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Apresentacao

As mudancas econdmicas regionais e nacionais dos Ultimos anos, associadas ao
desenvolvimento cientifico e tecnoldgico experimentado no ultimo século, aumentaram a
exigéncia por profissionais de perfis e caracteristicas multidisciplinares, conscientes de
seu papel social, da importancia do trabalho em equipe e da necessidade permanente de
atualizacdo em sua area de atuacao, sendo esta a realidade do mercado de trabalho e a

perspectiva para o futuro.

Nesse cenéario, o municipio de Linhares, incluido na Microrregido denominada Polo
Linhares, que compreende também os municipios de Aracruz, Sooretama, Rio Bananal,
Joao Neiva e Ibiracu, percebe mudancas econdmicas significativas impulsionadas pelo
crescimento industrial, havendo expansbes dos polos Metalmecéanico, Quimico,
Moveleiro, de Petrdleo e Gas, além da expansdo do comércio, da Heveicultura,

Silvicultura, Fruticultura e Turismo de Lazer.

A cidade de Linhares é a segunda mais populosa do interior do Estado, com
aproximadamente 144.000 habitantes em 2011, podendo chegar a 200.000 em 2021. O
Municipio destaca-se pelas atividades econbmicas crescentes e diversificadas,
principalmente pela Industria de Petroleo e Gas, que tem trazido grande desenvolvimento
e investimentos, como a Unidade de Tratamento de Gas de Cacimbas (UTGC), assim
como perspectivas de mais atividades que geram demanda por méo de obra qualificada,
como a construcdo de uma Fabrica de Fertilizantes, a construgdo de uma Fabrica de
Implementos Rodoviérios e a constru¢do de um Porto que tera um fluxo de embarcagdes

previsto de 150 navios por ano.

A Lei n® 11.892, de 29 de dezembro de 2008, que instituiu a Rede Federal de Educacao
Profissional, Cientifica e Tecnoldgica, também cria, dentre outros, o Instituto Federal do
Espirito Santo, doravante IFES, mediante integracdo dos Centros Federais de Educacao
Tecnologica do Espirito Santo e das Escolas Agrotécnicas Federais do Estado. Os
Institutos Federais consistem em estabelecimentos especializados na formacao

profissionalizante e tecnoldgica nas diferentes modalidades de ensino, desde a educacao
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de jovens e adultos, até o doutorado, suprindo as demandas do mercado de trabalho e

contribuindo para o desenvolvimento do Pais.

Dentro desta estrutura destaca-se o Ifes - campus Linhares, situado em uma éarea de
48.195 m?, no Bairro Aviso, cujas atividades letivas tiveram inicio em 08 de setembro de
2008, com os cursos Técnico em Administracdo e Técnico em Automacéo Industrial, nas
modalidades Concomitante e Subsequente. A partir de entdo, o campus passou a
oferecer estes cursos na modalidade Integrado e a ofertar, com regularidade, cursos de
Extensdo, de Formacdo Profissional e Continuada (FICs) e de Aperfeicoamento na

Educacao Profissional, na Modalidade EJA.

Em 2015, o campus Linhares iniciou sua primeira turma de Pés-Graduacdo em Gestao
Empresarial. Atualmente, o campus Linhares possui 713 alunos matriculados. Seu quadro
de pessoal € composto por 103 servidores, distribuidos da seguinte forma: 55 docentes
efetivos; 5 docentes temporarios e 43 técnico-administrativos. O perfil dos docentes é de
11,67% de doutores, 43,33% de mestres, 30% de especialistas e de 15% de graduados.

Desses, 76,67% trabalham com Dedicacdo Exclusiva (DE).

Nesse contexto, para suprir uma demanda regional, para fazer frente aos desafios da
verticalizacdo do ensino e sua integracdo com a pesquisa e a extensdo, para dar
respostas efetivas a necessidade de formacdo profissional, para a difusdo do
conhecimento cientifico e tecnoldgico, e para dar suporte aos arranjos produtivos locais,
sociais e culturais é que surge, em 2013, a proposta de implantacdo do curso superior em
Engenharia de Controle e Automacdo no Ifes campus Linhares. Esta proposta esta
pautada na vocacdo do campus e nos resultados de uma pesquisa de demanda

local/regional realizada pela Instituicao.

Assim, apresentamos o Projeto Pedagdgico do Curso de Engenharia de Controle e
Automacédo, que € um curso de graduacao presencial, aberto a candidatos que tenham
concluido o ensino médio ou equivalente, e tenham sido classificados em processo
seletivo - art. 44, II, Lei n°® 9.394/1996, por meio do Sistema de Selecdo Unificada (SiSU),

do Ministério da Educacéao, em fase unica, com base na nota do resultado final do ENEM
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(Exame Nacional do Ensino Médio). Serdo ofertadas 36 vagas e o percentual de vagas

destinadas as acdes afirmativas oficiais obedeceréo a legislacao vigente.

A parte de Organizacdo Didatico-Pedagégica contempla, além do Histérico e
Desenvolvimento dos Ifes, em geral, também a Concepcéao e Finalidade, com abordagens
do campo de atuagédo dos engenheiros, informacdes sobre a Implantacdo do Curso e o
Planejamento Institucional, os Objetivos, o Perfil do Profissional, as Areas de Atuacéo, o
Acompanhamento do Perfil do Egresso, o Papel do Docente, Estratégias Pedagodgicas,
Administracdo Académica (Colegiado, Nucleo Docente Estruturante e Comissédo Propria
de Avaliacdo), além da Justificativa, que estd pautada no fato de que, na cidade de
Linhares, além do desenvolvimento industrial, nos dltimos anos houve também um forte
crescimento demografico, e nesse cenario, surge a necessidade de formar e qualificar os
cidaddos para atender a demanda do mercado de trabalho local e regional. Uma vez que
o Ifes campus Linhares ja oferta os cursos técnicos em Automacdo Industrial nas
modalidades Integrado e Concomitante, busca-se agora ampliar o conhecimento nessa
area em nivel superior, ofertando o curso superior de Engenharia de Controle e
Automacdo. A oferta desse curso figura entre 0s objetivos estratégicos do Ifes,
contemplados em seu Plano de Desenvolvimento Institucional (PDI) para o periodo
2014/2 a 2018/1, apresentado ao Ministério da Educacdo/Secretaria de Educacao
Profissional e Tecnolégica nos termos do art. 5 da lei Federal n°® 11.892/2008 e elaborado

de acordo com as disposicdes do art. 16 do Decreto Federal n° 5.773/2006.

A parte que trata da Matriz Curricular apresenta também todos os Componentes e Planos
de Ensino, Regime Escolar e Prazo para Integralizacao Curricular.

No que se refere as Atividades Complementares, estdo contempladas as de Monitoria, de
Pesquisa, de Extensdo, Iniciacdo Cientifica, Estagio Supervisionado e Trabalho de

Conclusao de Curso.

A Avaliacdo do Processo de Ensino e Aprendizagem engloba também a avaliacdo do

Projeto do Curso e do Egresso.
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No Projeto também ha informacdes detalhadas sobre o Corpo Docente, a Infraestrutura, o

Planejamento Econbmico e Financeiro para a implantacdo do Curso, além das

Referéncias e Anexos.

Ademais, este Projeto € norteado pelos seguintes instrumentos legais:

Portaria n° 1.694, de 05 de dezembro de 1994, que institui a Engenharia de
Controle e Automagéo:

Lei n°® 9.394, de 20 de dezembro de 1996, de Diretrizes e Bases da Educacao
Nacional, e os atos legais dela derivados: Lei n° 10.172, de 09 de janeiro de 2001,
gue aprova o Plano Nacional de Educacéo, e a Resolucdo n® 11, de 11 de marco
de 2002, que institui as Diretrizes Curriculares para os Cursos de Engenharia;

Lei n°® 5,194, de 24 de dezembro de 1966, que regulamenta a profissdo de
Engenheiro no Pais.

Parecer n° CNE/CES 1362/2001, de 12 de dezembro de 2001, que estabelece as
Diretrizes Curriculares Nacionais dos Cursos de Engenharia.

Resolugdo CNE/CES 11/2002 - Institui Diretrizes Curriculares Nacionais do Curso
de Graduacdo em Engenharia (revisada).

Resolucdo do Conselho Superior N° 51/2011, de 13 de setembro de 2011, que
estabelece procedimentos de abertura de Cursos de Graduacgao do Ifes.

Resolucdo n° 218, de 29 de junho de 1973, do CONFEA, que discrimina atividades
das diferentes modalidades profissionais da Engenharia, Arquitetura e Agronomia.
Resolucdo n° 427, de 05 de marco de 1999, do CONFEA, que discrimina as
atividades profissionais dos Engenheiros de Controle e Automacao;

Resolucdo n° 1.010, de 22 de agosto de 2005, do CONFEA, que dispde sobre a
regulamentacdo da atribuicdo de titulos profissionais, atividades, competéncias e
caracterizacdo do ambito de atuacdo dos profissionais inseridos no Sistema
Confea/Crea, para efeito de fiscalizacdo do exercicio profissional de Engenharia e
Arquitetura.

Resolucdo n°® 1.062, de 29 de dezembro de 2014, do CONFEA, que suspende
temporariamente a aplicabilidade da Resolugéo n° 1.010, de 22 de agosto de 2005.
Resolucdo do Conselho Superior N° 49/2011, de 13 de setembro de 2011, que

estabelece normas para o Nucleo Comum dos Cursos de Graduacéao do Ifes.
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e Portaria N° 1.315, de 28 de novembro de 2011, que homologa, na forma do Anexo
I, 0 Regulamento da Organizac¢do Didéatica dos Cursos de Graduacéo do Ifes.

e Lei N° 12.711, de 29 de agosto de 2012, que dispde sobre o ingresso nas
Instituicbes Federais.

e Lei N° 13.005/14 de 25 de junho de 2014, que aprova o Plano Nacional de
Educacao.

e Parecer CP N° 14/2012, de 06 de junho de 2012, que institui as Diretrizes
Nacionais para a Educagdo Ambiental.

e Parecer CP N° 08/2012, de 06 de marco de 2012, que institui as Diretrizes
Nacionais para a Educagcéo em Direitos Humanos.

e Lei N° 10.436/02, de 24 de abril de 2002, que dispde sobre a Lingua Brasileira de
Sinais.

e Lei N°10.639/03, de 09 de janeiro de 2003, que dispbe sobre a obrigatoriedade do
desenvolvimento de atividades curriculares envolvendo a tematica Historia e
Cultura Afro-brasileira.

e Lei N°11.645/08, de 10 de marco de 2008, que dispde sobre a obrigatoriedade do
desenvolvimento de atividades curriculares envolvendo a tematica Historia e
Cultura Afro-brasileira e Indigena.

e Decreto N° 7611/11 que dispbe sobre o Atendimento Educacional Especializado
para alunos com deficiéncias.

e Decreto no 6.253, de 13 de novembro de 2007, o qual assegurou apoio técnico e
financeiro a oferta do atendimento educacional especializado e a estruturacdo de
ndcleos de acessibilidade nas Instituicbes Federais de Educacao Superior.

¢ Referenciais Nacionais dos Cursos de Engenharia do MEC, que estabelece para o
curso de Engenharia de Controle e Automacédo, dentre outros, a carga horaria
minima do curso, o perfil do egresso, os temas abordados na formacgéo, as areas
de atuacao e a infraestrutura recomendada.

e Regulamento da Organizagdo Didéatica (ROD) dos cursos de graduacdo do Ifes,

gue regulamenta o funcionamento dos Cursos de Graduacao na Instituicao.

Este Projeto estd baseado no Projeto Pedagdgico do Curso de Engenharia de Controle e

Automacédo do Ifes - campus Serra, com as devidas modificacdes para adequar o curso
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ao turno Integral, suprir a deficiéncia regional de base em matematica e permitir uma
flexibilizacao de até 270 horas no curriculo, por meio da escolha de disciplinas optativas a
serem cursadas pelo aluno, conforme permite a Resolucdo N°49/2011 do Conselho
Superior do Ifes.

N&o obstante, todos os componentes curriculares do curso de Engenharia de Controle e
Automacdo do campus Serra foram incluidos neste Projeto, na forma de componentes
curriculares obrigatorios, em sua maioria, ou componentes curriculares optativos, em
alguns casos. Além dessas, foram feitas pequenas adaptacdes para atender as
Resolucdes do Conselho Superior do Ifes, a legislacdo nacional atual e aos Referenciais
Nacionais dos Cursos de Engenharia, como por exemplo, alteracbes em nomenclaturas
de disciplinas e de laboratérios do curso. As modificacdes realizadas foram pensadas de
forma a nao implicar, em nenhum aspecto, alteracdes do perfil do egresso Ifes - campus
Linhares, comparado ao egresso do Ifes - campus Serra.

Por fim, salientamos que toda a concepcdo do projeto € fruto do trabalho de
representantes das coordenadorias do curso Técnico em Automacédo Industrial, do curso
Técnico em Administracdo, de professores de Formacdo Geral, da Coordenadoria de
Desenvolvimento de Pessoas, de Biblioteca, de Registros Académicos, de Tl, de Gestao
Pedagdgica, da secdo de Laboratérios, além das Diretorias Administrativa, de Ensino,
Pesquisa e Extenséao, e da Direcdo Geral do Ifes-campus Linhares, conforme designados
nas portarias N2211/2013, N®368/2013, n®147/2014 e n®018/2015.

A Comissao.
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1. Identificacao e Local de Funcionamento do Curso Proposto

1.1. Curso

Engenharia de Controle e Automagao

1.2. Tipo de Curso

Graduacao

1.3. Habilitagcao/Modalidade

Bacharelado / Presencial.

1.4. Area de Conhecimento

Engenharias.

1.5. Quantitativo de Vagas

36 vagas por ano.

1.6. Turno

Integral.

1.7. Tipo de Matricula

A matricula se dara por componente curricular, no regime de créditos.

1.8. Local de Funcionamento

Instituto Federal de Educacéo Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo
Campus Linhares

Avenida Filogbnio Peixoto, 2220

Bairro Aviso, CEP 29901-291, Linhares — ES

Tel./Fax: (27) 3264-5700 / (27) 3264-5749
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1.9. Forma de Ingresso

O ingresso no curso serd feito por processo seletivo. Eventualmente, sao
disponibilizadas vagas remanescentes, através de edital publico, para novo curso
superior ou transferéncias oriundas de outras Instituicdes de Ensino Superior. Com a
introducdo do Sistema de Selecdo Unificada (SiSU), pelo Ministério da Educacao, o
Ifes determinou que 100% das vagas para ingresso no curso, a partir de 2011, seriam
em fase Unica com base na nota do resultado final do ENEM (Exame Nacional do
Ensino Médio). O percentual de vagas destinadas as acdes afirmativas oficiais

obedeceréo a legislacao vigente.
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2. Organizacao Didatico-Pedagogica

2.1. Historico e Desenvolvimento da Instituicdo

O Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo (Ifes), originario
da Escola de Aprendizes e Atrtifices, fundada em 1909, possui atualmente 20 campi de
ensino em funcionamento e 1 em implantacdo, além de diversos polos de educacao a
distancia. Sua missdo é promover educacéo profissional e tecnolégica de exceléncia, por
meio do ensino, pesquisa e extensdo, com foco no desenvolvimento humano sustentavel,
aliada a sélida fundamentacédo cientifica e tecnoldgica, associada a conhecimentos que
propiciem a sua formacédo cultural, social, politica e ética, para atuarem no mundo do
trabalho, através da aplicacdo da ciéncia e da tecnologia, visando a melhoria da qualidade
de vida e contribuindo para a transformacéo e construgcao da sociedade.

O Instituto Federal de Educacéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo foi criado através
da Lei n® 11.892, de 29 de dezembro de 2008, que instituiu, no ambito do sistema federal
de ensino, a Rede Federal de Educacéo Profissional, Cientifica e Tecnoldgica, vinculada
ao Ministério da Educacdo. Antes denominado de Centro Federal de Educacao
Tecnologica do Espirito Santo (Cefetes), foi criado através do Decreto Lei n°., 5.224/2004

e 5.225/2004, e autorizado pelo Governo Federal a ministrar cursos de graduacéo.

O Ifes foi criado mediante integracdo do Centro Federal de Educacdo Tecnoldgica do
Espirito Santo e das Escolas Agrotécnicas Federais de Alegre, de Colatina e de Santa
Teresa. Os Institutos Federais séo instituicbes de educacdo superior, basica e
profissional, pluricurriculares e multicampi, especializados na oferta de educacéo
profissional e tecnoldgica nas diferentes modalidades de ensino, com base na conjugacéo
de conhecimentos técnicos e tecnologicos com as suas praticas pedagodgicas, nos termos
da referida Lei n® 11.892.

Trabalhando com os diferentes niveis e modalidades de ensino, o Ifes atualmente oferece
cursos técnicos integrais, subsequentes e concomitantes, tecnologicos, licenciaturas,
bacharelados e pos-graduacdes nos municipios de Alegre, Aracruz, Barra de S&o
Francisco, Cachoeiro de Itapemirim, Cariacica, Centro-Serrano, Colatina, Guarapari,

Ibatiba, Itapina, Linhares, Montanha, Nova Venécia, Piima, Santa Teresa, Sdo Mateus,
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Serra, Venda Nova do Imigrante, Vila Velha, Vitoria e no Centro de Referéncia em

Formacgéo e em Educacéo a Distancia - Cefor.

O Ifes, centro de referéncia no Estado para a educacgéo tecnoldgica, vem promovendo a
expansdo de sua capacidade de oferta de cursos devido a alta demanda existente no
mercado de trabalho. Os egressos do Ifes sdo reconhecidos nas empresas locais como
profissionais que possuem uma formacéo técnica, humana e intelectual forte, podendo,
assim, responder aos desafios impostos pela realidade tecnoldgica atual, que é de
constante mudanca, o que, por sua vez, também requer individuos com capacidade de
trabalhar em grupos e que possuam uma formacdo cidada, levando consigo os mais

caros valores de uma nacgao que se quer independente e democrética.

Considerando o momento em que o0 cenario da educacgdo brasileira passa por um
processo de reestruturacdo, a implantacdo de um novo curso no Ifes torna-se um desafio,
tanto para o seu corpo docente quanto para a administracdo da Instituicdo. Contudo, ndo
podemos deixar de responder as necessidades da comunidade e oferecer o Curso de
Engenharia de Controle e Automacdo, que tem por objetivo preencher uma lacuna

existente no ensino superior, nessa area, no norte do Espirito Santo.

2.2. Concepcéo e Finalidade

O campo de atuacdo dos engenheiros tem se diversificado e se tornado cada vez mais
complexo diante das significativas evolugcBes tecnoldgicas experimentadas nas ultimas
décadas, em que o ciclo de conhecimento tecnologico se renova a cada dois anos ou

menos, de acordo com a area de conhecimento.

Com as privatizacbes, no Brasil, as oportunidades migraram gradualmente do setor
publico para a iniciativa privada; no momento, acompanha a tendéncia mundial, em que o
profissional deve planejar e administrar sua carreira, que muitas vezes se apresenta na

forma de empreendimento pessoal ou conjunto.

Obviamente, os cursos oferecidos pelas instituicdbes de ensino devem estar estruturados
de modo a formar profissionais capazes de atuarem com sucesso nessa nova realidade.
Essa capacidade de preparacdo representa um recurso estratégico de imensa

importancia para a nacédo, influenciando em questdes como independéncia tecnoldgica,
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vocacao econbmica, competitividade, entre outros paradigmas da atualidade. Exemplos
claros dessa relacdo podem ser observados recentemente em nagdes como Taiwan,
Cingapura, Coréia, mais recentemente na China e historicamente no Japéo, Europa e
Estados Unidos. Nessas nacdes, o desenvolvimento tecnolégico sustentado por
programas bem planejados de pesquisa e desenvolvimento (P&D) e de formacdo de
recursos humanos foi nitidamente empregado como estratégia de crescimento econémico
(Inova Engenharia: Proposta para a Modernizacdo da Educacdo em Engenharia no
Brasil”, Instituto Evaldo Lodi, 2006)

A historia recente das nacfes que atingiram alto indice de independéncia tecnoldgica
mostra que somente a formacgéao de recursos humanos pode nao ser suficiente, mas, se
aliada a outras acbes estratégicas, pode constituir-se no caminho que levar4d ao
crescimento econdmico sustentado, acompanhado da melhoria do indice de
desenvolvimento humano de sua populacdo, como, por exemplo, a que ocorreu com a

Coréia do Sul.

O Ifes campus Linhares, através da Coordenadoria de Automacao Industrial, concebeu o
curso de Engenharia de Controle e Automacao para contemplar uma demanda que néo é
atualmente atendida por Instituicbes Federais de Ensino (IFE) que atuam no norte do
Estado.

A partir da vocacao do campus Linhares e de uma pesquisa de demanda realizada pela
Instituicdo foram definidos os objetivos a serem alcancados com a implementacdo do
Curso, considerando as tecnologias e ocupacdes emergentes e as mudancas de perfil
profissional exigidas pelo mercado de trabalho. Os objetivos consistem em formar um
profissional que, além de boa formacdo tecnologica, tenha comprometimento social e
habilidades como: lideranca, ética profissional, visdo sistémica e proativa na resolucéo de
problemas, ndo negligenciando as consideracdes ambientais nas solugbes para

problemas especificos da area.

2.3. Justificativa

O Estado do Espirito Santo € apontado para os proximos anos como um dos Estados de
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maior crescimento em funcéo, particularmente, das descobertas petroliferas, que o coloca
como segundo maior produtor de petréleo e gas natural do pais, fazendo surgir uma
grande demanda de profissionais habilitados em diversas ocupacdes para o atendimento
as empresas do respectivo arranjo produtivo. Além disso, o Espirito Santo vem recebendo
instalacdes de empresas como a WEG Motores (Linhares), Itatiaia (Sooretama), Jurong
(Aracruz), Fabrica de Microdnibus da Marcopolo (Sdo Mateus) entre outras empresas. O
setor industrial no Estado conta, ainda, com empresas como a Vale, Fibria, Chocolates
Garoto e Arcelor Mittal e outras, necessitando-se, portanto, de formacdo de engenheiros

para atuar nas diversas areas requeridas.

A cidade de Linhares, situada no norte do Estado do Espirito Santo, é o maior municipio
em area territorial do Estado, e tem sua sede cortada em toda a extenséo pela BR 101 -
rodovia que interliga o Sul ao Nordeste do Brasil, por onde sao transportados os principais
produtos da regido. O Municipio esta localizado a 130 km de Vitéria, a capital do Espirito
Santo. Sua economia esta baseada na industria, extracdo de petréleo e géas, agricultura,
producéo florestal, pecuaria e comércio.

No segmento industrial, destacam-se as empresas do ramo metal/mecanico, moveleiro,
de confeccao, producao de alcool, géneros alimenticios - frangos, refrigerantes, laticinios,
sucos - sendo essa Ultima de referéncia nacional e internacional. Também ha empresas
de producdo de aguardente, polpas de frutas, farinha, de beneficiamento de cacau e café,

entre outras.

No setor metal/mecanico, destacam-se industrias responsaveis pela fabricacdo de tubos
de aco, perfis estruturais e telhas, além de torres de linhas de transmissédo de energia. O
setor conta, ainda, com uma industria que possui uma moderna planta de producéo de
motores elétricos. As industrias desse setor atendem ao mercado fornecendo produtos
para empresas de grande porte, inclusive com abrangéncia internacional. O polo
moveleiro estd entre os cinco mais importantes do Pais, projetando o Municipio também

em nivel internacional.

No ramo de recursos minerais, Linhares vem se destacando com a exploragéo das bacias
petroliferas, ressaltando-se o complexo da Lagoa Parda/Petrobras, situada a 55 Km do
centro de Linhares, no distrito de Regéncia. Ha também exploracdo de gas natural, em
uma reserva com estimativa de 1,25 bilhdes de metros cubicos, localizada em Cacimbas.
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A industria de confeccbes esta em crescimento, com algumas empresas que vém se

destacando em nivel nacional, sobretudo na producéo de roupas jeans.

Quanto a producdo de alcool, o Municipio conta com uma empresa que produz uma

média mensal de 4,5 milhdes de litros de alcool combustivel.

Linhares € o Municipio que mais cresce no interior do Estado do Espirito Santo, tendo
como projetos industriais em fase de instalacdo a unidade Gas-Quimico da Petrobras —
UFN-IV, entre outros projetos de pequeno e médio porte que estdo em fase de

licenciamento ambiental.

\Comparagﬁes de Produto Interno Bruto (Valor Adicionado)\
| Vvariavel | Linhares | Espirito Santo | Brasil |
| Agropecudria | 272.730 | 3.318.895 | 105.163.000 |
| IndGstria | 1.526.706| 12.772.653 | 539.315.998 |
| Servigos | 1.396.257| 21.729.287 | 1.197.774.001 |

Fonte: IBGE, em parceria com os Orgéos Estaduais de Estatistica, Secretarias Estaduais de Governo e
Superintendéncia da Zona Franca de Manaus - SUFRAMA.

Além do desenvolvimento industrial, nos uUltimos anos houve um forte crescimento
demogréfico em Linhares. Dados do IBGE 2010 demonstram que ha 141.306 habitantes,

sendo que a populagéo estimada para os préximos 10 anos chega a 200.000 habitantes.

Nesse cenario, surge a necessidade de formar e qualificar os cidaddos para atender a
demanda do mercado de trabalho local e regional. Portanto, o Ifes campus Linhares, que
ja oferta vagas em cursos técnicos em Automacao Industrial nas modalidades Integrado e
Concomitante, tem-se empenhado na oferta de seu curso superior de Engenharia de
Controle e Automacao, visando a proporcionar ao mercado profissionais ainda mais

qualificados nessa area.

2.3.1. Pesquisa de Demanda

A demanda por tais profissionais e suas caracteristicas, vai depender da dindmica do
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setor industrial. Essa dinamica geralmente antecipa os periodos de crescimento e
recessdo econbmica, fornecendo um panorama sobre a demanda por profissionais
qualificados. O alto crescimento do setor industrial no Espirito Santo, em especial em
Linhares e no Norte do Estado, estdo correlacionados com o aumento de oportunidades

de trabalho.

Para fundamentar essa percepcao, que teve também por base as frequentes noticias nos
meios de comunicacdo sobre a caréncia de profissionais qualificados no Brasil, em
especial de Engenheiros, a comissao realizou uma pesquisa de demanda entre os dias 14
e 27 de fevereiro de 2013, cujo resultado foi positivo para implantacdo do Curso,
conforme resultado mostrado no Anexo Il. A metodologia utilizada teve como base outras
pesquisas de demanda realizadas no Instituto Federal do Espirito Santo e consistiu em
solicitar o preenchimento de um formulédrio on-line com perguntas direcionadas a
comunidade em geral, incluindo também perguntas especificas para empresarios e

funcionarios de RH de empresas e industrias da localidade.

As formas de divulgacdo da pesquisa foram basicamente a internet, por e-mails, redes
sociais e homepage do Ifes. Paralelamente, alguns meios de comunicacdo como radio

TV, jornal impresso e sites divulgaram a pesquisa de demanda.

Pelos dados obtidos foi possivel observar que foram contabilizados cerca de 3.530
acessos aos chamados para responder a pesquisa nos sites que disponibilizam a
contagem, e houve 565 registros de respostas ao questionario na base de dados. Apesar
da grande diferenca entre esses numeros, considera-se 565 uma quantidade significativa
de respostas, principalmente porque boa parte das pessoas responderam ao questionario
de forma correta e demonstraram interesse no curso. Além disso, acredita-se que a
presenca de perguntas discursivas, julgadas importantes para a veracidade dos dados

pela comissédo, provavelmente inibiram algumas pessoas de responder o formulario.

Dos 565 registros na base de dados os principais resultados foram que 98% consideram
que a formacéo do profissional em Engenharia de Controle e Automacao tem importancia
estratégica para a regido, 74% fariam o curso e 24% nao fariam, mas o indicariam para
outras pessoas, e apenas 2% dos acessos se posicionaram contrarios a implantacédo do
curso de Engenharia de Controle e Automacao.

Destaca-se que o formulario de pesquisa adotado abriu espaco para que as pessoas que
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nao se interessam pela implantacdo de um curso de Engenharia de Controle e
Automacdo no campus Linhares se manifestassem sobre o motivo para isso e, ademais,
ofereceu espacgo para sugestdes de outros cursos de graduacdo que gostariam de ver
funcionando no campus. Entretanto, conforme pode ser observado no Anexo Il, 98% das
respostas mostram que as pessoas se interessam em fazer ou recomendar para outras

pessoas o curso de Engenharia de Controle e Automacgéo.

Diante dos dados obtidos e para efeitos de comparacdes, se essa pesquisa fosse
considerada como um formulério de inscricdo para o curso, esperariamos algo em torno
de 17 candidatos por vaga na primeira oferta de vagas, 0 que seria um ndamero
expressivo para um processo seletivo de alunos para um curso de Engenharia no Espirito

Santo.

Vale ressaltar também que, embora a pesquisa de demanda tenha sido realizada de
forma predominantemente local, o profissional formado ndo necessariamente vai atuar na
cidade de Linhares e regido, pois o mercado de trabalho para esse profissional é
globalizado.

2.4. Implantag&o do Curso e o Planejamento Institucional

Entre os objetivos estratégicos do Ifes, contemplados em seu Plano de Desenvolvimento
Institucional (PDI), esta o de consolidar-se como uma instituicdo que antecipe e responda
rapidamente as mudancas tecnoldgicas de modo a formar profissionais capazes de
atender as atuais e futuras demandas do setor produtivo local e das regides vizinhas.
Esses objetivos sdo sustentados por reformas constantes no ensino técnico, pelas
estruturas de laboratério, pelo oferecimento de novos cursos, incentivo a pesquisa e

extensao e pela valorizacao e aperfeicoamento de seu corpo docente.

Todas as atividades geradas para a implantacdo do plano estratégico do Ifes séo
articuladas e coordenadas pelos diferentes niveis existentes na estrutura administrativa
da Instituicdo. Ao se fazer uma analise das condi¢fes estruturais do Ifes, constata-se a a
modernizacdo dos seus laboratorios e oficinas como uma das vias que contribuem para a
qualidade do ensino e da pesquisa, desenvolvidos por este Instituto, bem como a

prestacao de servigos a comunidade (extensao).
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Diante dessa explanacédo, considera-se que a implantacdo do Curso de Engenharia de
Controle e Automacao faz parte de uma estrutura de ensino que almeja atingir uma
completude diante das demandas da sociedade da regido norte capixaba e sua
implantacéo esta prevista no PDI do Ifes campus Linhares; portanto, serd mais um salto

na busca da consolidacéo do Ifes como um centro de referéncia no ensino na regiao.

Ressalta-se, ainda, que além das atividades académicas extraclasses ofertadas aos
discentes, o Ifes de Linhares pretende inserir-se no programa Ciéncias sem Fronteiras,
gue proporcionara o intercambio internacional de discentes do curso de Engenharia de
Controle e Automacédo do campus Linhares, permitindo a eles o enriqguecimento de sua

formacao académica.

Com relacdo ao desenvolvimento econdmico da regido, vale destacar que 0S Nnovos
requisitos de competitividade exigem das empresas a construcdo de novas competéncias,
tais como: capacidade empreendedora, dominio de novas tecnologias, capacidade de
inovacdo, logistica, entre outras. Em sintese, devem ser agregadas as condi¢ces
necessarias ao desenvolvimento, representadas pela infraestrutura fisica e recursos

humanos, outras condicfes representadas por fatores como:

. Capacidade de inovar;

. Cultura para negocios e propensédo a cooperacao;

o Qualificacao para a gestédo de negocios;

o Capacidade para a pesquisa e desenvolvimento;

. Rede institucional de promocado do desenvolvimento.

A estratégia recomendada, portanto, € a de buscar a construcdo de um modelo de
desenvolvimento que passe a priorizar acfes e investimento na qualificacdo para a
competitividade. O investimento na qualificacdo passa pela identificagdo das mudancas
provocadas por novas tecnologias, pela demanda e mudancas no perfil dos profissionais.
Os engenheiros, em particular, serdo afetados por essas mudancas, visto que esses
profissionais deverdo possuir a capacidade de executa-las de acordo com as demandas e

necessidades de mercado.

Para os engenheiros, observa-se que, além das competéncias basicas de engenharia e
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das tecnologias especificas, serdo cada vez mais exigidas as habilidades relacionadas a
lideranca, ética profissional, visdo sistémica e proativa na resolucéo de problemas. Soma-
se a isso a necessidade de conhecimento de normas ambientais (NBR 14000) e do

comprometimento social (NBR 88800).

Em virtude do dinamismo tecnoldgico e organizacional, a pratica profissional exigira uma
gama maior de conhecimento, associada as mais variadas areas tecnoldgicas. Tais
conhecimentos deverdo inter-relacionar as habilidades, adquiridas de modo formal ou
informal, e as atitudes, que levam a pessoa a ter niveis variaveis de adequacdo com o
trabalho. Caracteristicas como agilidade na adaptacdo a diversidade, prontiddo para
enfrentar mudancas radicais e predisposi¢cdo para um aprendizado continuo também sao

habilidades exigidas do profissional de engenharia.

De forma sintética, considera-se que o moderno trabalhador devera, cada vez mais,_ser
capaz de utilizar suas habilidades profissionais de modo integrado as suas caracteristicas
pessoais e vivéncias socioculturais. A especializacdo, sem a agregacao de conhecimento,
perde cada vez mais o significado com o advento dos sistemas inteligentes.

2.5. Objetivos

O curso foi concebido com o intuito de formar Engenheiros de Controle e Automagéao com
conhecimento sélido, tanto nas disciplinas basicas, quanto nas de formacdo geral e
especifica. Com esta sélida formacéo, o objetivo final do curso de Engenharia de Controle
e Automacdao € colaborar para o desenvolvimento da sociedade nos ambitos tecnolégico,
cientifico, econdmico e intelectual. Os principais meios para isso sao a formacao de
profissionais qualificados nesses quesitos e a execugdo de projetos de pesquisa e
extensdo, de forma conjunta com setores da sociedade. A implementacdo deste projeto
passa pela formacéo continuada de Engenheiros de Controle e Automacéo com carater
generalista, humanista, critico e reflexivo, capacitados a absorver e desenvolver novas
tecnologias, estimulando a sua atuacao critica e criativa na identificagdo e resolucdo de
problemas, considerando seus aspectos politicos, econdmicos, sociais, ambientais e

culturais, com visao ética e humanistica, em atendimento as demandas sociais.

Tendo em vista o cumprimento da Misséao do Ifes, o Curso de Engenharia de Controle e
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Automacao perseguira, de forma permanente, 0os seguintes objetivos:

Realizacdo de ensino, pesquisa e extensdo em Engenharia de Controle e
Automacéo;

e Qualificacdo e adequacéo de recursos humanos;

e Adequacéo de infraestrutura,

¢ Qualidade técnico-cientifica, politico-social, ética e ambiental,

e Avaliacédo de desempenho;

e Plano de desenvolvimento;

¢ Integracao técnico-cientifica, ecoldgica e cultural.

Considerando as caracteristicas técnicas especificas da area de atuacdo do Engenheiro
de Controle e Automacédo, percebe-se que as novas tecnologias e a agregacdo do
conhecimento humanistico as técnicas de controle automatico sdo uma realidade.
Verifica-se que a tendéncia atual é trabalhar com sistemas de controle distribuidos,
utilizando dispositivos de campo inteligentes, com crescente acesso remoto a planta via

internet.

A rapida absorc¢do pelo setor industrial das novas tecnologias tem sido, até certo ponto,
uma barreira a ser transposta para os recém-graduados oriundos de cursos de
engenharia que ndo atualizaram a grade curricular de seus cursos. Pelo exposto, fica
evidente a necessidade de se transferir para a sala de aula conteddos que levem a
formacéo direcionada para a realidade atual e futura do processo produtivo, o que, de
certa maneira, deve nortear a criacdo do curso de Engenharia de Controle e Automacgéo,
de acordo com as diretivas contidas na Resolugcdo n°1.010 do CONFEA, sendo também

objetivo do curso de Engenharia de Controle e Automacao proposto neste projeto.

2.6. Perfil do Profissional

O perfil dos egressos do curso de engenharia compreendera uma solida formacgéao técnico
cientifica e profissional geral que o capacite a absorver e desenvolver novas tecnologias,

estimulando a sua atuacgdo critica e criativa na identificacdo e resolugdo de sistemas,
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considerando seus aspectos politicos, econbmicos, sociais, ambientais e culturais, com

visdo ética e humanistica, em atendimento as demandas da sociedade.

O perfil do profissional formado pelo curso de Engenharia de Controle e Automacéo do
Ifes campus Linhares, incluindo suas habilidades e competéncias, esta definido de acordo
com o Parecer CNE/CES 1.362/2001, que define as Diretrizes Curriculares Nacionais dos
Cursos de Engenharia, com base também nos objetivos propostos neste projeto e na
consideracdo de que esse profissional deve ser um agente da consolidacdo desses

objetivos na sociedade.

O Engenheiro de Controle e Automacao € um profissional de formacédo generalista, que
atua no controle e automacédo de equipamentos, processos, unidades e sistemas de
producdo. Em sua atuacédo, estuda, projeta e especifica materiais, componentes,
dispositivos ou equipamentos elétricos, eletromecéanicos, eletrbnicos, magnéticos,
opticos, de instrumentacdo, de aquisicdo de dados e de maquinas elétricas; planeja,
projeta, instala, opera e mantém sistemas de medi¢édo e instrumentacao eletroeletronica,
de acionamentos de maquinas, de controle e automacao de processos, de equipamentos
dedicados, de comando numérico e de maquinas de operacdo autbnoma; projeta, instala
e mantém robds, sistemas de manufatura e redes industriais; coordena e supervisiona
equipes de trabalho, realiza estudos de viabilidade técnico-econdmica, executa e fiscaliza
obras e servigos técnicos e efetua vistorias, pericias e avaliacbes, emitindo laudos e

pareceres técnicos. Em suas atividades, considera aspectos referentes a ética, a

seguranca, a legislacéo e aos impactos ambientais.

Sua formacdo multidisciplinar nas areas de mecanica, elétrica, eletrdnica, instrumentacéo
industrial, informatica, controle e gestdo da producdo, permitira ao profissional elaborar
estudos e projetos, bem como participar da direcdo e fiscalizacdo de atividades
relacionadas com o controle de processos e a automacao de sistemas industriais. Suas
atividades incluem a analise dos processos; projeto e dimensionamento, configuracao,
avaliacdo, seguranca e manutencédo dos sistemas de controle e automacao, bem como
dos sistemas produtivos e das informacgdes, com enfoque voltado para o sistema como
um todo, ao invés da analise especifica das componentes elementares, e atuard também
na interface entre o sistema produtivo e o sistema gerencial da empresa. Dessa forma,

objetiva-se a formacado de profissionais aptos a responderem as crescentes e variadas
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demandas impostas pelas alteracdes tecnoldgicas, sociais e econdmicas verificadas nos

processos produtivos.
As atividades tipicas desse engenheiro nas empresas sao:

e Concepcéo, especificacdo, configuracao e instalacdo de sistemas automatizados;

e Elaboracédo de projeto e reforma de maquinas e processos ndo automatizados;

e Avaliacdo de desempenho e otimizacao de sistemas automatizados em operagao;

e Andlise de seguranca e manutencdo dos sistemas de controle e automacao;

e Integracdo de sistemas automatizados isolados (ilhas de automacédo) concebendo
uma automacdo completa, desde os sistemas de producdo até os sistemas de
gestdo empresarial da empresa;

e Desenvolvimento de produtos, servi¢cos e softwares para controle e automacao;

e Desenvolvimento e coordenacao de estudos de viabilidade técnico-financeira;

e Implantacédo e gerenciamento de programas e sistemas de qualidade e reducao de
custos;

e Gerenciamento dos sistemas produtivos e das informacdes.

Pode-se destacar também que o curso de Engenharia proposto estd alinhado com o
Parecer CNE/CES 1.362/2001, dando condicdes a seus egressos para adquirir

competéncias e habilidades para:

e Aplicar conhecimentos matematicos, cientificos, tecnolégicos e instrumentais a
engenharia;

e Projetar e conduzir experimentos e interpretar resultados;

e Conceber, projetar e analisar sistemas, produtos e processos;

e Planejar, supervisionar, elaborar e coordenar projetos e servicos de engenharia;

¢ Identificar, formular e resolver problemas de engenharia;

e Desenvolver e/ou utilizar novas ferramentas e técnicas;

e Supervisionar a operacdo e a manutencao de sistemas;

e Avaliar criticamente a operacao e a manutencdo de sistemas;

e Comunicar-se eficientemente nas formas escritas, oral e gréfica;

e Atuar em equipes multidisciplinares;
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e Compreender e aplicar a ética e responsabilidade profissionais;
e Avaliar o impacto das atividades da engenharia no contexto social e ambiental,
e Avaliar a viabilidade econémica de projetos de engenharia.

e Assumir a postura de permanente busca de atualizacdo profissional.

2.7. Areas de Atuacido do Engenheiro de Controle e Automagéo

Considerando o que dispde o art. 24° da Lei n°® 5.194, de 24 de dezembro de 1966, que
Regula o exercicio das profissdes de Engenheiro, Arquiteto e Engenheiro-Agronomo, e da
outras providéncias, a verificacao e fiscalizacdo do exercicio e atividades das profissées
nela reguladas serdo exercidas pelo Conselho Federal de Engenharia, Arquitetura e
Agronomia (CONFEA) e os Conselhos Regionais de Engenharia, Arquitetura e Agronomia
(CREA), organizados de forma a assegurarem unidade de agao.

Com base nessa Lei, as areas de atuacdo permitidas ao Engenheiro de Controle e
Automacédo sao aquelas contidas na Resolu¢cdo do CONFEA n° 427, de 05 de marco de
1999, que discrimina as atividades profissionais do Engenheiro de Controle e Automacéo,
a qual se reporta em seu Art. 1° a Resolugcdo n° 218, de 29 de junho de 1973 do
CONFEA.

Conforme a Resolucédo n° 1.010, de 22 de agosto de 2005, o Engenheiro de Controle e
Automacdo podera receber atribuicbes de competéncias contidas na Area (Setor) de
Controle e Automacdo e, possivelmente, de outras Areas (Setores) dos Campos de
Atuacdo Profissional da Modalidade Elétrica e da Modalidade Industrial, conforme o
programa cumprido pelo estudante durante o Curso e o resultado da analise desse
curriculo, incluindo disciplinas optativas cursadas, pelas Céamaras Especializadas do
CREA.

Importa ressaltar, ainda, que o sistema CONFEA vem, sistematicamente, suspendendo a
aplicacdo da sua resolucdo n° 1.010, de 22 de agosto de 2005, aos profissionais
diplomados que solicitam seu registro profissional junto aos CREAs como, por exemplo, a
Resolucdo n°® 1.062, de 29 de dezembro de 2014, que suspende a aplicabilidade da
Resolucdo n°® 1.010 aos profissionais diplomados que solicitarem seu registro profissional
junto ao Crea a partir de 1° de janeiro de 2015 até 31 de dezembro de 2015. Tal
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resolucdo determina que os profissionais enquadrados nessa situacao receberdo as
atribuicdes profissionais constantes de leis, decretos leis, resolugdo especifica ou
instrumento normativo anterior a vigéncia da Resolu¢éo n° 1.010, de 2005.

Com base na ultima suspensao imposta pela Resolucao n° 1.062 e, uma vez que o Art. 1°
da Resolucéo n° 427, de 05 de marco de 1999, estabelece que Compete ao Engenheiro
de Controle e Automacao o desempenho das atividades 1 a 18 do art. 1° da Resolucéo n°

218, de 29 de junho de 1973 do CONFEA, no que se refere ao controle e automacao de

equipamentos, processos, unidades e sistemas de producdo, seus servicos afins e

correlatos, atualmente o Engenheiro de Controle e Automagéo pode exercer 18 tipos de

atividades, na sua érea de atuacao, conforme discriminado a seguir:

Art. 1°: Para efeito de fiscalizacdo do exercicio profissional correspondente as diferentes
modalidades da Engenharia, Arquitetura e Agronomia em nivel superior e em nivel médio,
ficam designadas as seguintes atividades:

Atividade 01 - Supervisdo, coordenacéo e orientacao técnica,;

Atividade 02 - Estudo, planejamento, projeto e especificacéo;

Atividade 03 - Estudo de viabilidade técnico-econémica;

Atividade 04 - Assisténcia, assessoria e consultoria;

Atividade 05 - Direcéo de obra e servico técnico;

Atividade 06 - Vistoria, pericia, avaliacdo, arbitramento, laudo e parecer técnico;

Atividade 07 - Desempenho de cargo e funcéo técnica;

Atividade 08 - Ensino, pesquisa, analise, experimentacdo, ensaio e divulgacdo técnica;
extensao;

Atividade 09 - Elaboracéo de orcamento;

Atividade 10 - Padronizagcédo, mensuracgao e controle de qualidade;

Atividade 11 - Execucao de obra e servico técnico;

Atividade 12 - Fiscalizacdo de obra e servico técnico;

Atividade 13 - Producéo técnica e especializada;

Atividade 14 - Conducéao de trabalho técnico;

Atividadel5 - Conducéao de equipe de instalacdo, montagem, operacao, reparo ou
manutencao;

Atividade 16 - Execucao de instalacdo, montagem e reparo;

Atividade 17 - Operacao e manutencdo de equipamento e instalacéo;

Atividade 18 - Execucao de desenho técnico.

Ainda com relacéo a classificacdo do curso de Engenharia de Controle e Automacéo no
CONFEA, de acordo com o art. 1° da Portaria n°® 1.694, de 05 de dezembro de 1994, do
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MEC, a Engenharia de Controle e Automacédo € uma habilitacdo especifica, que teve sua
origem nas é&reas elétrica e mecénica do Curso de Engenharia, fundamentado nos
conteddos dos conjuntos especificos de matérias de formacdo profissional geral,
constante também na referida portaria. Essa informacédo esta ratificada no Art. 3° da
portaria n® 427/99 do CONFEA. Ja a inovacao trazida pela Resolucédo n® 1.010 permitiu ao
CONFEA classificar os profissionais que atuam na modalidade eletricista em duas
subareas, denominadas “Campo de Atuagdo Profissional no Ambito da Engenharia
Elétrica” e “Campo de Atuacdo Profissional no Ambito da Engenharia de Controle e
Automacéao”, sendo que o campo de atuagao profissional no ambito da Engenharia de
Controle e Automacéao foi, por sua vez, subdividido em trés areas: Controle e Automacao,
Informética Industrial e Engenharia de Sistemas e de Produtos. Nessa Resolucdo, a
regulamentacdo da atribuicdo de titulos profissionais, atividades, competéncias e
caracterizacdo do ambito de atuacdo dos profissionais, para efeito de fiscalizacdo do
exercicio profissional, caracteriza a formacao do Engenheiro de Controle e Automacéao
como sendo o profissional com formag&o em:

e Sistemas Discretos e Continuos, Métodos e Processos Eletroeletrénicos e

Eletromecéanicos de Controle e Automacao;

e Unidades e Sistemas de Producéo;

e Administracdo, Integracao e Avaliacdo de Equipamentos,

e Processos, Unidades e Sistemas de Producao;

e Administracdo, Integracao e Avaliacdo de Sistemas de Fabricacao;

e |Instalacdes, Equipamentos, Componentes e Dispositivos Mecéanicos, Elétricos,

Eletrénicos, Magnéticos e Opticos nos Campos de Atuacéo da Engenharia;
e Robdtica.

2.7.1. Potenciais Campos de Atuacgéo

A formacdo do Engenheiro de Controle e Automacdo permite que o profissional tenha
espaco de trabalho em um amplo conjunto de opg¢des para atuagdo na sociedade como,

por exemplo, nas areas listadas a sequir:

e Moveleira;
e Alimenticia;
e Metalmecéanica;
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e Extracédo Mineral;

e Siderurgica;

e Quimica;

e Téxtil;

e Agricola;

¢ Refino e exploracéo de petroleo e de gas;
e Alcool;

e Aeronautica;

e Portuaria;

e Automotiva e de autopecas;

e Servicos publicos, em processo de automacao;

e Prestacdo de servicos como, por exemplo, na concepcdo de sistemas
informatizados.

Em geral, todos os ramos da manufatura se beneficiam da Engenharia de Controle e

Automacéo.

Verifica-se que ha um campo de atuacdo muito vasto e crescente, que ndo se limita
apenas as areas citadas. As areas industriais e setores nao industriais, como os de
automacao agricola, predial, sanitaria e ambiental, de trafego urbano, da logistica, do
monitoramento, da comunicagdo, comerciais e de servigos, constituem importantes
campos de atuacdo. Outros campos estao relacionados as éareas cientificas e de
desenvolvimento tecnolégico, onde se enquadram contribuicbes tedricas em éareas de
pesquisa em desenvolvimento e a participacdo em equipes de ensino e de pesquisa

aplicada.

2.8. Acompanhamento do Perfil do Egresso

Para acompanhar o cumprimento dos objetivos propostos quanto ao perfil de formacéao do
egresso, deveria-se efetuar um acompanhamento permanente de sua vida na academia e
na profissional. Entretanto, devido as restricdes para se efetuar esse acompanhamento,
sdo propostas trés etapas. Na primeira, basicamente se acompanhara o aluno do instante
de sua entrada no curso até a iniciacao de seu estagio na empresa. Nessa etapa, o aluno

tera um professor orientador que terda a funcdo de auxiliar o aluno na escolha das
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disciplinas a serem cursadas e acompanhar seu rendimento durante toda essa etapa,
procurando levantar as possiveis falhas do aluno/e ou do curso em sua formagéo, que
sera a primeira realimentacdo quanto a busca dos objetivos propostos. A segunda etapa
ocorrera durante o periodo do estagio, em que o aluno sera acompanhado por um
professor-orientador com formacéo afim ao da area na qual o aluno esteja inserido na

empresa.

O professor que acompanhara o aluno nessa etapa tera por objetivo orientar seus estudos
complementares necessarios para que este seja mais facilmente inserido em seu novo
ambiente de atuacado, além de passar para ele sua experiéncia profissional, pessoal, de
vivéncia, completando, assim, a formacédo esperada para um engenheiro. Ao final do
estagio, o professor orientador do estagio avaliara o “Relatério Final de Estagio” feito pelo
aluno, com o parecer assinado pelo supervisor técnico da empresa, onde deverado constar
todas as atividades das quais o0 estagiario participou na empresa, principalmente das
solugcbes propostas por ele para resolver problemas do setor, propostas de atividades,

cursos de aperfeicoamento, entre outros.

A terceira etapa visa, basicamente, manter o laco existente entre 0 egresso e a escola.
Este procedimento leva a um processo de trocas de informacdes, que podera enriquecer
tanto o egresso quanto a escola. Ao egresso sera dado o conhecimento dos cursos de
atualizac6es em sua area de formacdo que serdo oferecidos pela escola. A contribuicao
do egresso para com a escola podera ocorrer na forma de palestras a serem ministradas
sobre a realidade da sua area de atuacéo e de cursos oferecidos na empresa, nos quais

podera haver a participagdo de professores e/ou alunos da Institui¢ao.

2.9. Papel do Docente

A Lei de Diretrizes e Bases da Educacdo Nacional — LDB, em seu Art. 13, diz, sobre a

atuacao dos professores:

Os docentes incumbir-se-ao de:

I. Participar da elaboracéo da proposta pedagoégica do estabelecimento de ensino;
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II.LElaborar e cumprir plano de trabalho, segundo a proposta pedagogica do
estabelecimento de ensino;

[ll. Zelar pela aprendizagem dos alunos;

IV. Estabelecer estratégias de recuperacao dos alunos de menor rendimento;

V. Ministrar os dias letivos e horas-aulas estabelecidos, além de participar integralmente
dos periodos dedicados ao planejamento, & avaliacdo e ao desenvolvimento profissional;
VI. Colaborar com as atividades de articulacado da escola com as familias e a comunidade.

Ainda que a legislacdo nos ofereca as diretrizes gerais da atuacdo docente, a partir dela
podemos estabelecer especificidades dessa atuacdo, que sdo diversas em cada periodo

histérico e em cada locus de atuacao.

Constantemente, a principal atuagdo do professor costuma ser a mesma que sugere a
raiz da palavra: associado a tarefa de proferir palestras como principal forma de
“transmiss&o” de conhecimentos. Embora ha concordéncia com essa imagem, ja que o
oficio do professor traz muito do encantamento do falar, do estar junto e palestrar sobre o
assunto em que é especialista, este ndo é o Unico paradigma em questdo. E preciso
procurar novas formas de utilizar os procedimentos, técnicas e métodos que a ciéncia nos

permite para tentar entender como possibilidades para uma aprendizagem eficaz.

Além disso, cada docente tem a responsabilidade de pesquisar, planejar e aperfeicoar as
metodologias mais adequadas para os temas desenvolvidos com os estudantes. Em
outras palavras, o docente assume o papel de orientar o estudante durante o processo de
aprendizado, que € pessoal e intransferivel. Nisso podemos incluir também que a
motivacdo é um dos itens que devem estar presentes no planejamento de aula do
professor, ja que, apesar de o aluno sO0 aprender o que deseja, 0 professor pode

influencia-lo, de modo positivo, no seu desejo interno.

Com base nessas e nas demais premissas que orientam este projeto, ao professor do
curso de Engenharia de Controle e Automacdo, em conformidade com o Projeto
Pedagogico Institucional, com o Projeto de Desenvolvimento Institucional e com o

Regulamento da Organizacao Didatica (ROD) do Ifes, cabe:

e elaborar o plano de ensino de sua(s) disciplina(s);
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ministrar a(s) disciplina(s) sob sua responsabilidade, cumprindo integralmente os
programas e a carga horaria;

comparecer as reunides e solenidades da Instituicao;

registrar a matéria lecionada e controlar a frequéncia dos alunos;

estabelecer o calendario de eventos, em comum acordo com o0s alunos,
divulgando-o entre os demais professores;

elaborar e aplicar no minimo trés instrumentos de avaliagdo de aproveitamento dos
alunos, entregando ao Setor Pedagoégico copia da prova aplicada ou definicées do
trabalho pedido;

aplicar instrumento final de avaliacéo;

conceder o resultado das atividades avaliativas pelo menos 72 horas antes da
proxima avaliagdo, quando o aluno tomara conhecimento de seu resultado e tirara
suas duvidas quanto a correcao;

incluir no Sistema Académico as avaliacdes e a frequéncia dos alunos nos prazos
fixados;

observar o regime disciplinar da Instituicéo;

participar das reunides e dos trabalhos dos 6rgaos colegiados e/ou coordenadoria
a que pertencer, bem como das comissdes para as quais for designado;

orientar trabalhos escolares e atividades complementares relacionadas com a(s)
disciplina(s) sob sua regéncia;

planejar e orientar pesquisas, estudos e publicacoes;

participar da elaboracéo dos Projetos Pedagogicos da Instituicdo e do seu curso;

exercer outras atribuicdes pertinentes.

Além das atribuigBes regimentais descritas, espera-se que os professores, no exercicio de

suas funcgdes, mantenham excelente relacionamento interpessoal com os alunos, demais

professores, Coordenacdo do Curso, Setor Pedagogico e servidores da Instituicdo,

estimulando-os e incentivando-os ao desenvolvimento de um trabalho compartilhado,

interdisciplinar e de qualidade.
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Além da predisposicdo para o seu proprio desenvolvimento pessoal e profissional, os
professores devem, por fim, manter-se atualizados, desenvolvendo praticas pedagogicas
eficientes.

2.10. Coordenador do Curso

A responsabilidade pela coordenacédo do curso de Engenharia de Controle e Automacéao
do IFES campus Linhares esta a cargo do professor Dr. Erlon Cavazzana, que tem
participado ativamente na concepc¢do e no projeto do curso, tendo iniciado oficialmente a
coordenacao dos trabalhos em 09 de julho de 2013 e presidido a comissdo de elaboracao
deste Projeto Pedagdgico de Curso (PPC).

O professor Erlon Cavazzana é Doutor em Engenharia Elétrica pela Universidade Federal
do Espirito Santo (2012), mestre em Engenharia Elétrica pela Universidade Federal de
Minas Gerais (2007), Engenheiro Eletricista pela Universidade Federal do Espirito Santo
(2005) e ex-aluno desta Instituicdo, tendo concluido o curso Técnico em Processamento
de Dados pela antiga Escola Técnica Federal do Espirito Santo, atual Ifes, em 1998. Suas
pesquisas realizadas tanto no Mestrado quanto no Doutorado foram focadas em sistemas
de controle para Processos Industriais, tendo participando do grupo de pesquisa de
Modelagem, Andlise e Controle de Sistemas Nao-Lineares da UFMG (MACSIN) e do
Grupo de Automacao industrial da UFES. Atualmente o professor Erlon participa de um
curso de MBA em Gestdo da Producdo e Manutencdo em sabados alternados, com
previsdo para conclusdo em 2016 e ja participou de aproximadamente vinte cursos de

formacdo complementar em diversas areas.

Na Universidade Federal de Minas Gerais, foi professor do curso de Engenharia de
Controle e Automacao entre 2007 e 2008. No Instituto Federal do Espirito Santo é
professor efetivo com dedicagcdo exclusiva (DE) desde 2008, atuando inicialmente na
coordenadoria de Eletrotécnica do campus Sdo Mateus, e a partir de 2010 na
coordenadoria de Automacado Industrial do campus Linhares, onde atualmente esta

lotado.

Na area da pesquisa e extensao o professor Erlon possui um artigo completo publicado
em periédico internacional, um capitulo de livro publicado, quatro trabalhos completos
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publicados em anais de congressos, sendo um internacional, um resumo de artigo
publicado em anais de congresso, seis apresentacdes de trabalhos em eventos cientificos
sendo um internacional, e diversas producdes técnicas. Participou de um projeto de
pesquisa no Ifes e orientou um aluno de Iniciacdo em Desenvolvimento Tecnoldgico e
Inovacdo. Durante sua carreira também participou de trés bancas de avaliacdo de
Monografia de curso de pés-graduacéo lato-sensu, sete bancas de concurso publico para
contratacao de professor, sendo uma delas para a Universidade Federal de Ouro Preto, e
as demais para o Instituto Federal do Espirito Santo, além de ter sido coordenador local
de concurso publico no Ifes campus Linhares e também presidente das bancas
examinadoras de provas de conhecimentos especificos e de titulos. Também
supervisionou o estagio de diversos alunos no Instituto Federal do Espirito Santo.

O professor Erlon Cavazzana também é membro da Sociedade Brasileira de Automatica e
sua area de pesquisa envolve assuntos relacionados a modelagem e identificacdo de
sistemas, controle de processos elétricos e industriais, automacao industrial e processos

de laminagéo.

2.11. Avaliagdo Continuada

BN

A preocupacdo quanto a qualidade dos cursos de graduagdo em Engenharia foi
demonstrada pelo Conselho Nacional de Educacdo que, em 1999, disponibilizou suas
diretrizes. Considerando particularmente o PPC, é interessante destacar o Art. 5° da
Resolugdo CNE/CES 11, de 11 de margo de 2002:

Art. 5°. Cada curso de Engenharia deve possuir um projeto pedagdgico que demonstre
claramente como o conjunto das atividades previstas garantirda o perfil desejado de seu
egresso e o desenvolvimento das competéncias e habilidades esperadas. Enfase deve ser
dada a necessidade de se reduzir o tempo em sala de aula, favorecendo o trabalho

individual e em grupo dos estudantes.

Nesse contexto, foi elaborado o Projeto Pedagdgico do Curso (PPC) no qual se definiu o

perfil pretendido para o egresso do curso de Engenharia de Controle e Automacéo, sendo
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necessario implementar um sistema de avaliacdo continuada do processo de ensino-

aprendizagem, para o acompanhamento e verificacdo desse perfil.

Tendo como meta a implantagdo do procedimento de avaliagdo continuada do processo
de ensino-aprendizagem, faz-se necessario definir as fontes de dados que permitirdo ao
Colegiado do Curso tomar decisdes quanto as reformulacdes das estratégias de ensino,
contetdos ministrados e futuras reformulagdes que se facam necessérias para se atingir

as metas tracadas pelo Projeto Pedagdgico do Curso (PPC) do curso.

Institucionalmente, existem as etapas que serdo obrigatoriamente cumpridas, que sao
definidas no Regulamento da Organizacao Didatica (ROD) dos Cursos Superiores do Ifes,
que trata da Avaliacédo Escolar, em suas distintas modalidades (Da Avaliagcao Institucional,
Da Avaliagcdo do Aluno, Da Verificacdo do Rendimento Escolar, da Dependéncia e da
Promocao). O cumprimento das diretivas contidas no ROD é uma das fontes de dados a

ser utilizada na avaliacdo continuada do Curso.

Coletados os dados, sera possivel entdo avaliar periodicamente o curso em termos das

diretivas contidas no PPC. O conjunto de dados coletados ira permitir:

» Detectar possiveis problemas com relacdo ao background do aluno ingressante e
da necessidade de cursos de nivelamento;

o Detectar possiveis problemas na metodologia de ensino-aprendizagem e de
avaliacao;

« Definir metodologias para a recuperacgao;

o Definir a opcao pela retencao (ou nao) do aluno;

e Propor novos instrumentos de avaliagcdo do curso;

e« Realimentar o banco de dados com os resultados (positivos ou negativos)

referentes as reformulagdes implementadas.

Se esse processo ocorrer no final de cada semestre letivo, tem-se a ferramenta para
corrigir as deficiéncias e erros do processo em tempo habil, com sua realimentacdo ao

sistema de informacéao.

Considerando que as reformulagbes aqui propostas sdo baseadas nas informacoes
coletadas durante a permanéncia do discente em sala de aula, fica faltando a avaliagéo
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final do processo, que pode ser obtida através dos resultados do ENADE, de concursos

efetuados pelos egressos junto as empresas publicas e privadas, entre outros.

A pergunta a ser respondida nessa etapa é: Quais foram as causas que levaram a néo
insercao do egresso no mercado de trabalho? Da analise das respostas obtidas para essa
pergunta, podera se concluir que seja necessario reformular algumas partes do PPC, com

vistas a minimizar esse problema.

A avaliacdo, de acordo com o Regulamento da Organizacdo Didatica dos Cursos
Superiores Ifes — ROD, serd realizada de forma processual, envolvendo alunos e
professores, compreenderd a avaliacdo de aproveitamento em todos os componentes
curriculares e se efetivara por meio de, no minimo, trés instrumentos documentados por

periodo.

A avaliacdo é parte integrante do processo de formacédo, com funcdes diagndstica,
formativa e somativa, e € importante tanto para a instituicho de ensino como para o
professor e o0 aluno. A funcdo diagnostica da avaliacdo identifica as dificuldades de
aprendizagem; a formativa determina o alcance dos objetivos propostos e a somativa tem

a funcéo principal de promover o aluno.

Em conformidade com os objetivos do curso, com o perfil de egresso almejado e com a
metodologia adotada, as atividades de avaliacdo devem permitir avaliar os avancos do
aprendiz no desenvolvimento das competéncias/habilidades de interesse. A avaliagao
implica, portanto, confrontar “dados de fato” com a “realizade desejada”, que é composta
por critérios, objetivos e normas, 0s quais permitem atribuir um valor ou uma significacao

aos dados concretos. Nesse sentido, a avaliagao deve prever:

e clareza e explicitagédo de critérios;
e critérios compativeis com os objetivos;
e clareza e explicitagdo de parametros;

e instrumentos compativeis com o0s objetivos, critérios e parametros.

Pelo exposto, a avaliagdo no curso de Engenharia de Controle e Automacdo devera

apontar para as seguintes finalidades:
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1. diagnosticar as etapas em que os alunos estdo em determinado conteudo,
servindo para que sejam tomadas medidas para recuperacdo de conceitos e
estimulo a novas estruturas;

2. propiciar a reflexdo do processo ensino-aprendizagem pelos seus atores;

3. integrar conhecimentos por ser, também, um recurso de ensino-aprendizagem;

4. comprovar a capacidade profissional nas formas individual e coletiva;

5. apresentar o uso funcional e contextualizado dos conhecimentos.

E importante salientar que o acompanhamento do egresso, assim como sua inser¢éo ou
ndo no mercado de trabalho é um dos pontos fundamentais para se avaliar um curso, ndo
se considerando a influéncia da economia do Pais no mercado de trabalho. Dessa
realimentacdo, podem resultar acdes imediatas que visam a corrigir a distancia existente

entre o perfil do profissional procurado pelo mercado e o entregue pela Instituicdo.

2.12. Estratégias Pedagogicas

Para que o aluno atinja o perfil desejado, os docentes do curso de Engenharia de
Controle e Automacéo devem dar énfase a uma postura de constru¢do do conhecimento,
com uma metodologia dialética, na qual se propicie a passagem de uma visdo do senso
comum — o que o aluno j& sabe sobre a area do curso, com base em suas experiéncias
de vida — a uma viséo tecnoldgica mediante o desenvolvimento de préaticas pedagodgicas
voltadas para a mobilizagdo do aluno para o conhecimento, a disponibilizacdo de
instrumentos que lhe proporcionem oportunidades de construir conhecimentos novos e o
desenvolvimento da capacidade de elaboracdo de sinteses integradoras do saber

construido com aqueles que ja possuiam anteriormente.

Um dos pontos-chave para o sucesso na formacdo do profissional de Engenharia de
Controle e Automacéo é a motivacdo do aluno e de todos os participantes do processo.
Entre os fatores que contribuem para a perda da motivagdo dos alunos, e
consequentemente dos professores, esta o desconhecimento dos conteidos minimos

para a efetiva compreensao das matérias basicas do curso.

Pensando em maneiras de resolver essa questdo, os professores, junto com a

Coordenadoria de Gestao Pedagdgica, propdéem que no inicio do primeiro semestre seja
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feita uma revisdo de conteudos basicos para os alunos que tenham deficiéncias claras de
conhecimento dos componentes curriculares necessarios. Além disso, como estratégia
pedagdgica poderdo ser desenvolvidos projetos de intervengcdo na forma de nivelamento
de disciplinas em que os alunos apresentam mais dificuldade de dominio no inicio, a

saber: Portugués, Matemaética, Fisica, Quimica e Informatica.

Cada disciplina terA um projeto, desenvolvido por um professor da area especifica,
juntamente com a equipe pedagodgica, que contemplara os conteddos bésicos
necessarios a consolidacdo das competéncias e habilidades na area, com aulas extras,
sob orientacdo e acompanhamento dos professores, que utilizardo metodologias e

mecanismos adequados de estudo.

Nessas aulas especiais, o professor podera desenvolver o curriculo com adaptacoes, a
fim de elevar o nivel de conhecimento dos alunos. Também podera utilizar salas de
recursos (laboratérios de Informética, laboratério de Quimica, entre outros, para
complementar o atendimento educacional, que podera ser realizado individualmente ou

pequenos grupos em horario diferente daquele em que frequentam a classe comum.

Esses projetos serdo um dos principais instrumentos de pré-capacitacdo ao aprendizado
universitario. Os académicos passardo a vincular os ensinamentos ministrados nas
disciplinas de graduacdo, assim, poderdo melhorar o aprendizado dos conceitos

apresentados em sala de aula.

Também serdo ofertadas aulas com monitores, selecionados dentro dos parametros
pedagogicos legais para a atividade. Essas aulas proporcionardo, além do reforco nos
conteudos das disciplinas e a melhoria do processo de aprendizagem, a interagdo entre

os discentes.

Ademais, as atividades propostas no Curso deverdo propiciar oportunidades para o
desenvolvimento das habilidades complementares, desejaveis aos profissionais da area,
considerando-se o aluno como um todo, relacionando também suas atitudes e
respeitando as peculiaridades de cada disciplina/atividade didatica, bem como a
capacidade e a experiéncia de cada docente. O estimulo e o incentivo ao aprimoramento
destas caracteristicas devem ser continuamente perseguidos, objetivando sempre a

melhor qualidade no processo de formacéo profissional.
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Para proporcionar aos alunos desenvolver e demonstrar consciéncia da diversidade,
respeitando as diferencas de natureza ambiental-ecoldgica, etnicorracial, de géneros,
faixas geracionais, classes sociais, religibes e necessidades especiais, entre outras,
dentro da grande area que abrange os Direitos Humanos, Educacéo para a Diversidade e
Incluséo, e as Relacdes Etnico-Raciais, serdo usadas varios instrumentos pedagogicos,
como projetos, simulagdes, painéis, comunicacdes oral e escrita, aula expositiva, textos,
debates, féruns de discussédo, entre outros, para uma dinAmica de aula capaz de
estimular o interesse, usando estratégias adequadas aos diferentes conteudos nas

seguintes disciplinas:

 Direito e Etica Aplicados

e Sociologia e Cidadania

e Ciéncias do Ambiente

O campus Linhares também possui um Nucleo de Apoio a Pessoas com Necessidades
Especificas — NAPNE, que € um 6rgdo de natureza consultiva e executiva, de composi¢ao
multidisciplinar e que foi instituido pelo Diretor-Geral por meio da Portaria n° 15, de 16 de
janeiro de 2015.

De acordo com o Art.3° do regulamento interno do NAPNE, este tem por finalidade
desenvolver acfes que contribuam para a promocéo da inclusédo escolar de pessoas com
necessidades especificas, buscando viabilizar as condi¢cdes para o acesso, permanéncia

e saida com éxito em seus cursos.

O NAPNE, com o apoio da equipe pedagdgica e docentes envolvidos, atuam no
atendimento individual de acordo com as necessidades especificas do(s) aluno(s), ou
seja, que apresentam algum tipo de deficiéncia, transtornos globais do desenvolvimento,
altas habilidades ou superdotacéo, buscando garantir uma pedagogia diferenciada, capaz
de identificar e satisfazer suas especificidades, proporcionando-lhes condi¢des de

desenvolvimento e aprendizagem.

Atualmente, o Napne do campus possui materiais assistivos, como bola de futsal com
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guizo, bola de futebol de campo com guizo, regletes com pung¢éo, notebooks (sendo que

um deles com o sotware Jaws instalado) e papel para impressao em Bralille.

O Atendimento Educacional Especializado no caso de alunos com deficiéncia, transtornos

globais do desenvolvimento, altas habilidades ou superdotacéo, pode ser assim descrito:

a) Alunos(as) com deficiéncia auditiva (surdos): O(A) aluno(a) podera ter o
acompanhamento de profissionais especificos (tradutor e intérprete de Libras) para
realizar a traducdo das aulas em tempo real ou para producdo de videos didaticos. As
provas poderdo ser traduzidas em Libras, podendo ser escritas ou em tempo real, com

adaptacdes no tipo e no numero de questdes, em relacdo a prova regular.

b) Alunos(as) com baixa visdo: os materiais didaticos poderéo ser adaptados, por meio de
cOpias com letras ampliadas. Dependendo do grau de necessidade, esse(a) aluno(a)
poderd usar 0s mesmos equipamentos voltados para o atendimento ao(a) aluno(a)

cego(a).

c) Alunos(as) com deficiéncia visual (cego): O(A) aluno(a) podera ter a assisténcia de
um(a) monitor(a) especializado(a) para transcrever materiais didaticos disponibilizados
pelos professores em Braille. Poderdo ser adquiridos também livros e revistas em Bralille,
que estardao disponiveis na biblioteca do campus, em forma de leitura complementar.
Poderdo ser utilizados equipamentos eletrbnicos, como notebooks, com softwares
especifico, para possibilitar maior autonomia e independéncia do estudante na vida
académica. Também podera ser utilizado um gravador de voz, que pode ser usado
pelo(a) aluno(a) ou monitor(a) para gravar as aulas para que este possa revisar 0s
conteludos posteriormente. Esses equipamentos promovem a insercdo e inclusdo do

aluno no mundo digital, por meio da utilizacdo dos recursos tecnoldgicos.

O Instituto Benjamin Constant produz e distribui gratuitamente varios audiolivros que

poderéo ser solicitados e utilizados por esses alunos(as).

Em relacdo as avaliagbes, essas poderdo ser adaptadas para a escrita em Braille ou o(a)
monitor(a) podera proceder a leitura das questdes para que o(a) aluna(a) responda

oralmente.

d) Alunos(as) com deficiéncia fisica: O acesso as salas de aulas e laboratorios terdo as

adaptacdes necessarias para melhor atender a esses(as) alunos(as).
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No caso de alunos com deficiéncia intelectual, transtornos globais do desenvolvimento,
altas habilidades ou superdotacdo, o Atendimento Educacional Especializado sera
elaborado pelo NAPNE, equipe Pedagdgica e docentes envolvidos, de acordo com a

especifidade de cada caso.

O campus Linhares esta sempre buscando ampliar sua acessibilidade, mas ja possui

Varios espagos que proporcionam a incluséo, como:

a) Nas proximidades da edificacdo existem estacionamentos e vagas preferenciais para

pessoas com mobilidade reduzida.

b) A maioria das entradas para os blocos possuem rampas. O percurso a partir da porta e

ambiente tem piso regular, firme e antiderrapante.

c) A maioria dos corredores apresenta larguras que atendem ao fluxo de usuérios, ndo

tendo sido observado conflito de fluxos.
d) As janelas garantem seguranca as pessoas.
e) Existem sanitarios acessiveis, com barras de apoio.

f) Os laboratérios e postos de trabalho apresentam computadores. Destes, pelo menos
5% sdo acessiveis a pessoas com cadeira de rodas ou mobilidade reduzida. Existe a
possibilidade de adaptar para acessibilidade, pelo menos 10% dos terminais. A tela, a

torre e os periféricos do computador sdo independentes na sua localizacao.

g) A Biblioteca esta localizada em rota que pode ser adaptada para ser acessivel. As

cadeiras junto as mesas de estudo sao flexiveis ao deslocamento.

Em relagcéo ao plano de capacitacéo de profissionais envolvidos no curso de Engenharia
de Controle e Automacao, sera 0 mesmo que estad sendo desenvolvido para o Instituto
Federal do Espirito como um todo, previsto no item “6.2.2 Politica de Desenvolvimento de
Pessoas e Plano de Carreira” no Plano de Desenvolvimento Institucional - PDI de 2014 a
20109.

N&o obstante, algumas acdes ja estdo sendo realizadas, como:

I. No final de 2014 o Ifes - campus Linhares enviou a Belo Horizonte-MG dois
professores e dois servidores técnico-administrativos para realizar o curso
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“Controle e Registro Académico de Instituicdes de Nivel Superior” na instituicdo
CONSAE, visando a capacitacdo de seu quadro de pessoal para trabalhar com o
curso superior de Engenharia de Controle e Automacéo.

Il. O Ifes — campus Linhares vem sistematicamente concedendo o afastamento para
realizacdo de poés-graduacdo stricto-sensu aos seus professores, visando ao
aumento da titulacdo do quadro docente. Atualmente, possui 5 professores em

licenca para realizacéo de pos-graduacao stricto-sensu.

2.13. Administracdo Académica

2.13.1. Colegiado

O funcionamento dos Colegiados dos Cursos de Graduacédo do Instituto Federal do
Espirito Santo foi instituido e € regido pela Resolucédo CS n° 65/2010, de 23 de novembro
de 2010, que altera e substitui a Resolucdo CD n° 01/2007, de 07/03/2007, que cria 0s
Colegiados dos Cursos Superiores do Instituto Federal do Espirito Santo.

O Colegiado do Curso, 6rgdo normativo e consultivo setorial, estd diretamente
subordinado a Camara de Ensino de Graduacéo ou de Pés-Graduacao, mantendo vinculo
cooperativo com as Coordenadorias que ofertam componentes curriculares ao Curso. O
Colegiado tem, ainda, relacdes administrativas com o setor de registro académico em

aspectos didaticos e pedagogicos.

No ambito do Curso de Engenharia de Controle e Automacéo, a criagdo de um Colegiado
de Curso e a composicao inicial de seus componentes sera proposta pelo Coordenador
do Curso a Diretoria de Ensino, que a encaminhara ao Diretor-Geral do Campus para
homologacdo, conforme determina a Resolucdo. Esse Colegiado sera composto pelo
Coordenador do Curso, que o presidira, um representante da Coordenadoria Pedagdgica,
no minimo 4 (quatro) professores da area técnica e 2 (dois) do nucleo béasico que
ministrem componentes curriculares no Curso, podendo o numero total de professores ser
aumentado em até 50%, mantendo-se a proporcionalidade, 1 (um) aluno, até que a

primeira turma atinja 100% da matriz curricular, passando a 2 (dois) alunos quando outra
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turma completar 50% dessa matriz.

Posteriormente, 0s representantes docentes e seus respectivos suplentes serdo eleitos
pelos professores que ministrem componentes curriculares no curso para mandato de um
ano, podendo ser renovado por igual periodo. Ja o(s) representante(s) discente(s) e
seu(s) suplente(s) nos Colegiados de Curso sera(ao) eleito(s) pelos alunos matriculados
no respectivo curso para mandato de um ano, podendo esse ser renovado por igual

periodo.

Sédo as seguintes atribuicdes do Colegiado de curso, conforme especifica o Art. 9° da

resolugéo:

I. contribuir com o Nucleo Docente Estruturante - NDE na atualizagdo, implantacdo e
consolidagéo do Projeto Pedagdgico do Curso;

II. homologar a oferta de vagas para o curso em cada periodo letivo e encaminha-la ao

Diretor do Campus, obedecendo ao prazo do Calendario Académico;

lll. definir as listas da oferta de componentes curriculares para cada periodo letivo e
homologéa-las ap6s aprovacéo pelas Coordenadorias dos Cursos, em conformidade com
0s prazos estabelecidos no Calendéario Académico;

IV. propor o horério dos componentes curriculares e das turmas do seu curso, ouvidas as
Coordenadorias envolvidas, observando a compatibilidade entre eles, exceto para cursos

na modalidade a distancia;

V. orientar a elaboracgéo e revisdo dos planos de ensino dos componentes curriculares do
curso, bem como dos mapas de atividades dos cursos a distancia, propondo alteragées,

guando necessarias;

VI. sugerir as Coordenadorias ou professores das diversas areas do curso a realizacéo e

a integracao de programas de pesquisa e extenséo de interesse do curso;

VII. propor ao setor de registro académico a suspensdo temporaria de ofertas de
turmas/componentes curriculares quando a demanda ficar abaixo do que estabelecem as

normas académicas;
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VIII. definir, junto as Coordenadorias académicas, a necessidade de realizacdo de

programas e de periodos especiais de estudos de interesse do curso;

IX. estabelecer equivaléncias de estudos e indicar os componentes curriculares a serem

adaptados ou dispensados, em casos de aproveitamento de estudos;

X. examinar, decidindo em primeira instancia, as questdes académicas suscitadas tanto
pelo corpo discente quanto pelo docente, cabendo recurso da decisdo a Diretoria de

Ensino ou ao setor equivalente do Campus;
XI. elaborar e aprovar o plano anual de atividades do Colegiado;

XIl. elaborar e aprovar o relatério anual de atividades do Colegiado para envio a Diretoria

de Graduacao ou de Pés-Graduacao;

XIIl. estabelecer normas e procedimentos para o seu funcionamento, bem como propor
seu Regimento Interno, que devera ser homologado pela Diretoria de Ensino ou setor
equivalente do Campus;

XIV. criar comissdes temporarias para o estudo de assuntos especificos ou para

coordenar atividades de sua competéncia;

XV. coordenar as atividades de autoavaliacao, sob a supervisdo da CPA.

O Colegiado se reunird periodicamente ou, extraordinariamente, por convocacdo do
Presidente do Colegiado ou por requerimento de 1/3 (um terco) de seus componentes e
sera presidido pelo coordenador de Curso, competindo a ele o disposto no Art.12 da
Resolucdo. Em caso de reunifes extraordinarias, a convocacdo devera ser expedida, no
minimo, com 24 (vinte e quatro) horas de antecedéncia e, para haver reunido, sera

necessaria a presencga de 50% dos membros mais 1 (um).

2.13.2. Nucleo Docente Estruturante (NDE)

A criagdo do Nucleo Docente Estruturante (NDE) nos cursos de Graduacdo do Instituto
Federal do Espirito Santo esta definido na Resolugdo CS N° 65/2010, de 23 de novembro
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de 2010.

Este sera composto por um conjunto de professores dos quais 60% possuam titulo
de POs-Graduacao Stricto Sensu, em regime de trabalho em tempo integral ou parcial.
O NDE tera o Coordenador do Curso, como presidente, dois professores do nucleo
profissionalizante e/ou especifico e dois professores da Comissdo que fez parte da

autorizacao ou reestruturagéo do Curso.
O Nucleo Docente Estruturante de cada curso é responsavel diretamente pela:

I. atualizacé@o do Projeto Pedagdgico de Curso — PPC;
II. implantac&o do Projeto Pedagdgico de Curso;
Ill. consolidacao do Projeto Pedagdgico de Curso.

Por sua vez, os professores do Nucleo Docente Estruturante tém a responsabilidade
permanente de garantir a qualidade académica do curso.

Competira ao Coordenador de curso constituir o NDE e registrar em ata propria todos os

seus trabalhos.

2.13.3.  Comisséo Propria de Avaliacdo (CPA)

A Comisséo Propria de Avaliagdo - CPA, prevista no art. 11 da Lei n°® 10.861, de 14 de
abril de 2004, foi instituida com o objetivo de assegurar o processo de avaliacdo da

Instituicdo, nas areas académica e administrativa.

A Comissao Prépria de Avaliacdo integra o Sistema Nacional de Avaliacdo da Educacédo
Superior — SINAES e atua com autonomia, no ambito de sua competéncia legal, em
relacdo aos conselhos e demais O0rgdos colegiados existentes na instituicdo. Ela deve
promover a avaliagdo institucional obedecendo as dimensdes citadas no Art. 3° da Lei n°
10.861, que institui o Sinaes:

I. amisséo e o plano de desenvolvimento institucional;
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VI.

VII.

VIII.

a politica para o ensino, a pesquisa, a pos-graduacdo, a extensdo e as
respectivas formas de operacionalizagcdo, incluidos os procedimentos para
estimulo a producdo académica, as bolsas de pesquisa, de monitoria e demais

modalidades;

a responsabilidade social da instituicdo, considerada especialmente no que se
refere a sua contribuicdo em relacdo a inclusdo social, ao desenvolvimento
econbmico e social, a defesa do meio ambiente, da memodria cultural, da

producéo artistica e do patrimonio cultural;
a comunicacdo com a sociedade;

as politicas de pessoal, as carreiras do corpo docente e do corpo técnico-
administrativo, seu aperfeicoamento, desenvolvimento profissional e suas

condi¢des de trabalho;

organizacdo e gestdo da instituicdo, especialmente o funcionamento e
representatividade dos colegiados, sua independéncia e autonomia na relagao
com a mantenedora, e a participacdo dos segmentos da comunidade universitaria

Nnos processos decisorios;

infra-estrutura fisica, especialmente a de ensino e de pesquisa, biblioteca,

recursos de informacédo e comunicacao;

planejamento e avaliacdo, especialmente os processos, resultados e eficacia da

auto-avaliacao institucional,
politicas de atendimento aos estudantes;

sustentabilidade financeira, tendo em vista o significado social da continuidade

dos compromissos na oferta da educacéao superior.

A avaliacdo institucional é anual e tem por objetivo contribuir para 0 acompanhamento das
atividades de gestdo, ensino, pesquisa e extensdo, garantindo espaco a critica e ao
contraditorio, oferecendo subsidios para a tomada de decisdo, o redirecionamento das
acOes, a otimizacdo e a exceléncia dos processos e resultados do Ifes, além de incentivar

a formacgéo de uma cultura avaliativa.
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3. Matriz Curricular

A seguir é apresentada a matriz curricular do curso de graduacdo em Engenharia de
Controle e Automacédo, composta de dez (10) periodos letivos semestrais e carga horaria
total dos componentes curriculares de 3.600 horas.

Neste projeto, sempre que for citada carga horaria ou carga horaria total, considere-se
como hora-relégio (60 min).

A tabela de periodizacdo apresenta a classificacdo do Tipo de Aula ministrada - Teoria (T)
ou Laboratorio (L) -, bem como Carga Horéria e Créditos de cada disciplina do curriculo
que totalizam 240 créditos entre disciplinas obrigatdrias e optativas. A seguir, apresenta-

se o0 Curriculo Pleno proposto.

12 PERIODO Nucleo
Carga Horaria | Aula -
Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O

Introducéo a Engenharia de Controle N0 tem 30 2 1o 0 0o 131! o0 9
e Automagao

Introdugéo ao Calculo N&o tem 60 4 10 60 0| 0] 0 4

Quimica Geral e Experimental | Né&o tem 90 4 1219 [|0|0]O0 6

Algoritmos e Estruturas de Dados Né&o tem 60 2|2 0 |60 00 4

Sociologia e Cidadania Né&o tem 30 2103 [(0|0]O 2

Expresséo Crafica N&o tem 45 0| 3|4 | 0|00 3

Comunicagéo e Expressédo N&o tem 30 210 30 010 2

Introdugéo a Administragdo N&o tem 30 210 30 010 2

Total do Periodo 375 18 | 7 | 285 |60 | 30 | O 25

20 PERIODO Tipo de Nicleo
Carga Horaria |__Aula -
Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O

Linguagem de Programagéo Né&o tem 60 2|2 0 |60 00 4

Calculo | Nao tem 90 6 {01] 9 |0 |00 6

Geometria Analitica Né&o tem 60 4 10 60 0(0]|O0 4

Fundamentos da Mecénica Classica | N&o tem 90 5 | 1 90 0(0]|0 6

Estatistica | Né&o tem 30 2103|0070 2

Ciéncias do Ambiente N&o tem 30 2103|0070 2
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Critérios

Optativa 1 - 30 210 0 0| 0|30 2
Especificos
Total do Periodo 390 23 | 3 | 300 (60| O | 30 26
30 PERIODO | e Niicleo
Carga Horaria |__Aula Crédi
Total réditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O
Fendmenos de Transporte | Calculo | 90 511 90 0| 0] 0 6
Calculo I Célculo | 90 6 (0] 9 |0|0]O0 6
Estatistica Il N&o tem 45 310 45 0| 0] 0 3
Algebra Linear Nao tem 60 41060000 4
Circuitos Elétricos | Néo tem 75 3| 2 71010 5
Seguranga do Trabalho Né&o tem 30 210 301010 2
Ciéncia dos Materiais N&o tem 60 4 10 60 0| 0] 0 4
Total do Periodo 450 27 | 3 | 345 (105[ 0 | O 30
4e PERIODO Tipo de Niicleo
Carga Horaria | Aula o
Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O
Mecanica dos Sélidos N&o tem 45 310 45 0| 0] 0 3
Economia da Engenharia N&o tem 45 3,0 4 (0|00 3
Célculo Numérico Algebra Linear 60 2|2 0 |60 00 4
Circuitos Elétricos Il Circuitos 60 410 0 |60|0]0O 4
Elétricos |
Eletronica Basica Circuitos 75 32| 0 |s|olo] 5
Elétricos |
Calculo Il Célculo | 75 5107 |0]0]|0 5
Fendmenos de Transporte Il Calculo | 60 4 10 60 0| 0] 0 4
Optativa 2 Critérios 30 210] o |0o]o0]30 2
Especificos
Total do Periodo 450 26 | 4 | 225 (195( 0 | 30 30
50 PERIODO Tipo de Nicleo
Carga Horaria |__Aula -
Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O
Eletronica Digital | Né&o tem 45 2 0 |40 0 3
Eletromagnetismo | Célculo Il 90 511 90 |0 (0|0 6
Eletrnica Analdgica Circuitos 60 2 121] 0 |60|0]o0 4
Elétricos |
Varidveis Complexas Calculo Il 30 2103 [(0|0]O 2
Controle Automatico Calculo Il 90 4 | 2 0 0 {90 6
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Processos de Fabricacdo Né&o tem 45 0 0 0 |45
Introducéo a Fisica Moderna N&o tem 75 1 7% 010
Total do Periodo 435 22 | 7 | 195 (105135 29
62 PERIODO | Tipode Niicleo
Carga Horaria | Aula .
] Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O
Ferramentqs Com_putamopms para | = tem 45 0|3 0 0 |45 0 3
Projeto e Simulagéo de Sistemas
Eletrénica Digital Il Eletrénica Digital | 60 2| 2 0 0 |60] 0 4
Maquinas Elétricas Eletromagnetismo | 90 4 | 2 0 0 |90 6
Eletronica de Poténcia Eletronica Basica 60 2|2 0 0 |60] 0 4
Sistemas de Controle Controle 60 2020 |0/60]0 4
Automatico
Gestdo Empresarial Né&o tem 30 210 300 2
Metodologia da Pesquisa Né&o tem 30 210 0 0 |30] 0 2
Optativa 3 Criterios 30 2o o fo|ol3]| 2
Especificos
Total do Periodo 405 16 | 11 0 0 |375(| 30 27
70 PERIODO | el Nicleo
Carga Horaria | Aula -
Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O
Arquitetura de Computadores N&o tem 45 2 |1 0 0 {450 3
Instrumentag&o Industrial | N&o tem 75 3| 2 0 71010 5
Anélise de Sinais e Sistemas Né&o tem 60 3 |1 0 60| 0 | O 4
Gestéo da Qualidade Nao tem 30 210 0 0 |30 2
Manufatura Integrada Né&o tem 75 510 0 0 (750 5
Controle de Processos ControI’el 60 2|2 0 0 {600 4
Automatico
Optativa 4 Critérios 60 40| o |o|lo|e0| 4
Especificos
Total do Periodo 405 21| 6 0 [135]|210 | 60 27
g PERIODO | s Nicleo
Carga Horaria | Aula Cradi
Total réditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O
Instrumentag&o Industrial Il Instrumentagéo 60 2 |2 0 0 |60] 0 4
Industrial |
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Empreendedorismo Né&o tem 30 210 0 0 30| 0 2
Controla@orgs Légicos Llnguagem~de 60 2|9 0 0160l o 4
Programaveis programagao
Microcontroladores Linguagerm de 60 22 0 oleo|o]| 4
programagao
Direito e Etica Aplicados Nao tem 45 310| 45 |0]0]0O 3
Optativa 5 Critérios 60 40| ololole| 4
Especificos
Total do Periodo 315 15| 6 | 45 | 0 |210 | 60 21
9° PERIODO | Tipode Niicleo
Carga Horaria |__Aula Crédi
N . . Total LD
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O
Acionamgntos Hidraulicos e Fendmenos de 45 0| 3 0 0o |45 0 3
Pneumaticos Transporte ||
Controle Inteligente Sistemas de 60 212 0 |ole]o0 4
Controle
Sistemas Supervisorios nguagemﬂde 45 03 0 0 {450 3
programagao
Redes Industriais de Comunicagéo | Ndo tem 45 2 |1 0 0 |45] 0 3
Robdtica Industrial Algebra Linear, 60 301 0 |ofeo|o]| 4
Calculo Numérico
Trabalho de Conclus&o de Curso Metodplogla da 30 210 0 0 |30 2
Pesquisa
Optativa 6 Critérios 60 40| o |o|lo|e0| 4
Especificos
Total do Periodo 345 13 (10| 0 0 |285| 60 23
10 PERIODO U Nicleo
Carga Horaria | Aula -
Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T|L B P|E|O
Trabalho.de Conclusao de Estagio Critéri9§ 30 2 1o 0 01310 9
Supervisionado Especificos
Total do Periodo 30 2 |0 0 0 {300 2

A tabela seguinte mostra a Distribuicdo das cargas-horarias da matriz proposta por
periodo e por créditos. Nesse caso, vale a observacdo de que, para a totalizacado das
horas de Teoria (T) x Laboratorio (L) da matriz curricular, levou-se em considera¢dao que
todas as disciplinas optativas cursadas pelo discente seriam compostas apenas por aulas
tedricas, o que pode variar, na pratica, se o aluno cursar disciplinas optativas que

possuam aulas praticas, como algumas das listadas na Tabela 3.3.
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Tabela 3.1 — Distribuicdo das Cargas-Horarias por Periodo e Créditos

Carga Horaria | Tipo de Aula Nucleo

Periodo Créditos Total T L B P E 0

| 25 375 18 7 285 60 30 0

! 26 390 23 3 300 60 0 30

! 30 450 27 3 345 105 0 0

v 30 450 26 4 225 195 0 30

Y 29 435 22 7 195 105 135 0

v 27 405 16 11 0 0 375 30
v 27 405 21 6 0 135 210 60
v 21 315 15 6 45 0 210 60
3 23 345 13 10 0 0 285 60

i 2 30 2 0 0 0 30 0
TOTAIS 240 3600 183 57 1395 660 1275 | 270

3.1. Composicéao Curricular

As disciplinas que compdem a matriz curricular do Curso de Engenharia de Controle e
Automacdo proposto e seus respectivos contetdos programaticos estdo de acordo com
as exigéncias contidas em Lei para os nucleos Basico, Profissionalizante e Especifico.
Isto €, de acordo com a Resolugdo CNE/CES n® 11, de 11 de marco de 2002, resultando
a seguinte distribuicdo para os diversos nucleos: Nucleo Béasico (B) — 38,75%; Nucleo
Profissionalizante (P) — 18,33% e Nucleo Especifico “Fixo” (E) — 35,42%. E importante
ressaltar que no projeto do Curso consta, ainda, 7,50% da carga horaria em conteudos
Optativos (O), mostrados de forma separada na Tabela 3.2, mas que compdem também a
carga horaria do Nucleo Especifico (1275h + 270h, logo 42,92%), uma vez que a
Resolucdo CES N° 11/2002, em seu Art.6, define:
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8 4° O nudcleo de conteldos especificos se constitui em extensfes e
aprofundamentos dos contetidos do nucleo de contetdos profissionalizantes, bem
como de outros conteudos destinados a caracterizar modalidades. Estes contetdos,
consubstanciando o restante da carga horaria total, serdo propostos exclusivamente
pela IES. Constituem-se em conhecimentos cientificos, tecnoldgicos e instrumentais
necessarios para a definicdo das modalidades de engenharia e devem garantir o
desenvolvimento das competéncias e habilidades estabelecidas nestas diretrizes.

Visando atender ao CNE/CP Resolucao 1/2004, explicado pelo parecer CNE/CP 3/2004,
que institui Diretrizes Curriculares Nacionais para a Educacdo das Rela¢des Etnico-raciais
e para o ensino de Historia e Cultura Afro-Brasileira e Africana, a disciplina Sociologia e
Cidadania contempla temas desse parecer, buscando a discusséo entre os académicos
sobre a referida questao.

Quanto ao parecer CNE/CP 14/2012, que trata das Diretrizes Curriculares Nacionais para
a Educacdo Ambiental, o tema € discutido na disciplina Ciéncias do Ambiente, podendo
ser abordado em outras disciplinas técnicas da area da mecéanica que necessitam atentar
para a questdo ambiental no desenvolvimento das atividades produtivas e/ou
operacionais. Ressalva-se que, apesar de citar as disciplinas para tratar de forma
conteudista dos pareceres citados, os temas sdo devidamente incentivados no campus a

serem abordados em atividades de pesquisa e extensao.

O componente curricular Libras (Lingua Brasileira de Sinais), com carga horaria teérica de
60 horas e 4 créditos serd ofertado aos alunos como componente curricular optativo,
atendendo ao Decreto N° 5.626, de 22 de dezembro de 2005, que regulamenta a Lei N°
10.436, de 24 de abril de 2002 e o art. 18 da Lei N° 10.098, de 19 de dezembro de 2000.

Logo, a matriz curricular esta coerente com as exigéncias legais e as caracteristicas do

profissional que se quer formar.

Tabela 3.2 — Disciplinas por Nucleo

o Carga | Composigao do
Disciplina Horaria | Curriculo (%)
Algebra Linear 60
Célculo | 90
Célculo Il 90
Contetdo Basico | Calculo Il 75
Ciéncia dos Materiais 60
Ciéncias do Ambiente 30
Comunicacéo e Expressao 30
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Disciplina

Carga

Composigao do

Horaria | Curriculo (%)

Direito e Etica Aplicados 45

Economia da Engenharia 45

Eletromagnetismo | 90

Estatistica | 30

Estatistica Il 45

Expresséo Grafica 45

Fendbmenos de Transporte | 90

Fendbmenos de Transporte |l 60

Fundamentos da Mecanica Classica 90

Geometria Analitica 60

Introducdo & Administracéo 30

Introducao a Fisica Moderna 75

Introducdo ao Célculo 60

Mecéanica dos Sdlidos 45

Quimica Geral e Experimental | 90

Sociologia e Cidadania 30

Varidveis Complexas 30

0
Subtotal 1395 38,75%

Algoritmos e Estruturas de Dados 60

Andlise de Sinais e Sistemas 60

Célculo Numérico 60

Circuitos Elétricos | 75

Contetdo Circuitos Elétricos I 60

Profissionalizante | Ejetronica Analégica 60

Eletrbnica Basica 75

Eletrbnica Digital | 45

Instrumentacdo Industrial | 75

Linguagem de Programacao 60

Seguranca do Trabalho 30

0,
Subtotal 660 18,33%
. L Carga | Composigao do
Nucleo Disciplina Horaria | Curriculo (%)

Acionamentos Hidraulicos e 45
Pneumaticos

Arquitetura de Computadores 45

Controle Automatico 90

Controle de Processos 60

Conteudo Especifico | Controle Inteligente 60

Controladores Légicos Programaveis 60

Eletronica de Poténcia 60

Eletronica Digital I 60

Empreendedorismo 30
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L Carga | Composigao do
Disciplina Horégria Currr)icuI% (%)
Ferramentas = Computacionais para| 45
Projeto e Simulacdo de Sistemas
Gestdo da Qualidade 30
Gestao Empresarial 30
Instrumentacao Industrial Il 60
Introdugdo a Engenharia de Controle e 30
Automacao
Manufatura Integrada 75
Maquinas Elétricas 90
Metodologia da Pesquisa 30
Microcontroladores 60
Trabalho de Conclusédo de Curso 30
Trabalho de Conclusdo de Estagio| 30
Supervisionado
Processos de Fabricacéo 45
Redes Industriais de Comunicac¢ao 45
Robdtica Industrial 60
Sistemas de Controle 60
Sistemas Supervisoérios 45
0
Subtotal* 1275 35,42%
Optativa 1 30
Optativa 2 30
. .. |Optativa 3 30
Conteudo Optativo Optativa 4 60
Optativa 5 60
Optativa 6 60
0
Subtotal 210 7,50%
TOTAL GERAL 3600hs 100%

* O Contetdo Optativo esta apresentado de forma separada na tabela, mas faz parte do Nucleo Especifico
para verificagdo de atendimento a Resolugdo CNE/CES ne 11, de 11 de margo de 2002.

TOTAL DA MATRIZ CURRICULAR

Carga horéria (h) Créditos
Disciplinas Obrigatoérias* 3330 222 _
Disciplinas Optativas 270 18 Total=240
Atividades Complementares 210 14
Estagio Supervisionado 300 20
Total Geral 4110 274

* Estéo inclusas 30 horas de Trabalho de Concluséo de Curso (TCC) no componente curricular

correspondente
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3.1.1.

Disciplinas Optativas

O Projeto Pedagogico do Curso de Engenharia de Controle e Automacéo prevé dois tipos

de disciplinas optativas, conforme mostrado nas duas tabelas a seguir:

Tabela 3.3 — Disciplinas Optativas com Programas Pré-Estabelecidos

Disciplinas Optativas com Programas

Pré-Estabelecidos Carga Horaria T|p0 cpiulE el .
Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T L P|E|O
Metodologia Cientifica Né&o tem 30 2 0 0| 0|30 2
Classm‘cagao de Areasl Nio tem 30 9 0 ol o l30 9
Potencialmente Explosivas
Controle Estatistico de Processos | Estatistica Basica 60 4 0 0| 0 |60 4
Projetos e Instalagdes Elétricas N&o tem 60 2 2 0| 060 4
Manuteng&o Industrial N&o tem 60 4 0 0| 0|60 4
Comunicagao de Dados Arquitetura de 60 3 1 0| 0 |60 4
Computadores
Converséo de Energia Circuitos Elétricos Il 60 2 2 0| 0 |60 4
Energia Solar Fotovoltaica Circuitos Elétricos I, 30 2 | o 0o|o|3]| 2
Eletrénica Basica
Redes Neurais Artficiais Caloulo |, Linguagem 30 2 | o 0o 3] 2
de Programacéo
Ldgica Fuzzy Né&o tem 30 2 0 0| 0|30 2
Conversores Chaveados EIetAron.|ca de 60 2 2 00|60 4
Poténcia
Algoritmos e
OtImI’ZH.QaO Combinatéria e Meta- E§truturas de Dados; 60 9 9 ol o leso 4
Heuristicas Linguagem de
Programacéo
Algoritmos e
Programacéo Linear E.S truturas de Dados; 60 2 2 0| 0|60 4
Linguagem de
Programacéo
Algoritmos e
Teoria dos Grafos Estruturas de Dados; 60 2 | 2 00|60 4
Linguagem de
Programacao
Inteligéncia Artificial Calculo Numérico 60 2 2 0| 0 |60 4
Célculo Numérico,
Analise de Sinais e
Processamento Digital de Sinais | Sistemas, 60 2 2 0| 0 |60 4
Linguagem de
programagao
Robética Mével Célculo Numérico 60 4 0 0 | 0|60 4
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Sistemas Embarcados Microcontrola-dores 60 2 2 001|060 4
Calculo Numérico,
Sistemas Lineares Controle Automatico, 60 4 0 00| 0|60 4
Variaveis complexas
Identificagdo de Sistemas Controle Automatico 60 4 0 00| O0]60 4
Or'ganiza(;éo do Trabalho e N0 tem 30 9 0 olololso 2
Métodos
Negociagéo e Gestao de Conflitos | N&o tem 30 2 0 001|030 2
Marketing e Servigos N&o tem 30 2 0 0 (0] 030 2
Logistica N&o tem 30 2 0 010|030 2
Gestdo de Projetos N&o tem 30 2 0 010|030 2
Contabilidade e Custos Néo tem 30 2 0 0 (0] 030 2
Gestdo da Producéo e Operacdes | Nao tem 30 2 0 001|030 2
Controle da Qualidade Né&o tem 30 2 0 010|030 2
Pesquisa Operacional N&o tem 30 2 0 010|030 2
Gestéo de Pessoas N&o tem 60 4 0 00| 0|60 4
Financas N&o tem 60 4 0 00| 0|60 4
Inglés Ins~trumental para N0 tem 30 9 0 olololso 9
Automacao
Espanhol Instrumental N&o tem 30 2 0 001|030 2
Fontes Alternativas de Energia | Suimica Gerale 30 2 o lololola]| 2
Experimental |
Corrosao Ciéncia e Tecnologia 60 4 | o|olololen| 4
dos Materiais
Libras Né&o tem 60 2 2 00| 0|60 4
Tabela 3.4 — Disciplinas Optativas com Ementa Variavel
Disciplinas Optativas com Ementa Variavel . HIBCEE Nucleo
Carga Horaria Aula .
Total Créditos
Disciplina Pré-requisito T|L|B|P|E
Topicos especiais em Automagao Critérios
Industrial Ntimero : Assunto da - A definir Adefinir | 0 | 0 | 0 | Adefinir | A definir
o Especificos
disciplina
Tépicos especiais em Critérios
Administragdo Numero : Assunto - A definir Adefinir | 0 | 0 | 0 | Adefinir | A definir
o Especificos
da disciplina
Topicos especiais em Formagéo Critérios
Geral Namero : Assunto da - A definir Adefinir | 0| 0 | 0 | Adefinir | A definir
v Especificos
disciplina

* As disciplinas Optativas nesse formato poderdo ser criadas a qualquer tempo pelo
Nucleo Docente Estruturante (NDE) do Curso.
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As disciplinas optativas no formato de Toépicos Especiais, mostrados na Tabela 3.4,
deverdo ter o Programa de Disciplina Completo submetido ao Nucleo Docente
Estruturante do curso (NDE) e a Coordenacao Pedagdgica para aprovacao, para poderem

ser contabilizadas como disciplinas optativas validas para integralizacdo curricular.
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3.2. Fluxograma do Curso

1° Semestre 2° Semestre 3° Semestre 47 Semestre 5° Semestre 6° Semestre 7° Semestre 8° Semestre 9° Semestre 10° Semestre
Introducéo 4 errament_as . ) Trabalho de
Engenh‘aria de Linguagem de Fendmenos de Mecénica dos - Computacionais Arquitetura de Instrumentacao Acmanamentns Conclusio de
30h P 60hy Son) .o 45H |Eletronica Digital | 450 | para Projeto e 45h) 45 T 60h| |Hidraulicos & 45N Pl 30N
Controle e Programacdo Transporte | Solidos Simulacie de Computadores Industrial Il Preuméticos Estagio
Automacio Sigiem: Supervisionado
Calculo | Instr. Industrial | Fen. De Transportes || Critérips Especificos
Introducdo ao . . Economia da ) . - Instrumentacio ) )
Céleuln B0y | Caleulo | gory | Calculo 1 900 |engennaria 45 Eletromagnetismo | |900 | Eletrénica Digtal 1 Json 1'% 050 75y |empreendedorismo [30n] controke Inteligente |50y
Calculo | Calculo I Eletronica Digital | Sistemas de Controle
- o - Controladores 8
Quimica Gerale X N - : - s P - L Analise de Sinais e P Sistemas
Experimental | 30 |Geometria Analtica |60y | Estatistica I 45h) JCalculo Mumérico  |60HY |Eletronica Analogicd 50 | Maguinas Elétricas 90N Sistemas 60N} Logico L 60h Supsrvisérios 45h
Programaveis
Algebra Linear Circ. Fitricns | Eletromagnetismo | Ling. de Programacao Ling. de Prngramat‘ﬁi
Algoritmos & Fundamentos de i . - e Variaveis Eletranica de Gestdo da . Redes Industriais de
Estruturas de Dadod S0 Vecinica Clissica 90 | Algebra Linear 60h] | Circuitos Elétricos || J60h Complexas 30h Poténcia E0N | quaiigade 30rgfMicrocontroladores. |60h) Comunicagio 45h
Circ. Eletricos | Calculo 1I Eletronica Basica Ling. de Programacao
Sociologia e . A . - - e Sistemas de Ianufatura Direito & Etica - .
Cidadania 30H |Estatistica | 30H | Circuitos Elétricos | |75h| JEletronica Basica 750 |Controle Automaticof 50N Controle G0N Integrada IE Aplicados 45h] |Robdtica Industrial |60
Circ. Eletricos | Calculo Il Controle Automatico Alg. Lin. e Calc. Num.
= . Ciéncias do Segurancado : Processos de - ) Controle de ; Trabalho de
Expressdo Grafica |45 Ambiente 30n Trabalho 30np [Cateulo 1 TEh Fabricacio 45H | Gestéio Empresarial [30h Processos 60N Optativa 5 60N Conclusdo de Curso) 30N
Lalculo | Controle Automatico Criterios Especificos WMetodologia da Pesguizal
Comunicacdo e ) Ciéncia dos Fendmenos de Introducéo a Fisica Metodologia da ) )
Expressio 30ny | Optativa 1 30y Nateriais G0h| Transporte G0M Moderna 75Ny Pesquisa 30h) | Optativa 4 G0N Optativa 6 &0
Criterios Especfﬂ-cns Calculo | Criterios Especificos Criterios Ezpecificos
Introducéio & 20K Optativa 2 30H Optativa 3 30h
Administracdo P
LEGENDA: L
Criterios Especificos Criterios Especificos
1 - Disciplina
1 2 P

2 —Carga-horaria
3 — Pré-requisitos




3.3. Plano de Ensino dos Componentes Curriculares

O Plano de Ensino € um documento didatico-pedagoégico elaborado para cada disciplina

do Curso. Nele, estao discriminados:

a) Carga Horaria: distribuida em aulas teoricas e praticas;

b) Objetivos Geral e Especificos: detalham as habilidades e competéncias apreendidas
pelo aluno apdés o término da disciplina.

c) Ementa: é um resumo sobre os principais tépicos da disciplina.

d) Conteudo Programatico: é o detalhamento da ementa, dividido em tdpicos ou
capitulos e a sua divisdo em aulas. Nele, estdo expostos todos os assuntos abordados
pela disciplina.

e) Estratégias de Aprendizagem: métodos didatico-pedagdgicos usados na disciplina no
processo de ensino/aprendizagem.

f)  Recursos Metodoloégicos: equipamentos usados no  processo de
ensino/aprendizagem.

g) Avaliacdo da Aprendizagem: critérios e instrumentos para avaliar o aprendizado do
aluno.

h) Bibliografia Basica e Complementar: livros e outros materiais impressos que devem

ser utilizados pelo aluno na disciplina.

Os planos de ensino de todas as disciplinas do curso se encontram no Anexo |,

separados por periodo.
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3.4. Componentes Curriculares Eletivos

Para fins de enriquecimento cultural, de aprofundamento ou de atualizacdo de
conhecimentos especificos que complementem a formacdo académica, sera facultada
aos alunos do Curso a matricula em componentes curriculares eletivos, dependendo da

existéncia de vagas e observadas as normas da graduacao.

Entende-se como componente curricular eletivo qualquer componente curricular de curso
de graduacédo do Ifes, cujos conteudos ndo estejam contemplados no curriculo do curso
de engenharia de controle e automacdo. Estes componentes curriculares podem ser de

outros cursos superiores do mesmo campus ou de outros campi do sistema Ifes.

Os componentes curriculares eletivos seguirdo as normas vigentes de desempenho
académico e para cursa-los, o aluno devera ter integralizado, pelo menos, cinquenta por

cento da carga horéria de seu curso de origem.

Os componentes cursados como eletivos constardo no histérico escolar do aluno e serdo
considerados nos calculos de seu coeficiente de rendimento e do limite maximo de
componentes autorizados na matricula por periodo letivo, mas ndo terdo seus créditos

computados para efeito de integralizacdo do seu curso.

As solicitac6es da matricula em componentes curriculares eletivos serdo avaliadas pelo
Colegiado do Curso e deverao ser feitas no Sistema Académico ou na Coordenadoria de

Registro Académico (CRA) dependendo do campus de oferta da matricula.

3.5. Componentes Curriculares Intercampi

Sera facultada aos alunos do curso a matricula em componentes curriculares intercampi,
dependendo da existéncia de vagas no campus pretendido e observadas as normas da

graduacéo.

Entende-se como componente curricular intercampi qualguer componente de curso de
graduacéo do Ifes, pertencente a matriz curricular do curso de Engenharia de Controle e

Automacao, que for cursado em outro campus.
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Os componentes curriculares intercampi constardo no historico escolar do aluno, serao
considerados nos célculos de seu coeficiente de rendimento e terdo seus créditos

computados para efeito de integralizacdo do seu curso.

As solicitac6es de matricula em componentes curriculares intercampi deverdo obedecer
as datas estabelecidas no calendario académico do campus de oferta e serdo feitas
diretamente no Sistema Académico ou na Coordenadoria de Registro Académico (CRA)

dependendo do campus da oferta da matricula.

As solicitacdes de matriculas serdo avaliadas pelo Colegiado do Curso do campus da

oferta da matricula.

3.6. Regime Escolar / Prazo de Integracdo Curricular

Considerando que o Curso de Engenharia de Controle e Automacdo do Ifes campus

Linhares possui as seguintes caracteristicas:

e Regime Escolar: Semestral

e Duracdo Minima: 5 anos

e Duracdo Maxima: 10 anos

e Regime de Matricula: Por disciplina (créditos)
e Numero de vagas/ano: 36/ano

e Horério de Funcionamento: Integral

O discente deve completar o Curso dentro de um tempo minimo de 10 periodos (05 anos)
e um tempo maximo de 10 anos. Esse tempo pode ser estendido em casos previstos pela
legislacéo e pelas normas estabelecidas pelo Ifes. Para fazer jus ao titulo de Engenheiro
de Controle e Automacéo, o estudante deve, obrigatoriamente:

e ter cursado com aproveitamento todas os componentes curriculares obrigatérios
da matriz curricular, ou seja, o cumprimento da carga horéaria de 3.330 horas de
disciplinas obrigatérias;

e ter cursado, com aproveitamento, pelo menos 18 créditos em componentes

curriculares optativos, ou seja, ter cursado com aproveitamento pelo menos 270
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horas de disciplinas optativas conforme a distribuicéo de disciplinas de 30h e de
60h sugeridas na matriz curricular do Curso ou conforme combinagédo de
disciplinas de 30 horas e de 60 horas escolhidas pelo aluno dentro das ofertas
de disciplinas optativas disponibilizadas ao longo do Curso;

ter realizado 300 horas de Estagio Supervisionado Obrigatorio;

ter o Trabalho de Conclusédo de Curso aprovado;

ter cumprido, pelo menos, 210 horas de Atividades Complementares.
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4. Atividades Extracurriculares

As Atividades Extracurriculares possibilitam ao aluno adquirir conhecimentos de interesse
para sua formagdo pessoal e profissional, constituindo um meio de ampliagdo de seu
curriculo, com experiéncias e vivéncias académicas internas e externas ao curso,
reconhecidas através de avaliacdo. As atividades Extracurriculares de abrangéncia do

curso de Engenharia de Controle e Automacao estdo discriminadas a sequir:

4.1. Atividades Complementares

As Atividades Complementares tém a finalidade de enriquecer o processo de ensino-
aprendizagem, privilegiando a complementacdo da formagdo social e profissional do
corpo discente. A abrangéncia do escopo destas atividades esta descrita na Tabela 3.3.
O aluno precisa cumprir o minimo de 210 horas de Atividades Complementares, durante o

periodo de integracdo do Curso.

E importante lembrar que a realizagdo das Atividades Complementares dependera
exclusivamente da iniciativa e da dinamicidade de cada aluno, que deve buscar as

atividades que mais lhe interessam para delas participar.

As Atividades Complementares devem constar no histérico escolar do aluno e devem ser
realizadas fora dos programas das disciplinas previstas na matriz curricular do curso. As

atividades complementares séo obrigatérias para todo aluno do curso.

Tabela 3.3
ATIVIDADES COMPLEMENTARES

Item Descricao N° de Horas

01 Trabalho profissional em &rea afim do curso 105

regido pela CLT.

02 Trabalho profissional em area afim do curso 30

comprovado com ART.
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03 Monitoria em disciplinas do curso, por 30
semestre.
04 Estagio ndo obrigatério em area afim. 105
05 Curso de curta duragdo em area afim 15
(duracdo minima de 15 horas).
06 Participacdo em eventos técnico-cientificos 30
da area ou afim.
07 Autoria de trabalho técnico-cientifico 60
publicado em anais.
08 Autoria de trabalho técnico-cientifico 75
publicado em periodicos especializados.
09 Apresentacao de trabalho de sua autoria em 30
evento técnico-cientifico.
10 Iniciacdo cientifica ou tecnoldgica concluida. 105
11 Visita técnica realizada dentro do Estado. 30
12 Visita técnica realizada fora do Estado. 30
13 Participacdo em palestra técnica. 30
14 Curso de idiomas, por semestre. 30
15 Disciplinas eletivas concluidas. Carga
horaria da
disciplina
16 Representacéo estudantil, tais como: 30
representante de turma, membro do Grémio
Estudantil, conselhos ou colegiados na
instituicdo, por semestre.
17 Participacdo em comisséo organizadora de 30

evento como exposi¢cao, semana académica,
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mostra de trabalhos, por semestre.

18 Participacdo em evento académico que 30
promova debates nos campos da
Sustentabilidade, da Educacdo em Direitos
Humanos, da Educacao para a Diversidade e
para a Incluséo e das Relagbes Etnico-
Raciais.

Os casos nao previstos seréao apreciados pelo Colegiado do Curso.

Para proporcionar o cuprimento de atividades referentes ao item 18 da tabela acima,
desde dezembro de 2010, o Ifes campus Linhares vem sistematicamente promovendo
debates nos campos da Educagdo em Direitos Humanos, da Educacdo para a
Diversidade e para a Inclusdo e das Rela¢des Etnico-Raciais. Por meio da realizacdo de
seminarios tematicos, cursos e projetos de extensdo e projetos de pesquisa, o Ifes
campus Linhares tem afirmado a tarefa legal dos Institutos Federais, no sentido de
legitimar o processo de democratizacdo do acesso a processos educativos, com abertura
de dialogos proficuos e de vagas para comunidades e movimentos sociais que
reivindicam a participagcédo da instituicdo no percurso formativo de suas populagbes, com
vistas tanto a formacéo técnica para o desenvolvimento socioeconémico local, como a
formacdo sociopolitica em torno dos direitos fundamentais da/o cidadé/o brasileira/o. Na
esteira da ampliacdo do didlogo com a comunidade, o Ifes campus Linhares tem
valorizado os espacos de reflexdo acerca de questdes classistas, especificamente no que
se refere aos problemas ainda enfrentados no Brasil, como a exclusédo e a desigualdade
social, 0 que se estende para o campo do combate as opressdes de género, raga e etnia,
diversidade sexual, diversidade cultural e diversidade religiosa. Todas as acodes
desenvolvidas nessa linha séo abertas as/aos estudantes dos cursos técnicos integrados
e concomitantes, e, assim que se formar a primeira turma da graduacdo em Controle e

Automacdo Industrial seréo estendidas as/aos estudantes matriculadas/os no curso.

A sequir, listamos os principais projetos realizados no periodo indicado:
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2010:
| Seminéario de Humanidades - Diversidade Cultural
2012:

Il Seminario de Humanidades - Como o0os Movimentos Sociais Estdo Enfrentando a

Globalizacdo Neoliberal?

2013:

[l Seminéario de Humanidades - 500 Anos de Capitalismo

Projeto "A Escola na Roda de Capoeira"

Projeto "Cineclube Aviso"

2014:

IV Seminario de Humanidades - Juventudes e Movimentos Sociais
Il Seminario de Pesquisa Social - Brasil em Crise

| Seminario de Combate ao Racismo

| Seminario Internacional de Filosofia da Ciéncia

Curso de extensdo Cartografias do Contemporaneo - Poder, niilismo e resisténcia em

Deleuze, Foucault e Nietzsche

Projeto "A Escola na Roda de Capoeira"

Projeto "Cineclube Aviso"

Projeto "Roda de Conversas com Escritores"

Projeto "Metodologia para Formacéao de Clubes de Leitura”
Projeto "Reciclagem de Computadores”

Projeto "Informatica Basica"

2015:

Seminario Juventude Rural e Participacdo Politica - Casos da Agricultura Familiar e da

Reforma Agraria no Espirito Santo

VI Seminario de Pesquisa, Pds-graduacéo e Extensao - Didlogos do Ensino Técnico com
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a Pesquisa, a Pds-graduacao e a Extensao
V Seminéario de Humanidades - Politica, poder e resisténcia no contemporaneo

| Seminario sobre Combate a Violéncia de Raca, Género e Diversidade Cultural, Sexual e

Religiosa
Il Seminario de Filosofia da Ciéncia
[l Seminéario de Pesquisa Social - Brasil em Crise

Curso de extens&o "Gestdo de Negdcios em Organizacdes Associativas com Enfase em

Assentamentos da Reforma Agraria”

Curso de extenséao "Politica, Poder e Resisténcia no Contemporaneo”
Curso de extensao "Direitos Fundamentais e Participagédo Social"
Curso de extensao "Formacao e Gestao Politica"

Projeto "Organizacao de Nucleos de Cultura em Assentamentos do MST para Fomentar a

Participacdo Sociopolitica da Juventude Rural"
Projeto "A Escola na Roda de Capoeira”
Projeto "Cineclube Aviso"

Projeto "Roda de Conversas com Escritores”

Projeto "Metodologia para Formacédo de Clubes de Leitura"

Os académicos do curso de Engenharia de Controle e Automacdo poderdo participar
dessas e de outras atividades promovidas pelo campus, de acordo com o0s eventos
promovidos em cada semestre, em integragdo com alunos de outras modalidades de

ensino ou especificamente para alunos do ensino superior.

4.2. Iniciacéo Cientifica

A Iniciacdo Cientifica € um instrumento que permite introduzir os alunos de graduacao,
potencialmente mais promissores, na pesquisa cientifica. E a possibilidade de colocar o

aluno desde cedo em contato direto com a atividade cientifica e engaja-lo na pesquisa.
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Nesta perspectiva, a iniciacdo cientifica caracteriza-se como instrumento de apoio teorico
e metodoldgico a realizacdo de um projeto de pesquisa e constitui um canal adequado de
auxilio para a formagdo de uma nova mentalidade no aluno. Em sintese, essa atividade

pode ser definida como instrumento de formacéao.

Os Trabalhos de Iniciagcdo Cientifica seguirdo as diretivas e normas contidas na
Resolucdo do CEPE, N° 03/2005, de 23 de maio de 2005.

4.3. Atividades de Monitoria

A Monitoria deverd ser incentivada como parte da formacdo do aluno em atividades
didaticas e para acompanhamento de experiéncias em laboratérios, objetivando maior

equilibrio entre teoria e pratica.

As atividades de monitoria seguirdo as normas constantes no Regulamento do Programa

de Monitoria no Ensino Superior do Ifes.

4.4. Atividades de Pesquisa

O Ifes campus Linhares ja desenvolve alguns projetos de pesquisa, em especial nos
ensinos médio e técnico, e pretende ampliar suas atividades com a implantacdo do curso

de Engenharia de Controle e Automacao.

Atualmente no Ifes campus Linhares, sdo realizadas orientagbes de alunos nos
programas institucionais: Programa de Bolsas de Iniciacdo Cientifica para o Ensino Médio
(PIBIC-EM), Programa de Bolsas de Iniciagdo Cientifica e Tecnogica (PIBITI) e do
Programa de Formag&o de Recursos Humanos da Petrobras (PFRH-Petrobras). Neste
altimo, com a orientacéo de professores, 0os alunos participam de projetos de pesquisa ou
estudos dirigidos nas tematicas: Petroleo, Gas Natural, Energia ou Biocombustiveis com
concessao de bolsas para os estudantes selecionados e recursos financeiros para

desenvolver os projetos por meio de taxa de bancada.
A sequir, sao listados alguns dos projetos desenvolvidos em nivel medio:

. Estudo da viabilidade do uso de energia solar em projetos de robdtica.
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. Uso da energia solar em sistemas de monitoramento meteorolégico e de irrigacao
automatica.

. Construcdo de um protétipo de uma casa inteligente com utilizagcdo de energias
renovaveis.

. Instrumentacéo e controle de variaveis de processo da industria petroquimica.

. Medicdo e monitoramento da vida Gtil de baterias VRLA.

. Sintese de ferritas de MFE204 e M1-XZNXFE204 (M=NI, CO) a partir do método
Sol-Gel protéico empregando pectina extraida da laranja para a aplicacdo no arraste de
Oleo-ferrita sobre a 4gua do mar.

. Tratamento de efluente oleoso por eletrofloculacdo utilizando controle
descentralizado.

A existéncia do curso de graduacdo permitirdA a expansdo de tais topicos, com a
possibilidade de submeter projetos de pesquisa em editais de fomento exclusivos para o
ensino superior. Além disso, os alunos da graduacédo naturalmente possuem um tempo de
vinculo maior com a instituicdo, fato este que contribui para existéncia de projetos de

maior duracdo e maior complexidade cientifica.

Os docentes escalados para atuar no curso de Engenharia de Controle e Automacéo,
possuem formacgdo ampla que lhes permite exercer atividades de pesquisa em diversas
areas, tais como: modelagem e controle de processos industriais e sistemas dinamicos,
teoria de controle, robdtica industrial, robdtica mével, instrumentacdo, energias
renovaveis, sistemas inteligentes, sistemas computacionais aplicados, eletrénica de
poténcia e acionamentos elétricos e outros. Isoladamente estas habilidades seréao
aplicadas nas disciplinas que formam a grade curricular do curso de graduacao, porém
colocadas em conjunto na figura de um grupo de pesquisa institucional, possibilita-se a
formacao de uma equipe de docentes aptos a orientar e coordenar projetos dentro destas

tematicas.

Dos grupos de pesquisa da graduacao, surge a possiblidade de orientar alunos em
projetos de iniciagdo cientifica fomentados por érgdos governamentais ou pelo proprio
Ifes, os resultados das pesquisas podem gerar a publicacdo de artigos cientificos em

anais de eventos nacionais e internacionais, a publicacdo de artigos em periédicos
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nacionais e internacionais, a realizacdo de projetos de conclusdo de curso que se tornem
solucdes de engenharia aplicada no mercado de trabalho e outras. Portanto, ao longo do
curso os alunos serao incentivados a participar das atividades de pesquisa ofertadas e a
sugerir novos temas para executar pesquisas que venham contribuir em sua propria

formacdo.

4.5. Atividades de Extensao

Considerando a necessidade de a¢cdes que envolvam a comunidade académica e local, o
campus Linhares desenvolve trabalhos de extensdo como ferramenta para a producéo de
conhecimento e como forma de inclusdo, disseminando as atividades do campus e

atraindo novos parceiros.

Na area técnica, destaca-se que atualmente o Ifes campus Linhares ja oferta cursos de
extensdo abertos a comunidade do municipio, em especial para os moradores do Bairro
Aviso, local de funcionamento do campus. No seguimento de Informatica Basica, existe
um projeto voltado ao ensino do uso de computadores para pessoas que nao tém
familiaridade com o equipamento. Este projeto € executado dentro do laboratério de
informatica do campus Linhares. Nesta mesma linha, h4 em funcionamento um projeto
voltado a reforma e doacdo de computadores usados, onde os alunos do Ifes buscam
pecas de sucata descartada e doada por empresas regionais, capazes de reformar um
computador e deixa-lo em funcionamento. Uma vez alcancado este resultado, efetiva-se a

doacéo do equipamento a alunos ou membros da comunidade carente.

Especificamente para a comunidade académica, realiza-se um trabalho de extensao do
ensino em cursos de capacitacdo profissional de curta duragdo. Atualmente, sao
ofertados cursos usando material de laboratorios da escola que ensinam a programacao e
uso de equipamentos industriais em plantas didaticas, além de cursos sobre introducéo a

programacao de sistemas embarcados, utilizando kits didaticos dos laboratorios do Ifes.

Com a presenca do curso de graduacdao em Engenharia de Controle e Automacao,
espera-se contar com o auxilio dos alunos do nivel superior como monitores nos projetos

de extensdo supracitados, bem como expandir essas ideias. Neste formato, é possivel

75



executar novos projetos de extensdo onde os alunos auxiliem em atividade de
capacitacdo profissional da comunidade, principalmente em temas de menor
complexidade tais como a informética basica, instalacdes elétricas residenciais, reparacao
de equipamentos eletrénicos, programacdo de computadores e outros. Fora da area
técnica, os alunos da graduacdo podem atuar como monitores de quimica, fisica e
matematica, contribuindo na formacgéo de outros alunos da rede publica de nivel médio do
municipio de Linhares, atuando tanto no reforgo escolar dos conteidos como em oficinas
para realizacdo de experimentos e jogos que contribuam com o aprendizado destes

conteudos.

Outra forma de extensao do ensino proposta para a Engenharia de Controle e Automacgéo
de Linhares é a fundacdo uma equipe de consultoria do curso formada por docentes e
alunos. Dessa forma, o campus Linhares podera receber demandas locais de
empresarios do ramo industrial, de agricultores, de 6rgaos publicos ou qualquer outra
categoria de pessoas ou entidades, interessados em realizar parcerias para solucionar
problemas de cunho tecnolégico, que contribuam com as atividades econémicas regionais

e com a disseminacédo dessas tecnologias no mercado.

A coordenacdo do curso de Engenharia em Controle e Automacdo entende que as
atividades em parceria com a comunidade proporcionam ao educando aplicar, na pratica,
os conteudos trabalhados no curso, atendendo ao tripé ensino-pesquisa-extensdo. Ao
longo do curso o aluno serd incentivado a participar das atividades de extensao
desenvolvida pelo campus.

4.6. Estagio Supervisionado

De acordo com o que dispde a Resolucdo N° 11/2010 do Conselho Superior do Ifes, o
estagio € considerado um ato educativo escolar supervisionado, desenvolvido no
ambiente do trabalho, que visa a preparagéo para o trabalho produtivo de educandos que
estejam frequentando o ensino regular na Educacédo Profissional Técnica de Nivel Médio

e na Educacao Superior, oferecidos pelo Ifes nas modalidades presencial e a distancia.

O estagio faz parte do projeto pedagdgico do curso, além de integrar o itinerario formativo
do educando e visa ao aprendizado de competéncias préprias da atividade profissional e
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a contextualizacao curricular, promovendo:
I. 0 relacionamento dos conteudos e contextos para dar significado ao aprendizado;
Il. a integragdo a vivéncia e a prética profissional ao longo do curso;

lll. a aprendizagem social, profissional e cultural para o desenvolvimento do educando

para a vida cidada e para o trabalho;

IV. a participacdo em situacdes reais de vida e de trabalho em seu meio;

V. o0 conhecimento dos ambientes profissionais;

VI. condicBes necessérias a formacgao do aluno no ambito profissional;

VII. familiarizacdo com a area de interesse de atuacao do futuro profissional;

VIII. contextualizacdo dos conhecimentos gerados no ambiente de trabalho para a

reformulacdo dos cursos.

De acordo com a referida resolucdo, o estagio sera realizado se o educando tiver, no
minimo, 16 (dezesseis) anos completos na data de inicio do estagio. Para situacdes de

insalubridade e/ou periculosidade, a idade minima sera de 18 (dezoito) anos completos.

O estagio nao cria vinculo empregaticio de qualquer natureza, observados 0s requisitos
do Art. 3°da Lei 11.788.

O estagiario podera receber ajuda financeira, a titulo de bolsa-auxilio, sendo compulsoria

a sua concessao, bem como a de auxilio transporte, no caso de estagio ndo obrigatorio.

O estagiario devera estar segurado contra acidentes pessoais, nos valores de mercado,
sendo o seguro recolhido pela Unidade Concedente. No caso de estagio obrigatorio, a
responsabilidade pela contratacdo do seguro poderd, alternativamente, ser assumida pelo

Ifes.

O Estéagio podera ser obrigatério e/ou ndo obrigatério. O Estagio obrigatorio é aquele cuja
carga horaria € requisito para aprovacdo e obtencdo do diploma respeitadas as
prerrogativas do projeto pedagoégico. No caso do Curso de Engenharia de Controle e

Automacdo o estagio obrigatério s6 podera ser feito apdés a conclusdo de todos os
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componentes curriculares correspondentes aos seis primeiros periodos letivos.

O Estagio ndo obrigatorio € aquele desenvolvido como atividade opcional, acrescida a
carga horaria regular e obrigatéria, desde que respeitadas as prerrogativas do projeto
pedagogico de cada curso, sendo realizado em areas que possibilitem o desenvolvimento
do educando para a vida cidada e para o trabalho, somente enquanto o aluno mantiver

matricula e frequéncia na instituigao;

Estagios realizados através de outras instituicdes de ensino somente poderdo ser aceitos
apos avaliagcdo do colegiado do curso.

O Regimento Interno do Estagio Supervisionado do curso de Engenharia de Controle e
Automacgdo deve ser estruturado pela Coordenadoria de Integracdo Escola-Empresa

(CIE-E) ou setor equivalente no campus Linhares e pelo Colegiado de Curso.

Todo estagio deve ter um professor orientador do quadro de docentes do Ifes e um
profissional supervisor da unidade concedente, onde o estagio sera realizado, e estar
subordinado a um projeto com atividades compativeis com a area de Engenharia de

Controle e Automacéo.

O Regulamento da Organizacdo Didatica (ROD) do Ensino Superior, em seu Titulo V -
Capitulo V, e a Resolucdo do Conselho Superior n® 28/2014 de 27 de junho de 2014,
estabelecem as normas para os estagios dos alunos da Educacéo Profissional de Nivel
Técnico e da Educacao Superior do Ifes, devendo levar em consideracao as alteracdes

decorrentes da nova lei do estagio (lei n° 11.788, de 25 de setembro de 2008).

O estagio deve proporcionar a complementacédo do ensino e da aprendizagem, devendo
ser planejado, executado, acompanhado e avaliado em conformidade com os curriculos,
programas e calendario escolar. Dessa forma, 0 estagio se constitui em instrumento de

integracao, de aperfeicoamento técnico-cientifico e de relacionamento humano.
Podem-se destacar, assim, 0s objetivos do estagio curricular:

o colocar o estagiario diante da realidade profissional do engenheiro;
o possibilitar melhor identificacdo dos variados campos de atuacdo do
profissional de Engenharia de Controle e Automacao;

o oportunizar ao estagiario experiéncias profissionalizantes em campos de
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trabalho afins;

o estimular o relacionamento humano, despertando a consciéncia da atuacéo
do homem e do engenheiro;

o permitir a visdo de filosofia, diretrizes, organizacdo e normas de

funcionamento das empresas e instituicdes em geral.

Para a organizacado do estagio, todo processo de encaminhamento, registro e controle de
estagio sera intermediado pela Coordenadoria de Integracdo Escola-Empresa (CIE-E) ou
setor equivalente, do Ifes-campus Linhares.

As rotinas seguidas pela CIE-E para execucao do estagio curricular sdo as seguintes:

e A viabilizacdo do estagio curricular pode ser realizada pela CIE-E, diretamente pelo
aluno, ou por agente de integracdo que tenha convénio com o Ifes.

e Caso seja feita pela CIE-E, essa devera encaminhar os alunos para a empresa
requerente através da carta de encaminhamento.

e As empresas requerentes deverdo estar devidamente conveniadas com o Ifes por
meio do termo de convénio. Nesse termo ficam estabelecidas, dentre outras

coisas, as obrigacbes da empresa e as obrigacdes do Ifes.

O inicio do estagio obrigatério poderd ocorrer a partir do momento em que o aluno
concluir todos os componentes curriculares correspondentes aos seis primeiros periodos
letivos. Para que isso aconteca, torna-se necessario parecer favoravel do professor da
disciplina Trabalho de Conclusédo de Estagio Supervisionado ao Plano de Atividades de
Estagio e assinatura da documentacao, feita pela CIE-E.

Para que o aluno cumpra o estagio é necessario que esteja regularmente matriculado no

Ifes.

o A duracdo minima do estagio curricular obrigatério sera de 300 horas.

o O aluno que se encontrar comprovadamente no quadro funcional de uma
empresa, exercendo atividades afins ao curso, previstas no regulamento de
estagio, podera pleitear a validacdo dessas atividades como estagio curricular
obrigatério ao professor da Disciplina Trabalho de Conclusdo de Estagio

Supervisionado, que a deferira ou ndo, segundo critérios estabelecidos.
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o A avaliacdo do estagio sera feita periodicamente pelo professor orientador
do estagio, através de relatérios parciais e/ou reunides com o estagiario. Nessa
etapa, 0 estagio podera ser inviabilizado, caso sejam observados desvios nhas

atividades inicialmente propostas pela empresa.

4.6.1. Supervisao e Orientacdo do Estagio Supervisionado

Os professores supervisores de estagio sdo docentes que ministram aulas no Curso de
Engenharia de Controle e Automacao, podendo ser também o professor da disciplina
Trabalho de Conclusdo de Estagio Supervisionado. Em casos excepcionais, outros
docentes do Ifes poderdo desempenhar a funcdo de supervisor de estagio. Cabe ao
professor supervisor de estagio o acompanhamento direto das atividades em execucéo
pelo estagiario e a manutencéo de contatos frequentes com o profissional orientador, para
a avaliacao do Estagio Supervisionado. No local do Estagio Supervisionado, o estagiario
devera ter o acompanhamento de um profissional como orientador, o qual sera indicado

pela empresa.

4.6.2. Avaliacdo do Estagio Supervisionado

O parecer final do Estagio Supervisionado sera dado pelo professor supervisor do estagio,
apods avaliar o “Relatério Final de Estagio”. Este relatorio devera conter a descricdo das
atividades realizadas pelo estagiario e o parecer assinado do profissional supervisor da
concedente do estagio. O parecer do professor supervisor de estagio devera ser
homologado pelo professor da disciplina Trabalho de Conclusdo de Estagio
Supervisionado, na qual o discente devera estar matriculado para apresentar 0s
resultados obtidos durante o exercicio do estagio, conforme critérios definidos pelo

professor da disciplina.

4.6.3. Equivaléncia ao Estagio

O Colegiado do Curso podera aceitar como equivaléncia ao Estagio Supervisionado:
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a) a participacdo do aluno em Programas de Iniciacdo Cientifica oficiais do Ifes,
devidamente cadastrados na Coordenadoria de Pesquisa, Extensdo e POs-
graduacdo, desde que sejam contabilizados ap6s a conclusdo de todos os
componentes curriculares correspondentes aos seis primeiros periodos letivos;

b) a atuacéo profissional do aluno na area de Engenharia de Controle e Automacao,
com devido registro em Carteira de Trabalho, a qual serd contabilizada apés a
conclusdo de todos os componentes curriculares correspondentes aos seis

primeiros periodos letivos.

4.6.4. Professor Supervisor

Séao atribuigbes do Professor Supervisor:

a) realizar encontros peridédicos com seus orientados, de modo a ficar ciente das
atividades que estdo sendo executadas, e prestar assisténcia aos alunos em caso
de duvidas;

b) facultar a visita ao local de estagio;

c) fazer a avaliacdo do Relatério de Acompanhamento de Estagio .

d) fazer a avaliacdo do Relatério Final de Estagio informando se este foi ou néo

plenamente concluido.

4.6.5. Supervisor Técnico

Sao atribuigcbes do Supervisor Técnico:
a) promover a integracdo do estagiario com as atividades de estagio;
b) fazer a avaliacdo do desempenho do estagiario, preenchendo o Formulario de
Avaliacao;

c) orientar na elaboracdo do Relatorio de Estagio.

4.6.6. Estagiario

Séo atribuicdes do discente:

a) procurar estagio;
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b) zelar pelo nome do Curso de Engenharia de Controle e Automacao;

c) elaborar os Relatérios de Estagio;

d) cumprir os prazos de entrega dos Relatérios de Estagio.

e) Matricular-se na disciplina Trabalho de Conclusdo de Estagio para apresentar os

resultados obtidos durante o exercicio do estagio obrigatorio.

4.6.7. Documento de Avaliacao

Para que seja feita a avaliagdo do Estagio Supervisionado, o aluno devera entregar ao
professor Supervisor os seguintes documentos:

a) a solicitacdo de Avaliacdo de Estagio;

b) a cépia do Contrato de Estagio;

c) o formulario de Avaliacao preenchido pelo Supervisor na Instituicao;

d) o Relatério de Estagio.

4.6.8. Estagio ndo Obrigatoério

Esse Estagio pode ser feito desde o 1° periodo do curso, € opcional e realizado em areas
gue possibilitem o desenvolvimento do educando para a vida cidada e para o trabalho. O

aluno deve manter a matricula e a frequéncia na Instituicao.

O Estagio ndo Obrigatorio ndo tem carga horaria minima definida. Recomenda-se que o
aluno, na medida do possivel, opte por estagios na area afim do curso, pois desta

maneira, ele ja comecga a se integrar a profissédo escolhida.

A procura deste estagio € feita pelo préprio aluno. Todo processo de encaminhamento,
registro e controle de estagio é intermediado pela Coordenadoria de Integracdo Escola-
Empresa (CIE-E). O Formuléario de Estagio € encaminhado a Coordenacgéao do Curso, que

devera designar um professor para avaliar a autoriza¢do do Estagio.

O aluno necessita elaborar os Relatdrios de Estagio e cumprir os prazos de entrega
destes relatérios. O Estagio ndo Obrigatério em area afim do curso consta como

atividades complementares para o aluno.
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4.6.9. Casos Omissos

Os casos omissos seréo apreciados e julgados pelo Coordenador do Curso, em conjunto

com um representante do setor pedagogico do campus.

Somente sdo permitidos estagios de até 6 (seis) horas por dia e, no maximo, 30 horas

semanais, cuja jornada néo conflite com o horéario de aula do aluno.

4.7. Trabalho de Concluséo de Curso

O Trabalho de Concluséo de Curso (TCC) é obrigatorio, representando um momento em
gue os estudantes demonstram as competéncias e habilidades desenvolvidas no curso
em um projeto de maior porte. A preparacao para o projeto de pesquisa, de formulacéo do
problema e de especificacdo do trabalho inicia-se no componente curricular “Metodologia
da Pesquisa’ e, posteriormente, sob orientacdo de um professor, os alunos deverdo
matricular-se na disciplina Trabalho de Conclusdo de Curso, com carga horéaria de 30

horas semestrais, para o desenvolvimento e apresentacédo do seu TCC.

O TCC a ser desenvolvido sera realizado de forma integrada: os alunos deverao elaborar
um projeto multidisciplinar, envolvendo conhecimentos especificos (mateméticos,
cientificos, tecnoldgicos, linguisticos, e instrumentais de engenharia) adquiridos nas
disciplinas gerais e especificas, assim, como os conhecimentos construidos ao longo de
sua formagdo em Metodologia da Pesquisa. Essa integracdo podera proporcionar a
conducdo de experimentos, projetos e processos, desenvolvimento de ferramentas
técnicas e novas formulas, propostas de servicos ou protétipos de engenharia. Os
projetos também poderdo ter um enfoque para o desenvolvimento regional e interacao
social, articulando os conhecimentos e as habilidades técnicas com a campo histérico,
econdbmico e social. Para isso, serdo utilizadas as principais disciplinas pertencentes ao

Nucleo de conteudo Basico, Profissionalizante, Especifico e Optativas.

O objetivo a ser alcancado € a consolidagdo dos contetudos vistos ao longo do curso num
trabalho préatico de pesquisa ou implementacdo na area de Engenharia de Controle e

Automacéo. Ele deve ser sistematizado, permitindo que o estudante se familiarize com o
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seu futuro ambiente de trabalho ou area de pesquisa. O desenvolvimento deste trabalho
deve possibilitar aos alunos a integracdo entre teoria e pratica, verificando a capacidade
de sintese das vivéncias do aprendizado adquiridas durante o curso. Dependendo do grau
de complexidade do projeto, este podera ser desenvolvido por um grupo de até trés
alunos; nesse caso, a composicdo do grupo deverd ser previamente aprovada pelo
professor da disciplina “Trabalho de Conclusdo de Curso”, com aval do professor

orientador do aluno.

A proposta do TCC devera ser entregue pelo(s) aluno(s) até a data limite estipulada pelo
professor da disciplina Trabalho de Conclusdo de Curso e esta podera ter origem na
empresa onde o aluno trabalha ou esteja efetuando o estagio supervisionado, na escola
ou na iniciacdo cientifica. Em todas as situacdes, o TCC deve contemplar a aplicacdo de
conteudos especificos na solucdo ou investigacdo de um problema que possa envolver
inovacao tecnoldgica, com aplicacdo das habilidades e competéncias inerentes a area de

formacao do aluno.

O TCC é um requisito curricular necessario a obtencdo da graduacdo em Engenharia de
Controle e Automacao. O professor orientador podra ser qualquer professor lotado no Ifes
campus Linhares, que tenha formacdo compativel com a proposta de TCC apresentada e
aprovada na disciplina “Trabalho de Conclusdo de Curso”. A Existéncia de um professor
co-orientador ndo sera obrigatdria. Caso o professor orientador escolhido seja um
professor substituto, o discente deve obrigatoriamente escolher um professor co-
orientador efetivo no campus, que devera assumir a orientacdo caso o professor
substituto tenha seu contrato interrompido. Cabera ao professor da disciplina Trabalho de
Concluséo de Curso indicar um professor orientador aos alunos que necessitarem, apos
matriculados na disciplina. Nos casos especiais, como aqueles em que o aluno nédo
estiver acompanhando regularmente o curso, a decisdo sobre sua matricula na disciplina
Trabalho de Concluséo de Curso ficara a cargo do Coordenador do Curso de Engenharia

de Controle e Automagéo.

A avaliacdo final do TCC deve consistir da redacdo de uma monografia e de uma
apresentacao publica. Uma banca examinadora que serd composta pelo(s) orientador(es),
pelo professor da disciplina “Trabalho de Conclusdo de Curso” e mais um professor

indicado pelo professor orientador e o tendo como presidente, devera avaliar o projeto e a
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apresentacao oral do(s) aluno(s), atribuindo uma nota final entre 0 (zero) e 100 (cem)
pontos para cada aluno. Estardo aprovados os alunos que obtiverem nota igual ou
superior a 60 pontos. A ata de defesa do projeto deve ser obrigatoriamente preenchida
pela banca examinadora e entregue ao Coordenador do Curso, juntamente com a midia

digital contendo a monografia e todos os artefatos desenvolvidos no projeto.

Se houver modificagbes, a midia digital devera ser substituida pela versao final no prazo
de um més. Ela deve estar devidamente identificada com as seguintes informagdes: nome
completo do aluno, matricula do aluno, semestre de conclusdo, data da apresentacéo

publica, nome completo do(s) orientador(es) e da banca examinadora.

De forma geral, o TCC seguira as normas constantes no Regulamento em vigéncia no
Ifes e os casos omissos serdo apreciados e julgados pelo Coordenador do Curso, em

conjunto com um representante do setor pedagogico do campus.

4.7.1. O Trabalho

Na pratica, a montagem do trabalho parte da reflexdo do problema levantado em sua
proposta, e seu desenvolvimento requer um estudo minucioso e sistematico, com a
finalidade de descobrir fatos ou principios relacionados a um campo de conhecimento.
Tais fatos e principios serdo selecionados, analisados e reelaborados de acordo com seu

nivel de entendimento.
A pesquisa exige operacionalidade e método de trabalho. Para tanto, & necessario:

a) Tema especifico: Deve-se levar em conta a atualidade e relevancia do tema, o
conhecimento do pesquisador a respeito, sua preferéncia e aptiddo pessoal para lidar

com o assunto escolhido, apresentado na proposta de trabalho.

b) Revisao de literatura: Deve ser feito um levantamento da literatura ja publicada sobre o
assunto na area de interesse da pesquisa, que servira de referencial para a elaboracéo do

trabalho.
c) Justificativa: Aprofundamento da justificativa apresentada em um pré-projeto.

d) Determinacao dos objetivos geral e especificos: Embora haja flexibilidade, deverao ser

seguidos os objetivos definidos na proposta do trabalho, podendo especificar outros sem
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mudanca de foco.

e) Metodologia: Deverdo ser seguidos os procedimentos metodolégicos definidos na
proposta do trabalho, permitindo-se a sua flexibilidade.

f) Redacédo do trabalho cientifico: O pesquisador passa a elaboragcédo do texto, que exige
analise, sintese, reflexdo e aplicacdo do que se leu e pesquisou. Cria-se um texto com
embasamento tedrico resultante de leituras preliminares, expondo fatos, emitindo parecer
pessoal, relacionando conceitos e ideias de diversos autores, de forma esquematizada e

estruturada.

g) Apresentacao do trabalho: O trabalho devera ser redigido segundo os “Principios da
Metodologia e Norma para apresentagdo de Trabalhos Académicos Cientificos do Ifes”

visando a padronizac¢do, a estruturacao do trabalho e a apresentacédo gréfica do texto.

h) Cronograma de execucdo do trabalho de pesquisa: Deve-se observar atentamente o
cronograma apresentado na proposta do trabalho, que deve estar aprovada pelo

professor orientador e pelo professor da disciplina “Trabalho de Conclusao de Curso”.

Sera permitido que o professor da disciplina “Trabalho de Conclusdo de Curso” também

seja o orientador do TCC do(s) aluno(s).

4.7.2. A Apresentacédo do Trabalho

O orientador devera definir, de acordo com o calendario académico e em concordancia
com o professor da disciplina “Trabalho de Conclusdo de Curso”, a data prevista para a
apresentacdo do TCC. O orientador devera também indicar um dos membros da banca
examinadora ao professor da disciplina “Trabalho de Conclusdo de Curso” com
antecedéncia minima de 30 dias da defesa do TCC. A apresentacao devera ser publica,
na data prevista, com divulgacédo de, no minimo, uma semana de antecedéncia da data a

ser realizada.

Cada aluno tera de 50 minutos para apresentacdo de seu trabalho. Apds a apresentacao,
o presidente da Banca Examinadora dara a palavra a cada um dos membros, que podera
fazer quaisquer perguntas pertinentes ao trabalho executado. Apds esta arguicdo, o
presidente dara a palavra aos demais presentes. Entdo, a banca reunir-se-a em particular
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para decidir a aprovagao ou ndo do trabalho e a nota a ser atribuida a cada aluno.

No caso de o trabalho ser aprovado, mas no entender da Banca Examinadora,
modificacbes serem necessarias, estas deverdo ser providenciadas, revisadas pelo
professor orientador e a versdo final entregue no prazo previsto no calendario. O

orientador sera responsavel pela verificacdo do cumprimento destas exigéncias.

O aluno s6 constara como aprovado mediante a entrega da verséao final do trabalho em
uma midia digital e em copia encadernada, ao Coordenador do Curso.

4.7.3. A Divulgacéo do Trabalho

Quanto ao trabalho, ndo podem existir restricdes de propriedades, segredos ou quaisquer
impedimentos ao seu amplo uso e divulgacéo. Todas as divulgacdes (publicacdes) devem

explicitar o nome do Ifes, do curso, do(s) Orientador(es) e da Banca Examinadora.
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5. Avaliacao

5.1. Avaliacdo do Curso

O Curso de Engenharia de Controle e Automacéo sera avaliado durante todo o percurso
de sua execucado, observadas as Diretrizes Nacionais para a avaliacdo de Cursos de
Nivel Superior, as Diretrizes Nacionais Curriculares dos Cursos de Bacharelado e, ainda,

as propostas de Avaliagao Institucional do IFES.

A avaliagédo do curso inclui os processos internos e externos, pois a combinacdo dessas
duas possibilidades permite identificar diferentes dimensdes daquilo que é avaliado,
diferentes pontos de vista, particularidades e limitagdes. Inclui-se aqui, a avaliacdo do
desempenho dos estudantes no Exame Nacional de Desempenho de Estudantes
(ENADE).

No processo de avaliacdo serdo utilizados diversos instrumentos e métodos, conforme
necessidades e situacdes especificas, focos e aprofundamentos exigidos pela prépria

dindmica de atuacgéao do Ifes.
As dimensdes a serem avaliadas sao:

e Avaliar constantemente o Projeto Pedagégico do Curso, sua execugcdo e
aplicabilidade e definir propostas de redirecionamento.

e Avaliar a relacdo do curso com a comunidade por meio da avaliacdo Institucional,
fazendo com que a atividade académica se comprometa com a melhoria das

condicdes de vida da comunidade.

e Avaliar os Recursos Humanos envolvidos no curso, estabelecendo a melhoria

continua no desenvolvimento profissional.

e Avaliar o grau de independéncia e autonomia da gestdo académica, o0s
mecanismos de gestdo, estabelecendo coeréncia entre os meios de gestdo e o

cumprimento dos objetivos e planejamento institucional.
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e Avaliar as formas de atendimento ao Corpo Discente e integracdo deste a vida
académica, identificando os programas de ingresso, acompanhamento pedagadgico,
permanéncia do estudante, participacdo em programas de ensino, pesquisa e
extensdo, a representacdo nos 6rgdos estudantis, estabelecendo propostas de
adequacao e melhoria desta pratica no Ifes para a qualidade da vida estudantil e a

integracdo do aluno a comunidade.

e Avaliar a Infraestrutura fisica e tecnoldgica, verificando sua adequabilidade para
atendimento das atividades de ensino, pesquisa e extensao para a satisfacdo dos
usuarios dos servicos prestados, com vistas a definicho de propostas de

redimensionamento.

e Avaliar a adequacdo do projeto do curso ao Plano de Desenvolvimento

Institucional.

5.1.1. Plano de Avaliacao Institucional

A avaliacdo institucional, processo desenvolvido pela comunidade académica do Ifes,
ocorrerd com o intuito de promover a qualidade da oferta educacional em todos os

sentidos.

Nesse processo serdo considerados o ambiente externo, partindo das necessidades
apontadas pelas organizacbes do municipio e regido, as tendéncias, 0S riscos e
oportunidades para a organizagdo e o ambiente interno, incluindo a analise de todas as
estruturas da oferta e da demanda que serdo levantadas. O resultado da avaliagdo na

Instituicdo balizara a determinacdo dos rumos institucionais de médio prazo.

As orientagbes e instrumentos propostos nesta avaliagao institucional apoiam-se na Lei
de Diretrizes e Bases 9.394 de 20 de dezembro de 1996, nas Diretrizes Curriculares de
cada curso oferecido pelo Ifes, no Decreto N° 5.773, de 09 de maio de 2006 e na Lei
N210.861, de 14 de abril de 2004, que institui o Sistema Nacional de Avaliagao.
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Esta avaliacdo retrata 0 compromisso institucional com o autoconhecimento e sua relacao
com o todo, em prol da qualidade de todos os servicos que o Ifes oferece para a
sociedade. Confirma também a sua responsabilidade em relagdo a oferta de educacgéo

superior.

5.1.2. Objetivos da Avaliagéo

A avaliacéo do projeto pedagdgico do curso tem por objetivos:
= promover o desenvolvimento de uma cultura de avaliacdo no Ifes;
* implantar um processo continuo de avaliacdo institucional;
= planejar e redirecionar as agdes do Ifes a partir da avaliacao institucional,
= garantir a qualidade no desenvolvimento do ensino, pesquisa e extensao;

= construir um planejamento institucional norteado pela gestdo democratica e

autonomia,
= consolidar o compromisso social do Ifes;

= consolidar o compromisso cientifico-cultural do Ifes.

5.1.3. Mecanismos de Integracdo da Avaliacao

Com o objetivo de avaliar as instituicdes de educacado superior, dos cursos de graduacao
e do desempenho académico de seus estudantes o Sistema Nacional de Avaliacdo da
Educacédo Superior — SINAES, prevé, entre outros, a articulacdo entre a avaliagdo do Ifes
(interna e externa), a avaliagcdo dos cursos e a avaliagcdo do desempenho dos estudantes
(ENADE).
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As politicas de acompanhamento e avaliacdo das atividades-fins, ou seja, ensino,
pesquisa e extensdo, além das atividades-meio, caracterizadas pelo planejamento e
gestdo do Ifes, abrangerdo toda a comunidade académica, articulando diferentes

perspectivas o que garantira um melhor entendimento da realidade institucional.

A integracdo da avaliacdo com o projeto pedagogico dos cursos ocorrera pela
contextualizacdo destes com as caracteristicas da demanda e do ambiente externo,
respeitando-se as limitagcOes regionais para que possam ser superadas pelas acoes

estratégicas desenvolvidas a partir do processo avaliativo.

5.1.4. Diretrizes Metodoldgicas e Operacionais

Considerando a flexibilidade e a liberdade preconizadas pela Lei 9394/96, Lei de
Diretrizes e Bases da Educacdo Nacional e pela Lei 10.861/04, que instituiu o SINAES
seria paradoxal estabelecer critérios e normas rigidas para a avaliacao, cujo processo ndo

se encerra em Si mesmo.

O processo de autoavaliacdo deve contar com a participacdo de uma Comissao
designada para planejar, organizar, refletir e cuidar do interesse de toda a comunidade
pelo processo; com a participacdo e envolvimento de toda a comunidade académica; com
0 apoio da alta gestdo do Ifes e com a disponibilizacdo de informacbes e dados

confiaveis.

Como um processo democratico, que se constrdi ao longo do seu desenvolvimento, esta
sujeito a tantas variaveis quanto o niumero de agentes envolvidos. Por esta razéo, ficara
para um segundo momento estabelecer os métodos e acdes a serem adotados para

identificagdo e saneamento das deficiéncias.

Diversos instrumentos e métodos combinados serdo utilizados, conforme necessidades e
situacdes especificas, focos e aprofundamentos exigidos pela propria dindmica de

atuacao do Ifes.
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A avaliacao institucional proposta adotara uma metodologia participativa, buscando trazer
para o ambito das discussdes as opinides de toda comunidade académica, de forma

aberta e cooperativa, e ocorrerd anualmente.

Para tanto, sera designada, pelo érgdo diretivo competente da Instituicdo, uma Comissao
Prépria de Avaliacdo, que serd composta por representantes da comunidade externa, do

corpo técnico-administrativo, discente e docentes do Ifes.

As técnicas utilizadas poderdo ser seminarios, painéis de discussao, reunides técnicas e
sessOes de trabalho, dentre outras. Para problemas complexos poderdo ser adotados

meétodos que preservem a identidade dos participantes.

5.2. Avaliacéo do Processo Ensino-Aprendizagem

A avaliacao do processo de ensino e aprendizagem devera ocorrer segundo as normas
previstas no Regulamento de Organizacao Didatica dos Cursos de Graduacdo — ROD —
do Instituto Federal do Espirito Santo — homologado, pelo Reitor, através da Portaria

n°1.315, de 28 de novembro de 2011, tendo entrado em vigor no ano letivo de 2012.

Desse modo, a avaliacdo da aprendizagem serd processual, com carater diagndéstico e
formativo, conforme estabelece o Art. 74 do ROD, sendo considerados aspectos

qualitativos e quantitativos do processo — Art. 75.

Durante o semestre letivo deverdo ser aplicados no minimo 3 (trés) instrumentos
avaliativos, que podem ser provas escritas, trabalhos individuais e em grupo, seminarios,
relatorios e registros das aulas praticas, fichas de observacoes, autoavaliacdo, dentre
outros, sendo garantido aos estudantes com necessidades educativas especificas a
adaptacao de instrumentos avaliativos e apoio especializado necessério, de acordo com a
sua necessidade especifica (Art. 77). A nota do aluno sera expressa numericamente de 0
(zero) a 100 (cem).

92



Para fins de promocéo, serdo considerados tanto a nota final do discente, que devera ser
igual ou superior a 60 (sessenta) pontos e a frequéncia igual ou superior a 75% (setenta e
cinco por cento), estabelecida pela LDBEN para todos os niveis e modalidades da
Educacao Nacional. Os discentes com o percentual de frequéncia estabelecido, mas com
nota final menor, serdo submetidos ao Instrumento Final de Avaliacdo (Prova ou Exame
final), sendo considerado aprovado se a média entre a nota final do semestre e a nota do

Instrumento Final for igual ou superior a 60.
Para além da quantificacdo da aprendizagem, o processo avaliativo devera, dentre outros:

e estimular a integragdo das areas do saber, na tentativa de formacg&o integral do
profissional,

e proporcionar a reflexdo acerca do processo de ensino e aprendizagem pelos sujeitos
que dele fazem parte;

e possibilitar o diagnostico sobre as etapas de aprendizagem ja percorridas pelos
estudantes, sendo o ponto de partida para a percepcdo do alcance ou nao dos
objetivos inicialmente planejados;

e promover o replanejamento de acdes e propor mudancas no desenvolvimento do
contetdo, com vistas a real aprendizagem do discente, sem no entanto, perder o

carater de promogé&o ou reprovagao.

5.3. Avaliacéo do Egresso

E importante salientar também, que o acompanhamento do egresso quanto a sua
insercdo ou ndo no mercado de trabalho € um dos pontos fundamentais para se avaliar
um curso, ndo se considerando a influéncia da economia do Pais no mercado de trabalho.
Dessa realimentacdo, podem resultar acfes imediatas que visem a corrigir a distancia
existente entre o perfil do profissional procurado pelo mercado de trabalho e o entregue
pela Instituicdo. Assim, deve-se buscar o0 estreitamento dos lacos do egresso para com a
Instituicao.

O Ifes campus Linhares devera implantar um Programa de Acompanhamento de
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Egressos, visando atender a politica de Acompanhamento de Egressos prevista no PDI
do Ifes, que surgiu a partir da percepcdo da necessidade de organizacdo das agdes no
Instituto, no ambito do Ensino, Pesquisa e Extensdo, visando a integrar, de forma
continua e eficiente, os egressos de seus cursos, alunos e o0 mundo do trabalho,
oferecendo oportunidade de requalificacdo profissional. O programa sera norteado por 3

eixos:

— A Pesquisa de Egressos, que retroalimentard o planejamento dos cursos técnicos e

superiores oferecidos;

- O Encontro de Egressos a ser realizado preferencialmente de forma anual, visando a

integracao e a troca de experiéncias;

- A Formacao Continuada — Requalificagcdo Profissional, com vagas ofertadas aos

egressos, em forma de cursos de extensao, através de edital especifico.

A politica desse Programa sera de responsabilidade da Comissdo de Acompanhamento

de Egressos, a ser nomeada pelo Diretor Geral do Ifes-campus Linhares.
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6. Corpo Docente

Considerando as exigéncias contidas no art. 52, incisos Il e Ill da Lei de Diretrizes e
Bases da Educacao Nacional (LDB), que define o perfil que deve ter o corpo docente para
cursos de terceiro grau, qual seja:

‘Il = Um terco do corpo docente, pelo menos, com habilitagéo

académica de mestrado ou doutorado;
[l = Um terco do corpo docente em regime de tempo integral”,

e considerando os Curriculos Lattes do corpo docente atualmente lotado no Ifes campus
Linhares, constata-se que a implantacdo do curso, do ponto de vista das exigéncias

contidas em Lei, é plenamente viavel.

6.1. Informagdes do Corpo Docente

A seguir, apresenta-se uma tabela com o corpo docente, ja lotado em Coordenadorias do
Ifes campus Linhares, com resumo de sua respectiva area de formacao, titulacdo maxima
ja adquirida, regime de trabalho e URL de acesso ao curriculo na plataforma Lattes.
Conforme podera ser visto, todos tém com condi¢cdes de atuar no curso de Engenharia de

Controle e Automagéo.

Nome do RIS
Formacéao Titulacéo de Curriculum Lattes
Docente
Trabalho

Graduado em Engenharia
Elétrica, Especialista em E 20h http://lattes.cnpq.br/0574514640373627
Redes de Computadores.

Adjuto Martins
\Vasconcelos Junior

Graduado em Comunicagéo,
Social, Graduado em

Adolfo Miranda Oleare Filosofia, Mestre em Letras, M DE http://lattes.cnpq.br/6067235874242851
Mestre em Filosofia.
Graduado em Licenciatura

Alexandre Kruger em Matematica, Mestre em .

Zocolotti Ensino, Doutorando em M 40h http://lattes.cnpq.br/3401311670439790
Educagdo Matematica.
Graduado em Licenciatura

Antdnio de Freitas em Matematica, Mestre em M DE http://lattes.cnpq.br/1156020777063515

Estatistica e Experimentacao
Agropecudria.
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Bruno Neves Amigo

Graduado em Engenharia
Elétrica, Mestre em
Engenharia Elétrica.

DE

http://lattes.cnpq.br/2658019782671907

Carlos Jones Rebello
Junior

Graduado em Ciéncias da
Computacdo, Mestre em
Informatica.

DE

http://lattes.cnpq.br/3229281003878733

Claudio Sergio
Marinato

Graduado em Licenciatura
Plena em Ciéncias|
Biolégicas, Especialista em
Biologia da Conservagao,
Mestre em Biologia Vegetal.

DE

http://lattes.cnpq.br/2368080839368903

Cleidson Venturine

Graduado em Licenciatura
em Fisica, Mestre em Ensino
de Fisica.

DE

http://lattes.cnpq.br/2380810399748837

Cleiton Kenup
Piumbini

Graduado em Fisica, Mestre
e Doutor em Fisica.

DE

http://lattes.cnpq.br/5582694630381956

Daniel Franz Reich
Magalh&es

Graduado em Engenharia de
Controle e Automacao,
Especialista em Automacao
de Processos Industriais.

40h

http://lattes.cnpq.br/9439063816405583

Demétrio Cardoso
Daltio

Graduado em Matematica,
Especialista em Matematica.

DE

http://lattes.cnpq.br/6696933845193169

Edemir Carlos
Camargo de Menezes

Graduado em Engenharia
Elétrica, Mestrando  em
Engenharia Metallrgica e de
Materiais.

DE

http://lattes.cnpq.br/8229952404940040

Eduardo José
Fernandes Andrade

Graduado em Engenharia
Elétrica, Especialista em
Docéncia do Ensino Superior.

DE

http://lattes.cnpq.br/4374127145763239

Erlon Cavazzana

Graduado em Engenharia
Elétrica, Mestre e Doutor em
Engenharia Elétrica.

DE

http://lattes.cnpq.br/2796721423438617

Fabricio Bortolini de
Sa

Graduado em Engenharia
Elétrica, Mestre em
Engenharia Elétrica.

DE

http://lattes.cnpq.br/0113630378547260

Gladyson
Brommonschenkel
Demonier

Graduado em Ciéncias|
Contabeis, Especialista em
Ensino de Matematica,
Contabilidade Gerencial e
Formacéo de Mediadores em
EAD, Mestre em Ciéncias
Contabeis.

DE

http://lattes.cnpq.br/0256007463848917

Guilherme
Guilhermino Neto

Graduado em Engenharia de
Produgéo, Especialista em
Métodos Estatisticos
Computacionais, Mestre em
Modelagem Computacional.

DE

http://lattes.cnpq.br/3553721558104979

Klinger Ceccon
Caprioli

Graduado em Administracao,
Especialista em  Gestao
Empresarial, Mestre em
Administracdo de Empresas.

DE

http://lattes.cnpq.br/8355113606135915

Lucas Vago Santana

Graduado em Engenharia de
Controle e  Automagéo,
Mestre em Engenharia
Elétrica, Doutorando em
Engenharia Elétrica.

DE

http://lattes.cnpq.br/6701803841076777
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Luis Thiago Ramos

Graduado em Engenharia
Elétrica, Especialista em
Automacdo de Processos
Industriais.

40h

http://lattes.cnpq.br/2001000173663272

Marcelo de Amorim
Pandolfi

Graduado em Administragdo,
Especialista em Marketing,
Mestre em Administracdo e
Doutor em Educacéo.

DE

http://lattes.cnpq.br/9237056901408075

Marina Cominote

Graduada em
Mestre em
Ambiental.

Quimica,
Engenharia

DE

http://lattes.cnpq.br/0466266555780657

Ralf Majevski Santos

Graduado em Engenharia
Elétrica, Especialista em
Educacdo  Profissional e
Tecnoldgica, Mestrando em
Energia.

DE

http://lattes.cnpq.br/8805604567695711

Renato Miranda

Graduado em Administragdo,
Mestre em Administracdo.

DE

http://lattes.cnpq.br/2295875264648554

Rogério da Silva
Marques

Graduado em Engenharia
Elétrica, Mestre em
Engenharia Elétrica.

DE

http://lattes.cnpq.br/8081422178801769

Sandra Mara Mendes
da Silva Bassani

Graduagéo em Letras
Portugués/Inglés, Mestrado
em Letras Neolatinas,
Doutorado em Letras
Neolatinas.

40h

http://lattes.cnpq.br/2399503904493688

Sérgio Augusto Vieira

Graduado  em Ciéncias|
Contabeis, Especialista em
Consultoria e Geréncia
Contabil, Mestre em
Educagdo, Administracdo e
Comunicagao.

DE

http://lattes.cnpq.br/0158657225077124

Thiago de Aguiar
Caloti

Graduado em Engenharia
Elétrica, Mestre em
Engenharia Elétrica.

DE

http://lattes.cnpq.br/1312561174418682

Tiago Reinan Barreto
de Oliveira

Graduado em Engenharia
Elétrica, Mestre em
Engenharia Elétrica.

DE

http://lattes.cnpq.br/7223724330498990

Valdeir Alfonso Bonfa

Graduado em Engenharia
Elétrica, Mestre em
Engenharia Elétrica.

DE

http://lattes.cnpq.br/5641426396224909

\Wagner Pereira
Rocha

Graduado em Administracao,
Especialista em Economial
Empresarial, Mestre em
Economia Empresarial.

40h

http://lattes.cnpq.br/1544520722782207

\Whelligton Renan da
Vitria Reis

Graduado em Administracéo,
Especialista em
Administracdo de Empresas,
Mestre em Educacéao,
Administracdo e

Comunicagéo.

DE

http://lattes.cnpq.br/6095234822849138

(G) — Graduado, (E) — Especialista, (M) — Mestre, (D) — Doutor
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6.2. Disciplinas do Curso e o Corpo Docente

A tabela abaixo relaciona a atuacéo dos docentes, dentro de sua especializagcdo, nas

disciplinas obrigatorias da grade curricular do curso de Engenharia de Controle e

Automacéo.
Nome do Docente Disciplinas Periodo
Adjuto Martins Vasconcelos Junior | Seguranca do Trabalho 3°
Adolfo Miranda Oleare Sociologia e Cidadania 1°
Célculo | 2°
Alexandre Kruger Zocolotti Célculo Il 3°
Célculo 1l 4°
Estatistica | 2°
Antbnio de Freitas Estatistica Il 3°
Variaveis Complexas 5°
Circuitos Elétricos Il 4°
Bruno Neves Amigo Ferramentas Computacionais para Projeto e 6°
Simulacdo de Sistemas
Algoritmos e Estruturas de Dados 1°
Carlos Jones Rebello Junior Linguagem de Programacao 2°
Calculo Numérico 4°
Claudio Sergio Marinato Ciéncias do Ambiente 2°
i . Mecénica dos Sélidos 4°
Cleidson Venturine - S
Eletromagnetismo | 5
Fundamentos da Mecénica Classica 2°
Cleiton Kenup Piumbini Fenbémenos de Transporte | 3°
Introducao a Fisica Moderna 5°
Daniel Franz Reich Magalhaes Processos de Fabricagdo 50
Manufatura Integrada 7
Introducdo ao Calculo 1°
Demétrio Cardoso Daltio Geometria Analitica 2°
Algebra Linear 3°
Edemir Carlos Camargo de |Fendmenos de Transporte Il 4°
Menezes Acionamentos Hidraulicos e Pneumaticos 9°
Eduardo José Fernandes Andrade Magquinas EIetrlc:a\; — 60
Controladores Légicos Programaveis 8
Controle Automatico 5°
Erlon Cavazzana Introdugdo & Engenharia de Controle 1°
Automacgéao
- - . Microcontroladores 8°
Fabricio Bortolini de Sa Arquitetura de Computadores 7°
Gladyspn Brommonschenkel Empreendedorismo g
Demonier
Guilherme Guilhermino Neto Gestao da Qualidade 7°
. . Introducdo & Administracéo 1°
Klinger Ceccon Caprioli Gestao Empresaial 6°
Eletrénica Analdgica 5°
Lucas Vago Santana Robdética Industrial 9°
. . Expressdo Gréfica 1°
Luis Thiago Ramos Redes Industriais de Comunicacéo 9°
Marcelo de Amorim Pandolfi Metodologia da Pesquisa 6°
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. . Quimica Geral e Experimental | 1°
Marina Cominote P —
Ciéncia dos Materiais 3°
Ralf Majevski Santos Circuitos Elétricos | 3°
Renato Miranda Direito e Etica Aplicados 8:
Empreendedorismo 8
- . Eletrbnica Bésica 4°
Rogério da Silva Marques Eletronica Digital Ii 5
Sandra Mara Mendes da Silva | Comunicacéo e Expresséo 1°
Bassani Metodologia da Pesquisa 6°
Sérgio Augusto Vieira Direito e Etica Aplicados 8°
. . . Sistemas de Controle 6°
Thiago de Aguiar Caloti Analise de Sinais e Sistemas 7°
Tiago Reinan Barreto de Oliveira Controle de Rrocessos 70
Controle Inteligente 9
. , Eletrénica Digital | 5°
Valdeir Alfonso Bonfa Eletrbnica de Poténcia 6°
Wagner Pereira Rocha Economia da Engenharia 4°
Whellington Renan da Vitéria Reis | Metodologia da Pesquisa 6°
Instrumentacao Industrial | 7°
A contratar Instrumentacéo Industrial 11 8°
Sistemas Supervisorios 9°
Trabalho de Conclusdo de Curso 9°
Trabalho de Conclusdo de Estagio 10°
Supervisionado
Optativa 1 2°
A definir no periodo de execucdo | Optativa 2 4°
Optativa 3 6°
Optativa 4 7°
Optativa 5 8°
Optativa 6 9°

Conforme observado na tabela, todos os componentes curriculares ja tém docentes
especialistas para trata-las. Exclui-se dessa observacdo aqueles casos relacionados
como docente a contratar. Em particular, para esses casos, recomenda-se a contratacao
de novos docentes com perfil adequado a lecionar essas disciplinas. Note-se que em
alguns casos algumas disciplinas estdo associadas a docentes em redundancia, isso pelo

fato de se tratarem de especialidades comuns aos professores.

A distribuicdo das disciplinas entre docentes de area de formacdo similar foi realizada
tentando equilibrar a distribuicdo da carga-horaria entre todo o quadro efetivo do campus
Linhares. Vale ressaltar que a proposta de curso prevé a entrada de uma turma por ano, o0
que em termos de distribuicdo das disciplinas significa que os docentes lecionam em
paralelo no primeiro semestre de cada ano, disciplinas dos periodos impares e, no

segundo semestre de cada ano, as disciplinas dos periodos pares do curso. Contudo, 0s
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docentes listados na tabela também possuem compromissos de carga-horaria ja
estabelecidos com outras modalidades de ensino no Ifes campus Linhares, sendo
necessario, ao longo do curso, a contrata¢do de novos docentes para que a carga-horaria

dos professores fique equilibrada.

6.3. Contratacdo de Novos Docentes

Nesta secao, apresenta-se uma projecao para contratar novos docentes para atender as
demandas do curso de Engenharia de Controle e Automac&o. E importante ressaltar que
os docentes listados neste projeto também lecionam em outras modalidades de ensino no
Ifes campus Linhares e que a carga-horaria média em sala de aula é limitada devido a
necessidade de atender a outras demandas além das disciplinas obrigatérias, tais como
ofertar disciplinas optativas, realizar a orientacdo de estagio obrigatério, orientar de TCCs,
realizar atendimentos extra-classe ao aluno, desenvolver atividades de pesquisa e

extensao, participar de conselhos, participar de comissdes, dentre outras.

A tabela abaixo relaciona a demanda de de aulas semanais do Curso de Engenharia de
Controle e Automacéo, ao longo da matriz curricular, pela perspectiva do docente. Nessa
perspectiva o numero de aulas de laboratorio sdo duplicadas em virtude da divisdo dos
alunos em turma A e turma B. Com esses dados e com as demandas pré-existentes em
outras modalidades de ensino no campus Linhares foi determinado a quantidade de

novos docentes a serem contratados e o periodo onde sera necessaria a contratacao.

ocorréncia

semestre

dos docentes (total)

necessarias
por semestre

Previsio Docentes: Docentes:
i Periodos do curso Demanda de aulas Novas Novas
Ano Semestre primeira em andamento no semanais na perspectiva contratagc6es | contratacOes

necessarias
por ano

2016

1°

2016/1

1°

32

20

2016/2

20

29

2017

30

2017/1

1°e 3°

65

4°

2017/2

2°e4°

63

2018

5o

2018/1

1°,3°e5°

101

6°

2018/2

2°,4°e6°

101

2019

70

2019/1

1°,3° 5°e7°

134

g°

2019/2

2°,4°,6°e 8°

128

2020

9°

2020/1

1°,3° 5% 7°e9°

167

10°

2020/2

2°,4°,6° 8°e10°

130
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Explicando a tabela, devido a uma reestruturacéo que seré realizada nas ofertas de vagas
em outras modalidades de ensino no Ifes campus Linhares, somente em 2018 sera
necessaria novas contratacdes de docentes para o funcionamento do curso de
Engenharia de Controle e Automacdo. Esses professores podem tanto assumir as
disciplinas do curso de Engenharia quanto substituir os docentes citados na Secao

anterior em suas atividades nas demais modalidades de ensino.

De acordo com a tabela, percebe-se a necessidade de um total de 5 (cinco) novos
docentes no ano de 2020, envolvidos diretamente na colaboracdo com o Curso de
Engenharia de Controle e Automacdo. Esse numero representa o minimo de novos
professores a serem contratados para atender as demandas basicas e obrigatorias do
Curso de Engenharia de Controle e Automacao e para manutencéo das outras ofertas de
turmas nas demais modalidades de ensino do campus; portanto, esse tema deve ser
tratado com bastante atencdo nas instancias de gestdo e planejamento estratégico do

IFES campus Linhares.

Em conclusdo, na proxima tabela apresenta-se um planejamento da contratacdo dos

novos docentes e o seu perfil profissional, que devem ser contemplados no edital do

concurso.
Previsdo da
Semestre primeira Nov%sogt(;g?:rtes a Perfil sugerido

ocorrencila
1° 2016/1
2° 2016/2 - -—-
3° 2017/1
4° 2017/2 - ---
5° 2018/1 3 2 x Engenharia Elétrica ou Eln)éeFrlw?:;?ia de Controle e Automacéo
6° 2018/2 - -—-
7° 2019/1 1 1 x Engenharia Elétrica ou Engenharia de Controle e Automagéo
8° 2019/2 - ---
9° 2020/1 1 1 x Engenharia Elétrica ou Engenharia de Controle e Automag&o (*)
10° 2020/2 - -

TOTAL 05

(*) O perfil indicado podera sofrer modificagbes conforme a necessidade na ocasiéo da contratagao.
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6.4. Contratacdo de Novos Tecnico-Administrativos

Considerando as novas demandas da &rea técnico-administrativa que surgem da
implantacdo do Curso de Engenharia de Controle e Automacdo no Ifes Linhares,
recomenda-se a contratacdo de dois novos servidores de nivel médio exclusivamente
para atender essas demandas, cujos perfis sugeridos sdo: um técnico-administrativo para
executar as atividades de registro académico (CRA) a partir do ingresso da 32 turma do
curso (2018) e um técnico-administrativo para auxilio e encaminhamento do aluno para o
estagio, necessario a partir do 7° periodo do curso (2019), onde este sera lotado na
Coordenadoria de Integracdo Escola-Empresa (CIE-E) ou setor equivalente do campus

Linhares. A tabela abaixo sintetiza essas informacdes:

Previsdo da i Servidores técnicos . o .
o Periodos do curso em o ) Técnicos administrativos:
Ano | Semestre primeira administrativos a
. andamento no semestre Contratagdes por ano
ocorréncia contratar

1° 2016/1 1°
2016

2° 2016/2 2°

3° 2017/1 1°e 3°
2017

4° 2017/2 2° e 4°

5° 2018/1 1°,3° e 5° 01 (ParaoCRA)
2018 1

6° 2018/2 2°,4°e 6° -

7° 2019/1 1°,3°,5°e7° 01 (Parao CIEE)
2019 1

8° 2019/2 2°,4°,6°e 8° -

9° 2020/1 1°,3°5°%7°e9°
2020

10° 2020/2 2°, 4°,6° 8°e 10°
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7. Infraestrutura

O Ifes Campus Linhares possui um terreno com area total de 48.195,00 m2 e area total
construida de 8.009,88 m?, sendo 6.171,25 m? de &rea coberta e 1.838,63 m? area
descoberta. A estrutura fisica contempla salas administrativas, salas de aula, laboratérios,
salas de apoio, miniauditério, uma quadra poliesportiva coberta e area para

estacionamento.

A seguir sdo descritos os ambientes que serdo utilizados pelo Curso de Engenharia de
Controle e Automacdao. A planta baixa de cada ambiente pode ser visualizada no Anexo I,
nas Figuras 1 a 8, e a planta de situacdo e implantagcdo geral do campus pode ser
visualizada na Figura 9. As Figuras 10 e 11 mostram a infraestrutura fisica que sera
utilizada para o funcionamento dos atuais cursos Técnicos Integrados ao Ensino Médio e
cursos Concomitantes quando esse bloco, que atualmente estd em fase de adaptacbes
para utilizacdo. No Anexo IV ainda sdo mostradas algumas fotos da Infraestrutura

existente no Ifes campus Linhares.

7.1. Area de Ensino

7.1.1. Salas de Aula

O curso de Graduacao tera 07 salas (sete) salas de aula climatizadas, equipadas com
quadro, projetor multimidia, mesas e cadeiras para 0s alunos e o0 professor. Sao
aproximadamente 35 carteiras para alunos em cada uma delas, situadas no prédio Bloco
A (Ensino). Dessas salas, cinco serdo utlizadas para aulas, uma para
monitoria/atendimento e outra para dependéncia/recuperacdo. Podemos verificar as

respectivas salas na Figura 1 do Anexo llI.

7.1.2. Salas dos Professores

As salas dos professores que atuardo no curso de Engenharia de Controle e Automacao
serdo climatizadas, montadas com divisorias e mobiliadas conforme o projeto idealizado.
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Cada sala sera montada para acomodar 2 (dois) professores, com dimensfes e layout

aproximados, mostrados na Figura 2 do Anexo lll, situadas no prédio Bloco F.

A principal caracteristica dessas 09 (nove) salas é que permitem ao docente um espaco
mais reservado e com boa infraestrutura para planejar melhor suas aulas e atividades,

bem como realizar os atendimentos especificos que se facam necessarios.

7.1.3. Coordenadoria de Curso

A sala do Coordenador do Curso de Engenharia de Controle e Automacao sera instalada
no prédio Bloco F, com as dimensdes e layout idealizados, conforme mostrado também
na Figura 2 do referido anexo. Essa sala também podera ser ocupada por um servidor

técnico-administrativo, para fins de secretariado e apoio a Coordenacédo do Curso.

7.1.4. Laboratérios

Os laboratérios do Curso de Engenharia de Controle e Automacao sdo modernos e foram
projetados para atender as aulas praticas dos mais diversos componentes curriculares. A

seguir é apresentada a lista de laboratérios que seréo utilizados no Curso:

e Laboratorio de Hidraulica e Pneumatica;

e Laboratorio de Instrumentacgédo Industrial;

e Laboratoério de Controle de Processos;

e Laboratorio de Robotica e Sistemas de Manufatura;
e Laboratério de Automacéo;

e Laboratério de Maquinas Elétricas e Acionamentos;
e Laboratorio de Eletronica;

e Laboratérios de Eletricidade e Circuitos A e B;

e Laboratorio de Eletronica Digital;

e Laboratério de Fisica;

e Laboratério de Quimica;

e Laboratorio Controle Eletromagnético;
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e Laboratoérios de Informatica A e B;

O Regulamento de Uso dos Laboratérios do Ifes campus Linhares sera o documento que

norteara o uso correto dos seus recursos e instalacoes.

Nas Figuras 3 e 4 do Anexo llIl sdo mostrados os espacos fisicos de cada Laboratério e

no Anexo IV é possivel verificar algumas fotos dos laboratoérios ja existentes.

Destaca-se também que o campus Linhares disp6e de uma Coordenadoria de Secédo de
Laboratérios, composta por dois Técnicos em Automacao Industrial e um Técnico em
Quimica, para auxilio a implantacdo e manutencdo dos laboratérios, dentre outras

atribuicoes.

7.2. Area de Estudos

7.2.1. Biblioteca

Ocupando uma é&rea de 320,48 m?2, a biblioteca do Ifes campus Linhares “Marcilio
Liberenz Falleiros” possui um acervo de 6.704 livros, além de variados suportes
informacionais, entre eles, 1.653 exemplares de periédicos, fitas, CDs, DVDs, normas
técnicas, bases de dados e outros. Funciona na forma de livre acesso as estantes. A
composi¢do do acervo bibliogréafico tem caracteristica predominantemente técnica, mas o
atendimento ao publico de programas de graduacao, pos-graduacao e extensao cultural,
influenciam no processo de desenvolvimento das colegcbes desse acervo. Os servigos
prestados pela Biblioteca objetivam ndo somente informar, mas também proporcionar

entreterimento 0S usuarios.

O acervo bibliografico pertencente ao Curso de Engenharia de Controle e Automacao
consta de referéncias basicas e complementares, ja possuindo o equivalente a cento e
um mil Reais em titulos para Engenharia. As referéncias bibliograficas estdo contidas nos

Planos de Ensino dos componentes curriculares do Curso, conforme Anexo |.

As dimens0Oes da Biblioteca e sua localizagcdo no campus estdo mostradas na Figura 5 do

Anexo llI.
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7.2.2. Laboratorios de Informatica

Atualmente o campus Linhares possui dois laboratorios de informética. Um basicamente
para atender os cursos vinculados a coordenadoria de Administracdo (A) e outro para
atender aos cursos vinculados a coordenadoria de Automacao Industrial (B).

Para atender o curso de Engenharia de Controle e Automacéao, além dos laboratérios de
Informatica, o campus Linhares terd outro laboratorio, exclusivo para atender o Curso de
Engenharia de Controle e Automacédo em suas disciplinas avancadas, onde um maior
poder de processamento de informacBes é requerido. Ndo obstante, as disciplinas
basicas do Curso de Engenharia de Controle e Automacao, bem como as disciplinas dos

cursos Técnicos também poderdo se beneficiar dessa nova estrutura.

No caso especifico do Laboratério para atender o curso de Engenharia de Controle e
Automacdo, este devera conter 25 computadores para utilizacdo individual, em ambiente
climatizado e com recursos audiovisuais, uma vez que as turmas serdo divididas ao meio
quando necessitar utilizacdo. Os computadores serdo dispostos conforme layout

mostrado na Figura 4 do Anexo lII.

E esperado que ap0s a implantacdo da Engenharia, os Laboratorios de Informatica serdo
mais utilizados nas atividades de pesquisa e extensao, além das tradicionais atividades

de ensino.

7.3. Area de Esportes e Vivéncia

7.3.1. Quadra de Esportes Coberta

O Ifes campus Linhares conta atualmente com uma quadra de esportes coberta, onde é
possivel desenvolver atividades desportivas, de recreacdo e integracdo. Sua estrutura,

layout e dimensGes podem ser visualizadas na Figura 6 do Anexo lll.
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7.3.2. Cantina/Patio Coberto

A éarea da cantina foi projetada para proporcionar o melhor ambiente com higiene e
alimentacdo saudavel, tanto para os alunos quanto para os servidores e terceirizados da
instituicdo. Possui area coberta e bom espaco de acomodacdo para quem precisar se

alimentar utilizando o espaco.

Seu layout e dimensdes podem ser visualizadas na Figura 7 do Anexo lIl.

7.4. Formas de atendimento ao Discente

O Ifes campus Linhares possui véarias formas de atendimento aos discentes, com base na
Resolucdo do Conselho Superior n°® 19/2011, de 09.05.2011, que trata da Politica de
Assisténcia Estudantil.

As acles de assisténcia estudantil visam a proporcionar igualdade de oportunidades e
contribuir para a melhoria do desempenho académico do discente, além de agir,
preventivamente, para minimizar as situacdes de repeténcia e evaséo, decorrentes da

insuficiéncia de condi¢des financeiras.

Assim, a assisténcia estudantil no Ifes acontece por meio de varios programas de apoio,

como os elencados a sequir:

a) PROGRAMAS DE APOIO A FORMACAO DISCENTE: Os Programas de Apoio a

Formacéao Discente serdo divididos em:

* Programas Universais, cujo atendimento serd oferecido preferencialmente a toda

comunidade discente;
* Programas Especificos, que visam ao atendimento ao aluno em vulnerabilidade social..

b) PROGRAMA DE INCENTIVO A ATIVIDADES CULTURAIS E LAZER: Este programa
objetiva contribuir para a formacgéo fisica e intelectual dos discentes, assim como propiciar
a inclusdo social, na perspectiva da formacdo cidada. Desse modo, serdo realizadas
varias atividades esportivas e de interacdo entre os alunos, organizadas e conduzidas por

profissionais habilitados como Profissional de Educacédo Fisica, Professor de Artes,
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Musico, entre outros.

c) PROGRAMA DE APOIO A PESSOA COM NECESSIDADE EDUCACIONAL
ESPECIAL: Este programa visa a contribuir com o atendimento das Pessoas com
Necessidades Educacionais Especiais (PNEESs), e suas atividades sao apoiadas pelo
Nucleos de Apoio a Pessoas com Necessidades Educacionais Especiais (NAPNE) do

campus.

d) PROGRAMA DE AQ@ES EDUCATIVAS/ FORMAC}AO PARA A CIDADANIA: Este
programa visa promover a discussao de temas transversais ao curriculo escolar, com o
objetivo de ampliar a visdo dos discentes sobre temas relevantes para sua educacao e

participacéo cidada.

e) PROGRAMA DE ATENCAO BIOPSICOSSOCIAL: Pensando na perspectiva
biopsicossocial, o Ifes trabalha as seguintes acdes: acompanhamento psicolégico,
orientacdo e acompanhamento social, educacdo preventiva, campanhas educativas,

atendimento ambulatorial, equipamentos assistivos a saude, primeiros socorros e outros.

O Acompanhamento Psicolégico é realizado exclusivamente por profissional de Psicologia
e é uma acdo que dialoga com os demais profissionais da equipe multidisciplinar da

assisténcia estudantil.

O Atendimento Ambulatorial consiste em assisténcia de enfermagem prestada aos

discentes do Ifes e é exercida por profissionais habilitados.

f) PROGRAMAS DE ATENCAO PRIMARIA: Estes Programas consideram
prioritariamente a situacdo socioecondmica dos discentes, que serad avaliada por
profissional de Servico Social. S&o eles: Auxilio Transporte, Auxilio Alimentagdo, Auxilio
Didatico, Auxilio Moradia e Auxilio Financeiro. Os aportes para cada programa

dependerdo do orgamento para a Assisténcia Estudantil.

* Programa Auxilio Transporte: tem como finalidade auxiliar o processo de ensino-
aprendizagem do aluno em vulnerabilidade social, no sentido de contribuir para sua
formacéo, por meio do custeio do transporte e acompanhamento de frequéncia. O referido
programa é realizado por meio de parcerias com a Prefeitura de Linhares com subsidio de

até 100% do valor da passagem.

* Programa Auxilio Alimentac&o: A partir da permanéncia dos alunos no campus, para fins
108



de complemento dos estudos na biblioteca, atendimentos, realizacdo de atividades

escolares ou extensao da vida académica, é fornecido subsidio financeiro.

* Programa Auxilio Didatico: Tem o objetivo de facilitar a continuidade dos estudos do
aluno em vulnerabilidade social, por meio do acesso a materiais necessarios a formacao.
Pode-se dar a partir da concessdo de copias de materiais elaborados pelos docentes,

impresséo para fins escolares e custeio de instrumentos especificos do curso estudado.

* Programa Auxilio Moradia: Este programa visa a garantir a permanéncia do discente na

Instituicéo e é realizado por meio do custeio de até 50% do valor do aluguel.

* Programa Auxilio Financeiro: Este programa visa ao atendimento de estudantes que
mesmo com as possibilidades de atendimento nos Programas de Atencdo Priméaria,
apresentam necessidades ndo contempladas. O Auxilio Financeiro terd seu valor variado,
de acordo com a realidade apresentada, segundo avaliacdo do profissional de Servico

Social.

g) PROGRAMA AUXILIO MONITORIA: A finalidade do auxilio de monitoria é contribuir
para o0 bom desenvolvimento do processo de ensino-aprendizagem atendendo a dois
segmentos de estudantes: aqueles que necessitam de apoio em suas atividades
académicas e aqueles que possuem um bom desempenho académico, que recebem

auxilio financeiro para atuarem como monitores.

A sequir, os setores que lidam mais diretamente com o discente sdo apresentados.

7.4.1. Coordenadoria de Registro Académico

A Coordenadoria de Registro Académico (CRA) é responsavel pelos registros académicos
dos alunos, desde a sua matricula inicial até a emissdo do diploma. Ela tem como
principais atribuicbes as matriculas e pré-matriculas, confeccdo de documentos, como
atestado de escolaridade, historico escolar, certiddo de conclusdo, certificados e

diplomas.

O Sistema Académico € um dos principais softwares de uso pela CRA. Com esse

sistema, os professores registram as disciplinas, seus conteudos, controlam a frequéncia,
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divulgam as notas e emitem relatdrios. Os alunos acessam o Sistema Académico para ver

suas notas e frequéncias, horérios, calendarios, arquivos de notas de aula, entre outros.

A CRA também é responsavel por cancelamento de matricula, dispensa de disciplina,
trancamento de matricula, reabertura de matricula, mudanca de turno, nova matricula

(reingresso), mudanca de campus, mudanca de curso, colagéo de grau, dentre outros.

Atualmente o CRA possui 4 servidores no atendimento aos 3 turnos. E possivel verificar
sua localizacéo e espaco fisico na Figura 8 do Anexo Ill.

7.4.2. Coordenadoria de Assisténcia ao Educando

A Coordenadoria de Assisténcia ao Educando visa a promover e coordenar politicas de
assisténcia ao corpo discente no ambito do campus, atendendo aos aspectos sociais,
econdmicos, culturais e de saude. Atualmente, a coordenadoria conta com as areas de

Assisténcia Social, de Psicologia e de Atendimento a Saude.

A area de Atendimento a Saude tem como objetivo prestar atendimento emergencial de
primeiros socorros aos alunos e servidores em caso de necessidade, proporcionando
agilidade no atendimento e encaminhamento ao Pronto Atendimento em alguns casos.
Paralelamente, desenvolve acdes na area de prevencdo, promocao e educacao em saude
e conta com um profissional técnico em enfermagem. A sala de Enfermagem esta
localizada no bloco de ensino, sendo possivel visualizar sua localizagdo na Figura 8 do

Anexo llI.

O Servico de Psicologia busca oferecer um espaco de acolhimento e reflexdo no/do
cotidiano escolar, atuando de forma multidisciplinar, em didlogo com os demais atores
que atuam no contexto da Instituicdo. Considera as multiplas necessidades dos alunos,
favorecendo o processo de ensino-aprendizagem, em suas dimensdes subjetiva, politica,
econOmica, social e cultural e sobretudo a autonomia, o desenvolvimento social e
pessoal. Conta com um profissional da Psicologia, e sua localizacdo pode ser verificada

na Figura 8 do Anexo llI.
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A area de Assisténcia Social mantém o acompanhamento aos alunos em suas
necessidades basicas, permitindo o exercicio de direitos e deveres como membros da
comunidade escolar no campus. Tem como base a compreensdo critica da realidade
social e do homem, na condi¢c&o de sujeito histérico. Por meio da pesquisa e da acéo, visa
a ampliar o nivel critico e participativo dos cidadaos e a contribuir para o enfrentamento
das necessidades humanas e sociais. Busca também o planejamento, a administracdo e
a execucao de projetos sociais. Tem como objetivo principal dar condigbes aos alunos de
se manterem na escola, atuando na prevencao e no enfrentamento de questfes sociais.

Para isso, propfe beneficios como bolsa de estudos, bolsa de monitoria, auxilio
transporte, isencdo de cépias e concessao de apostilas. Os critérios de selecao visam a
conformidade com a legislagédo vigente e observam as condi¢gdes socioecondmicas e 0
contexto familiar. Conta com uma Assistente Social, e o atendimento é feito no bloco de

ensino em sala especifica. Seu espaco fisico € mostrado na Figura 8 do Anexo Ill.

7.4.3. Coordenadoria de Apoio ao Ensino

A Coordenadoria de Apoio ao Ensino (CAE) tem objetivo de cumprir e fazer cumprir o
Regulamento da Organizag&o Didatica e o Codigo de Etica e Disciplina do Corpo Discente
do Ifes. E responsavel, entre outras atividades, por recepcionar os alunos na entrada dos
turnos (matutino, vespertino e noturno), encaminhar os alunos, quando necessario ou
solicitado, aos setores de Saude, Assisténcia Estudantil, Orientacdo Educacional e ao
CRA para atendimento ou providéncias, informar horario de aulas, bem como possiveis
alteracdes, veicular informacéo relativa as rotinas da Instituicdo junto ao discente, manter
0 registro de auséncias, trocas e permutas de docentes atualizados, receber e
encaminhar solicitagdes dos alunos, docentes e demais servidores diretamente ligados ao
ensino, dentre outras. O CAE possui atualmente trés servidores, um para atender cada

turno, e funciona no bloco de ensino conforme Figura 8 do Anexo III.
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7.4.4. Coordenadoria de Gestédo Pedagdgica

A coordenadoria de Gestdo Pedagogica tem como principio o apoio aos alunos e aos
professores, em tudo que se refere as relagcdes educacionais que sdo estabelecidas ao
longo de cada periodo letivo. Entre suas fungbes principais destacam-se: contribuir e
colaborar com os setores competentes para a implementacédo das politicas de ensino da
instituicdo; participar da elaboracdo do Projeto Pedagdgico de Curso e outros projetos,
orientando quanto aos aspectos técnicos e legais; coordenar a elaboracao do calendario
escolar, em cooperagdo com as coordenadorias; orientar e assistir alunos e professores
visando a melhoria do processo ensino-aprendizagem; assessorar as coordenadorias no
desenvolvimento de projetos e planos de ensino, em articulacdo com a geréncia de
gestédo educacional e direcdo da escola; participar da organizacédo e execucao de eventos
para a atualizacdo pedagdgica do corpo docente; organizar os dados estatisticos da
escola, visando ao estabelecimento de metas para a melhoria dos cursos e do processo
ensino-aprendizagem; planejar formas de avaliacdo do corpo docente, visando assessorar
0 aprimoramento pessoal e institucional, e executar tais formas de avaliacdo dando
retorno as coordenadorias; planejar e organizar atividades pedagodgicas; analisar, em
parceria com as coordenadorias de curso, os pedidos de dispensa de disciplina, emitir
parecer e analisar, junto com as coordenadorias, os pedidos de transferéncia,

aproveitamento de estudos, vagas remanescentes e adaptacao.

Atualmente, a coordenadoria de Gestdo Pedagdgica conta com 4 servidores, sendo que
um esta afastado para participacdo em programa de pés-graduagdo Strictu Sensu em
nivel de mestrado. Seu espaco fisico e localizacdo podem ser verificados na Figura 8 do

Anexo IlI.

7.4.5. Nucleo de Apoio a Pessoa com Necessidade Especifica

O NAPNE € um orgao de natureza consultiva e deliberativa, de composicao
multidisciplinar, e homologado pela Direcdo Geral do campus. O NAPNE tem por

finalidade promover a inclusdo escolar de pessoas com necessidades especificas no
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campus, garantindo as condi¢gOes para acesso, permanéncia e conclusdo de seus cursos
com éxito. A composicdo, as competéncias e o funcionamento do NAPNE serao
estabelecidos por regulamento proprio.

No campus Linhares os membros do Nucleo de Apoio a Pessoa com Necessidade
Especifica - NAPNE estdo nomeados pela Portaria n° 15, de 16 de janeiro de 2016;
possui nove membros com mandato de dois anos. Atualmente, esse ndcleo ndo possuli

espaco fisico especifico.

7.5. Areas de Apoio

7.5.1. Miniauditério

O campus Linhares possui um espaco para funcionar um miniauditério com capacidade
aproximada de 70 pessoas, equipado com cadeiras, mesas e projetor multimidia. Esse
espaco serd utilizado até que outro, mais amplo, com a mesma finalidade, seja designado
para essa funcdo. O espaco fisico do Miniauditério e suas dimensdes sdo mostradas na

Figura 8 do Anexo Il

7.5.2. Mecanografia

Atualmente, o Ifes campus Linhares ndo possui um servico de Mecanografia em virtude
da falta de interesse das empresas em participar dos ultimos Editais de licitacdo lancados
para prestacao desse tipo de servigo.

No entanto, a administracdo do campus esta estudando outras formas de viabilizar este
servico para os alunos dos cursos Técnicos, dos cursos FIC, da Po6s-Graduacdo em
Gestdo Empresarial e do curso de Engenharia de Controle e Automacédo que sera
implantado, estando cientes que a necessidade e a importancia de disponibilizar um
servico de mecanografia para realizagdo de copias, impressdes de material de estudos e
de pesquisas sera ainda maior.
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8. Planejamento Economico/Financeiro para a Implantacéo do

Curso

Seguindo a estratégia do Ifes de verticalizacdo do ensino, o curso de Engenharia de
Controle e Automacédo aproveita grande parte dos investimentos ja realizados no campus
Linhares para os cursos técnicos em Automacdo Industrial em funcionamento. Nas
secdes seguintes, é feito um levantamento dos equipamentos dos laboratérios existentes
e um estudo das necessidades de novos equipamentos e novos laboratérios. Isso
contribui para uma estimativa dos investimentos econémicos minimos de implantacédo do
Curso, que inclui os custos com obras fisicas e mobilias, mencionadas no Capitulo 7,

relacionados ao final do presente Capitulo.

8.1. Laboratérios Existentes

Nesta secdo, sdo descritos 0s equipamentos existentes nos laboratérios do Ifes — campus
Linhares, utilizados para atender as necessidades dos cursos técnicos ja ofertados,
juntamente com 0s investimentos necessarios para que se possa atender também, de

forma plena, o curso de Engenharia de Controle e Automacéao.

Nas tabelas a seguir séo utilizados os seguintes codigos:

N para equipamentos necessarios;
E para equipamentos existentes;
A para equipamentos a adquirir.

Os valores relativos aos equipamentos a adiquirir foram obtidos nos registros de bens
patrimoniais do IFES, campus Serra, para o curso de Engenharia de Controle e

Automacéo, e/ou nos enderecos eletronicos dos fabricantes dos equipamentos.
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Tabela 8.1 — Laboratoério de Eletricidade e Circuitos A:

. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Multimetro Digital. Marca: Minipa 10 | 06 04
Osciloscépio Analdgico. Modelo MO-1225. Marca: 10 | 10
Minipa.
Laboratéorio de Eletricidade e | Multimetro Analdgico. Marca: Minipa. 05 | 05
Circuitos A Gerador de FuncBes. Marca: Minipa 10 | 06 | 04
Década Resistiva. Marca: Minipa. 10 | 04 | 06
Fonte de Alimentag&o Simétrica CC Digital. 10 0 10
Previsdo de Investimentos R$ 10.000,00
Tabela 8.2 — Laboratério de Maquinas Elétricas e Acionamentos:
. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Amperimetro Digital Tipo Alicate. Marca: Minipa. 05 | 05
Mini Amperimetro Tipo Alicate. Marca: Minipa. 01 | 01
Tacémetro de Contato Digital Portatil. Marca:| g7 | o7
Minipa.
Wattimetro Digital Tipo Alicate. Marca: Minipa. 01 | 01
Laboratério ~ de  Maquinas | Motor Elétrico Monofasico 4 CV. Marca: 01 | 01
Elétricas e Acionamentos Motor de Indugdo Trifasico em Corte paral g1 | o1
Observacédo de Estruturas Internas. Marca: WEG.
Conversor de Frequéncia Estatico CA/CA Modelo| g1 | 01
CFW11. Marca: WEG.
Sequencimetro Tipo Estala Rotacdo e Anti| g3 | 03
Horaria. Marca:
Sistema de Treinamento e Estudo de Maquinas| o4 | 04
Elétricas. Marca: Amatrol.
Previsdo de Investimentos R$ 0,00
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Tabela 8.3 — Laboratoério de Eletronica:

. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Multimetro Digital. Marca: Minipa 07 | 07
Osciloscopio Digital. Modelo MO-2150. Marca:
- 07 | 07
Minipa.
Sistema de Treinamento e Estudo de Eletricidade,
Eletrénica, Magnetismo e Eletromagnetismo.| 10 | 10
Laboratorio de Eletrénica
Marca: KANDH.
Osciloscépio Digital. Referéncia: Modelo GDS 10 0 10
1102A. Marca: GW INSTEK.
Fonte de Alimentag&o Simétrica CC Digital. 10 0 10
Previséo de Investimentos R$ 30.636,60
Tabela 8.4 — Laboratorio de Informatica A:
. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Computador Intel Core 2 Duo e Monitor de 17”. 22 | 22
Marca: Positivo.
Laboratério de Informatica A Switch 28 Portas. 01 | 01
Datashow. 01 | 01
Previsdo de Investimentos R$ 0,00
Tabela 8.5 — Laboratorio de Controle Eletromagnético:
. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Multimetro Digital. Marca: Minipa 06 | 06
Osciloscépio Analdgico. Modelo MO-1225. Marca: os | o5
Laboratorio de Controle Minipa.
Eletromagnético Conversor de Frequéncia Estatico CA/CA o1 | o1
CFW11. Marca: WEG.
Fonte de Alimentagcdo Simples DC Digital, Duplo o4 | oa
Display, Saida Variavel. Marca: Politerm.
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Chave Elétrica, Tipo Soft Starter. Modelo:
SSWO07. Marca: WEG.

06 | 06

Médulo de Expansédo de Fungdes PLC11-01 para 02 | 02
Inversor de Frequéncia.

Inversor de Frequéncia, Poténcia 7,5 CV, com 2
Entradas Analdgicas. Modelo CFWO09. Marca:| 05 | 05
WEG.

Motor Elétrico Trifasico de 2 CV. Marca: WEG. 06 06

Ponta de Prova de Alta Tensdo para
Osciloscépios. Ref. TEKTRONIX TPP0850.

02 0 02

Ponta de Prova de Corrente para Osciloscopios.
Medicédo de Correntes CA e CC até 20 A.. Ref.| 02 0 02
TEKTRONIX - TCP2020.

Ponta de Prova Diferencial para Osciloscépios.

02 0 02
Ref. TEKTRONIX - THDP0200.
Transformador Monoféasico Isolador 1:1. Poténcia
05 0 05
2 kVA. 220V.
Variac Monofasico 2 kVA. Entrada 110/220V. 5 0 .
Saida 0-250V 8A. Ref. TDGC2- Alfatronic
Variac Trifasico 3 kVA. Entrada 220/380V. Saida . 0 .
0-430V 4A. Ref. TSGC2 Alfatronic.
Reostato Linear para Laboratério. 500 W. Ref.: 5 0 .
MOD LAB-N12S ELETELE.
Previsdo de Investimentos R$ 52.000,00
Tabela 8.6 — Laboratério de Pneumatica e Hidraulica:
’ QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Moédulo Didéatico de Pneumatica e 04 04
Laboratério de Pneumatica e Eletropneumatica. Marca: FESTO.
Hidraulica
Previsdo de Investimentos R$ 0,00
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Tabela 8.7 — Laboratorio de Automacao:

LABORATORIO EQUIPAMENTO QUANTIDADE
N E A
Controlador Légico Programavel VIPA 314- 0 | 10
6CGO03.
Conversor Elétrico. Modelo FAL-3A. Marca:
NIVETEC. 18 18
Inversor de Frequéncia, Poténcia 7,5 CV, com 2
Laboratério de Automacéo Entradas Analégicas. Modelo CFWO09. Marca:| 1 1
WEG.
Maleta de Simulacdo de CLP. Marca: WEG. 6 6
Conjunto Didatico para Estudo em Redes de
Comunicacéo Industrial. ! 0 !
Previséo de Investimentos R$ 106.000,00

Tabela 8.8 — Laboratério de Robotica e Sistemas de Manufatura:

. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Conjunto de Mecatrbnica Integrado a Supervisdo o1 | o1
de Processos.Marca: SMC.
Planta de Controle de Processos Industriais com o1 | o1
Supervisdo. Marca: SMC.
Sistema de Treinamento em Robética (5 Eixos).
Laboratério de Robética e | Articulagdes: Corpo, Ombro, Cotovelo, Brago e| 02 | 02
Sistemas de Manufatura Garra. Modelo: ED-7255. Marca: Minipa.
Planta Didatica Multiprocessos. Marca:
01 | 01
FERTRON.
Impressora 3D. Modelo: Replicator 2X . Marca: o1 | o1
Makerbot.
Previsdo de Investimentos R$ 0,00
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Tabela 8.9 — Laboratorio de Eletrbnica Digital:

. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Multimetro Digital. Marca: Minipa 01 | 01
Osciloscépio Digital. Marca: Minipa. 01 | 01
Conjunto Didatico para Estudo de Eletronica 10 | 10
Digital. KL31001. Marca: KANDH.
Data Logger para 64 Canais e com Registro. 02 | o
Modelo: WEBSERVER WS10 RS232 + RS485.
Microcomputador Desktop com Monitor de 17~ 08 | o8
LCD. Marca: DELL.
Programador de EPROM e PIC. Marca: Minipa. 02 | 02
Termostato Digital. Termopares J, K ou T + o1 | o1
Laboratério de  Eletronica | RS485. Modelo N323 J/K/T
Digital Transmissor de Sinais. Modelo RHT-WM-485-
LCD. Saida RS485 MODBUS RTU. Marca:| 03 | 03
NOVUS.
Kit Didatico para Eletrénica Digital. Modelo 8810. 04 | o4
Marca: DATAPOOL.
Kit Arduino Mega. 12 | 12
Kit Beaglebone Black. 12 | 12
Conversor Isolado USB/RS485. Modelo USB4851. | 06 | 06
Fonte de Alimentacdo Simples DC Digital, Duplo os | os
Display, Saida Variavel. Marca: Politerm.
Previsdo de Investimentos R$ 0,00
Tabela 8.10 — Laboratorio de Instrumentagéo Industrial:
. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Calibrador de Processos Multifungbes. Marca: 06 | 08
PRESYS.
. Célula de Carga, Capacidade de 10000 kg. 04 | 04
Laboratério de Instrumentacéo
. Controlador de Temperatura. Entrada para PT100
Industrial
e Saida com 2 Relés. Modelo N440-CRR. Marca:| 06 | 06
NOVUS.
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Controlador de Temperatura. Saida: 2 Relés, 1

Pulso ou Sinal de Corrente de 4 a 20 mA. 04| 04
Conversor Elétrico. Modelo FAL-3A. Marca:

NIVETEC. 02 02
Gerador de FungBes. Marca: Minipa. 1 1
Eletrovalvula para Uso Geral, Normalmente

Fechada, em Corpo de Latdo e Vedagdo com| 15 | 15
Diafragma.

Fonte de Alimentagdo Simples DC Digital, Duplo os | os
Display, Saida Variavel. Marca: Politerm.

Indicador e controlador para Célula de Carga. 06 | 06
Indicador de Temperatura. Entrada: Universal. 10 | 10
Saida: 2 Relés. Modelo N480I-RR.

Medidor de Campo Magnético. Marca: Minipa. 06 | 06
Conjunto Educacional de Instrumentacdo Basica. 10 | 10
Marca:

Medidor digital de pH. Marca Minipa. 02 | 02
Medidor Digital de Resisténcia de Isolamento.

Marca: 03 03
Medido de Vazao Tipo Roda D’agua. 06 | 06
Mini Amperimetro Tipo Alicate. Marca: Minipa. 01 | 01
Multimetro Analdgico. Marca: Minipa. 09 | 09
Multimetro Inteligente Digital Portatil. Modelo o1 | o1
MS10. Marca: Minipa.

Ponte de Impedancia RLC Digital. Marca: Minipa. 01 | 01
Sistema de Treinamento e Estudo de Sensores e
Transdutores. 05| 0
Termostato Digital. Termopares J, K ou T + 03 | 03
RS485. Modelo N323 J/K/T

Transmissor de Nivel Hidrostatico. Marca:

PRESYS. 06 06
Transmissor de Presséo Diferencial. 06 | 06
Transmissor de Pressdo. Modelo HUBAS510.

Marca: NOVUS. 06| 06
Transmissor de Sinais. Modelo TXISRAIL. Saida: 05 | o6

4 a 20 mA. Marca: NOVUS.
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Valvula Esfera de 1 pol.,, em Aco Carbono, com

Atuador Pneumético Tipo Duplo Diafragma,

o ) 01 0 01
Posicionador Pneumatico de 4 a 20 mA e
Protocolo HART.
Sistema de Treinamento e Estudo de Controle de
01 0 01

Processos Analiticos.

Previsao de Investimentos

R$ 174.000,00

Tabela 8.11 — Laboratério de Fisica:

. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Kit de Mecénica para experimentos de
cinematica, dindmica e hidrostatica. Marca:| 5 5
PHYWE.
Kit de Termodindmica para experimentos de . .
colorimetria em geral. Marca: PHYWE.
Kit de Eletricidade para experimentos de . .
eletrodindmica. Marca: PHYWE.
Laboratorio de Fisica Kit de Eletricidade para experimentos em . .
eletrostatica. Marca: PHYWE.
Kit de Magnetismo para experimentos com campo . .
magnético e linhas de campo. Marca: PHYWE.
Kit de Optica para experimentos com, refracéo,
reflexdo, polarizacdo, difragdo e interferéncia.| 5 5
Marca: PHYWE.
Previsdo de Investimentos R$ 0,00
Tabela 8.12 — Laborat6rio de Quimica:
. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Agitador Magnético para Aquecimento, com 0 | 10
Controle Microprocessado. Marca:
Laboratério de Quimica P
Balanca Eletrdnica de Precisdo — 500 g. 03 | 03
Bomba de Vacuo e Compressor de Ar. 01 | 01
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Capela de Exaustdo de Gases. 01 | 01
Coluna Deionizadora de Agua. 01 | 01
Estufa de Secagem e Esterilizacao. 01 | 01
Estufa de Secagem para Esterilizagdo com o1 | o1
Circulacéo.
Manta Aquecedora. 20 | 20
Medidor de pH de Bancada. 10 | 10
Medidor Digital de pH. 01 | 01
Medidor Digital de Salinidade. 01 | 01
Microscépio Bioldgico Binocular. 15 | 15
Microscoépio Estereoscépico Binocular. 15 | 15
Refrigerador Frost-Free RFE 38 — 323 litros. 01 | 01
Refrigerador MD CRM45. Marca: Consul. 01 | 01
Sistema de Espectrometria de Ultravioleta Visivel. | 01 | 01
Televisor com Tela de Plasma — 42”. 01 | 01
Previsdo de Investimentos R$ 0,00
Tabela 8.13 — Sala Técnica:
LABORATORIO EQUIPAMENTO QUANTIDADE
N E A

Analisador de Espectro. Marca: Minipa. 02 | 02
Estacdo de Solda HK-933 127 V. Marca: Hikari. 07 | 07
Fonte de Alimentacdo Simples DC Digital, Duplo o1 | o1
Display, Saida Variavel. Marca:
Frequencimetro Digital de Bancada. Marca: o1 | o1
Minipa.
Gerador de Radiofrequéncia. Marca: CADDO. 01 | 01

Sala Técnica Impressora Laser Monocromatica E260DN. o1 | o1
Marca: LEXMARK
Medidor de CO. Marca: Minipa. 05 | 05
Medidor de Luz Ultravioleta. Marca: Minipa. 05 | 05
Medidor de Espessura de Camada. Marca:
Minipa. 05| 0
Medidor Digital de pH. Marca: Minipa. 02 | 02
Medidor Digital de Salinidade. Marca: Minipa. 04 | 04
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Megbmetro, Digital e Portatil, Tensdo de Teste

Maxima de 5 kV. oL ot
Multimetro Digital. Marca: Minipa. 10 | 10
Multimetro Digital de Bancada. Marca: Minipa. 02 | 02
Multimetro Digital Portétil. Marca: Minipa. 05 | 05
Multimetro Inteligente Digital Portatil. Modelo 04 | o4
MS10. Marca: Minipa.

Osciloscépio Analdgico. Modelo MO-1225. Marca: 04 | o4
Minipa.

Programador de EPROM e PIC. Marca: Minipa. 02 | 02

Relégio Termohigrometro Digital. Marca: Minipa. 04 | 04
Rotulador Eletrénico PT90. Marca: Brother. 01 | 01
Soprador de Ar Quente de 1600 W. Marca: Hikari. | 01 | 01
Transmissor de Sinais. Modelo RHT-WM-485-
LCD. Saida RS485 MODBUS RTU. Marca:| 01 01
NOVUS.

Previsdo de Investimentos R$ 0,00

Dentre as atividades realizadas no setor denominado Sala Técnica, destacam-se:
manutencdo e conservacao de instalacdes, equipamentos e materiais dos laboratérios,
execucao de trabalhos técnicos de laboratorio, relacionados com a area de Automacao
Industrial; controle de estoque dos materiais de consumo dos laboratérios e assessoria

nas atividades de ensino, pesquisa e extensao.

O Anexo IV apresenta as fotos de algumas instalacbes (laboratérios e o novo prédio de
sala de aula) existentes no campus Linhares. Somando-se 0s investimentos em
equipamentos ja realizados ao longo dos anos, nesses laboratérios, chega-se a quantia,

aproximada, de 5 milhdes de reais.

8.2. Laboratérios a Construir

Para completar a infraestrutura existente de laboratérios, ha a necessidade de se
implementar novos ambientes, e a aquisicdo de novos equipamentos. A seguir, estdo

relacionados os novos laboratorios previstos.
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Tabela 8.14 — Laborato6rio de Informatica B:

’ QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO
N E A
Computador Intel Core i7 e Monitor de 22" LED. 25 0 25
Switch 28 Portas. 01 0 01
Laboratério de Informatica B Datashow. o1 0 o1
Previsado de Investimentos R$ 75.000,00

O Laboratério de Informatica B atenderd as disciplinas avancadas do Curso de

Engenharia de Controle e Automagdo, onde um maior poder de processamento de

informacdes é requerido. Disciplinas basicas do Curso de Engenharia de Controle e

Automacédo, bem como dos cursos Técnicos também poderédo se beneficiar dessa nova

estrutura. Na ocasido da elaboracdo deste projeto, o preco médio unitario praticado pelo

comércio para o computador especificado para o Laboratério de Informatica B foi de

R$2.800,00 cada.

Existe também a demanda para um novo laboratério de Eletricidade e Circuitos, uma vez

gue a taxa de utilizacdo do atual ndo comporta o funcionamento de um novo curso. O seu

uso sera especifico para atender ao curso de Engenharia de Controle e Automacao. Os

valores unitarios para os equipamentos listados foram levantados via consultas nos

enderecos eletronicos dos fabricantes.

Tabela 8.15 — Laboratoério de Eletricidade e Circuitos B:

. QUANTIDADE
LABORATORIO EQUIPAMENTO

N E A
Multimetro Digital. True RMS. 15 0 15
Oscilosc6pio Digital. 100 MHz. Dois canais. 15 0 15
Protoboard. 2048 furos. 15 0 15
Gerador de Funcdes. 20 MHz. 15 0 15

Laboratério de Eletricidade e —
o Década Resistiva. 15 0 15

Circuitos B

Década Capacitiva. 15 0 15
Década Indutiva. 15 0 15
Fonte de Alimentagdo Simétrica CC Digital. 15 0 15
Previsdo de Investimentos R$ 60.000,00

124



8.3. Resumo dos Investimentos Anuais em Laboratorios

A Tabela 8.16 apresenta um resumo dos investimentos financeiros minimos, semestrais,
em cada laboratorio, existentes e a construir, contribuindo para o planejamento
econdbmico da instituicdo na implantacdo do Curso. Vale ressaltar que se tratam de
investimentos em equipamentos e infraestrutura, ndo contemplando gastos com material

de consumo e obras fisicas.

Tabela 8.16 — Investimentos Financeiros Semestrais em Laboratoérios:

: INVESTIMENTOS FINANCEIROS SEMESTRAIS
LABORATORIO

2016/1 | 2016/2 | 2017/1 | 2017/2 | 2018/1 | 2018/2 | 2019/1 | 2019/2 | 2020/1 | 2020/2

Laboratério de
R$
10.000,00

Eletricidade e
Circuitos A

Laboratério de
Maquinas
Elétricas e

Acionamentos

Laboratério de RS

Eletrénica 30.636,60

Laboratério de

Informatica A

Laboratério de

Controle RS
Eletromagnéti- 52.000,00
co

Laboratério de

Pneumatica e

Hidraulica
Laboratério de RS
Automacéao 106.000,00

Laboratério de
Roboética e
Sistemas de

Manufatura
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Laboratorio de
Eletrénica
Digital e
Microcontrola-

dores

Laboratério de
Instrumenta-

¢ao Industrial

R$
174.000,00

Laboratério de
Fisica

Laboratério de

Quimica

Sala Técnica

Laboratério de

Informatica B

R$
75.000,00

Laboratério de
Eletricidade e
Circuitos B

R$
60.000,00

Subtotal

R$ 0

R$ 0

R$
115.636,60

R$
60.000,00

R$
52.000,00

R$ 0

R$
174.000,00

R$ 0

R$
106.000,00

R$ 0

Total

R$ 507.636,60

Uma vez implantado o curso, em cada ano/semestre, necessitam-se dos investimentos

estipulados na Tabela 8.16 para atender as exigéncias das praticas das disciplinas,

7

conforme se avanca na matriz curricular. Entretanto, é importante ressaltar que no

decorrer do curso podem ser detectadas necessidades de investimentos em laboratorio,

gue eventualmente possam nao ter sido previstos nesse levantamento inicial.

8.4. Aquisicdo de livros

Na Tabela 8.17 é feita uma analise do acervo bibliografico atual do campus Linhares no

que tange as necessidades do curso de Engenharia de Controle e Automacéo. Os livros

existentes, bem como os que necessitam ser adquiridos estdo relacionados. Os que

precisam ser comprados tém seu custo indicado.
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E importante destacar que as bibliografias existentes foram consideradas com base no

recente pregao eletrénico de compras de livros, efetuado pelo campus Linhares. Como o

processo de recebimento dos livros estd em andamento, pode haver diferencas entre o

que foi licitado e o que, de fato, foi enviado. Isso pode alterar o valor final dos

investimentos necessarios em livros; porém, o valor final ndo deve ser muito diferente do

que sera apresentado adiante. Em momento mais oportuno, podera ser feita uma revisao

mais detalhada das bibliografias existentes.

A seguinte codificacdo sera utilizada na Tabela 8.17, onde os valores unitarios, para as

bibliografias a adquirir, foram levantados via consultas aos enderecos eletronicos das

editoras e/ou livrarias eletrbnicas:

Tipo

E

A

Valor Total

bibliografia existente no acervo atual,

bibliografia necesséria, a adquirir;

B para bibliografia basica e C para complementar;

Produto do valor unitario do exemplar pela quantidade a ser adquirida.

Tabela 8.17 — Previsé@o de acervo para biblioteca do Curso de Engenharia de Controle e Automacao.

Per.

L etivo Disciplinas Atendidas

Publicacéo

Tipo

N° de Exemplares

E

A

Valor Total

Introducdo & Engenharia
de Controle e Automacao

HOLTZAPPLE, Mark T.; REECE, W. Dan.
Introducédo a engenharia. Rio de Janeiro:
LTC, 2006. ISBN 9788521615118.

8

R$ 0,00

Introducdo a Engenharia
de Controle e Automacao

IMORAES, C. C. de; CASTRUCCI, P. de L.
Engenharia de automacao industrial. 2
ed. Rio de Janeiro: LTC, 2007. ISBN
0788521615323.

R$ 0,00

Introducdo & Engenharia
de Controle e Automacao

BAZZO, Walter Antonio; PEREIRA, Luiz
Teixeira Vale. Introdugdo a engenharia.
2 ed. Floriandpolis: UFSC, 2009. ISBN
9788532804556.

R$ 960,00

Introducdo & Engenharia
de Controle e Automacao

ALCIATORE D. G.; HISTAND M. B.
Introducdo a mecatrébnica e aos
sistemas de medicdes. 4 ed. S&o Paulo:
[Mcgraw-Hill, 2014. ISBN 9788580553406.

R$ 0,00
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Introdugdo a Engenharia
de Controle e Automacéao

LITTLE, PATRICK, et all. Introducéo 3l
engenharia: uma abordagem baseada em
projeto. 1 ed. Porto Alegre: Bookman
Companhia Ed, 2010. ISBN
9788577806485.

R$ 0,00

Introdugdo a Engenharia
de Controle e Automacao

BROCKMAN, JAY B. Introducdo a|
engenharia: modelagem e solucdo de
problemas. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2010. ISBN 9788521617266.

R$ 0,00

Introducdo & Engenharia
de Controle e Automacéao

PAHL, Gerhard et al. Projeto nal
engenharia: fundamentos do
desenvolvimento eficaz de produtos,
métodos e aplicagbes. 1 ed. Sao Paulo:
Edgard Blucher , 2005. ISBN
9788521203636.

R$ 0,00

Introducdo a Engenharia
de Controle e Automacéao

SIQUEIRA, Fébio et. al. Como elaborar
projetos de pesquisa. 1 ed. Rio de
Janeiro: FGV, 2007. ISBN
9788522506255.

R$ 0,00

Introducdo ao Célculo

IMEDEIROS, Valéria Z. et al. Pré-célculo.
3 ed. Sao Paulo: Cengage Learning, 2013.
ISBN 9788522116126.

R$ 0,00

Introducdo ao Célculo

DEMANA, Franklin; FOLEY, Gregory D.;
KENNEDY, Daniel. Pré-Calculo. 2 ed.
Sdo Paulo: Pearson, 2013. ISBN
9788581430966.

R$ 852,80

Introducdo ao Célculo

SAFIER, Fred. Pré-célculo.. 2 ed. Séo
Paulo: Bookman, 2011. Cole¢do Shaum.
ISBN 9788577809264.

R$ 928,00

Introducdo ao Célculo

HUETTENMUELLER, Rhonda. Pré-
calculo sem mistério. Tradugéo da 2 ed.
Rio de Janeiro: Alta Books, 2014. ISBN
9788576087335.

R$ 134,00

Introducdo ao Célculo

AVILA, Geraldo. Introducdo ao célculo. 1
ed. Rio de Janeiro: LTC, 1998. ISBN
9788521611332.

R$ 290,00

Introducdo ao Célculo

RODRIGUES, Féatima et al. Introducgao
ao calculo. 1 ed. Sdo Paulo: Escolar,
2011. ISBN 9789725923320.

R$ 254,00

Introducdo ao Célculo

CLARK, Judith; KIME, Linda A.; MICHEL,
Beverly K. Algebra na universidade: um
curso pré-calculo. 5 ed. Rio de Janeiro:
LTC, 2014. ISBN 9788521625292.

R$ 424,00

Introducdo ao Célculo

CHAPMAN, Stephen J. Programacdo em
matlab para engenheiros. 2 ed. Sé&o
Paulo: Cengage Learning, 2011. ISBN
9788522107896.

R$ 198,20

Quimica Geral e
Experimental |

IMAHAN, Bruce. M.; MYERS, Rollie J.
Quimica: um curso universitario. 4 ed.
S&o Paulo : Edgard Blucher, 1996. ISBN
0788521200369.

R$ 0,00
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Quimica Geral e
Experimental |

ATKINS, Peter; JONES, Loretta.
Principios de quimica: questionando a
vida moderna e o meio ambiente, 5 ed.
Porto Alegre: Bookman, 2012. ISBN
9788540700383.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental |

BROWN, Theodore L.; LEMAY Jr., H.
Eugene; BURSTEN, Bruce E.;BURDGE,
Julia R. Quimica: a ciéncia central. 9 ed.
Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2008.
ISBN 9788587918420.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental |

BRADY, James E.; RUSSELL, Joel W.;
HOLUM, John R. Quimica: a matéria €
suas transformacgbes, 5 ed. Sdo Paulo:
LTC, 2009. v 1. ISBN 9788521617204.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental |

BRADY, James E.; RUSSELL, Joel W.;
HOLUM, John R. Quimica: a matéria e
suas transformacgbes, 5 ed. Sdo Paulo:
LTC, 2012. v. 2. ISBN 9788521617211.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental |

LEE, J. D. Quimica inorgénica nao tao
concisa. 1 ed. S&o Paulo: Edgard
Blucher, 2000. ISBN 8521201761.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental |

ATKINS, P. W.; PAULA, Julio de. Fisico-
quimica. 9 ed. Rio de Janeiro: LTC 2012,
v. 1. ISBN 9788521621041.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental |

ATKINS, P. W.; PAULA, Julio de. Fisico-
quimica. 9 ed. Rio de Janeiro: LTC 2012,
v. 2. ISBN 9788521621058.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental |

KOTZ, John C.; TREICHEL Jr., Paul;
WEARVER Gabriela C. Quimica geral ¢
reacdes quimicas. 6 ed. Sdo Paulo:
Cengage Learning, 2013. v 1. ISBN
9788522106912.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental

KOTZ, John C.; TREICHEL Jr., Paul;
WEARVER Gabriela C. Quimica geral ¢
reacdes quimicas. 5 ed. Sdo Paulo:
Cengage Learning, 2009. v 2. ISBN
9788522107544.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental

BRADY, J.E. ; HUMISTON,G. E. Quimica]
geral. 2 ed. Sdo Paulo: LCT, 1986. v 1.
ISBN 8521604483.

R$ 0,00

Quimica Geral e
Experimental |

BRADY, J.E. ; HUMISTON,G. E. Quimical
geral. 2 ed. Sdo Paulo: LCT, 2012. v 2.
ISBN 9788521604495.

R$ 0,00

le2

Algoritmos e Estrutura de
Dados e Linguagem de

Programacéao

DAMAS, Luis M. Linguagem C. 10 ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2007. ISBN
9788521615194.

R$ 0,00

le2

Algoritmos e Estrutura de
Dados e Linguagem de

Programacéo

IMIZRAHI, Victorine Viviane. Treinamento
em linguagem C. 2 ed. Sdo Paulo:
IMcGraw-Hill, 2008. ISBN 9788576051916.

R$ 0,00

le2

Algoritmos e Estrutura de
Dados e Liguagem de

Programacéo

CORMEN T. H.; LEISERSON C. E,;
RIVEST R. L; STEIN C. Algoritmos:
teoria e pratica. 3 ed. Rio de Janeiro:
Elsevier Campus, 2012. ISBN
9788535236996.

R$ 0,00
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le2

Algoritmos e Estrutura de
Dados e Linguagem de
Programacéo

SCHILDT, Hebert. C completo e total. 3
ed. Sdo Paulo: Makron, 1997. ISBN
9788534605953.

R$ 650,52

le2

Algoritmos e Estrutura de
Dados e Linguagem de
Programacéo

OLIVEIRA, J. F.; MANZANO, J. A. N. G.
Algoritmos: légica para desenvolvimento
de programacdo de computadores. 22 ed.
S0  Paulo:  Erica, 2009. ISBN
9788536502212.

R$ 0,00

le2

Algoritmos e Estrutura de
Dados e Linguagem de
Programacéao

HICKSON, R. Aprenda a programar em
C: C++ e C#. 2 ed. rev. atual. Rio de
Janeiro: Campus, 2005. ISBN
9788535214796.

R$ 240,00

le?2

Algoritmos e Estrutura de
Dados e Linguagem de
Programacéo

Junior D. P.; NAKAMITI, G. S,
ENGELBRECHT, A. M.; BIANCHI, F.
Algoritmos e programacao de
computadores. 1 ed. Rio de Janeiro:
Elsevier Campus, 2012. ISBN
9788535250312.

R$ 0,00

le?2

Algoritmos e Estrutura de
Dados e Linguagem de
Programacéao

FEOFILOFF, Paulo. Algoritmos em
linguagem C. 1 ed. Rio de Janeiro:
Campos, 2008. ISBN 9788535232493.

R$ 0,00

Sociologia e Cidadania

RUDIGER, Francisco. Introducédo as
teorias da cibercultura. 2 ed. Porto
Alegre: Sulina, 2007. ISBN
9788520503409.

R$ 0,00

Sociologia e Cidadania

RODRIGUES, Alberto Tosi. Sociologial
da educacdo. 6 ed. Rio de Janeiro:
Lamparina, 2007. ISBN 9788598271347.

R$ 0,00

Sociologia e Cidadania

CASTELLS, Manuel. Redes de
indignacdo e esperanca: movimentos
sociais na era da internet. 1 ed. Rio de
Janeiro: Jorge Zahar Editores, 2013. ISBN
9788537811108.

R$ 0,00

Sociologia e Cidadania

SOUZA, Jesse. A ralé brasileira: quem é
e como vive. 2 ed. Belo Horizonte:
UFMG, 2011. ISBN 9788570417879.

R$ 200,00

Sociologia e Cidadania

HARVEY, David. Neoliberalismo: historia
e implicacdes. 1 ed. S&o Paulo: Loyola,
2008. ISBN 8515035367.

R$ 0,00

Sociologia e Cidadania

DAVIS, Mike. Planeta favela. 1 ed. Sao
Paulo: Boitempo, 2006. ISBN
9788575590874.

R$ 0,00

Sociologia e Cidadania

BRAGA, Ruy. A politica do precariado:
do populismo a hegemonia Lulista. 1 ed.
Sdo Paulo: Boitempo. 2012. ISBN
9788575592984.

R$ 0,00

Sociologia e Cidadania

ANTUNES, Ricardo; SILVA, Maria|
Aparecida Moraes. O avesso do
trabalho. 1 ed. Sdo Paulo: Expresséo
Popular, 2010. ISBN 9788587394491.

R$ 0,00

Expressédo Gréfica

HARRINGTON, David J. Desvendando o
autoCAD 2005. 1 ed. Sao Paulo: Makron

Books, 2005. ISBN 9798534615449.

R$ 0,00

130



Expressdo Grafica

LEAKE, James M.; BORGERSON, Jacob
L. Manual de desenho técnico para
engenharia: desenho, modelagem ¢
visualizacdo. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2010. ISBN 9788521617372.

R$ 0,00

Expressdo Grafica

SILVA, Arlindo et al. Desenho técnico
moderno. 4 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2006. ISBN 9789727573370.

R$ 0,00

Expressdo Grafica

OLIVEIRA, Adriano  de; BALDAM,
Roquemar; COSTA, Lourenco. AutoCAD
2014: utilizando totalmente. 1 ed. Sao
Paulo: Erica, 2013. ISBN 9788536504940.

R$ 0,00

Expresséo Grafica

IMACHADO, Silvana Rocha Brandao.
Expressao gréafica instrumental. 1 ed.
Rio de Janeiro: Ciéncia Moderna, 2014.
ISBN 9788539905553.

R$ 0,00

Expressédo Gréfica

IMAGUIRE, D. E.; SIMMONS, C. H.
Desenho técnico: problemas e solugdes
gerais do desenho. 1 ed. Sdo Paulo:
Hemus, 2004. ISBN 9788528903966.

R$ 0,00

Expresséo Grafica

WONG, W. Principios de forma e
desenho. 2 ed. Sdo Paulo: Martins
Fontes, 2010. ISBN 9788578272586.

R$ 0,00

Expresséo Grafica

SPECK, Henderson José; PEIXOTO,
Virgilio Vieira. Manual baéasico de
desenho técnico. 8 ed. Florianépolis:
EJUFSC, 2013. ISBN 9788532806505.

R$ 240,00

Comunicacédo e expressao

COHEN, Maria C. J. Comunicacéo
escrita: a busca do texto objetivo. Rio de
Janeiro: E-Papers, 2011. ISBN
9788576503118.

R$ 0,00

Comunicacéo e
Expresséo

DEMAI, Fernanda M. Portugués
instrumental. Sdo Paulo: Erica, 2014.
ISBN 9788536507583.

R$ 0,00

Comunicacéo e
Expresséo

GUIMARAES, Thelma de C.
Comunicacdo e linguagem. S&o Paulo:
Pearson Brasil, 2011. ISBN
9788564574397.

R$ 0,00

Comunicacéo e
Expresséo

AQUINO, Renato. Gramatica objetiva da
lingua portuguesa: inclui 800 exercicios
com gabarito comentado: linguagem
simples e acessivel. 5 ed. Rio de Janeiro:
Elsevier, 2010. ISBN 9788535223415.

R$ 0,00

Comunicacéo e
Expresséo

BORBA, Francisco da Silva (Org.).
Dicionario UNESP do portugués
contemporaneo. Curitiba: Pia, 2011.
ISBN 9788571395763.

R$ 0,00

Comunicacéo e
Expresséo

DEMO, Wilson. Retérica e
argumentacdo: ferramentas Uteis paral
elaboracdo de teses. S&o Paulo: Conceito
Editorial, 2013. ISBN 9788578743413.

R$ 0,00

Comunicacéo e
Expresséo

LIMA, A. O. Interpretacdo de textos:
aprenda fazendo. Rio de Janeiro:
Campus, 2011. ISBN 9788535244151.

R$ 180,00
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NADOLSKIS, Hendricas. Normas de

1 ComunicagNéoe cemunicagéo em I.ingua portuguesa. R$ 0,00
Expresséo Sdo Paulo: Saraiva, 2012. ISBN
9788502162730.
CHIAVENATO, Idalberto. Introducédo 3
1 Introdugéo a teoria geral da administracéo. 7 ed. Rio R$ 0,00
Administragéo de Janeiro: Elsevier, 2003. ISBN
8535213481.
IMAXIMIANO, Antonio Cesar
Introducéio & Amaru.Teoria geral \da adminis?rggéo:
1 Administracéo da revolugdo urbana a revolugdo digital. 6 R$ 0,00
ed. Sdo Paulo: Atlas, 2009. ISBN
9788522445189.
CURY, A. Organizacdo e métodos: uma|
1 Intrqd_ugéo? viséo holi§tica. 8 ed. rev. e ampl. 43 R$ 0,00
Administracdo reimp., Sao Paulo: Atlas, 2009. ISBN
9788522440580.
IMOTTA, Fernando C.; PRESTES,
Introducso & Vasconqelos; ISABELLA_ F. ~Gouveia:
1 aUGao & de.Teoria geral da administracdo. 3 ed. R$ 0,00
Administracao ~ N :
Sdo Paulo: Pioneira Thomson Learning,
2006. ISBN 852210381X.
RIBEIRO, Antonio de Lima.Teoria da&
1 Intrqd_ugéo? administracéo. 2 ed. rev. e atual. S&o R$ 0,00
Administracdo Paulo: Saraiva, 2010. ISBN
9788502085268.
IMAXIMIANO, Antonio Cesar
Introducao a Amaru.Teoria geral da administracéo:
1 aUGao & da escola cientifica & competitividade na R$ 276,00
Administracdo . . - i
economia globalizada. 7 ed. Sao Paulo:
Atlas, 2012. ISBN 9788522469680.
CHIAVENATO, ldalberto. Administracéo:
1 Intrqd_ugéo? teoria, processo e pratica. 5 ed. Rio de R$ 0,00
Administracdo Janeiro: Manole, 2014. ISBN
9788520436714.
Introduco & CHIAVENATQ, Idalberto. Administrac;_éo
1 Administracéo geral e plblica. 2 ed. Rio de Janeiro: R$ 0,00
Elsevier, 2008. ISBN 9788535231700.
STEWART, James. Calculo. 7 ed. Séo
2,3e4 Calculos I, Il e 1l Paulo: Cengage Learning, 2013. v 1. ISBN R$ 0,00
8522112584.
STEWART, James. Calculo. 7 ed. Séo
2,3e4 Calculos I, Il e 1l Paulo: Cengage Learning, 2013. v. 2. R$ 0,00
ISBN 8522112592.
GUIDORIZZI, H. L. Um curso de célculo.
2,3e4 Célculos I, Il e Il 5 ed. Rio de Janeiro: LTC: 2011. v. 1. R$ 0,00
ISBN 8521612591.
GUIDORIZZI, H. L. Um curso de célculo.
2,3e4 Célculos I, Il e Il 5 ed. Rio de Janeiro: LTC: 2011. v. 2. R$ 0,00
ISBN 9788521612803.
GUIDORIZZI, H. L. Um curso de célculo.
2,3e4 Célculos I, Il e 1l 5 ed. Rio de Janeiro: LTC: 2011. v. 3. R$ 0,00

ISBN 8521612575.
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2,3e4

Célculos I, Il e lll

GUIDORIZZI, H. L. Um curso de calculo.
5 ed. Rio de Janeiro: LTC: 2011. v. 4.
ISBN 9788521612803.

R$ 0,00

2,3e4

Célculos I, Il e lll

FLEMMING, D. M.; GONCALVES, M. B.
Célculo A: funcdes, limite, derivacdo e
integracdo. 6 ed. rev. e ampl. Sdo Paulo:
Pearson Prentice Hall, 2007. ISBN
857605115X.

R$ 0,00

2,3e4

Calculos I, 1l e lll

FLEMMING, D. M.; GONCALVES, M. B.
Célculo B: funcdes, limite, derivacdo e
integracdo. 2 ed. rev. e ampl. Sdo Paulo:
Pearson Prentice Hall, 2007. ISBN
8576051168.

R$ 0,00

2,3e4

Calculos I, Il e lll

GIORDANO, Weir Hass; THOMAS,
George B. Calculo. 12 ed. Sdo Paulo:
Pearson Education, 2010. v 1. ISBN
9788581430867.

R$ 0,00

2,3e4

Calculos I, Il e lll

GIORDANO, Weir Hass; THOMAS,
George B. Calculo. 12 ed. Sdo Paulo:
Pearson Education, 2010. v 2. ISBN
9788581430874.

R$ 0,00

2,3e4

Calculos I, Il e lll

LEITHOLD, L. O céalculo com geometria
analitica. 3 ed. Sao Paulo: Harbra, 1994.
v 1. ISBN 9788529400945.

R$ 0,00

2,3e4

Célculos I, Il e llI

LEITHOLD, L. O céalculo com geometria
analitica. 3 ed. Sdo Paulo: Harbra, 1994.
v 2. ISBN 9788529402062.

R$ 0,00

2,3e4

Célculos I, Il e llI

HOFFMANN, L.D.; BRADLEY, G. L.
Calculo: Um curso moderno e suas
aplicacbes. 10 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2010. ISBN 9788521617525.

R$ 0,00

2,3e4

Calculos I, Il e Il

E. BOYCE, William; DIPRIMA, Richard C.
Equacbes diferenciais elementares e
problemas de valores de contorno. 9
ed. Rio de Janeiro: LTC, 2010. ISBN
9788521617563.

R$ 0,00

2,3e4

Célculos I, Il e lll

ZILL, D. G. Equacdes diferenciais com
aplicacdo em modelagem. 3 ed. Séo
Paulo: Thomson, 2011. ISBN
9788522110599.

R$ 0,00

2,3e4

Célculos I, Il e lll

ZILL, D. G. & CULLEN, M. R. Equacdes
diferenciais. 3 ed. Sdo Paulo: Makron
Books, 2001. v 1. ISBN 9788534612913.

R$ 0,00

2,3e4

Calculos I, Il e Il

ZILL, D. G. & CULLEN, M. R. Equagdes
diferenciais. 3 ed. Sao Paulo: Makron
Books, 2001. v 2. ISBN 9788534611411.

R$ 0,00

2,3e4

Calculos I, Il e lll

ANTON, Howard; BIVENS, Irl C.; DAVIS,
Stephen L. Célculo. 8 ed. Sdo Paulo:
Bookman, 2007. Y 1. ISBN
0788560031634.

R$ 0,00

2,3e4

Calculos I, Il e lll

ANTON, Howard; BIVENS, Irl C.; DAVIS,
Stephen L. Célculo. 8 ed. Sdo Paulo:
Bookman, 2007. % 2. ISBN
9788560031801.

R$ 0,00
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Geometria Analitica

WINTERLE, P. Vetores e geometria
analitica. 2 ed. Sdo Paulo: Pearson
Brasil, 2014. ISBN 9788543002392.

R$ 0,00

Geometria Analitica

BOULOS, Paulo; CAMARGO, Ivan de.
Geometria analitica: um tratamento|
vetorial. 3 ed. Sao Paulo: Prentice Hall
Brasil, 2005. ISBN 9788587918918.

R$ 0,00

Geometria Analitica

STEINBRUCH, A. & WINTERLE, P.
Geometria analitica. Sao Paulo: Makron
Books, 1987. ISBN 9780074504093.

R$ 0,00

Geometria Analitica

LORETO, Ana Célia da Costa; JUNIOR,
Armando Pereira Loreto. Vetores e
geometria analitica. 4 ed. Sao Paulo:
LCTE, 2014. ISBN 9788585908294.

R$ 0,00

Geometria Analitica

BOULOS, Paulo; CAMARGO, Ivan de.
Introducdo a geometria analitica no
espaco. 1 ed. Séo Paulo: Makron Books,
1997. ISBN 9788534606998.

R$ 145,00

Geometria Analitica

REIS, G. Lima dos & SILVA, V. Vilmar da.
Geometria analitica. 2 ed. Rio de
Janeiro: LTC,1996. ISBN 9788521610656.

R$ 0,00

Geometria Analitica

JULIANELLI, José Roberto. Calculo
vetorial e geometria analitica. 1 ed. Riog
de Janeiro: Ciéncia Moderna, 2008. ISBN
9788573936698.

R$ 0,00

Geometria Analitica

SANTOS, Fabiano José dos; FERREIRA,
Silvimar Fabio. Geometria analitica.l ed.
Sdo Paulo: Bookman, 2009. ISBN
0788577804825.

R$ 0,00

Ciéncias do Ambiente

BRAGA, Benedito, et al. Introducdo 4&
engenharia ambiental. 2 ed. Sdo Paulo:
Prentice Hall, 2005. ISBN 8576050412.

R$ 0,00

Ciéncias do Ambiente

IMILLER  Jr, G. Tyller. Ciéncial
ambiental.11 ed. Sdo Paulo: Thomson
Learning, 2006. ISBN 8522105499.

R$ 0,00

Ciéncias do Ambiente

PHILIPPI Jr., Arlindo; PELICIONI, Maria]
Cecilia Focesi. Educacdo ambiental e
sustentabilidade. 2 ed. Sé&o Paulo:
[Manole, 2014. ISBN 9788520432006.

R$ 0,00

Ciéncias do Ambiente

BOTKIN, D., B.; KELLER, E. A. Ciéncia
ambiental: terra, um planeta vivo. 7 ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2011. ISBN
9788521618782.

R$ 0,00

Ciéncias do Ambiente

IMONTIBELLER F. Gilberto. Empresas,
desenvolvimento e ambiente. 1 ed. Sao
Paulo: Manole, 2007. ISBN 8520420591.

R$ 156,00

Ciéncias do Ambiente

GUERRA, A. J.T.; CUNHA, S. B.
Impactos ambientais urbanos no Brasil.
2 ed. Rio de Janeiro: Bertand Brasil, 2004.
ISBN 8528608026.

R$ 0,00

Ciéncias do Ambiente

VALLE, Cyro Eyer do. Qualidade
ambiental Iso 14000. 12 ed. Sao Paulo:
Senac, 2012. ISBN 9788539602650.

R$ 0,00
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SPIRO, Thomas G.; STIGLIANI, William

A . M. Quimica ambiental. 2 ed. Sdo Paulo:
z CHEMEES ¢ AT Pearson-Prentice  Hall, 2008. ISBN ACUES
9788576051961.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert;
2,3, 4. . . JEARL Walker. Fundamentos de fisica]
eb5 Fisicas, Eletromagnetismo 1: mecénica. 9 ed. Rio de Janeiro: LTC, R$0.00
2012. ISBN 9788521619031.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert;
>3 a4l . _ JEARL' W:illker. Fundamen'goAs Qe fisica
& [Fisicas, Eletromagnetismo|2: gravitagéo, ondas, termodinamica. 9 ed. R$ 0,00
Rio de Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521619048.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert;
2,3,4 Fisicas, EIetromagnetismo‘Jl_EARL Walker. Fundamentos de fls!ca}. R$ 0,00
eb 3: eletromagnetismo. 9 ed. Rio de Janeiro:
LTC, 2012. ISBN 9788521619055.
HALLIDAY, David; RESNICK, Robert;
234 _ _ JEARIT Walker. Fundamentos de f_isica-
& [Fisicas, Eletromagnetismol4: dptica e fisica modema. 9 ed. Rio de R$ 0,00
Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521619062.
>34l _ TIPLER, .Paul. Fisica.para cientistas e
& [Fisicas, Eletromagnetismolengenheiros. 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, R$ 0,00
2009. v 1. ISBN 9788521617105.
234 _ _ TIPLER, .Paul. Fisica.para cien_tistas e
& [Fisicas, Eletromagnetismolengenheiros. 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, R$ 0,00
2009. v 2. ISBN 9788521617112.
234 _ _ TIPLER, .Paul. Fisica.para cien_tistas e
& [Fisicas, Eletromagnetismolengenheiros. 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, R$ 0,00
2009. v 3. ISBN 9788521617129.
23 4 TIPLER, Paul A.; LLEWELLYN, Ralph A.
o5 [Fisicas, EletromagnetismolFisica moderna. 5 ed. Rio de Janeiro: R$ 0,00
LTC, 2010. ISBN 9788521617686.
IMOYSES, H.; NUSSENZVEIG, Hersh.
2,3,4|-. . . Curso de fisica basica 1: mecanica. 5
eb5 Fisicas, Eletromagnensmoed_ Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2013. R$0.00
ISBN 9788521207450.
IMOYSES, H.; NUSSENZVEIG, Hersh.
234 . _ Cur_so de fisica basica 2: fluidos,
’e 5 Fisicas, Eletromagnetismoloscila¢cdes e ondas calor. 5 ed. Sdo Paulo: R$ 0,00
Edgard Blucher, 2014. ISBN
9788521207474.
IMOYSES, H.; NUSSENZVEIG, Hersh.
>34l _ Curso de_ fisica bé~sica 3: RS 0.00
,eé Fisicas, Eletromagnetismoleletromagnetismo. 1 ed. S{io Paulo: $0,
Edgard Blucher, 1997. 32 reimp. ISBN
9788521201342.
IMOYSES, H.; NUSSENZVEIG, Hersh.
>34l _ Curs_o_ de fi§i_ca bi';lsi_ca 4: éticNa,
,eé Fisicas, Eletromagnetismolrelatividade e fisica quéntica. 1 ed. Sao R$ 0,00

Paulo: Edgard Blucher, 1998. 22 reimp.
ISBN 9788521201632.
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2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

JAWETT JR., Jown W.; SERWAY,
Raymond A. Fisica para cientistas e
engenheiros: mecénica. Tradugdo da 8
ed. norte-americana. Sdo Paulo: Cengage
Learning, 2012. % 1. ISBN
9788522110841.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

JAWETT JR., Jown W.; SERWAY,
Raymond A. Fisica para cientistas e
engenheiros: oscilagbes, ondas e
termodinanica. Traducdo da 8 ed. norte-
americana. Sao Paulo: Cengage Learning,
2012. v 2. ISBN 9788522110858.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

JAWETT JR., Jown W,; SERWAY,
Raymond A. Fisica para cientistas €
engenheiros: eletricidade e magnetismo.
Traducdo da 8 ed. norte-americana. S&ao
Paulo: Cengage Learning, 2012. v 3. ISBN
9788522111107.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

JAWETT JR., Jown W.; SERWAY,
Raymond A. Fisica para cientistas ¢
engenheiros: luz, optica e fisica moderna.
Tradugdo da 8 ed. norte-americana. Sao
Paulo: Cengage Learning, 2013. v 4. ISBN
0788522111114.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

SEARS, Francis; YOUNG, Hugh D,
FREEDMAN, Roger A.; ZEMANSKY, Mark
\Waldo. Fisica 1: mecanica. 12 ed. Séao
Paulo: Addison Wesley, 2008. ISBN
9788588639300.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

SEARS, Francis; YOUNG, Hugh D,
FREEDMAN, Roger A.; ZEMANSKY, Mark
\Waldo. Fisica 2: termodinamica e ondas.
12 ed. Sdo Paulo: Addison Wesley, 2008.
ISBN 9788588639331.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

SEARS, Francis; YOUNG, Hugh D,
FREEDMAN, Roger A.; ZEMANSKY, Mark
\Waldo. Fisica 3: eletromagnetismo. 12 ed.
Sdo Paulo: Addison Wesley, 2009. ISBN
9788588639348.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

SEARS, Francis; YOUNG, Hugh D,
FREEDMAN, Roger A.; ZEMANSKY, Mark
\Waldo. Fisica 4: Gtica e fisica moderna.
12 ed. S&o Paulo: Addison Wesley, 2009.
ISBN 9788588639355.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

LUIZ, Adir Moysés. Fisica 1: mecanica. 1
ed. Sao Paulo: Livraria da Fisica, 2012. 23
Tiragem. ISBN 9788588325685.

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

LUIZ, Adir Moysés. Fisica 2: gravitagéo,
ondas e termodinamica. 1 ed. Sao Paulo:
Livraria da  Fisica, 2007. ISBN
0798588325844,

R$ 0,00

2,3, 4
eb

Fisicas, Eletromagnetismo

LUIZ, Adir  Moysés. Fisica  3:
eletromagnetismo, teoria e problemas
resolvidos. 1 ed. S8o Paulo: Livraria da

Fisica, 2009. ISBN 9788578610104.

R$ 0,00
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LUIZ, Adir Moysés. Fisica 4: 6tica e fisical

2,3, 4. . . moderna, teoria e problemas resolvidos. 1
eb Fisicas, Eletromagnetismo ed. Sdo Paulo: Li\p/raria da Fisica, 2009. R$0.00
ISBN 9788578610463.
>3 a4l . ' CI:|AVES, Alialo_r; SAMPAIO, J.F. Fis?ca RS 0.00
,eé Fisicas, Eletromagnetismo|bésica: mecénica. 1 ed. Rio de Janeiro: '
LTC, 2007. ISBN 9788521615491.
CHAVES, Alaor; SAMPAIO, J.F. Fisica|
2,3, 4. . . basica: gravitacdo, fluidos, ondas,
eb Fisicas, Eletromagnetismo termodindmica. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC, R$0.00
2007. ISBN 9788521615514,
>34l . ' CHAVES, Alaor; SAMPAIO, J.F. F_|’sica
& [Fisicas, Eletromagnetismo|basica: eletromagnetismo. 1 ed. Rio de R$ 0,00
Janeiro: LTC, 2007. ISBN9788521615507.
234l . ' CUTI\!E_LL, John D., _JOHNSON,_ Kenneth R$ 000
’eé Fisicas, Eletromagnetismo|W. Fisica. 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, '
2006. v 1. ISBN 8521614918.
234l . ' CUTI\!E_LL, John D., _JOHNSON,_ Kenneth R$ 000
’eé Fisicas, Eletromagnetismo|W. Fisica. 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, '
2006. v 2. ISBN 8521614926.
234l . ' CUTI\!E_LL, John D.; _JOHNSON,_Kenneth
& [Fisicas, Eletromagnetismo|W. Fisica. 6 ed. Rio de Janeiro: LTC, R$ 0,00
2006. v. 3. ISBN 8521614934.
>34l _ R,EI_SBERCE, Robert; RESNICK, Robert. RS 0.00
’eé Fisicas, Eletromagnetismo|Fisica quéntica. 9 ed. Rio de Janeiro: $0,
Campus, 1994. ISBN 9788570013095.
CAMPOS, Agostinho Aurélio; ALVES,
34| . _ E!m_o Salomao; SPEZIALI, Niya!do Lucio.
& [Fisicas, Eletromagnetismo|Fisica ~ experimental  bésica  na R$ 0,00
universidade. 2 ed. Belo Horizonte:
UFMG, 2008. ISBN 9788570416636.
>34l _ FREJLICH, Jaime. Optica, fisica e
& [Fisicas, Eletromagnetismolenergia. 1 ed. S&o Paulo: Oficina de R$ 0,00
Textos, 2011. ISBN 9788579750182.
>34l _ HAYT, Wiliam H.; BUCK, John A.
& [Fisicas, Eletromagnetismo|Eletromagnetismo. 18 ed. Porto Alegre: R$ 0,00
Bookman, 2013. ISBN 9788580551532.
REITZ, John R.; MILFORD, Frederick J.;
>3 4| . _ CHR_ISTY, Robert W Fundamento_s dal R$ 0.00
’eé Fisicas, Eletromagnetlsmoteorla eletromagnética. 11 ed. Rio de ’
Janeiro: Campus, 1982. ISBN
9788570011039.
23 4| . _ SADIKU, Mat?hew N. O. Elementos de
,eé Fisicas, Eletromagnetismoleletromagnetismo. 5 ed. Porto Alegre: R$ 0,00
Bookman, 2012. ISBN 9788540701502.
COSTA, Giovani G. de Oliveira. Curso de
- estatistica basica: teoria e pratica. 1 ed.
2 Estatistica | Sso  Paulo:  Atlas, 2011. ISBN RO
0788522466597.
TRIOLA, Mario F. Introducdo 4
2 Estatistica | estatistica: atualizagdo da tecnologia. 11 R$ 0,00

ed. Rio de Janeiro: LTC, 2013. ISBN
0788521622062.
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Estatistica |

ROCHA, Sérgio. Estatistica geral e
aplicada: para cursos de engenharia. 1
ed. Sao Paulo: Atlas, 2014. ISBN
9788522481026.

R$ 0,00

Estatistica |

IMARTINS, Gilberto de A.; DOMINGUES,
Osmar. Estatistica geral e aplicada. 4
ed. Sao Paulo: Atlas, 2011. ISBN
9788522463558.

R$ 0,00

Estatistica |

KOKOSKA, Stephen. Introducdo 4
estatistica: uma  abordagem por
resolucdo de problemas. 1 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2013. ISBN
9788521621447.

R$ 0,00

Estatistica |

LAPPONI, Juan Carlos. Estatistica
usando Excel. 4 ed. Rio de Janeiro:
Campus, 2005. ISBN 9788535215748.

R$ 0,00

Estatistica |

LEVINE, David M.; STEPHAN, David F.;
KREHBIEL, Timothy.; BERENSON, Mark
L. Estatistica: teoria e aplicacdes usando
IMS Excel. 6 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2012. ISBN 9788521620198.

R$ 0,00

Estatistica |

SPIEGEL, Murray R.; STEPHENS, Larry|
J. Estatistica: colecdo Schaum. 4 ed.
Porto Alegre-RS: Bookman, 2009. ISBN
9788577804610.

R$ 0,00

3e4

Fenbmenos dos
Transportes | e Il

BIRD, R. Byron; STEWART, Warren E.;
LIGHTFOOT, Edwin N. Fendmenos de
transporte. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2004. ISBN 9788521613930.

R$ 0,00

3e4

Fenbmenos dos
Transportes | e Il

LIVI, Celso P. Fundamentos de
fendbmenos de transporte: um texto para
cursos basicos. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2012. ISBN 9788521620570.

R$ 0,00

3e4

Fenbmenos dos
Transportes | e Il

BRAGA FILHO, Washington. Fenémenos
de transporte para engenharia. 2 ed. Rio
de Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521620280.

R$ 0,00

3e4

Fendbmenos dos
Transportes | e |l

CANEDO, Eduardo Luis. Fenbmenos de
transporte. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2010. ISBN 9788521617556.

R$ 0,00

3e4

Fendbmenos dos
Transportes | e |l

ROMA, Woodrow  Nelson Lopes.
Fenbdmenos de transporte para
engenharia. 2 ed. Sdo Paulo: Rima, 2006.
ISBN 9788586552595.

R$ 0,00

3e4

Fendbmenos dos
Transportes | e |l

FOX, Robert W.; PRITCHARD, Philip J.;
IMCDONALD, Alan T. Introducdo 4
mecanica dos fluidos. 8 ed. Rio de
Janeiro: LTC. ISBN 9788521623021.

R$ 0,00

3e4

Fendbmenos dos
Transportes | e |l

KWONG, Wu Hong. Fendbmenos de
transportes: mecéanica dos fluidos. 1 ed.
Sdo Paulo: EDUFSCAR, 2010. ISBN
9788576002017.

R$ 0,00
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SESHADRI, Varadarajan; PARREIRAS,
Roberto T.; SILVA, Carlos Antonio da;
SILVA, Itavahn Alves da. Fendmenos de

3e4 Fenomenos dos transporte: fundamentos e aplicagdes R$ 0,00
Transportes | e Il . o
nas engenharias metalirgica e de
materiais. 1 ed. Sdo Paulo: ABM, 2010.
ISBN 9788577370351.
FONSECA, Jairo Simon da; MARTINS,
_ Gilberto A. Curso de estatistica. 6 ed.
8 Estatistica Il Sao  Paulo:  Atlas, 1996.  ISBN R$0.00
9788522414710.
IMEYER, PAUL L. Probabilidade:
- aplicacbes a estatistica. 2 ed. Rio de
8 Estatistica Il Janeiro: LTC,  2000. ISBN R$0.00
9788521602941.
IMONTGOMERY, Douglas C.; RUNGER,
George C. Estatistica aplicada e
3 Estatistica Il probabilidade para engenheiros. 5 ed. R$ 0,00
Rio de Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521619024
IMENDES, Teixeira. Probabilidade para
3 Estatistica Il engenharias. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC, R$ 0,00
2010. ISBN 9788521617495.
LOESCH, Claudio. Probabilidade e
3 Estatistica Il estatistica. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC, R$ 0,00
2013. ISBN 9788521621003.
HINES, Wiliam W.; MONTGOMERY,
Douglas C,; GOLDSMAN, Dave;
3 Estatistica Il BORROR, Connie M. Probabilidade e R$ 0,00
estatistica na engenharia. 4 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2006. ISBN
0788521614746.
IMORETTIN, Luiz Gonzaga. Estatistical
3 Estatistica Il basica. 1 ed. Sdo Paulo: Makron, 2010. R$ 0,00
ISBN 9788576053705.
WALPOLE, Ronald E.; MYERS, Raymond
H.; MYERS, Sharon L.; YE, Keying.
3 Estatistica Il Probabilidade e estatisticzjl para}u R$ 0,00
engenharia e ciéncias. 8 ed. Sdo Paulo:
Prentice Hall Brasil, 2009. ISBN
9788576051992.
BOLDRINI, José L.; COSTA, Sueli I. R,
FIGUEIREDO, Vera L.; WETZLER, Henry|
3 Algebra Linear G. Algebra linear. 3 ed. Rev. e Amp. S&0 R$ 0,00
Paulo: Harbra,1986. ISBN
9788529402024.
ANTON, Howard A.; BUSBY, Robert C.
; . Algebra linear contemporéanea. 1 ed.
3 Algebra Linear Porto Alegre: Bookman, 2006. ISBN R$0.00
9788536306155.
ANTON, Howard A; RORRES, Chris.
3 Algebra Linear Algebra linear com aplicagdes. 10 ed. R$ 0,00

Porto Alegre: Bookman, 2012. ISBN
9788540701694.
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Algebra Linear

STRANG, Gilbert. Algebra linear e suas
aplicacfes. 1 ed. Sdo Paulo: Cengage
Learning, 2010. ISBN 9788522107445.

R$ 0,00

Algebra Linear

LIPSCHUTZ, Seymour; LIPSON, Marc.
Algebra linear. 4 ed. Porto Alegre:
Bookman, 2011. ISBN 9788577808335.

R$ 0,00

Algebra Linear

LEON, Steven J. Algebra linear com
aplicacbes. 8 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2011. ISBN 9788521617693.

R$ 0,00

Algebra Linear

KOLMAN, Bernard; HILL, David R.
Algebra linear com aplicacdes. 9 ed. Rio
de  Janeiro: LTC, 2013. ISBN
9788521622086.

R$ 0,00

Algebra Linear

CRISPINO, Marcos L. 260 Questdes
resolvidas de algebra linear. 1 ed. Rio
de Janeiro: Ciéncia Moderna, 2010. ISBN
9788573939248.

R$ 0,00

3e4

Circuitos Elétricos | e Il

NILSSON, James W.; RIEDEL, Susan A.
Circuitos elétricos. 8 ed.Sdo Paulo:
Prentice Hall do Brasil, 2008. ISBN
0788576051596.

R$ 0,00

3e4

Circuitos Elétricos | e Il

ALEXANDER, Charles K.; SADIKU,
IMatthew N. O. Fundamentos de
circuitos elétricos. 5 ed. Porto Alegre:
IMcGraw- Hill - Artmed, 2013. ISBN
9788580551723.

R$ 0,00

3e4

Circuitos Elétricos | e Il

SVOBODA, James A.; DORF, Richard.
Introducdo aos circuitos elétricos. 8 ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521621164.

R$ 0,00

3e4

Circuitos Elétricos | e Il

BOYLESTAD, Robert L. Introducdo a
analise de circuitos. 12 ed. Sado Paulo:
Pearson Brasil, 2012. ISBN
9788564574205.

R$ 0,00

3e4

Circuitos Elétricos | e Il

ALEXANDER, Charles K.; SADIKU,
[Matthew N. O.; MUSA, Sarhan. Anédlise
de circuitos elétricos: com aplicagbes. 1
ed. Porto Alegre: McGraw-Hill - Artmed,
2014. ISBN 9788580553024.

R$ 0,00

3e4

Circuitos Elétricos | e Il

THOMAS, Roland E; ROSA, Albert J,;
TOUSSAINT, Gregory J. Analise e
projeto de circuitos elétricos lineares. 6
ed. Porto Alegre: Bookman, 2011. ISBN
9788577808786.

R$ 0,00

3e4

Circuitos Elétricos | e Il

HAYT Jr., William H.; KEMMERLY, Jack
E.; DURBIN, Steven M. Anélise de
circuitos em engenharia. 8 ed. Porto
Alegre:  McGraw- Hill, 2014. ISBN
9788580553833.

R$ 0,00

3e4

Circuitos Elétricos | e Il

BURIAN JR., Yaro; LYRA, Ana Cristina C.
Circuitos elétricos. 1 ed. Sdo Paulo:
Pearson Brasil, 2006. ISBN
9788576050728.

R$ 0,00
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Seguranga do Trabalho

ARAUJO, Giovani Moraes de. Legislagdo
de seguranca e salde no trabalho. 10
ed. Goiania: GVC, 2013. v 1. ISBN
8599331361.

R$ 0,00

Seguranga do Trabalho

BARSANO, Paulo Roberto; BARBOSA,
Rildo Pereira. Seguranca do trabalho:
guia pratico e didatico. 1 ed. Sédo Paulo:
Erica, 2012. ISBN 9788536503936.

R$ 0,00

Seguranga do Trabalho

FILHO, Antonio Nunes Barbosa.
Seguranca do trabalho e gestao
ambiental. 4 ed. Sao Paulo: Atlas, 2011.
ISBN 9788522462728.

R$ 0,00

Seguranga do Trabalho

BARROS et al. NR-10: guia pratico de
analise e aplicacdo. 3 ed. Sdo Paulo:
Erica, 2014. ISBN 9788536502748.

R$ 0,00

Seguranga do Trabalho

VIEIRA, Sebastido Ivone. Manual de
seguranca e saude no trabalho. 2 ed.
S&o Paulo: LTR, 2008. ISBN 8536112360.

R$ 256,00

Seguranga do Trabalho

PAOLESCHI, Bruno. CIPA: guia pratico
de seguranca do trabalho. 1 ed. S&o
Paulo: Erica, 2010. ISBN 9788536502588.

R$ 0,00

Seguranga do Trabalho

COSTA, Maria de Fatima Barroso;
COSTA, Marco Antonio F. da. Seguranca|
e saude no trabalho: cidadania,
competitividade e produtividade. Rio de
Janeiro:  Qualitymark, 2005. ISBN
9788573038675.

R$ 139,80

Seguranga do Trabalho

PEPPLOW, Luiz Amilton. Seguranca do
trabalho. Curitiba: Base Editorial, 2010.
ISBN 9788579055430.

R$ 0,00

Ciéncia dos Materiais

CALLISTER, Willam D.; RETHWISCH,
David G. Ciéncia e engenharia de
materiais: uma introducdo, 8 ed. Sé&o
Paulo: LCT, 2012. ISBN 9788521621249.

R$ 0,00

Ciéncia dos Materiais

VAN VLACK, Lawrence H. Principios de
ciéncia e tecnologia dos materiais. 1
ed. Rio de Janeiro: Elsevier,1984. ISBN
8570014805.

R$ 0,00

Ciéncia dos Materiais

SOUZA, Sérgio Augusto de. Ensaios
mecanicos de materiais metalicos:
fundamentos teéricos e praticos, 5 ed.
Sao Paulo: Edgard Blucher, 2000. ISBN
8521200129.

R$ 0,00

Ciéncia dos Materiais

ASKELAND, Donald R.; PHULE, Pradeep
P. Ciéncia e engenharia dos materiais.
1 ed. S&o Paulo: Cengage Learning, 2008.
ISBN 9788522105984.

R$ 0,00

Ciéncia dos Materiais

SMITH, William F.; HASHEMI, Javad.
Fundamentos de engenharia e ciéncia
dos materiais. 5 ed. Sdo Paulo: McGraw-
Hill, 2012. ISBN 8580551145.

R$ 0,00

Ciéncia dos Materiais

SHACKELDFORD, James F. Ciéncia dos
materiais. 6 ed. Sdo Paulo: Prentice Hall,
2008. ISBN 9788576051602.

R$ 0,00
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Ciéncia dos Materiais

SCHIMIDT, Walfredo. Materiais elétricos:
condutores e semicondutores. 3 ed. Séo
Paulo: Edgard Blucher, 2010. vol. 1. ISBN
0788521205203.

R$ 0,00

Ciéncia dos Materiais

SCHIMIDT, Walfredo. Materiais elétricos:
condutores e semicondutores. 3 ed. Séo
Paulo: Edgard Blucher, 2010. vol. 2. ISBN
0788521205210.

R$ 0,00

Ciéncia dos Materiais

PADILHA, A. F. Materiais de engenharia,
microestrutura e propriedades. 2 ed.
Sdo Paulo: Hemus, 2007. ISBN
9788528904420.

R$ 0,00

Mecanica dos Sélidos

BERR, F.P,; MAZUREK, D.F,;
JOHNSTON JR, E.R.; EISEMBERG, E.R.
[Mecénica vetorial para engenheiros:
estatica. 9 ed. S&o Paulo: McGraw-Hill,
2012. ISBN 9788580550467.

R$ 0,00

Mecanica dos Sélidos

BEER, F.P. DEWOLF, J.T.; JOHNSTON
JR, E.R. Resisténcia dos materiais. 4
ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 2010. ISBN
9788563308023.

R$ 1.440,00

Mecanica dos Sélidos

IMELCONIAN, Sarkis. Mecanica técnica e
resisténcia dos materiais. 19 ed.
Remodelada. S&o Paulo: Erika, 2012.
ISBN 9788571946668.

R$ 0,00

Mecanica dos Sélidos

HIBBELER, R.C. Resisténcia dos
materiais. 7 ed. Sado Paulo: Pearson
Prentice Hall, 2010. ISBN
9788576053736.

R$ 0,00

Mecanica dos Sélidos

BEER, Ferdinand Pierre. Mecéanica
vetorial para engenheiros: dindmica. 9
ed. Mcgraw-Hill Brasil - Grupo A, 2012.
ISBN 9788580551433.

R$ 0,00

Mecanica dos Sélidos

BEER, Ferdinand P.; JOHNSTON Jr., E.
Russel; DEWOLF, John T.; MAZUREK,
David F. Mecanica dos materiais. 5 ed.
Porto Alegre: Bookman, 2011. ISBN
9788563308238.

R$ 0,00

Mecanica dos Sélidos

engenharia: estatica. 6 ed. Rio de
Janeiro: LTC - Grupo Gen, 2009. v 1.
ISBN 9788521617181.

KRAIGE, Merian. Mecéanica para|

R$ 0,00

Mecanica dos Sélidos

engenharia: dindmica. 6 ed. Rio de
Janeiro: LTC - Grupo Gen, 2009. v 2.
ISBN 9788521617174.

KRAIGE, Merian. Mecéanica para|

R$ 0,00

Economia da Engenharia

PILAO, Adriano Leal; HUMMEL, Paulo
Roberto Vampré. Mateméatica Financeira
e Engenharia Econb6mica. 1 ed. S&o
Paulo: Pioneira Thomson, 2003. ISBN
852210302X.

R$ 0,00
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Economia da Engenharia

VASCANCELLOS, Marco Antonio
Sandoval de. Economia: micro e macro:
teoria e exercicios, glossario com oS
trezentos principais conceitos
econdmicos. 4 ed. Sao Paulo: Atlas, 2010.
ISBN 9788522443215.

R$ 0,00

Economia da Engenharia

ROSSETTI, Paschoal. Introducdo 4
economia. 20 ed. Sao Paulo: Atlas, 2003.
ISBN 9788522434671.

R$ 0,00

Economia da Engenharia

BRUNI, Adriano Leal; FAMA, Rubens.
Gestdo de custos e formacdo de
precos: com aplicagbes na calculadora
HP 12C e Excel. 5 ed. S&o Paulo: Atlas,
2008. Série Financas na Pratica. ISBN
9788522451487.

R$ 0,00

Economia da Engenharia

PUCCINI, Abelardo de Lima. Matematical
financeira: objetiva e aplicada. 7 ed. Séo
Paulo Saraiva, 2008. ISBN 850204253X.

R$ 0,00

Economia da Engenharia

IMOTTA, Regis da Rocha; CALOBA,
Guilherme Marques. Andlise  de
investimentos: tomada de decisdo em
projetos industriais. 1 ed. S&o Paulo:
Atlas, 2002. ISBN 9788522430796.

R$ 0,00

Economia da Engenharia

SAMANEZ, Carlos Patricio. Matematical
financeira: aplicagbes a analise de
Investimentos. 3 ed. Sdo Paulo: Prentice
Hall, 2001. ISBN 8587918079.

R$ 0,00

Economia da Engenharia

TOSCANO Juanior, Luis Carlos. Guia de
referéncia para o mercado financeiro. 1
ed. Sdo Paulo: E.I Edi¢cbes Inteligentes,
2005. ISBN 9788576151111.

R$ 58,00

Calculo Numérico

FRANCO, Neide Maria Bertoldi. Calculo
numeérico. 1 ed. Sdo Paulo: Prentice Hall
Brasil, 2007. ISBN 9788576050872.

R$ 0,00

Calculo Numérico

PRESS, William H.; TEUKOLSKY, Saul
A.; VETTERLING, William T.; FLANNERY]
Brian P. Métodos numéricos aplicados:
rotinas em C++. 3 ed. Porto Alegre:
Bookman, 2011. ISBN 9788577808861.

R$ 0,00

Calculo Numérico

CHAPRA, Steven C. Métodos numéricos

aplicados com Matlab paral
engenheiros e cientistas. 3 ed. Porto
Alegre: McGraw-Hill,  2013. ISBN
9788580551761.

R$ 0,00

Calculo Numérico

BURIAN, Reinaldo; LIMA, Antonio Carlos.
Calculo numérico: fundamentos de
informéatica. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2007. ISBN 9788521615620.

R$ 0,00

Calculo Numérico

ARENALES, Selma H. de V.; DAREZZO,
Artur. Célculo numérico: aprendizagem
com apoio de software. 1 ed. Sdo Paulo:
Thonsom Learning, 2008. ISBN
9788522106028.

R$ 0,00
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Calculo Numérico

RUGGIERO, Marcia A Gomes; LOPES,
Vera Llcia da R. Calculo numérico:
aspectos tedricos e computacionais. 2 ed.
Sdo Paulo: Makron, 1996. ISBN
9788534602044,

R$ 0,00

Calculo Numérico

PUGA, Alvaro; PUGA, Leila Zardo;
TARCIA, José Henrique Mendes. Calculo
numeérico. 2 ed. Sado Paulo: LCTE, 2012.
ISBN 9788585908157.

R$ 0,00

Calculo Numérico

SPERANDIO, Decio; MENDES, Joédo T.;
SILVA, Luiz Henry M. Célculo numérico:
caracteristicas matematicas e
computacionais. 7 ed. Sdo Paulo: Prentice
Hall Brasil, 2013. ISBN 9798587918740.

R$ 0,00

4e5

Eletrénica Basica e
Eletrénica Analdgica

SMITH, Kenneth C.; SEDRA, Adel S.
IMicroeletrénica. 5 ed. Sao Paulo:
Prentice Hall Brasil, 2007. ISBN
9788576050223.

R$ 0,00

4e5

Eletrénica Basica e
Eletrénica Analdgica

BOYLESTAD, Robert L.; NASHELSKY,
Louis. Dispositivos eletrénicos e teoria
de circuitos. 11 ed. Sao Paulo: Pearson
Brasil, 2013. ISBN 9788564574212,

R$ 0,00

4e5

Eletrénica Basica e
Eletrénica Analdgica

BATES, David J.; MALVINO, Albert.
Eletrénica. 7 ed. Porto Alegre: McGraw
Hill, 2008. v. 1. ISBN 9788577260225.

R$ 0,00

4e5

Eletrénica Basica e
Eletrénica Analdgica

BATES, David J.; MALVINO, Albert.
Eletr6nica. 7 ed. Porto Alegre: McGraw
Hill, 2008. v 2. ISBN 9788577260232.

R$ 0,00

4e5

Eletrénica Basica e
Eletrénica Analdgica

CATHEY, Jimmie J. Dispositivos e
circuitos eletrdnicos. 2 ed. Porto Alegre:
Bookman, 2003. Colecdo Schaum. ISBN
9788536302522.

R$ 0,00

4e5

Eletrénica Basica e
Eletrénica Analdgica

ALBUQUERQUE, Rémulo Oliveira;
SEABRA, Antonio Carlos. Utilizando
eletrbnica com AO, SCR, TRIAC, UJT,
PUT, CI 555, LDR, LED, FET e IGBT. 2
ed rev. S3o Paulo: Erica, 2012. ISBN
9788536502465.

R$ 0,00

4e5

Eletrnica Basica e
Eletrénica Analégica

CRUZ, Eduardo Cesar A; CHOUERI JR.,
Salomdo. Eletrénica aplicada. 2 ed. Sédo
Paulo: Erica, 2008. ISBN 9788536501505.

R$ 0,00

4e5

Eletrnica Basica e
Eletrénica Analégica

TORRES, Gabriel. Eletrénica: paral
autodidatas, estudantes e técnicos. 1 ed.
Rio de Janeiro: Nova Terra, 2012. ISBN
9788561893064.

R$ 0,00

Eletrénica Digital |

TOCCI, Ronald J.; WIDMER, Neal S,
IMOSS, Gregory L. Sistemas digitais:
principios e aplicagbes. 11 ed. Sédo Paulo:
Pearson Brasil, 2011. ISBN
9788576059226.

R$ 0,00

Eletrénica Digital |

VAHID, Frank. Sistemas digitais: projeto,
otimizacdo e HDLS. 1 ed. Porto Alegre:
Bookman, 2008. ISBN 9788577801909.

R$ 0,00
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Eletrdnica Digital |

BIGNELL, James W.; DONOVAN, Robert.
Eletrbnica digital. Traducdo da 5 ed.
norte-americana. Sao Paulo: Cengage
Learning, 2010. ISBN 9788522107452.

R$ 0,00

Eletrdnica Digital |

GARCIA, Paulo Alves; MARTINI, José
Sidnei Colombo. Eletrénica digital: teoria|
e laboratério. 2 ed. Sdo Paulo: Erica,
2008. ISBN 9788536501093.

R$ 0,00

Eletrdnica Digital |

PEDRONI, Volnei. Eletrénica digital
moderna e VHDL. 1 ed. Rio de Janeiro:
Campus, 2010. ISBN 9788535234657.

R$ 0,00

Eletrdnica Digital |

D'AMORE, Roberto. VHDL: descricdo e
sintese de circuitos digitais. 2 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521620549.

R$ 0,00

Eletrdnica Digital |

LOURENGCO, Antonio C.; CRUZ, Eduardo
C. A.; FERREIRA, Sabrina R.; C. JUNIOR,
Salomao. Circuitos digitais. 9 ed. Sao|
Paulo: Erica. ISBN 97885719432009.

R$ 0,00

Eletrdnica Digital |

TOKHEIM, Roger. Fundamentos de

eletrénica digital: sistemas
combinacionais 7 ed. Porto Alegre:
IMcGraw-Hill,  2013. v 1. ISBN
9788580551921.

R$ 0,00

Eletronica Digital |

TOKHEIM, Roger. Fundamentos de
eletrénica digital: sistemas sequenciais.
7 ed. Porto Alegre: McGraw-Hill, 2013. V|
2. ISBN 9788580551945.

R$ 0,00

Variaveis Complexas

AVILA, G. Variaveis complexas e
aplicacfes. 3 ed. Rio de Janeiro: LTC
Editora, 2000. ISBN 9788521612179.

R$ 0,00

Variaveis Complexas

SPIEGEL, M., LIPSCHUTZ S., SCHILLER
J., SPELLMAN D. Schaum's outline of
complex variables. 2 ed. Porto Alegre:
[McGraw-Hill, 2009. Schaum's Outling
Series. ISBN 9780071615693.

R$ 591,84

Variaveis Complexas

ZILL D. G., SHANAHAN P. D. A first
course in complex analysis. 1 ed. USA:
Jones & Bartlett Learning, 2009. ISBN
9780763778347.

R$ 4.923,60

Variaveis Complexas

SOARES, M. G. Célculo de uma variavel
complexa. 5 ed. Rio de Janeiro: Instituto
de Matematica Pura Aplicada, 2012. ISBN
9788524401442.

R$ 0,00

Variaveis Complexas

SASANE, S. M., SASANE A. A friendly
approach  to complex analysis.
Singapore: World Scientific Publishing

Company, 2014. ISBN 9789814578998.

R$ 480,00

Variaveis Complexas

BROWN, J. W., CHURCHILL, R. V.
\Variaveis complexas e aplicagfes. 9 ed.
Sdo Paulo: McGraw-Hill, 2013. ISBN

9780073383170.

R$ 2.153,00
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Variaveis Complexas

LEPAGE W. R. Complex variables and
the laplace transform for engineers.
USA: Dover Publications, 2010. ISBN
9780486639260.

R$ 143,20

Variaveis Complexas

IMCMAHON D. Variaveis complexas
desmistificadas. 1 ed. Ciéncia Moderna,
2009. ISBN 9788573938531.

R$ 0,00

5e6

Controle Automatico

KUO, Benjamin C.; GOLNARAGHI, Farid.
Sistemas de controle automatico. 9 ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521606727.

R$ 0,00

5e6

Controle Automatico

OGATA, Katsuhiko. Engenharia de
controle moderno. 5 ed. Sédo Paulo:
Prentice Hall Brasil, 2011. ISBN
9788576058106.

R$ 0,00

5e6

Controle Automatico

DORF, Richard C.; BISHOP, Robert H.
Sistemas de controle modernos. 12 ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2013. ISBN
9788521619956.

R$ 0,00

5e6

Controle Automatico

SMITH, Carlos S.; CORRIPIO, Armando
Benito. Principios e pratica do controle
automatico de processo. 3 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2008. ISBN
9788521615859.

R$ 0,00

5e6

Controle Automaético

NISE, Norman S. Engenharia de
sistemas de controle. 6 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521621355.

R$ 0,00

5e6

Controle Automatico

IMAYA, Paulo  Alvaro; LEONARDI,
Fabrizio. Controle essencial. 2 ed. Séao
Paulo: Pearson, 2014. ISBN
9788543002415.

R$ 0,00

5e6

Controle Automatico

FRANKLIN, Gene F.; POWELL, J. David;
EMAMI-NAEINI, Abbas. Sistemas de
controle para engenharia. 6 ed. Porto
Alegre:  Bookman, 2013. ISBN
9788582600672.

R$ 0,00

5e6

Controle Automaético

CASTRUCCI, Plinio Benedicto de Lauro;
BITTAR, Anselmo; SALES, Roberto
IMoura. Controle automatico. 1 ed. Rio
de Janeiro: LTC, 2011. ISBN
9788521617860.

R$ 0,00

Processos de Fabricacéo

GROOVER, Mikell P. Introducdo aos
processos de fabricacdo. 1 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2014. ISBN
9788521625193.

R$ 0,00

Processos de Fabricacdo

SZKLO, Alexandre Salem; ULLER, Victor
Cohen; BONFA, Marcio Henrique P.
Fundamentos do refino de petréleo:
tecnologia e economia. 3 ed. S&o Paulo:
Interciéncia, 2012. ISBN 9788571933026.

R$ 0,00
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KIMINAMI, Claudio S.; CASTRO, Walman
B. de; OLIVEIRA, Marcelo F. de.

.~ [Introducéo aos processos de
FIEEESEES 0t [FelaEarie fabricacdo de produtos metdlicos. 1 ed. RO
Sao Paulo: Edgard Blucher, 2013. ISBN
9788521206828.
DIAS, Carlos Alberto. Técnicas
avancadas de instrumentacdo e
.~ [controle de processos industriais:
FIEEESEES 0t [FelaEarie énfase em petréleo e gas. 2 ed. Rio de RO
Janeiro: Technical Books, 2012. ISBN
9788590581727.
BEGA, Egidio Alberto. Instrumentacéo
. laplicada ao controle de caldeiras. 3 ed.
Processos de Fabricacdo |z, paylo:  Interciéncia, 2003. ISBN R$0.00
9788571930858.
PERLINGEIRO, Carlos Augusto G.
Engenharia de processos: andlise,
Processos de Fabricac3o |simulacio, otimizacdo e sintese de R$ 0,00
processos. 1 ed. Sdo Paulo: Edgard
Blucher, 2005. ISBN 9788521203681.
ROSA, Gilber R.; GAUTO, Marcelo A.
Processos e operacfes unitarias da|
Processos de Fabricacao findustria quimica. 1 ed. Rio de Janeiro: R$ 0,00
Ciéncia Moderna, 2011. ISBN
9788539900169.
IMORAN, Michael J.; SHAPIRO, Howard
N.; MUNSON, Bruce R.; DeWITT, David
Processos de Fabricacgo |P. Introduc&o a engenharia de sistemas R$ 0,00
térmicos. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2005. ISBN 9788521614463.
Com':pirtgcr?oirgiispara VIEIRA, C.; MORAIS, V. Matlab: curs
Projeto e Simulago de completo. 1 ed. Lisboa — Portugal: FCA, R$ 1.420,32
. 2013. ISBN 9789727223541.
Sistemas
Comi;irt?cr?oirggspara [MATSUMOTO, Elia Y. Simulink 7.2. guia
. : = pratico. 1 ed. S&o Paulo: Erica, 2009. R$ 559,20
Projeto e Simulag&o de ISBN 9788536502151
Sistemas '
Comi;eurtfcr?oirgiasspara GILAT, A._ Matlab com aplicagcbes em
Projeto e Simulagéo de engenharia. 4 ed. Porto Alegre: R$ 672,00
. Bookman, 2012. ISBN 9788540701861.
Sistemas
Ferramentas Hanselman, D. C.; Martins, C. S
Computacionais para |Littlefield, B. C. Matlab 6: curso completo. RS 0.00
Projeto e Simulacdo de |1 ed. Sdo Paulo: Prentice Hall Brasil, '
Sistemas 2003. ISBN 9788587918567.
Comi;eurtgcr?oirgiasspara [MATSUMOTO, Elia Y. Matlab  7:
Projeto e Simulago de fundamentos. 2 ed. S&o Paulo: Erica, R$ 234,66
. 2007. ISBN 9788536500324.
Sistemas
Ferramentas REGITER, A. H. A guide to Matlab
Computacionais para |object-oriented programming. 1 ed. R$ 801.40

Projeto e Simulacédo de
Sistemas

Georgia—USA: Chapman & Hall/CRC,
2007. ISBN 9781584889113.
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Ferramentas
Computacionais para
Projeto e Simulagéo de
Sistemas

CHAPMAN, S. J. Programacdo em
Matlab para engenheiros. 2 ed. Séo
Paulo: Cengage Learning, 2011. ISBN
9788522107896.

R$ 168,48

Ferramentas
Computacionais para
Projeto e Simulacéo de
Sistemas

VAZ JUNIOR, Carlos André.
Desenvolvimento de interface grafica
em ambiente Matlab. 1 ed. Rio de
Janeiro: Edicdo do Autor, 2005. ISBN
9788590580016.

R$ 300,00

Eletrénica Digital Il

IMINNS, Peter; ELLIOTT, lan. FSM-based
digital design using verilog HDL. 1 ed.
USA: Wiley, 2008. ISBN 9780470060704.

R$ 5.172,80

Eletrénica Digital Il

PEDRONI, Volnei A. Eletrénica digital
moderna e VHDL: Principios digitais,
eletrbnica digital, projeto digital,
microeletrénica e VHDL. 1 ed. Rio de
Janeiro: Campus, 2010. ISBN
9788535234657.

R$ 0,00

Eletrénica Digital Il

D’AMORE, Roberto. VHDL: descricdo e
sintese de circuitos digitais. 2 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2012. ISBN
9788521620549.

R$ 1.280,00

Eletrénica Digital Il

TOCCI, R. J.; WIDMER, N. S.; MOSS, G.
L. Sistemas digitais: principios €
aplicacbes. 11 ed. Sdo Paulo: Pearson
Brasil, 2011. ISBN 9788576059226.

R$ 407,66

Eletronica Digital 1l

IDOETA, Ivan V.; CAPUANO, Francisco
G. Elementos de eletrénica digital. 38
ed. Sao Paulo: Erica, 2008. ISBN
9788571940192.

R$ 0,00

Eletronica Digital Il

HARRIS, David; HARRIS, Sarah. Digital
design and computer architecture. 2 ed.
USA: Elsevier Science, 2012. ISBN
9780123944245.

R$ 759,20

Eletronica Digital Il

ERCEGOVAC, M.; LANG, T.; MORENO,
J. Introducdo aos sistemas digitais. 1
ed. Porto Alegre: Bookman, 2000. ISBN
9788573076981.

R$ 300,00

Eletrénica Digital Il

COSTA, Cesar; et al. Elementos de
I6gica programavel com VHDL e DSP. 1
ed. Sao Paulo: Erica, 2011. ISBN
9788536503127

R$ 298,00

Magquinas Elétricas

TORO, V. D. Fundamentos de méaquinas
elétricas. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC,
1999. ISBN 9788521611844,

R$ 0,00

Magquinas Elétricas

KOSOW, |I. L. Maquinas elétricas e
transformadores. 15 ed. 4% reimp. S&o
Paulo: Globo, 2005. ISBN
9788525002303.

R$ 0,00

Maquinas Elétricas

FITZGERALD, A. E.; KINGSLEY Jr, C;
UMANS, S. D. Maquinas elétricas. 7 ed.
Sdo Paulo: Mc Graw-Hill, 2014. ISBN

9788580553734.

R$ 0,00
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Maquinas Elétricas

GUSSOW, M. Eletricidade basica. 2 ed.
Sdo Paulo: Pearson, 2008. ISBN
9788577802364.

R$ 446,90

Maquinas Elétricas

SEN, P. C. Principle electrical machines
and power eletronic. 3 ed. New York:
John Wiley & Sons, 2013. ISBN
9781118078877.

R$ 1.218,64

Maquinas Elétricas

SIMONE, G. A. Maquinas de inducéo
trifasicas. 2 ed. S&o Paulo: Erica, 2010.
ISBN 9788571947085.

R$ 298,00

Maquinas Elétricas

FRANCHI, C. M. Acionamentos
elétricos. 5 ed. Sdo Paulo: Erica, 2014.
ISBN 9788536501499.

R$ 187,58

Maquinas Elétricas

NASCIMENTO JUNIOR, Geraldo
Carvalho. Maquinas elétricas teoria e
ensaios. 4 ed. Sdo Paulo: Erica. 2011.
ISBN 9788536501260.

R$ 161,02

Eletrbnica de Poténcia

IMOHAN, Ned. Eletrénica de poténcia:
curso introdutério. 1 ed. Rio de Janeiro:
LTC, 2014. ISBN 8521626487.

R$ 1.096,00

Eletrbnica de Poténcia

RASHID, MUHAMMAD H. Eletrénica de
poténcia. 4 ed. Sao Paulo: Pearson,
2014. ISBN 8543005949.

R$ 1.352,00

Eletrbnica de Poténcia

HART, DANIEL W. Eletrébnica de
poténcia: analise e projeto de circuitos. 1
ed. Porto Alegre: McGraw- Hill - Artmed,
2011. ISBN 8580550459.

R$ 840,00

Eletrbnica de Poténcia

IMOHAN, N.; UNDELAND, T. M;
ROBBINS, W. P. Power electronics:
converters, applications and design. 3 ed.
USA: Wiley, 2002. ISBN 0471226939.

R$ 2.178,00

Eletrbnica de Poténcia

AHMED, A. Eletrbnica de poténcia. 1 ed.
Sao Paulo: Pearson Prentice Hall, 2000.
ISBN 8587918036.

R$ 0,00

Eletrbnica de Poténcia

BARBI, Ivo. Eletrénica de poténcia. 7 ed.
Floriandpolis: Edi¢do do autor, 2012. ISBN
9788590104674.

R$ 240,00

Eletrbnica de Poténcia

IMELLO, Luiz F. P. Projetos de fontes
chaveadas: teoria e pratica. 1 ed. S&o
Paulo: Erica, 2013. ISBN 9788536503370.

R$ 273,00

Eletrbnica de Poténcia

IMOORTHI, V. R. Power electronics:
devices, circuits, and industrial
applications. 1 ed. USA: Oxford USA

Trade, 2005. ISBN 0195670922.

R$ 591,00

Sistemas de Controle

DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Sistemas de
controle modernos. 12 ed. Rio de
Janeiro. LTC, 2013. ISBN
0788521619956.

R$ 0,00

Sistemas de Controle

PHILLIPS, C. L.; NAGLE, H. T. Digital
control system analysis and design. 4
ed. USA. Prentice Hall, 2015. ISBN
9780132938310.

R$ 4.224,00

149


http://www.livrariacultura.com.br/busca?Ntt=HART%2C+DANIEL+W.

Sistemas de Controle

HARBOR, ROYCE D; PHILLIPS,
CHARLES L. Sistemas de controle e
realimentacado. 1 ed. Sdo Paulo: Makron
Books, 1997. ISBN 9788534605960.

R$ 1.000,00

Sistemas de Controle

OGATA, K. Engenharia de controle
moderno. 5 ed. Sdo Paulo: Prentice Hall,
2011. ISBN 9788576058106.

R$ 0,00

Sistemas de Controle

KUO, B. C.; GOLNARAGHI, F. Automatic
control system. 9 ed. USA: John Wiley &
Sons, 2009. ISBN 9780470048962.

R$ 1.060,46

Sistemas de Controle

FRANKLIN, G. F.; POWELL J. D.; EMAMI-
NAEINI A. Sistemas de controle paral
engenharia. 6 ed. Porto Alegre:
Bookman, 2013. ISBN 9788582600672.

R$ 0,00

Sistemas de Controle

CAMPOS, M. C. M. M.; TEIXEIRA, H. C.
G. Controles tipicos de equipamentos e
processos industriais. 2 ed. Rio de
Janeiro: Edgard Blucher, 2010. ISBN
9788521205524.

R$ 0,00

Sistemas de Controle

SIGHIERI, L.; NISHINARI, A. Controle
automatico de processos. 2 ed. Rio de
Janeiro: Edgard Blucher, 1998. ISBN
9788521200550.

R$ 156,00

Gestao Empresarial

CORREA, Henrique L.; CORREA, Carlos
A. Administracdo da producdo e
operacdes: manufatura e servicos: umal
abordagem estratégica. 2 ed. Rio de
Janeiro: Atlas, 2013. ISBN
9788522475506.

R$ 0,00

Gestao Empresarial

DRUCKER, Peter F. Inovacédo e espirito
empreendedor (entrepreneurship):
préticas e principios. 1 ed. S&o Paulo:
Cengage Learning, 2008. ISBN
9788522108596.

R$ 0,00

Gestao Empresarial

DRUCKER, Peter F. 50 casos reais de
administracdo. 1 ed. S&o Paulo:
Cengage Learning, 2011. ISBN
9788522109593.

R$ 0,00

Gestédo Empresarial

CHIAVENATO, Idalberto. Introducdo 3
Teoria Geral da Administracdo. 9 ed.
Rio de Janeiro: Elsivier Campus, 2014.
ISBN 9788520436691.

R$ 0,00

Gestédo Empresarial

IMOTTA, Fernando C.; PRESTES,
Vasconcelos; ISABELLA F. Gouveia de.
Teoria Geral da Administracdo. 3 ed.
S&o Paulo: Pioneira Thomson Learning,
2006. ISBN 9788522103812.

R$ 0,00

Gestédo Empresarial

GIANESI, Irineu G. N.; CORREA,
Henrique Luiz; CAON, Mauro.
Planejamento, Programacédo e Controle
da Producdo. 5 ed. S&o Paulo: Atlas,
2007. ISBN 9788522448531.

R$ 0,00
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Gestdo Empresarial

POZO, Hamilton. Administracdo de
Recursos Materiais e Patrimoniais. 6|
ed. Sao Paulo: Atlas, 2010. ISBN
0788522459018.

R$ 124,00

Gestao Empresarial

IMAXIMIANO, Antonio Cesar Amaru.
Teoria Geral da Administracdo: dal
escola cientifica a competitividade na|
economia globalizada. 7 ed. Sao Paulo:
Atlas, 2012. ISBN 9788522469680.

R$ 276,00

Metodologia da Pesquisa

LAKATOS, Eva Maria; MARCONI, Marinal
de Andrade. Fundamentos da
metodologia cientifica. 7 ed. Sdo Paulo:
Atlas, 2010. ISBN 9788522457588.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

IMARCONI, Marina de Andrade;
LAKATOS, Eva Maria. Metodologia do
trabalho cientifico. 7 ed. Sao Paulo:
Atlas, 2011. ISBN 9788522448784.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

GIL, Antonio Carlos. Como elaborar
projetos de pesquisa. 5 ed. Sdo Paulo:
Atlas, 2010. ISBN 9788522458233.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

IMINAYO, Maria Cecilia de Souza (Org.).
Pesquisa social: teoria, método e
criatividade. Coautoria de Suely Ferreira
Deslandes e Romeu Gomes. 32 ed.
Petrépolis: Vozes, 2012. ISBN
9788532611451.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

DEMO, Pedro. A pesquisa e &
construcdo do conhecimento cientifico.
7 ed. Rio de Janeiro: Tempo Brasileiro,
2009. ISBN 9788528200607.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

CERVO, Amado Luiz; BERVIAN, Pedro
Alcino. Metodologia cientifica. 6 ed. S&o,
Paulo: Prentice Hall, 2006. ISBN
9788576050476.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

FACHIN, Odilia. Fundamentos de
metodologia. 5 ed. rev. S&o Paulo:
Saraiva, 2006. ISBN 9788502055322.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

FERREIRA, L. G. R. Redacdao cientifica:
Como escrever e entender com facilidade.
1 ed. Sao Paulo: Atlas, 2011. ISBN
9788522463565.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

BARROS NETO, Benicio de;
SCARMINIO, leda Spacino; BRUNS, Roy,
Edward. Como fazer experimentos:
pesquisa e desenvolvimento na ciéncia e
na industria. 4 ed. Porto Alegre: Bookman,
2010. ISNB 9788577806522.

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

NORMA ABNT NBR 6023 ABNT — ABNT

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

NORMA ABNT NBR 6028 ABNT — ABNT

R$ 0,00

Metodologia da Pesquisa

NORMA ABNT NBR 10520 ABNT — ABNT

R$ 0,00

oo |o

Metodologia da Pesquisa

NORMA ABNT NBR 14724 ABNT — ABNT

olojo|]o

NININ]DN

R$ 0,00
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Arquitetura de
Computadores

TANENBAUM, A. S. Organizacéo
estruturada de computadores. 6 ed.
Editora Prentice Hall, 2013. ISBN
8581435394.

R$ 1.630,64

Arquitetura de
Computadores

STALLINGS, W. Arquitetura e
organizacdo de computadores. 8 ed.
Sdo Paulo: Pearson, 2010. |ISBN
8576055643.

R$ 1.487,36

Arquitetura de
Computadores

PATTERSON, D. A., HENNESSY, J. L.
Organizagao e projeto de
computadores: a interface|
hardware/software. 4 ed. Rio de Janeiro:
Campus, 2014. ISBN 853523585X.

R$ 1.639,20

Arquitetura de
Computadores

IMONTEIRO, M. A. Introducdo &
organizacdo de computadores. 5 ed.
Rio de Janeiro: Editora LTC, 2012. ISBN
9788521615439.

R$ 312,00

Arquitetura de
Computadores

TORRES, G. Rede de computadores. 2
ed. Rio de Janeiro: Nova Terra, 2014.
ISBN 8561893281.

R$ 558,00

Arquitetura de
Computadores

IMORIMOTO, C. E. Hardware II: o guia
definitivo. Porto Alegre: Sulina, 2010.
ISBN 9788599593165.

R$ 206,40

Arquitetura de
Computadores

STALLINGS, W. Operating systems:
internals and design principles. Sdo Paulo:
Prentice Hall, 2014. ISBN 0133805913.

R$ 1.335,16

Arquitetura de
Computadores

WEBER, R. F. Fundamentos de
arquitetura de computadores. 4 ed.
Porto Alegre: Bookman, 2012. ISBN
8540701421.

R$ 168,66

Instrumentacao Industrial |

BALBINOT, A.; BRUSAMEARELLO V. J.
Instrumentagdo e fundamentos de
medidas. 2 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2010.v. 1. ISBN 8521617542.

R$ 992,00

Instrumentacao Industrial |

BALBINOT, A. Instrumentacdo e
fundamentos de medidas. 2 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2011. v. 2. ISBN
8521618794,

R$ 1.160,00

Instrumentacao Industrial |

BOLTON, W. Instrumentacéo e controle.
3 ed. Sdo Paulo: Hemus, 2005. ISBN
852890119X.

R$ 456,00

Instrumentacao Industrial |

SIGHIERI, L.; NISHINARI, A. Controle
automatico de processos industriais:
instrumentacdo. 2 ed. Sdo Paulo: Edgard
Blucher, 1973. ISBN 9788521200550.

R$ 156,00

Instrumentacao Industrial |

CREUS, A. Instrumentacion industrial. 8
ed. México: Marcombo, 2010. ISBN
0788426716682.

R$ 340,00

Instrumentacao Industrial |

DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Modern
control systems. 12 ed. Sao Paulo:
Prentice Hall, 2014. ISBN
9781292024059.

R$ 838,20
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Instrumentacao Industrial |

BEQUETTE, B. W. Process control:
modeling, design, and simulation. 1 ed.
EUA: Prentice Hall, 2003. ISBN
0133536408.

R$ 1.379,40

Instrumentacéo Industrial |

Dunn, W. C. Fundamentals of industrial
instrumentation and process control. 1
ed. EUA: McGraw-Hill, 2005. ISBN
0071457356.

R$ 629,00

Andlise de Sinais e
Sistemas

OPPENHEIM, A. V., WILLSKY, A. S,
NAWAB, S. H. Signhals & systems. 2 ed.
New Jersey: Prentice Hall, 1997. ISBN
9788576055044.

R$ 0,00

Andlise de Sinais e
Sistemas

HAYKIN, S.,VAN VEEN, B. Signals and
systems. 2 ed. USA: Wiley, 2002. ISBN
9780471164746.

R$ 3.368,16

Andlise de Sinais e
Sistemas

LATHI, B. P. Sinais e sistemas lineares.
2 ed. Porto Alegre: Bookman, 2007. ISBN
9788560031139.

R$ 0,00

Andalise de Sinais e
Sistemas

GIROD, B., RABENSTEIN, R., STENGER,
A. Sinais e sistemas. 1 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2003. ISBN
0788521613640.

R$ 0,00

Andlise de Sinais e
Sistemas

AGUIRRE, L. A. Introducdo 4|
identificacdo de sistemas: técnicas
lineares e nao lineares aplicadas 4|
sistemas reais. 4 ed. Belo Horizonte-MG:
UFMG, 2015. 730p. ISBN
9788542300796.

R$ 260,00

Andlise de Sinais e
Sistemas

HSU, H. P. Teoria e problemas de sinais
e sistemas. 2 ed. Porto Alegre: Bookman,
2012. ISBN 9788577809387.

R$ 0,00

Andlise de Sinais e
Sistemas

BUCK, J. R., DANIEL, M. M., SINGER, A.
C. Computer explorations in signals
and systems using Matlab. 2 ed. Upper
Saddle River: Prentice Hall, 2002. ISBN
9780130421555.

R$ 0,00

Andlise de Sinais e
Sistemas

HANSELMAN, D., LITTLEFIELD, B.
IMatlab 6: curso completo. S&o Paulo:
Prentice Hall, 2003. ISBN
9788587918567.

R$ 0,00

Gestado da Qualidade

ROTONDARO, Roberto G. Seis sigma:
estratégia gerencial para a melhoria de
processos, produtos e servicos. 1 ed. S&o
Paulo: Atlas, 2002. ISBN 8522431477.

R$ 936,00

Gestado da Qualidade

DURET, D.; Pillet, M. Qualidade na
producao - da Iso 9000 ao seis sigma. 1
ed. Portugal: Lidel, 2009. ISBN
9789727574896.

R$ 880,00

Gestado da Qualidade

CARVALHO, A. V. Aprendizagem
organizacional: em tempos de mudanca.
Sao Paulo: Pioneira Thomson, 1999. ISBN
8522101949.

R$ 679,20
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Gestéo da Qualidade

ROCHA, Alexandra V. et al.
Gerenciamento da qualidade em
projetos. 1 ed. Rio de Janeiro: FGV,
2014. ISBN 9788522514601.

R$ 62,00

Gestéo da Qualidade

DINSMORE, P. Transformando
estratégias empresariais em
resultados: geréncia de projetos. 2 ed.
Rio de Janeiro: Qualitymark, 2010. ISBN
9788573039252.

R$ 105,80

Gestado da Qualidade

PALADINI, Edson Pacheco. Gestdo da|
qualidade: teoria e préatica. 3 ed. Sao
Paulo: Atlas, 2012. ISBN 9788522471157.

R$ 210,00

Gestado da Qualidade

CHIAVENATO, |. Administragéo: teoria,
processo e prética. 5 ed. Sdo Paulo:
[Manole, 2014. ISBN 8520436714.

R$ 258,00

Gestado da Qualidade

[MAXIMIANO, A. C. A. Teoria geral da|
administracdo: da revolugdo urbana 3
revolugdo digital. 7 ed. Sdo Paulo: Atlas,
2012. ISBN 9788522469680.

R$ 220,80

Manufatura Integrada

GROOVER, M. P. Automacéo industrial
e sistemas de manufatura. 3 ed. Sao
Paulo: Pearson Brasil, 2010. ISBN
8576058715.

R$ 1.473,68

Manufatura Integrada

REMBOLD, U.; NNAJI, B. O.; STORR, A.
Computer integrated manufacturing
and engineering. 1 ed. USA: Prentice
Hall, 1993. ISBN 0201565412.

R$ 893,84

Manufatura Integrada

SOUZA, Adriano Fagali de; ULBRICH,
Cristiane Brasil L. Engenharia integradal
por computador e sistemas
CAD/CAM/CNC. 2 ed. S&ao Paulo: Artliber,
2013. ISBN 9788588098909.

R$ 572,00

Manufatura Integrada

Chang, T.C., Wysk, R.A. e Wang, H.P.
Computer aided manufacturing. 3 ed.
EUA: Prentice Hall, 2005. ISBN
9780131429192.

R$ 959,70

Manufatura Integrada

ROMEIRO FILHO, Eduardo. Sistemas
integrados de manufatura. 1 ed. Atlas,
2014. ISBN 9788522493937.

R$ 118,00

Manufatura Integrada

FITZPATRIC, Michael. Introducdo 3aj
manufatura. 1 ed. Porto Alegre:
Bookman, 2013. ISBN 9788580551709.

R$ 172,94

Manufatura Integrada

SLACK, Nigel; JOHNSTON, Robert;
BRANDON-JONES, Alistair. Principio de
administracdo da producdo. 1 ed. Séo
Paulo: Atlas, 2013. ISBN 8522480087.

R$ 184,00

Manufatura Integrada

GIANESI, Irineu G. N; CORREA, Henrique
Luiz. Just in time, MRP Il e OPT: um
enfoque estratégico. 2 ed. Sado Paulo:
Atlas, 1996. ISBN 8522410585.

R$ 172,00

Controle de Processos

CAMPOS, Mério C. M. M.; TEIXEIRA, H.
C. G. Controles tipicos de
equipamentos e processos industriais.
2 ed. Sdo Paulo: Edgard Blucher, 2010.
ISBN 852120552X.

R$ 1136,00
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Controle de Processos

ALVES, J. L. L. Instrumentacgdo , controle
e automacao de processos. 2 ed.

Rio de Janeiro: LTC, 2010. ISBN
8521617623.

R$ 944,00

Controle de Processos

SIGHIERI, L.; NISHINARI, A. Controle
automatico de processos industriais:
instrumentagdo. 2 ed. Sdo Paulo: Edgard
Blucher, 1998. ISBN 8521200552.

R$ 624,00

Controle de Processos

DORF, R. C.; BISHOP, R. H. Sistemas de
controle modernos. 12 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2013. ISBN8521619952.

R$ 379,10

Controle de Processos

OGATA, K. Engenharia de controle
moderno. 5 ed. Sao Paulo: Prentice Hall,
2011. ISBN 9788576058106.

R$ 477,40

Controle de Processos

IMACINTYRE, A. J. Equipamentos
industriais e processos. 1 ed. Rio
de Janeiro: LTC, 1997. ISBN 8521611072.

R$ 232,40

Controle de Processos

BEGA, E. A. Instrumentac&o industrial.
3 ed. Rio de Janeiro: Interciéncia, 2011.
ISBN 857193245X.

R$ 280,00

Controle de Processos

SOISSON, H. E. Instrumentacéo
industrial. 3 ed. Curitiba: Hemus, 2008.
ISBN 8528901459.

R$ 224,64

Instrumentacado Industrial
I

COHN, Pedro Estéfano. Analisadores
industriais: no processo, na area de
utilidades, na supervisdo da emissédo de
poluentes e na seguranca. 1 ed. S&o
Paulo: Interciéncia IBP, 2006, ISBN
857193147.

R$ 1.232,00

Instrumentacado Industrial
I

[McMAHON, Gillian. Analytical
instrumentation: A guide to laboratory,
portable and miniaturized instruments. 1
ed. USA: Wiley-Interscience, 2008. ISBN
9780470027950.

R$ 2.976,00

Instrumentacado Industrial
I

BEGA, Egidio Alberto. Instrumentacéo
industrial. 3 ed. Sado Paulo: Interciéncia
IBP, 2011. ISBN 9788571932456.

R$ 1.120,00

Instrumentacado Industrial
I

CAZES, Jack. Analytical
instrumentation handbook. 3 ed. USA:
CRC Press, 2004. ISBN 978-0824753481.

R$ 1.701,00

Instrumentacado Industrial
I

Skoog, Douglas A., Holler, F. James,
Crouch, Stanley R. Principles of
instrumental analysis. 6 ed. USA:
Cengage Learning, 2007. ISBN
9780495012016.

R$ 2.219,70

Instrumentacado Industrial
I

FRANCHI, Claiton Moro. Controle de
processos industriais. 1 ed. Sao Paulo:
Erica, 2011. ISBN 9788536503691.

R$ 239,00

Instrumentacao Industrial
Il

DIAS, Carlos Alberto. Técnicas
avancadas de instrumentacdo e
controle de processos industriais. 2 ed.
Rio de Janeiro: Technical Books, 2012.

ISBN 9788590581727.

R$ 330,00
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Instrumentacao Industrial
Il

DUNN, Willam C. Fundamentos de
intrumentacao industrial e controle de
processos. 1 ed. Porto Alegre: Bookman,
2013. ISBN 9788582600917.

R$ 158,00

Empreendedorismo

DORNELAS, José Carlos Assis.

Empreendedorismo: transformando|
ideias em negdcios. 5 ed. Rio de Janeiro:
Empreende/LTC, 2014. ISBN
9788521624974

R$ 0,00

Empreendedorismo

BARON, Robert A. Empreendedorismo:
uma visdo do processo. 1 ed. Sdo Paulo:
Thomson Leraning. 2007. ISBN
8522105332.

R$ 0,00

Empreendedorismo

CHIAVENATO, Idalberto.
Empreendedorismo: dando asas ao
espirito empreendedor:

empreendedorismo e viabilizagdo de
novas empresas: um guia eficiente paral
iniciar e tocar seu proprio negocio. 3 ed.
Sdo Paulo: Saraiva, 2008. ISBN
9788520432778.

R$ 0,00

Empreendedorismo

GARCIA, Luiz Fernando. Formacgéo

empreendedora na educagéo
profissional: projeto integrado
IMEC/SEBRAE de técnicos

empreendedores. 21 ed. Florianépolis:
UFSC LED, 2000.

R$ 240,00

Empreendedorismo

BERNARDI, Luiz Antonio. Manual de
empreendedorismo e gestdo. 2 ed.
fundamentos, estratégias e dinamicas.
Sao  Paulo:  Atlas, 2013. ISBN
0788522474233.

R$ 0,00

Empreendedorismo

DRUCKER, Peter F. Inovacéo e espirito
empreendedor (entrepreneurship):
praticas e principios. Traducdo: Carlos
[Malferrari. S&o Paulo: Cengage Learning,
2008. ISBN 9788522108596.

R$ 0,00

Empreendedorismo

BIAGIO. Luiz Arnaldo; BARTOCCHIO,
Antonio. Plano de negocios: estratégial
para micro e peguenas empresas. Sao
Paulo: Manole, 2011. ISBN
9788520430972.

R$ 0,00

Empreendedorismo

SALIM, César Simdes; HOCHMAN,
Nelson; RAMAL, Andréa Cecilia; RAMAL,
Silvina Ana. Construindo planos de
negécios. 3 ed. Rio de Janeiro: Elsevier,
2005. ISBN 8535217363.

R$ 129,80

Controladores Logicos
Programaveis

Camargo, Valter L. A.; Franchi, Claiton M.
Controladores ldgicos programaveis:
sistemas discretos. 2 ed. Sdo Paulo:
Erica, 2014. ISBN 9788536501994.

R$ 1.216,00

Controladores Logicos
Programaveis

Prudente, Francesco. Automacéao
industrial: PLC: teoria e aplicacdes. 2 ed.
Rio de Janeiro: LTC, 2011. ISBN

9788521606147.

R$ 775,20

156



Controladores Logicos
Programaveis

Petruzella, Frank. Controladores l6gicos
programaveis. 4 ed. McGraw-Hill, 2013.
ISBN 8580552826.

R$ 1.112,00

Controladores Logicos
Programaveis

Prudente, Francesco. PLC S7-1200:
teorias e aplicacdes: curso introdutorio. 1
ed. Rio de Janeiro: LTC, 2014. ISBN
8521625146.

R$ 170,00

Controladores Ldogicos
Programaveis

Georgini, Marcelo. Automacao aplicada:
descricdo e implementacdo de sistemas
sequenciais com PLCs. 9 ed. S&o Paulo:
Erica, 2014. ISBN 9788571947245,

R$ 226,00

Controladores Légicos
Programaveis

Prudente, Francisco. Automacéo
industrial: PLC: programacao e
instalacdo. 1 ed. Rio de Janeiro: LTC,
2010. ISBN 9788521617037.

R$ 226,00

Controladores Légicos
Programaveis

ROQUE, Luiz A. O. L. Automacédo de
processos com linguagem ladder e
sistemas supervisérios. 1 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2014. ISBN
9788521625223.

R$ 243,10

Controladores Légicos
Programaveis

CAPELLI, Alexandre. Automacéo
industrial: PLC: teoria e aplicagbes:
curso béasico. 1 ed. Rio de Janeiro:
Antenna Edicdes Técnicas, 2007. ISBN
9788521615750.

R$ 43,80

Microcontroladores

VALVANO, J. W. Embedded systems:
introduction to arm(r) cortex-M
microcontrollers. 1 ed. USA: Createspace,
2012, ISBN 1477508996.

R$ 1.100,00

Microcontroladores

BALL, S. Analog interfacing to
embedded microprocessor. 2 ed. USA:
Newnes, 2003. ISBN 9780750677233.

R$ 2.183,20

Microcontroladores

PEREIRA, F. Tecnologia arm:
microcontroladores de 32 bits. 1 ed. Sao
Paulo: Erica, 2007. ISBN 9788536501703.

R$ 964,00

Microcontroladores

VALVANO, J. W. Embedded systems:
real-time interfacing to arm(r) cortex - M
microcontrollers. 1 ed. USA: Createspace,
2011, ISBN: 1477508996.

R$ 320,00

Microcontroladores

TOULSON, R; WILMSHURST, T. Fast
and effective embedded systems
design: applying the arm mbed. 1 ed.
USA: Newnes, 2012. ISBN 0080977685.

R$ 506,00

Microcontroladores

YIU, J. The definitive guide to the arm
Cortex-M3. 2 ed. USA: Butterworth-
Heineman, 2009. ISBN 185617963X.

R$ 363,60

Microcontroladores

GANSSLE, J. G. The art of designing
embedded systems. 2 ed. USA: Newnes,
2008. ISBN 0750686448.

R$ 402,00

Microcontroladores

NOERGAARD, T. Embedded systems
architecture: a comprehensive guide for|
engineers and programmers. 2 ed. USA:

Newnes, 2011. ISBN 0123821967.

R$ 759,20

157



Direito e Etica Aplicados

PALAIA, Nelson. No¢c6es essenciais de
direito. 3 ed. Sdo Paulo: Saraiva, 2010.
ISBN 9788502044050.

R$ 0,00

Direito e Etica Aplicados

CASSAR, Vodlia Bonfim. Direito do
trabalho. 9 ed. Método, 2014. ISBN
9788530954819.

R$ 0,00

Direito e Etica Aplicados

TARTUCE, Flavio; NEVES, Daniel
Amorim Assumpcao. Manual do direito
do consumidor. 3 ed. Sado Paulo:
[Método, 2014. ISBN 9788530960216.

R$ 0,00

Direito e Etica Aplicados

SROUR, Robert Henry. Etica empresarial.
3 ed. revisada. Rio de Janeiro: Elsevier,
2008. ISBN 9788535232691.

R$ 0,00

Direito e Etica Aplicados

COLECAO SARAIVA DE LEGISLACAO.
Constituicdo da Republica Federativa
do Brasil. 49 ed. Sdo Paulo: Saraiva,
2014. ISBN 139788502206892.

R$ 0,00

Direito e Etica Aplicados

COTRIM, Gilberto Vieira. Direito e
legislacdo. introducdo ao direito. 21 ed.
Sdo Paulo: Saraiva, 2000. ISBN
9788502020542.

R$ 94,00

Direito e Etica Aplicados

CcODIGO DE DEFESA DO
CONSUMIDOR: Lei n.° 8.078 de 11 de
setembro de 1990. 4 ed. Rio de Janeiro:
[Manole, 2014.

R$ 0,00

Direito e Etica Aplicados

CODIGO DE ETICA DO ENGENHEIRO,
Resolucéo n.° 205, Lei n.° 5.194, 1971.

R$ 0,00

Direito e Etica Aplicados

IANNI, O. A era do globalismo. 1 ed. Rio
de Janeiro: Civilizagdo Brasileira, 1996.
ISBN 8520004210.

R$ 0,00

Acionamentos Hidraulicos
e Pneumaticos

PARR, Andrew. Hydraulics and
pneumatics. USA: Butterworth-|
Heineman, 2011. ISBN 9780750644198.

R$ 1.686,40

Acionamentos Hidraulicos
e Pneumaticos

FIALHO, Arivelto B. Automacéo
pneumatica: projetos, dimensionamento e
analise de circuitos. 7 ed. rev. Sdo Paulo.
Erica, 2014. ISBN 9788571949614.

R$ 1.052,00

Acionamentos Hidraulicos
e Pneumaticos

PRUDENTE, F. Automac¢do industrial:
pneumatica: teoria e aplicagfes. 1 ed. Rio
de  Janeiro: LTC, 2013. ISBN
9788521621195.

R$ 652,80

Acionamentos Hidraulicos
e Pneumaticos

BONACORSO, Nelso Gauze; NOLL,
\Valdir. Automacéao eletro-pneumatica.12
ed. Sdo Paulo: Erica, 2014. ISBN
9788571944251.

R$ 166,00

Acionamentos Hidraulicos
e Pneumaticos

FIALHO, Arivelto B; ROCCA, Jairo
Estevdo. Automatismos hidraulicos:
principios basicos, dimensionamentos de
componentes e aplicacBes praticas. 1 ed.
Sd0 Paulo: Erica, 2015. ISBN
9788536513355.

R$ 119,00

Acionamentos Hidraulicos
e Pneumaticos

LELUDAK, Jorge A. Acionamentos
eletropneumaticos. 22 ed. Curitiba: Base

Editorial, 2010. ISBN 9788579055713.

R$ 0,00
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Acionamentos Hidraulicos
e Pneumaticos

FIALHO, Arivelto B. Automacéo
hidraulica: Projetos, dimensionamento e
analise de circuitos. 6 ed. rev. e ampl. Sdo
Paulo: Erica, 2014. ISBN 9788536513355.

R$ 271,00

Acionamentos Hidraulicos
e Pneumaticos

TURNER, lan C. Engineering
applications of pneumatics and
hydraulics. 1 ed. USA: Taylor & Francis,
2014. ISBN 9780415502887.

R$ 261,40

Controle Inteligente

NASCIMENTO Jr, Cairo L; YONEYAMA,

Takashi. Inteligéncia artificial em
controle e automoc¢édo. 1 ed. Sdo Paulo:
Edgard Blucher, 2000. ISBN
9788521203100.

R$ 592,00

Controle Inteligente

CAMPOS, Mario Massa de; SAITO, Kanu.
Sistemas inteligentes em controle e
automacdo de processos. 1 ed. Rio de
Janeiro: Ciéncia Moderna, 2004. ISBN
8573933089.

R$ 448,00

Controle Inteligente

RUSSELL, Stuart; NORVIG, Peter.
Inteligéncia artificial. 1 ed. Sdo Paulo:
Campus, 2013. ISBN 8535211772.

R$ 1.424,00

Controle Inteligente

RUSSELL, Stuart; NORVIG, Peter.
Artificial  intelligence: a  modern
approach. 3 ed. USA: Prentice-Hall, 2010.
ISBN 9780136042594.

R$ 562,00

Controle Inteligente

ARTERO, Amilr Olivette. Inteligéncial
artificial: teérica e pratica. 3 ed. Sao
Paulo: Livraria da Fisica, 2009. ISBN
8578610296.

R$ 85,80

Controle Inteligente

HAYKIN, Simon. Redes neurais:
principios e pratica. 2 ed. Porto Alegre:
Bookman, 2001. ISBN 9788573077186.

R$ 287,00

Controle Inteligente

SIMOES, Marcelo Godoy; SHAW, lan S.
Controle e modelagem fuzzy. 2 ed. Sdo
Paulo: Edgard Blucher, 2007. ISBN
0788521204169.

R$ 125,80

Controle Inteligente

ROSA, Jodo Luis Garcia. Fundamentos
da inteligéncia artificial. 1 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2011. ISBN
9788521605935.

R$ 144,42

Sistemas Supervisorios

Boyer, Stuart A. Scada: supervisoryj
control and data acquisition. 4 ed. USA:
ISA, 2009. ISBN 9781936007097.

R$ 4.180,80

Sistemas Supervisorios

IMCCRADY, Stuart G. Designhing scada
application software. 1 ed. USA: Elsevier
Science, 2013. ISBN 9780124170001.

R$ 2.699,20

Sistemas Supervisorios

ROQUE, Luiz A. O. L. Automacéo de
processos com linguagem ladder e
sistemas supervisérios. 1 ed. Rio de
Janeiro: LTC, 2014. ISBN
9788521625223.

R$ 972,00

Sistemas Supervisorios

BAILEY, David; WRIGHT, Edwin.
Practical scada for industry. 1 ed. USA:
Newnes Elsevier, 2003. ISBN
9780750658058.

R$ 641,20
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Sistemas Supervisorios

ELIPSE SOFTWARE. E3 tutorial
avancado. 3 ed. Porto Alegre: Elipse
Software Ltda, 2009.

R$ 0,00

Sistemas Supervisorios

COSTA, Eduard Montgomery Meira.
Introducdo aos sistemas a eventos
discretos e a teoria de controle
supervisorio. 1 ed. Rio de Janeiro: Altal
Books, 2005. ISBN 8576080656.

R$ 50,29

Sistemas Supervisorios

BRANQUINHO, Marcelo Ayres;
SEIDL, Jan; MORAES, Leonardo Cardoso
de; BRANQUINHO, Thiago Braga;
JUNIOR, Jarcy de Azevedo. Segurancal
de automacdo industrial e scada. 1 ed.
Rio de Janeiro: Elsevier, 2014. ISBN
9788535277333.

R$ 189,80

Sistemas Supervisorios

LUZ, Carlos E. S. Criacdo de sistemas
supervisorios em microsoftware visual
C# 2010 express: conceitos basicos,
visualizagcéo e controles. 1 ed. S&o Paulo:
Erica, 2014. ISBN 978853650408.

R$ 215,00

Redes Industriais de
Comunicacédo

ALBUQUERQUE, Pedro U. B. de;
ALEXANDRIA, Auzuir R. de. Redes
industriais. 2 ed. Sao Paulo: Ensino
Profissional, 2009. ISBN 9788599823118.

R$ 632,00

Redes Industriais de
Comunicacdo

IMACKAY, Steve; WRIGHT, Edwin;
REYNDERS, Deon. Practical industrial
data networks: design, installation and
troubleshooting. 1 ed. Gra-Bretanha:
Newnes, 2004. ISBN 9780750658072.

R$ 2.125,60

Redes Industriais de
Comunicacdo

LUGLI, Alexandre B.; SANTOS, Max
[Mauro D. Redes industriais:
caracteristicas, padrbes e aplicacdes. 1
ed. Sao Paulo: Erica, 2014. ISBN
9788536507590.

R$ 476,00

Redes Industriais de
Comunicacdo

J. WETHERALL, David; TANENBAUM,
Andrew S. Redes de computadores. 5
ed. Sdo Paulo: Pearson, 2011. ISBN
9788576059240.

R$ 296,40

Redes Industriais de
Comunicacédo

CLARKE, Gordon; REYNDERS, Deon.
Practical modern scada protocols:
DNP3, 60870 5 and related systems. 1 ed.
Gra-Bretanha: Newnes, 2004. ISBN
9780080480244.

R$ 565,20

Redes Industriais de
Comunicacédo

LUGLI, Alexandre B.; SANTOS, Max
[IMauro D. Sistemas fieldbus para
automacao industrial: deviceNET,
CANopen, SDS e Ethernet. 1 ed. Séo
Paulo: Erica, 2014. ISBN 8536502495.

R$ 143,00

Redes Industriais de
Comunicacédo

IMETTER, Mark; PIGAN, Raimond.
Automating with profinet. 1 ed. USA:
\Wiley, 2008. ISBN 3895782947.

R$ 689,80

Robética Industrial

NIKU, Saeed B. Introducdo a robética;
analise, controle, aplicacbes. 2 ed. Sao

Paulo: LTC, 2013. ISBN 9788521622376.

R$ 1.416,00
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Robética Industrial

[MATARIC, Maja J.
rob6tica. 1 ed. Sdo Paulo: Edgard
Blucher, 2014. ISBN 9788539304905.

Introducdo 3|

R$ 509,36

Robética Industrial

ROMERO, Roseli Aparecida F. Robétical
movel. 1 ed. Sdo Paulo: LTC, 2014. ISBN
978-8521623038.

R$ 453,60

Robética Industrial

JUNIOR, José Hamiltom  Chaves
Gorgulho. Robdtica industrial:
fundamentos, tecnologias, programacgéo e
simulacdo: 1 ed. Sdo Paulo: Erica, 2014.
Série Eixos. ISBN 9788536512044.

R$ 107,90

Robética Industrial

CRAIG, John. Robética. 3 ed. Sado Paulo:
Pearson, 2013. ISBN 9788581431284.

R$ 202,00

Robética Industrial

ROSARIO, Jodo Mauricio. Robotica
industrial I: modelagem, utilizacdo e
programacdo. 1 ed. Sdo Paulo: Barauna,
2011. ISBN 9788579231452.

R$ 101,40

Robética Industrial

SPONG, M. W.; HUTCHINSON, S,
VIDYASAGAR, M. Robot modeling and
control. 1 ed. USA: Wiley, 2005. ISBN
9780471649908.

R$ 1.626,00

Robética Industrial

ROSARIO, Jodo Mauricio. Automacéo
industrial. 1 ed. Sao Paulo: Baralna,
2009. ISBN 9788579230004

R$ 101,40

Inglés Instrumental
(Disciplina Optativa)

BASSANI, Sandra; CARVALHO, Danilo.
Inglés para automacéo industrial. S&o
Paulo: Baralina, 2012. ISBN
857923428X.

R$ 392,00

Inglés Instrumental
(Disciplina Optativa)

RAPOSO, Priscila. Inglés para redacgéo
e leitura. Sao Paulo: Universo dos
Livros, 2010. v. 5. ISBN 9788579300677.

R$ 400,00

Inglés Instrumental
(Disciplina Optativa)

DAVIES, Ben P. O ABC do inglés: passo
@ passo para iniciantes. Rio de Janeiro:
Campus, 2012. ISBN 9788535250725.

R$ 503,20

Inglés Instrumental
(Disciplina Optativa)

SCHUMACHER, Cristina. Gramética de
inglés para brasileiros. Rio de Janeiro:
Elsevier, 2011. ISBN 8535236791.

R$ 125,80

Inglés Instrumental
(Disciplina Optativa)

SANTOS, Denise. Como ler melhor em
inglés: estratégias 1. Sdo Paulo: Disal,
2011. ISBN 9788578440824.

R$ 80,00

Inglés Instrumental
(Disciplina Optativa)

IMICHAELIS, Dicionério prético inglés:
inglés-portugués, portugués-inglés. Sao
Paulo: Melhoramentos, 2010. ISBN
9788506057674.

R$ 20,00

Inglés Instrumental
(Disciplina Optativa)

BRUSCHINI, Ricardo. Aumente o seu
vocabulario em inglés. Sao Paulo: Disal,
2012. ISBN 8578441117.

R$ 120,00

Inglés Instrumental
(Disciplina Optativa)

CORTIANO, Edson J.; CANDIDO, Regina
Palma. Inglés instrumental. Rio de
Janeiro: IESDE Brasil, 2012. ISBN
9788538733164.

R$ 19,80
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FANJUL, Adrian. Gramatica de espafol:

2,4,6,] Espanhol Instrumental |passo a passo. 2 ed. S&o Paulo: R$ 532.80
7,8e 9| (Disciplina Optativa) [Santillana/Moderna, 2011. ISBN '
8516074285.
ANHAIA, Elisa H. C de. Espanhol:
2,4,6,] Espanhol Instrumental |gramatica, vocabulérios, interpretacdo de R$ 42400
7,8e 9] (Disciplina Optativa) |textos e exercicios. Porto Alegre: Artes e '
Oficios, 2013. ISBN 9788574212135.
RICHMOND, Dorothy. A pratica leva 3
2,4,6,] Espanhol Instrumental |[perfeicdo: espanhol basico. Rio de RS 374.40
7,8e 9| (Disciplina Optativa) JJaneiro: Alta Books, 2012. ISBN '
9788576086550.
SILVA, Cecilia F. da; SILVA, Luz M. P da.
Espafiol a través de textos: estudio
72 g’ ’e6é Ei&ig;ﬂ;:gﬁ;ﬁg? ! contrastivo para brasilefios. Rio de R$ 72,00
' Janeiro: Imperial Novo Milénio, 2013.
ISBN 8599868950.
IMILANI, Esther M. Nuevo Listo. S&o
250 E(Sl)pizgigcl’i'ng‘%gutg‘tievr:)"’“ Paulo:  Santilana,  2012.  ISBN R$ 448,00
’ 8516082172.
SANCHEZ-HERNANDE?Z, Josephine;
JIMENEZ GARCIA, Maria de L. A.
2,4, 6, Esp_an_ho_l Instrum_ental Dicionéario espanhol: portugués— R$ 64,00
7,8e 9| (Disciplina Optativa) ) « =
espanhol; espanhol-portugués. Séao
Paulo: Scipione, 2012.
IMENDEZ MUNIZ, Javier M.; CUERVO
2,4,6,| Espanhol Instrumental |GARCIA, Rafael. Energia solar R$ 149.76
7,8e 9| (Disciplina Optativa) [fotovolcanica. Madrid: FC Editorial, 2012. '
ISBN 8492735775.
Conversores Chaveados Sl I Proje_zt0§ .de .fqntes
8e9 (Disciplina Optativa) chaveadas. 2 ed. Floriandpolis: Edi¢cdo do R$ 800,00
autor, 2010. ISBN 9788590104681.
BILLINGS, Keith; PRESSMAN, Abraham I.
Conversores Chaveados |Switching power supply design. 3 ed.
HEE (Disciplina Optativa) |USA: McGraw-Hill, 2007. ISBN RSy
9780071482721.
BARBI, Ivo; MARTINZ, Denizar C.
Conversores Chaveados |Conversores CC-CC bésicos néo
L (Disciplina Optativa) |isolados. 4 ed. Florianépolis: Edicdo do R ETOIC
autor, 2007. ISBN 859010463X.
ANG, Simon S.; OLIVA, Alejandro. Power-
8e9 Conversores Chaveados |Switching converters. 3 ed. USA: CRC R$ 861.60
(Disciplina Optativa) |Press Taylor & Francis, 2010. ISBN '
9781439815335.
IMELLO, Luiz Fernando Pereira de.
Conversores Chaveados |Projetos de fontes chaveadas: teoria e
L (Disciplina Optativa) |[pratica. 1 ed. S&o Paulo: Erica, 2011. RE 27520
ISBN 9788536503370.
TAN, Siew-Chong; LAI, Yuk-Ming; TSE,
Chi Kong. Sliding mode control of
8e9 Conversores Chaveados |switching power converters: techniques R$ 863.76

(Disciplina Optativa)

and implementation. 1 ed. USA: CRC
Press Taylor & Francis, 2011. ISBN

9781439830253.
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8e9

Conversores Chaveados
(Disciplina Optativa)

[MOHAN, Ned. Power electronics:
converters, applications and design. 3 ed.
USA: John Wiley & Sons, 2002. ISBN
9780471226932.

R$ 1.445,70

8e9

Conversores Chaveados
(Disciplina Optativa)

BILLINGS, Keith; MOREY, Taylor.
Switching power supply handbook. 3
ed. USA: McGraw-Hill, 2010. ISBN
9780071639712.

R$ 642,54

8e9

Sistemas Embarcados
(Disciplina Optativa)

WHITE, E. Making embedded systems:
design patterns for great software. 1 ed.
USA: O'Reilly, 2011. ISBN
9781449302146.

R$ 1.350,40

8e9

Sistemas Embarcados
(Disciplina Optativa)

ABBOT, D. Linux for embedded and
real-time applications. 3 ed. USA:
Newnes, 2012. ISBN 9780124159969.

R$ 1.686,40

8e9

Sistemas Embarcados
(Disciplina Optativa)

RICHARDSON, M. Getting started with
BeagleBone: linux-powered electronic
projects with python and javascrip. 1 ed.
USA: Maker Media Inc, 2013. ISBN
9781449345372.

R$ 349,36

8e9

Sistemas Embarcados
(Disciplina Optativa)

Oshana, R. Real-time embedded
systems software project management.
1 ed, USA: Newnes, 2012. ISBN
9780123865366.

R$ 537,40

8e9

Sistemas Embarcados
(Disciplina Optativa)

LI, Q. Yao, C. Real-time concepts for
embedded systems. 1 ed. CMP Books,
2009. ISBN 9781578201242.

R$ 506,00

8e9

Sistemas Embarcados
(Disciplina Optativa)

YAGHMOUR, K. Masters, J. BEN-
YOSSEF, G.; GERUM, P. Construindo
sistemas linux embarcados. 2 ed. Rio
de Janeiro: Alta Books, 2009. ISBN
9788576083436

R$ 139,80

8e9

Sistemas Embarcados
(Disciplina Optativa)

BARRETT, S.; KRIDNER, J. Bad to the
bone: crafting electronic systems with
beaglebone and beaglebone black. 1 ed,
USA: Morgan & Claypool, 2013. ISBN
9781627051378.

R$ 331,94

8e9

Sistemas Embarcados
(Disciplina Optativa)

CAPELLI, A. Eletroeletronical
automotiva: injecao eletrdnica,
arquitetura do motor e  sistema
embarcados. 1 ed. S&o Paulo: Erica,
2010. ISBN 9788536503011.

R$ 211,92

Libras
(Disciplina Optativa)

QUADROS, R. M., KARNOPP, L. B.
Lingua de sinais brasileira: estudos
linguisticos. Porto Alegre: Artmed, 2004.
ISBN 8536303085.

R$ 544,00

Libras
(Disciplina Optativa)

FELIPE, T. A. LIBRAS em contexto. 8
ed. Rio de Janeiro: WalPrint Grafica e
Editora, 2007. ISBN 8599091018.

R$ 800,00

Libras
(Disciplina Optativa)

THOMA, A. S. A Invencéo da surdez:
cultura, alteridade, identidade e
diferenca no campo da educacéo. Santal
Cruz do Sul: EDUNISC, 2005. ISBN

8575780794.

R$ 800,00
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ALMEIDA, E. C. Atividades llustradas
2, 4,6, Libras em Sinais de LIBRAS. 2 ed. Rio de c > | R$120,00
7,8e9 (Disciplina Optativa) |Janeiro: Revinter, 2013. ISBN

8537205540.
246 Libras FAGUNDES, E. Surdeg e~BiIinguismo. 7 R
7'8'e9| (Disciplina Optativa) ed. Porto Alegre: Mediagdo, 2010. ISBN| C 2 $90,00
’ 9788577060047.

GOLDFELD, M. A crianca surda:
2,4,6, Libras linguagem cogni¢cdo numa perspectiva c > | R$103,80
7,8e9 (Disciplina Optativa) |sociointeracionista. 2 ed. S&o Paulo:

Plexus, 2002. ISBN 8585689331.

Total de Investimentos em Bibliografias a ser Efetuado

R$ 140.542,71

Os investimentos ja efetuados em bibliografias que poderédo ser utilizadas no Curso de

Engenharia de Controle e Automacéo totalizam R$ 101.000,00 (cento e um mil reais).

Para completar as bibliografias necessarias para o Curso, mais um total de R$ 140.542,71

deverao ser investidos, conforme mostrado na Tabela 8.17.

Uma visdo mais detalhada de como esse investimento em acervo bibliografico devera

acontecer ao longo do tempo é apresentado na Tabela 8.18. Nela, o investimento

necessario esta discriminado por semestres.

Tabela 8.18 — Investimentos em Bibliografias para a Engenharia de Controle e Automacéo a cada

Semestre.

LIVROS INVESTIMENTOS FINANCEIROS SEMESTRAIS EM BIBLIOGRAFIAS

USADOS

NO: 2016/1 | 2016/2 | 2017/1 | 2017/2 | 2018/1 | 2018/2 | 2019/1 | 2019/2 | 2020/1 | 2020/2
o - R$
1" PERIODO
5.827,52

. 3 R$

2° PERIODO
301,00
. R$
3° PERIODO
395,30

o - R$

4’ PERIODO
1.498,00

o - R$

5’ PERIODO
8.291,64

6 PERIODO RS

47.795,90
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7" PERIODO RS
29.111,68
B R$
89 PERIODO
21.049,60
o j R$
9’ PERIODO
26.271,57
10° PERIODO R$ 0,00
R$ R$ R$ R R R R

SUBTOTAL | R$0,00 | R$ 0,00 $ ® ® * 1 Rr$0,00

6223,32 1799]00 8291]64 47.795,90 | 29.111,68 | 21.049,60 | 26.271,57
TOTAL R$ 140.542,71

8.5. Concluséao

Apoés avaliar os investimentos necessarios para a ampliacdo de equipamentos dos

laboratérios existentes, os custos de implantacdo dos novos laboratérios e a aplicacao de

recursos para o acervo bibliografico chega-se ao montante geral de R$648.179,31 a

serem investidos no campus Linhares, ao longo dos proximos cinco anos (2016 a 2020).

As Tabelas 8.21 e 8.22 resumem todos esses dados.

Tabela 8.21 — Investimentos diversos exigidos para implantagdo do curso de

Controle e Automacgéo, por semestre.

Engenharia de

INVESTIMENTOS FINANCEIROS NECESSARIOS

2016/1

2016/2

2017/1

2017/2

2018/1 | 2018/2

2019/1

2019/2

2020/1

2020/2

EM
LABORATORIOS
EXISTENTES

R$
40.636,60

R$
52.000,00

R$
174.000,00

R$
106.000,00

EM NOVOS
LABORATORIOS

R$
75.000,00

R$
60.000,00

EM
BIBLIOGRAFIAS

R$
6.223,32

R$
1.799,00

R$ R$
8.291,64 47.795,90

R$
29.111,68

R$
21.049,60

R$
26.271,57

SUBTOTAL

R$ 0,00

R$ 0,00

R$
121.859,92

R$
61.799,00

R$
99.795,90

R$
8.291,64

R$
203.111,68

R$
21.049,60

R$
132.271,57

R$ 0,00

TOTAL

R$ 648.179,31

165




Tabela 8.22 — Total de Investimentos em Equipamentos, Obras Fisicas e em Bibliografias para

implantacao do curso de Engenharia de Controle e Automacao.

Total de Investimentos em Novos Equipamentos para 0s
Laboratorios Existentes

R$ 372.636,60

Total de Investimentos para os Novos Laboratorios

R$ 135.000,00

Total de Investimentos em Bibliografias a ser Efetuado

R$ 140.542,71

Total Geral

R$ 648.179,31

O custo para adequacédo da infraestrutura existente as condi¢fes ideais de acessibilidade

nao foi incluido na Tabela 8.22 porque esta € uma demanda ja existente, nao

configurando custo para implantacdo do curso de Engenharia de Controle e Automacao.

Pelo mesmo motivo, eventuais custos relacionados as adaptacdes para funcionamento do

novo bloco de ensino, que sera utilizado para o funcionamento dos atuais cursos Técnicos

Integrados ao Ensino Médio e cursos Concomitantes (Figuras 10 e 11 do Anexo Il e

Figura AIV-12 do Anexo IV) também ndo foram inclusos na Tabela 8.22. Atualmente os

trabalhos relativos as adaptacdes do novo prédio encontram-se bastante adiantados e os

projetos para adequacdo das estruturas do campus Linhares as condicdes ideais de

acessibilidade estdo em andlise.
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ANEXO | — Planos de Ensino dos Componentes Curriculares
1° Periodo:

Introducdo a Engenharia de Controle e Automacao
Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Unidade Curricular: Introducdo a Engenharia de Controle e Automacéao
Professor(es): Erlon Cavazzana
Periodo Letivo: 2016-1 | Carga Horéria: 30 horas tedricas
OBJETIVOS
Geral:
¢ |dentificar as diversas areas de atuacéo e atividades que o engenheiro pode desenvolver, por meio
da abordagem dos problemas de engenharia através de métodos, técnicas e ferramentas
cientificas, incluindo os elementos fundamentais dos processos de projeto e da pesquisa.
Especificos:
e Estabelecer relag8es entre ciéncia, tecnologia e sociedade.
e Usar ferramentas de trabalho da engenharia: modelo, simulagdo e otimizagéo.
e Desenvolver, através de atividades préticas, as habilidades necessarias ao engenheiro de controle
e automagdo: pensamento critico e criativo, iniciativa, boa comunicacdo oral e escrita, lideranca,
relacionamento humano inter-pessoal e em grupo, autodesenvolvimento.
EMENTA
Historia da Engenharia. A Engenharia de Controle e Automacéo: historico de atividades, perspectivas e
principais campos de atuacdo. Técnicas de trabalho, de estudo e administracdo do tempo. Consideracdes
sobre pesquisa tecnologica, métodos de pesquisa, projeto, modelo, simulacéo, otimizagdo, comunicacao e
criatividade. O papel do engenheiro na sociedade.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: 6h

e Consideracdes preliminares;
Chegando & universidade;
Componentes curriculares do curso de Engenharia de Controle e Automacao;
Métodos de estudo;
Fases de Estudo: preparacdo, captacéo e processamento.
Unidade II: 4h
Pesquisa tecnoldgica;
Ciéncia e tecnologia;
Métodos de pesquisa;
Comunicacéo;
Redacao;
Estrutura do trabalho;
Relatorio técnico.
Unidade Il 8h
Projeto: a esséncia da engenharia;

e Acao cientifica e agcao tecnoldgica;

e Fases do projeto;

e Trabalho em grupo: projeto de desenvolvimento de um

produto/equipamento/sistema.

Unidade IV: 8h

e Modelo e modelagem;

e Classificacdo dos modelos;

e Simulacao e seus tipos;

e Otimizacdo, modelos e métodos;
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e Criatividade;
e Trabalho em grupo: simulacdo de circuitos elétricos.

Unidade V:

e Historia da Engenharia;

e Inicio da Engenharia no Brasil;
e O engenheiro e a sociedade;

e As funcdes do engenheiro;

e Area de atuacdo do engenheiro.

4h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Palestras;

e Aula expositiva dialogada;
e Trabalhos em sala de aula, extraclasse, individuais e em grupo;
e Orientacao de exercicios;
e Seminarios;

e Simulacoes.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; revistas técnicas; livros; apostilas; videos; computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducgéo a HOLTZAPPLE, W.| 12 Rio de Janeiro LTC 2006
engenharia Dan Reece, Mark T.

. MORAES, Cicero
Engenhzirla de Couto de; . .
automa_\gao CASTRUCCI, Plinio 2a Rio de Janeiro LTC 2007
industrial
de Lauro.
Introducao a BAZZO, Walter| 22 Floriandpolis Editora da UFSC 2009
engenharia Antonio, PEREIRA,
Luiz Teixeira do Vale.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducao a
mecaonica € a0 A o g O 4 S&o Paulo Mcgraw-Hil 2014
medicbes
Introducéo a DYM, Clive, LITTLE,| 12 Séo Paulo Bookman 2010
engenharia: uma | Patrick, ORWIN,
abordagem Elizabeth e SPJUT,
baseada em Erik
projetos
Introducéo a BROCKMAN, JAY B. 12 Rio de Janeiro LTC 2010
engenharia:
modelagem e
solucéo de
problemas
Projeto na PAHL, Gerhard et al. 12 Séo Paulo E. Blicher 2005
engenharia:
fundamentos do
desenvolvimento
eficaz de
produtos, métodos
e aplicacdes
Como elaborar SIQUEIRA, Fabio et.| 12 Rio de Janeiro FGV 2007
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projetos de al.
pesquisa

Introducao ao Caélculo

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Unidade Curricular: Introducdo ao Calculo
Professor(es): Demétrio Cardoso Daltio

Periodo Letivo: 2016-1 | Carga Horaria: 60 horas teéricas
OBJETIVOS
Geral:

e Restabelecer as bases da matematica elementar que possibilitem o Célculo Diferencial e Integral.
Especificos:

o Efetuar revisdo de contetdos da matematica de nivel médio.
e Exercitar conteddos da matemética de nivel médio.
EMENTA
Conjuntos numéricos. Mddulo e raizes. Resolucdo de equacdes e inequagbes. Polindmios, logaritmos e
exponenciais. Funcéo real de varidvel real. Trigonometria.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
CONTEUDOS CARGA HORARIA
Unidade |: Conjuntos Numéricos. 6h

e N, Z Q,R:axiomas e propriedades;

¢ Reta orientada;

e Intervalos.

Unidade II: M6dulo e Raizes. 6h

e Modulo: definicéo e interpretacao na reta numeérica;

e Mdbdulo: propriedades;

o Raizes de ordem n: defini¢des;

e Raizes: propriedades algébricas e de ordem;

Unidade lll: Resolugéo de Equacgbes e Inequacdes. 8h

e Resolugcdo de equacdes e inequacdes que envolvem termos de primeiro e
segundo graus com médulo;

o Representacdo das solucbes de equacbes e inequac¢des que envolvem
termos de primeiro e segundo graus com maodulo na reta numérica e no
plano.

Unidade IV: Polindmios, Logaritimos e Exponenciais. 15h
Fatoracéo e divisdo de polindmios; Briot-Ruffini;
Raizes;

Pesquisa de raizes racionais;

Decomposicao em fatores lineares e quadraticos;
Operacdes com logaritimos e exponenciais.
Unidade 5: Funcao Real de Variavel Real. 15h
Dominio, contra-dominio, gréafico e imagem;

Leitura gréfica de funcdes;

Identificagdo grafica das solugdes de f (x) =a,f (x) >a, f (x) > g(x);
Identificacdo da imagem de operagfes algébricas e compostas de fungdes
através de seus gréficos;

Simetria em graficos;

e Funcdao par e fungéo impar;

e TransformagBes no grafico: translagdo, expansao, contragdo e composicao
com madulo;

e Interpretacao do grafico de funcéo injetora e bijetora;

e Grafico de fungdo inversa.

Unidade VI: Trigonometria. 10h
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e Circulo trigonométrico;
Func@es trigonométricas: definicdes e segmentos representativos no circulo
trigonométrico;
Simetrias e identidades trigonomeétricas;
Gréficos das funcdes trigonométricas;
Transformacdes nos graficos das funcdes trigonométricas;
Resolugdo de equacgdes e inequagbes trigonomeétricas;

e Funcdes trigonométricas inversas.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva dialogada;

e Trabalhos em sala de aula, extraclasse, individuais e em grupo;

e Orientacdo de exercicios; seminarios; palestras; simulagdes.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; projetor multimidia; livros; apostilas; videos; computadores.

AVALIA(;AO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Pré-célculo MEDEIROS, Valéria Zuma, etal. | 32 | S&o Paulo | Cengage 2013
Learning
Pré-calculo DEMANA, FranklinFoley; | 22 | Sé&o Paulo Pearson 2013
GREGORY D.KENNEDY, Daniel
Pré-calculo - Colecdo g ariER Fred. 22 | S#o Paulo | Bookman 2011
Shaum
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Pré-célculo Sem Mistério | HUETTENMUELLER, Rhonda 12 Rio de Alta Books 2012
Janeiro
. . " Rio de
Introducéo ao célculo AVILA, Geraldo 12 . LTC 1998
Janeiro
Introducao ao calculo RODRIGUES, Fatima et al. 18 Escolar 2011
Algebra na universidade: | CLARK, JudithKime; LINDA| 52 Rio de LTC 2014
um curso pré-calculo ALMGRENMICHEL, Beverly K. Janeiro
Programacdo em matlab [CHAPMAN, Stephen J. 22 | S&o Paulo | Cengage 2011
para engenheiros Learning
Quimica Geral e Experimental |
Curso: Engenharia de Controle e Automacao
Unidade Curricular: Quimica Geral e Experimetal |
Professor(es): Marina Cominote
Periodo Letivo: 2016/1 | Carga Horaria: 90 horas (60 teéricas e 30 préaticas)
OBJETIVOS
Gerais:

¢ Desenvolver o aprendizado do contetido de quimica geral no contexto do curso.
Especificos:
e O aluno devera ser capaz de: entender o desenvolvimento histdrico da quimica e a necessidade de
um modelo atémico;
e Distribuir os elétrons dos elementos de acordo com o diagrama de linus pauling;
e Associar cada elétron ao seus respectivos nimeros quanticos;
¢ Relacionar o elétron diferencial de cada elemento com sua posicdo na tabela periédica;
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Definir corretamente as propriedades periédicas;

Relacionar as propriedades periédicas com as ligacdes quimicas;
Estabelecer a relacéo entre ligagdo quimica e energia;

Diferenciar ligacao idnica, covalente e metdlica;

Diferenciar condutores, semicondutores e isolantes;

Definir a geometria das moléculas;

Associar a geometria molecular com a polaridade;

Analisar corretamente os tipos de interacdo quimica;

Analisar corretamente os critérios de solubilidade;

Diferenciar os estados fisicos da matéria;

Calcular as quantidades de reagentes e produtos numa reacdo quimica utilizando o calculo
estequiométrico;

Conceituar solucéo;

Calcular a concentracdo das solu¢gdes em mol/l, g/l, porcentagem em massa, equivalentes grama/l,
ppm, ppb, realizar calculos envolvendo concentragBes das solugdes;
Reconhecer processos endotérmicos e exotérmicos;

Diferenciar energia interna de entalpia;

Calcular a variagdo de entalpia;

Diferenciar processos espontaneos e nao espontaneos;

Calcular a variacdo da energia livre de gibbs;

Definir equilibrio quimico;

Equacionar as constantes de equilibrio;

Realizar calculos envolvendo equilibrio quimico;

Diferenciar pilha de eletrolise;

Esquematizar pilhas;

Calcular a forca eletromotriz de uma pilha;

Definir espontaneidade de rea¢fes de oxi-reducéo;

Prever os produtos obtidos nas eletrolises igneas e em solugéo aquosa;
Calcular as quantidades obtidas nas eletrélises.

EMENTA

Teoria:

estrutura eletrdnica dos atomos e suas propriedades; tabela periddica; tipos de ligagdes quimicas e

estrutura de diferentes ions e moléculas; célculo estequiométrico; solu¢des; termoquimica; equilibrio quimico;
eletroquimica.

Pratica:

teste de chama; reatividade dos metais; reatividade dos ametais; fun¢des inorganicas; preparo de

solucdes; volumetria; calor de neutralizacao; pilhas; eletrélise.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

Unidade |[: teoria atbmica e estrutura eletronica 6h

11
1.2
13

1.4 Modelo de thomson;

15
1.6
1.7
1.8
1.9

Historico;
Modelo de dalton;
Natureza elétrica da matéria;

Modelo de rutherford;
Modelo de rutherford-bohr;
Modelo ondulatério;
NUmeros quanticos;
Diagrama de pauling.

Unidade II: tabela periddica 6h

Historico;

Familias da tabela periddica;

Localizacdo de um elemento na tabela a partir de sua distribuic&o eletrdnica;
Propriedades periodicas.

Unidade IlI; LigacBes Quimicas 8h
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Ligacao quimica e estabilidade;

Ligacao i6nica. Ligacao idnica e energia;
Ligagéo covalente;

Ligagéo covalente e energia;

Tipos de ligacao covalente;

Férmulas estruturais planas de moléculas;
Hibridacéo;

Teoria do orbital molecular;

Teoria da repulsdo dos pares eletrénicos da camada de valéncia;
Geometria molecular;

Geometria e polaridade;

InteragBes quimicas;

Ligacdo metdlica;

e Condutores, semi-condutores e isolantes.

Unidade IV: Estequiometria 8h
e Leis ponderais;
¢ Massa atdbmica, massa molecular e mol;
e Balanceamento de equacdes;
e Determinacdo de formula minima, centesimal e molecular;
e Calculos estequiométricos envolvendo: n° de mols, n° de particulas, massa e volume
de gases;
e Calculos estequiométricos envolvendo: rea¢ges consecutivas, reagente limitante,
pureza e rendimento.
Unidade V: Solucdes 6h
e Conceito;
e Unidades de concentracédo: mol/l, g/l, titulo, porcentagem em massa, ppm, ppb, ppt,
normalidade;
e Misturas de solugdes;
¢ Diluicho de solugbes;
e Volumetria.
Unidade VI: Cinética Quimica 4h
e Conceito. Lei da velocidade. Fatores que afetam a velocidade de uma reacdo quimica
Unidade VII: Termoquimica 10h
e Variagdo de energia interna;
e Variacdo de entalpia;
e Calores de reacéo;
e Leide hess;
e Entropia;
e Variacdo de energia livre de gibbs e espontaneidade.
Unidade VIII: Equilibrio quimico 6h
e Constantes de equilibrio;
e Principio de le chatelier;
e Calculos de equilibrio.
Unidade IX: Eletroquimica 6h

e Eletrolise ignea;

Eletrolise em solugao aquosa;

Pilhas;

Potencial padréo de eletrodo;
Espontaneidade de reacdes de oxi-reducéo;
Equacéo de nernst.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas interativas;
e Estudo em grupo com apoio de referéncias bibliograficas;
o Aplicacdo de lista de exercicios;
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e Atendimento individualizado;
e Aulas praticas em grupo com elaboracao de relatério;
e Debates sobre quimica de materiais em artigos cientificos.

RECURSOS METODOLOGICOS

Livros; guadro branco e pincel; laboratério; computador; projetor multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os conteudos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Quimica: um curso| MAHAN, B.M.; 42 Séo Paulo Edgard Blucher 1996
universitério. MYERS, R.J
zlzlinn:ilngs de ATKINS, P.; JONES, L | 5 Porto Alegre Artmed 2012
Quimica: ciéncia BROWN, T.L. ; LeMAY| 9% Rio de Janeiro Livros Técnicos e 2008
central. Jr., H.E.; BURSTEN, Cientificos.

B.E.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Quimica: a matéria BRADY, J. E.| 5% Sao Paulo LTC 2009
e suas RUSSEL, J. W.;
transformacdes. HOLUM, J. R.

Quimica: a matéria BRADY, J. E.| 5% Séo Paulo LTC 2012
e suas RUSSEL, J. W.;

transformacdes. HOLUM, J. R.

Quimica inorganicalLee J.D. 12 Sao Paulo

ndo tdo concisa. Edgard Blucher 2000
Fisico-quimica. Vol|ATKINS, P. W.; DE 92 Rio de Janeiro

le?2. PAULA, J. LTC 2012
Quimica geral e KOTZ, John C.| 62 Séo Paulo Cengage Learning 2013
reacdes quimicas. [TREICHEL Jr., Paul;

Vol 1. WEARVER Gabriela C.

Quimica geral eKOTZ, John C.;| 52 Séo Paulo Cengage Learning 2009
reacbes quimicas.TREICHEL Jr., Paul;

Vol 2. WEARVER Gabriela C.

Quimica geral. Vol.BRADY, J.E;; 2% Séo Paulo LTC 1986
1 HUMISTON,G. E

Quimica geral. Vol.BRADY, J.E.; 2% Séo Paulo LTC 2012
2 HUMISTON,G. E

Algoritmos e Estruturas de Dados

Curso: Engenharia de Controle e Automacdo

Unidade Curricular: Algoritmos e Estruturas de Dados

Professor(es): Carlos Jones Rebello Junior

Periodo Letivo: 2016/1 | Carga Horaria: 60 horas (30 teéricas e 30 préaticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Desenvolvimento do raciocinio l6gico e compreensdo dos principais conceitos de ldgica de
programacao.
Especificos:

e Desenvolver algoritmos computacionais utilizando a simbologia e nomenclaturas adequadas;
e Executar algoritmos em ambientes computacionais;
e Aplicar as principais estruturas de programacédo a problemas reais;
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e Implementar algoritmos em linguagem C/C++,

EMENTA

Principios de ldgica de programacdo. Partes principais de um algoritmo. Tipos de dados. Expressdes
aritméticas e légicas. Estruturacdo de algoritmos. Estruturas de controle de decisdo. Estruturas de controle
de repeticdo. Estruturas homogéneas de dados (vetores e matrizes). Funcdes. Introducéo a linguagem de
programagéo “C/C++”.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
i CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducéo a Programacao 4h
e Apresentacdo da linguagem C/C++.

Unidade II: Definices 4h
e Algoritmo;
e Dados;

e Variaveis;
e Constantes;
e Tipos e declaracdo de dados: légico, inteiro, real, caractere.

Unidade IlI: Introducgédo a Légica 4h
e Operadores e expressoes logicas;
e Operadores e expressdes aritméticas;
e Descricdo e uso do comando: se-entdo-sendo.

Unidade IV: Estruturas de Repetigéo. 12h
e Descricdo e uso do comando enquanto-faca;
e Descricdo e uso do comando fagca-enquanto;
e descricdo e uso do comando para.

Unidade V: Ambiente de Programacao. 8h
e Descricdo do ambiente e suas particularidades;
e Aplicacdo do ambiente.

Unidade VI: Estruturas de Dados Homogéneas. 12h
o Defini¢céo, declaragéo, preenchimento e leitura de vetores;
o Definicdo, declaracdo, preenchimento e leitura de matrizes.

Unidade VII: Declaracéo, Estruturacdo e Chamada a Fungdes. 4h
e Declaracéo;
e Passagem de parametros;
e Retorno de valores.

Desenvolvimento de Programa. 12h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva dialogada;

e Exemplos resolvidos e comentados em sala e laboratério;

e Aulas praticas de laboratério;

Orientacdo de exercicios em sala e via e-mail;

e Estimulo a discussao das diferentes solucdes de exercicios especiais propostas pelos alunos.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; laboratorio; livros; apostilas; computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacao do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Linguagem C DAMAS, Luis M. 102 Rio de Janeiro LTC 2007
Treinamento em MIZRAMHI, Victorine Viviane. 28 Séao Paulo McGraw-Hill 2008
linguagem C.

Algoritmos: teoria e CORMEN T. H.;|l 32 Rio de Janeiro | Elsevier Campus | 2012
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prética. LEISERSON C. E., RIVEST

R.L.; STEIN C.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano

C completo e total. SCHILDT, Hebert. 32 Sao Paulo Makron 1997
Algoritmos: I6gica | OLIVEIRA, J. F.;| 222 Sao Paulo Erica 2009
para desenvolvimento | MANZANO, J. A. N. G.

de programacdo de

computadores.
Aprenda a programar|HICKSON, R. 22 Rio de Janeiro Campus 2005
emC,C++eC# rev.

atual.

Algoritmos e JUNIOR D. P., NAKAMITI,| 12 Rio de Janeiro | Elsevier Campus | 2012
programacéo de G. S., ENGELBRECHT, A.

computadores. M.; BIANCHI, Francisco.
Algoritmos em FEOFILOFF, Paulo. A. 18 Rio de Janeiro Campos 2008
linguagem C.

Sociologia e Cidadania

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Sociologia e Cidadania

Professor(es): Adolfo Miranda Oleare

Periodo Letivo: 2016-1 | Carga Horéria: 30 horas teéricas

OBJETIVOS

Geral:

e Aplicar conceitos de sociologia no exercicio profissional.
Especificos:

e Situar a Sociologia na formagéo da pessoa;
e Caracterizar populagdo, agrupamentos sociais e instituicdes sociais;
e Analisar mudancas sociais a luz da Sociologia.

EMENTA

indigena.

Ambito e métodos da sociologia. Populacdo e agrupamentos sociais. Instituicdes sociais. Controle
social. Mudancga social. Sociologia aplicada. Trabalho e sociedade. Os meios de comunicacao.
Movimentos sociais. O sindicalismo brasileiro. Cultura e multiculturalidade: a cultura afro-brasileira e

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Né&o tem.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

Unidade I: Ambito e Métodos da Sociologia.
e O estudo da sociedade;
e Teoria sociolégica;
e Métodos sociolégicos;
e Ciéncias sociais, historia e filosofia.

4h

Unidade II: Populacé@o e Agrupamentos Sociais.
e Populacao e sociedade;
e Tipos de grupo social.

4h

Unidade llI: Instituicdes Sociais.
e Estrutura social, sociedades e civilizacdes;
e Instituicbes econbmicas;

6h
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e Instituicdes politicas;
e Familia e parentesco;
e Estratificac8o social.

Unidade IV: Controle Social. 6h
e Aforga na vida social;
e Os costumes e a opinido publica;
¢ Religido e moralidade;
e Educacao;
e Odireito.
Unidade V: Mudanca Social. 6h
e Mudanca;
e Desenvolvimento;
e Progresso;
e Fatores de mudanca social.
Unidade VI: Sociologia Aplicada. 4h
e Sociologia;
e Politica social;
e Planejamento social,
e Problemas sociais.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
e Aulas expositivas interativas;
e Estudo em grupo com apoio de bibliografias;
e Aplicacéo de lista de exercicios;
e Atendimento individualizado.
RECURSOS METODOLOGICOS
Aula expositiva; computador; projetor multimidia; livros; apostilas; sites; videos.
AVALIAQAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
contelidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.

Titulo/Periddico Autor Ed. | Local Editora Ano
Introducéo as teorias da cibercultura. RUDIGER, Francisco. 22 ;ggroe Sulina 2007
Sociologia da educacao. RODRIGUES’ Alberto 62 Rio Qe Lamparina | 2007
Tosi. Janeiro
Redes de indignacdo e esperanca: Rio de Jorge
) 2 "| CASTELLS, Manuel. 12 . Zahar 2013
movimentos sociais na era da Internet. Janeiro .
Editores
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
A ralé brasileira: quem é e como vive. SOUZA, Jesse. 22 B_elo UFMG |2011
Horizonte
Neoliberalismo: histéria e implicagdes. HARVEY, David. 12 Psai(l)o Loyola |2008
Planeta favela. DAVIS, Mike. 12 Psai(l)o Boitempo | 2006
A poI|t|ca_ do _precarlado: do populismo a BRAGA, Ruy. 12 Séo Boitempo | 2012
hegemonia Lulista. Paulo
ANTUNES, Ricardo; S30 Expressao
O avesso do trabalho. SILVA, Maria 1@ P 2010
. Paulo Popular
Aparecida Moraes.
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Expressao Gréfica

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Unidade Curricular: Expresséo Grafica
Professor(es): Luis Thiago Ramos
Periodo Letivo: 2016-1 | Carga Horéria: 45 horas préticas
OBJETIVOS
Gerais:
e Através dos fundamentos da geometria e do desenho técnico, preparar os alunos para reconhecer e
interpretar desenhos técnicos de projetos em sua area especifica de atuacao.
Especificos:
e Interpretar desenhos de projetos de instala¢des industriais;
e Operar computadores e utilizar softwares especificos;
e Elaborar desenhos pelos métodos convencional e CAD.
EMENTA.
Introducdo ao desenho técnico. Normas para o desenho técnico. Sistemas de representacdo: 1° e 3°
diedros. Projecéo ortogonal. Cortes, secdes, vistas auxiliares, detalhes e escalas. Perspectivas. Indicagbes
de acabamento, solda, tolerancias e ajustes. Desenho a méo livre, desenho com instrumentos. Desenho
com auxilio de Computador (CAD).
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade [: Introdu¢édo ao Desenho com Auxilio de Computador (CAD) 8h

e Coordenadas polares;
Coordenadas retangulares;
Comando line;
Comandos de desenho (line, polyline, polygon, elipse, spline, arc, circle);
Comandos de edi¢éo (copy, move, erase, rotate, scale, mirror, offset);

e Desenho com precisdo (ortho, snap, osnap, grid).
Unidade II: Desenho Técnico.

e Perspectivas isométrica, cavaleira e militar; 20h
Projecdes ortogonais;
Vista frontal, lateral e superior;
Cortes e vistas: tipos de cortes, tipos de vista;
Simbologia de materiais e acabamentos;
Nocgdes de desenho arquitetdnico;

e Formatos de papel e legendas.
Unidade Illl: Comandos de Desenho em 2D

e Comandos de visualizacdo (pan realtime, zoom realtime, zoom previus, zoons: 10h
window, dynamic, scale, center, in, out, all, extents);
Comandos de edi¢éo (trim, extent, chamfer, fillet);
Comandos de cotas (linear, aligned, angular, radius, diameter);
Criacé@o e modificacdo de layouts;

e Comandos de propriedades de objetos (dist, area, id, list).
Unidade IV: Comandos de Desenho em 3D.

¢ Nog0Oes de coordenadas em 3D; 7h

e Visualizagdo em 3D;

e Coordenadas UCS e WCS;

e Edicdo de desenhos em 3D.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva dialogada;

e Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em equipes;

e Apresentacfes de projetos.
RECURSOS METODOLOGICOS
Aula expositiva; projetor multimidia; livros; apostilas; sites; softwares; video.
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AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Manual de LEAKE, James M.;| 12 Rio de Janeiro LTC 2010
desenho técnico BORGERSON, Jacob
para engenharia: | L.
desenho,
modelagem e
visualizacgéo.

Desenho técnico | SILVA, Arlindo et al. 42 Rio de Janeiro: LTC 2006
moderno.
Desvendando o |HARRINGTON, David| 12 Sao Paulo Makron Books 2005
AutoCAD 2005. J.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
AutoCAD 2014: | OLIVEIRA, Adriano|12 Sao Paulo Erica 2013
utilizando de; BALDAM,
totalmente. Roquemar; COSTA,

Lourenco.
Expresséo grafica |MACHADO, Silvana|12 Ciéncia Moderna 2014
instrumental. Rocha Brandao.
Desenho técnico: |[MAGUIRE, D. E.;|12 Séo Paulo Hemus 2004
problemas e SIMMONS, C. H.
solucdes gerais do
desenho.
Principios de | WONG, W. A Séo Paulo Martins Fontes 2010
forma e desenho.

SPECK, Henderson |82 Florianépolis EdUFSC 2013
Manual bésico de |José; PEIXOTO,
desenho técnico. | Virgilio Vieira.

Comunicaco e Expresséo

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Comunicagéo e Expresséo

Professor: Sandra Mara Mendes da Silva Bassani

Periodo Letivo: 2016-1

| Carga Horaria: 30 horas teéricas

OBJETIVOS

Geral:

e Utilizar a Lingua Portuguesa para produzir textos orais e escritos, com clareza, coeréncia e coesao
para atender as diversas necessidades profissionais da area.

Especificos:

e Definir os elementos estruturais do texto;

e Analisar as circunstancias (causa, consequéncia, fim, conclusédo, condigédo, concesséo)

responsaveis pela coeséo e coeréncia textuais;
e Produzir textos técnicos;
e« Empregar corretamente palavras e expressoes frequentes na lingua portuguesa;

e Ler, pesquisar e discutir textos para serem apresentados em seminarios.
EMENTA
Leitura e andlise de textos em sua intertextualidade, observando as diferentes funcdes e andlise dos
elementos estruturais. Instrumentalizacdo da lingua portuguesa. Leitura e producdo de paragrafos
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coerentes e coesos. Producdo e analise de textos diversos, observacao de suas qualidades da concisao,

da progressividade, da logica e da criatividade.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
CONTEUDOS H%ARITA\%'TA
Unidade I: Nocdes de texto.
e Conceito; 5h
e Tipos: narracdo, descricdo, dissertacdo;
o Elementos estruturais;
e Coeréncia e coesao,
e Desenvolvimento do paragrafo.
Unidade II: Topicos Gramaticais
e Concordéancia verbal, 15h
e Concordancia nominal;
e Homobnimos e parénimos;
e Crase;
e Acentuacdo;
e Pontuagéo;
e Vicios de linguagem e de estilo.
o Dificuldades frequentes de uso da Lingua Portuguesa.
o Regéncia Verbal;
e Regéncia Nominal.
Unidade lll: Producéo de Texto Técnico.
e Curriculo; 10h
e Relatério;
e Requerimento;
e Memorando;
e Oficio;
e Ata;
e E-mail.

e Declaracéo.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; trabalho individual e em grupo; pesquisa; debates; producdo de textos;

seminario.

RECURSOS METODOLOGICOS

Apresentacdo de slides; lousa; revistas; jornais; livros.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacédo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Comunicacao COHEN, Maria C. J. Rio de Janeiro E-Papers 2011
escrita: a busca 12
do texto objetivo.

Portugués DEMAI, Fernanda M. 12 Séo Paulo Erica 2014
instrumental.
Comunicacdo e |GUIMARAES, Thelma| 12 Séo Paulo Pearson Brasil 2011
linguagem. de C.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Gramatica AQUINO, Renato. ha Rio de Janeiro Elsevier 2010
objetiva da lingua
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portuguesa: inclui
800 exercicios

com gabarito

comentado:

linguagem

simples e

acessivel.

Dicionario BORBA, Francisco da Curitiba Pia 2011
UNESP do | Silva (Org.) 12

portugués

contemporéneo.

Retorica e | DEMO, Wilson. Séo Paulo Conceito Editorial 2013
argumentacao: 12

ferramentas Uteis

para elaboracao

de teses.

Interpretacdo de [LIMA, A. O. Rio de Janeiro Campus 2011
textos: aprenda 28

fazendo.

Normas de | NADOLSKIS, Séo Paulo Saraiva 2012
comunicacdo em |Hendricas. 272

lingua
portuguesa.
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Introducao a Administracdo

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Unidade Curricular: Introducdo a Administracao
Professor (es): Klinger Ceccon Caprioli

Periodo Letivo: 2016-1 | Carga Horéria: 30 horas
OBJETIVOS
Geral:
e Apreender os fundamentos da ciéncia da Administracéo, de forma global.
Especificos:
e Identificar e caracterizar principios fundamentais das relagdes humanas no trabalho com foco em
lideranca;

Conhecer as principais teorias da administragéo;
Conhecer as tecnologias denominadas de leves no processo de reestruturacéo produtiva;
Desenvolver uma viséo de planejamento estratégico;
Conhecer o sistema de planejamento denominado balanced scorecard,;
e Elaborar um plano de gestéo por projetos.
EMENTA
Teoria geral da Administracdo. Processo de reestruturagdo produtiva e as tecnologias leves.
Planejamento. Balanced scorecard. Relagdes humanas no trabalho. Relagdes intra e inter pessoais.
Gestéo por projetos. Mercado de capitais com énfase em bolsa de valores.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM
CARGA
CONTEUDOS HORARI
A
Unidade I: Relag6es Humanas no Trabalho. 6h

¢ Relagdes intra e inter-pessoais;

e Processo de comunicacéo;

e Lideranca;

e Motivacao;

e Equipe.

Unidade II: Organizag¢fes Voltadas para o Aprendizado. 4h

e Evolucéo dos sistemas de trabalho;

e Reestruturacdo produtiva e as novas tecnologias de gestdo: reengenharia,
terceirizacdo, downsizing, era do conhecimento, sms (qualidade, meio ambiente e
seguranca);

e Teorias da Administracéo.

Unidade llI: Planejamento. 6h

e Estratégico;

Marketing: composto de marketing — 4 ps;

Tético;

Operacional,

Missao, visao, valores, temas estratégicos e método de analise de ambiente: swot;
e Operacionalizacdo através da utilizacdo de metodologia do pdca.

Unidade IV: Gestéo por Projetos. 6h
e O que é um projeto;

e Etapas de elaboracéo;
e Planejamento;
e Acompanhamento;
e Ferramentas;
¢ Relatérios.
Unidade V: Balanced Scorecard — BSC. 6h

e Definicao;
e Evolucéo historica;
e Perspectivas: financgas, clientes, processos e pessoas.
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Unidade VI: Mercado de Capitais.
e Bolsa de valores na visdo administrativa,
e Conceitos basicos;
e Como aplicar.

2h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva dialogada;

Trabalhos em sala de aula, extraclasse, individuais e em grupo;
Orientacao de exercicios;

Seminarios;

Palestras;

e Simulacdes.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducéo a teoria Rio de
geral da CHIAVENATO, Idalberto. 72 : Elsevier 2003
- ~ Janeiro
administracéo.
Teoria geral da
administragao:  da |\ Ay MIANO, Antonio Cesar Amaru. | 62 Séo Paulo Atlas 2009
revolucdo urbana a
revolucao digital.
Organizacgéo e
métodos: uma CURY, A. 82 S&o Paulo Atlas 2009
visdo holistica
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
: Pioneira
Teoria geral da|MOTTA, Fernando C.; PRESTES, a =
administracgéo. Vasconcelos; ISABELLA F. 3 Séo Paulo 'II:homson 2006
earning
Teoria da . RIBEIRO, Antonio de Lima. 22 Sé&o Paulo Saraiva 2010
administracéo.
Teoria geral da
administracdo: da
escola _qe_nﬂflC&\ a MAXIMIANO, Antonio Cesar Amaru. 7 S&o Paulo Atlas 2012
competitividade na
economia
globalizada.
Administracao: Rio de
teoria, processo e |CHIAVENATO, ldalberto. 52 : Manole 2014
. Janeiro
prética.
Administragdo geral| -y \vENATO, Idalberto o Rio de Elsevier | 2008
e publica. Janeiro
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2° Periodo:

Linguagem de Programacéo
Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Unidade Curricular: Linguagem de Programacéao

Professor(es): Carlos Jones Rebello Junior

Periodo Letivo: 2016-2 Carga Horaria: 60 horas (30 tetricas e 30 praticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Aplicar a Linguagem C na programacao de sistemas.
Especificos:

e Elaborar programas em linguagem de programacéo C com estruturas de dados em ambiente de
desenvolvimento em C, com comandos de entrada/saida, controle de fluxo, variaveis simples e
estruturadas (structs) e sub-rotinas;

e Reconhecer passagem de parametros por copia e referéncia, manipulacdo de arquivos, ponteiros,
pré-compilacdo, compilagéo, cédigo fonte, cédigo OBJ, link edicdo, executavel e bibliotecas;

¢ Entender a concepcdo de um projeto em C.

¢ Identificar em um processo de resolugdo de um problema e as estruturas l6gicas do algoritmo

correspondente;
e Aplicar o conhecimento da Linguagem C na programacdo em um sistema de controle virtual
simulado.
EMENTA

Ambiente de desenvolvimento em C. Comandos de entrada/saida. Controle de fluxo. Variaveis simples e
estruturadas (structs). Sub-rotinas. Passagem de parametros por copia e referéncia. Manipulagéo de
arquivos. Ponteiros. Pré-compilacdo, compilagdo, cddigo fonte, cédigo OBJ, link edicdo e executavel.
Bibliotecas. Concepcéo de um projeto em C.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

CARGA
HORARIA

Unidade I: Criacdo, Compilacdo e Execuc¢éo de Programas em C. 10h
A biblioteca e a linkedicao;
Compilacdo separada;
Compilando um programa em C;
O mapa de memodria de C;

O pré-processador do C;

Uma reviséo de termos;

Unidade II: Ponteiros. 10h
O que séo ponteiros?

Declarando e utilizando ponteiros;

Ponteiros e vetores;

Inicializando ponteiros;

Indirecéo multipla (ponteiros para onteiros);
Cuidados a serem tomados ao se ssar ponteiros.

CONTEUDOS

Unidade llI: Fun¢des: Aspectos Avancados. 10h
e Afuncéo;
e O comando return;
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Trés tipos de funcao;

Protétipos de funcdes;

O tipo Void,;

Arquivos-cabecalhos;

Passagem de parametros por valor e passagem por referéncia;
Matrizes como argumentos de fungdes;

Os argumentos argc e argv;

Recurséo;

Ponteiros para fungdes;

Algumas fung¢fes de entrada/saida padronizadas.

Unidade IV: Tipos de Dados Avancados e Definidos pelo Usuario

Modificadores de acesso;
Converséo de tipos;

Alocagéo dindmica de memdria;
Estruturas;

Enumeracdes;

O comando sizeof;

O comando typedef;

9h

Unidade V: Entrada/saida com Arquivos.

Abrindo e fechando um arquivo;

Lendo e escrevendo caracteres em arquivos;
Outros comandos de acesso a arquivos;
Fluxos padréao.

9h

Unidade VI: Introducé@o a Programacgéo de Microcontroladores.

Implementacgdo de um sistema de controle virtual microcontrolado;
Operacdes bit a bit, deslocamento a direita e esquerda;

Mascaras sobre operages bit a bit;

Entradas e saidas analdgicas e discretas;

Conceito de interrupcao;

Rotinas de leitura de teclado, chaves e sensores;

Rotinas de controle de displays e atuadores.

12h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada;

Exercicios resolvidos e comentados em sala e laboratério;
Aulas praticas de laboratério;

Orientacao de exercicios em sala e via e-mail;

Estimulo a discusséo das diferentes solugfes de exercicios especiais propostas pelos alunos;

Trabalhos em grupo.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor multimidia; laboratério de informatica; livros e apostilas recomendados;
computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacédo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local

Editora

Ano

Linguagem C. DAMAS, Luis M. 102 Rio de Janeiro

LTC

2007
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Treinamento em | MIZRAHI, Victorine A Séo Paulo McGraw-Hill 2008
linguagem C. Viviane.
Algoritmos: teoria | CORMEN T. H,; 32 Rio de Janeiro Elsevier Campus 2012
e pratica. LEISERSON C. E,,
RIVEST R. L; STEIN
C.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
C completo e | SCHILDT, Hebert. 32 Séo Paulo Makron 1997
total.

Algoritmos: OLIVEIRA, J. F; 222 S&o Paulo Erica 2009
I6gica para | MANZANO, J. A. N.
desenvolvimento | G.
de programacgéo
de
computadores.
Aprenda a | HICKSON, R. 22, rev. Rio de Janeiro Campus 2005
programar em C, atual.
C++eC#
Algoritmos e | Junior D. P, 12 Rio de Janeiro Elsevier Campus 2012
programacédo de | NAKAMITI, G. S,
computadores. ENGELBRECHT, A.
M.
Algoritimos  em | FEOFILOFF, Paulo. 12 Rio de Janeiro | Campos Editora 2008
linguagem C. A.
Célculo |

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Calculo |

Professor(es): Alexandre Kruger Zocolotti

Periodo Letivo: 2016-2

| Carga Horéria: 90 horas

OBJETIVOS

Gerais:

e Aplicar os conhecimentos de matematica em questdes envolvendo a area de engenharia elétrica;
e Desenhar e interpretar gréaficos.

Especificos:

Construir graficos de fungoes;
Resolver problemas préticos sobre funcdes;
Calcular limites de funcgdes;
Resolver problemas de otimizacao utilizando derivadas;
Resolver problemas préticos utilizando integral definida e indefinida.

EMENTA

Funcdes; Limites de Func¢des; Derivada; Integral

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA
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Unidade |: Funcdes 12h
e Dominio, construcéo de graficos;
e AplicacGes praticas de funcdes;
e Equacdo de reta;
e Funcdes trigonométricas.

Unidade II: Limites 12h
e Definicao:
e 2.2 Propriedades de limites;
e 2.3 Limites infinitos;

e 2.4 Limites no infinito.
Unidade llI: Fun¢cdes Continuas 6h
e Definigéo:

o Aplicacbes;

e Propriedades.
Unidade IV: Derivadas 30h
e Definigéo e aplicagdes:

e Regras de derivagao;
e Taxas relacionadas;
e Construgdo de gréficos;
e Problemas de otimizagéo;
o Regrade I’ hépital.
Unidade V: Integral 30h
e Integral indefinida e aplicacdes :
e Integral definida e aplicagdes;
e Calculo de areas e célculo de volumes de sélidos de revolugéo;
e Técnicas de integracao;
e Integrais improéprias.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
e Aulas expositivas e interativas;
e Aplicagdes de listas de exercicios;
e Atendimento individualizado;
e Estimulo a participacdo individual durante a aula.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Célculo. Vol. 1 STEWART, James. 72 Séo Paulo Cengage Learning 2013
um curso de|GUIDORIZZI, H. L. 5a Rio de Janeiro LTC 2011
célculo.

Calculo A: FLEMMING, D. M.;|62 S&o Paulo Pearson Prentice Hall | 2007
funcdes, limite, GONCALVES, M. B.
derivacédo e
integracao.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano

Calculo. Vol. 1. GIORDANO, Weir | 122 S&o Paulo Pearson Education 2010
Hass; THOMAS,
George B.

O célculo com 3a
geometria LEITHOLD, L. Séo Paulo Harbra 1994
analitica. Vol. 1.
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O calculo com|LEITHOLD, L. 3a
geometria Sao Paulo Harbra 1994
analitica. Vol. 2.
Calculo: um curso|HOFFMANN, L.D.;|102 Rio de Janeiro LTC 2010
moderno e suas BRADLEY, G. L.
aplicacdes.
Calculo. Vol. 1. ANTON, Howard; | 82 Séo Paulo Bookman 2007
BIVENS, Irl C.;
DAVIS, Stephen L.

Geometria Analitica

Curso: Engenharia de Controle e Automagéo

Unidade Curricular: Geometria Analitica

Professor(es): Demetrio Cardoso Daltio

Periodo Letivo: 2016-2

| Carga Horéria: 60 horas

OBJETIVOS

Gerais:

e Aplicar os conceitos mateméticos referentes a geometria analitica integrando-os aos fendbmenos da

engenharia.
Especificos:

e Utilizar representacdo espacial em problemas geométricos;

¢ Interpretar informagfes espaciais nos diversos sistemas de coordenadas.

o Realizar operagbes com vetores: produto escalar, produto vetorial e misto, interpretacdes

geomeétricas;

Resolver problemas que envolvam retas e planos.
Representar através de equacdes: conicas, quadricas e superficies de revolucao.
Escrever equacdes de superficies em coordenadas cilindricas e em coordenadas
Identificar uma curva plana, reconhecer seus elementos e representa-la graficamente.

esféricas.

EMENTA

Introducdo a geometria analitica; vetores no plano e no espacgo; retas e planos; sec¢des conicas; superficies

e curvas no espaco; mudancas de coordenadas.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

Unidade I: Introdu¢cdo a Geometria Analitica.
e Ponto;
¢ Reta;
¢ Planos;
e Circunferéncia.

8h

Unidade II: Vetores no Plano e no Espaco.

e Soma de vetores e multiplicac&o por escalar;
Produto de vetores — norma e produto escalar;
¢ Projecéo ortogonal,

e Projecédo ortogonal;
e Produto misto.

9h

Unidade llI: Retas e Planos.
e Equacles de retas e planos;
e Angulos e distancias;
e Posices relativas de retas e planos.

9h

Unidade IV: Se¢des Cbnicas
e Conicas ndo degeneradas — elipse;
e Hipérbole;

12h
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Parabola;

Caracterizacdo das cobnicas;
Coordenadas polares e equag8es paramétricas — conicas em coordenadas polares;
Circunferéncia em coordenadas polares.

e Quadricas —

Paraboldide;

Unidade V: Superficies e Planos no Espaco

elipsoide;

Hiperboldide;

Cone eliptico;

Cilindro quédrico;
Superficies cilindricas, conicas e figuras de revolugao;
e Coordenadas cilindricas esféricas.

14h

Unidade VI: Mudancas de Coordenadas
¢ Rotacéo e translacao;
¢ |dentificacao de conicas;
¢ l|dentificacdo de quédricas.

8h

ESTRATEGIAS DE

APRENDIZAGEM

¢ Diagndstico de aprendizagem (teste, argui¢do) apds cada topico ensinado;
e Exercicios individuais e em grupo;
e Estimulo a participacdo individual durante a aula.

RECURSOS METODOLOGICOS

Projetor multimidia; livros; apostilas; sites; softwares; videos.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Vetores e WINTERLE, P. 22 Séao Paulo Pearson Brasil 2014
geometria
analitica.

Geometria BOULOS, Paulo;| 32 Séao Paulo Prentice Hall Brasil 2005
analitica: um CAMARGO, Ivan de.
tratamento
vetorial.
Geometria analitica.| STEINBRUCH, A; Séao Paulo Makron Books 1987
WINTERLE, P.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Vetores e LORETO, Ana Célia| 42 Séao Paulo LCTE 2014
geometria da Costa; JUNIOR,
analitica. Armando Pereira

Loreto.
Introducéo a BOULOS, Paulo; 12 Séo Paulo Makron Books 1997
geometria CAMARGO, Ivan de.
analitica no
espaco.
Geometria REIS, G. Lima dos; . .
analitica. SILVA, V. Vilmar da. 2 Rio de Janeiro LTC 1996
Calculo vetorial e |JULIANELLI, José| 12 Rio de Janeiro Ciéncia Moderna 2008
geometria Roberto.
analitica.
Geometria SANTOS, Fabiano 12 Porto Alegre Bookman 2009
analitica. José dos;

FERREIRA, Silvimar

Fabio.
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Fundamentos da Mecéanica Classica
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Fundamentos da Mecanica Classica
Professor(es): Cleiton Kenup Piumbini
Periodo Letivo: 2016-2 | Carga Horéaria: 90 horas (75 tedricas e 15 préticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Relacionar fenbmenos naturais com os principios e leis fisicas que os regem, aplicando os
principios e leis fisicas na solucédo de problemas praticos.
Especificos:
¢ Relacionar mateméaticamente fendmenos fisicos;
e Resolver problemas de engenharia e ciéncias fisicas;
e Realizar experimentos com medidas de grandezas fisicas;
e Analisar e interpretar graficos e tabelas relacionadas a grandezas fisicas.
EMENTA
As leis fisicas. Andlise dimensional. Cinemética e dindmica de particula. Conservacdo do momento linear.
[Trabalho e energia. Conservagdo da energia mecénica. Momento angular e torque. Gravitacéo.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem.

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Medidas e Unidades 8h

e Grandezas fisicas, padrées e unidades;
e Sistemas internacionais de unidades;
e Os padrbes do tempo, comprimento e massa;
e Algarismos significativos;
e Anadlise dimensional.
Unidade Il: Movimento Unidimensional 8h
e Cinematica da particula;
Descricdo de movimento;
Velocidade média;
Velocidade instantanea;
Movimento acelerado e aceleragéo constante;
e Queda livre e medigcbes da gravidade.
Unidade Ill: Movimentos Bi e Tridimensionais. 10h
e Vetores e escalares;
Algebra vetorial;
Posicéo, velocidade e aceleracéo;
Movimentos de projéteis;
Movimento circular;
Movimento relativo.
Unidade IV: Forca e Leis de Newton. 8h
Primeira Lei de Newton — inércia;
Segunda Lei de Newton — forca;
Terceira Lei de Newton — interacdes;
Peso e massa,;
Tipos de forcas
Unidade V: Dindmica da Particula. 8h
e Forcas de atrito;
e Propriedades deo atrito;
e [Forca de arrasto;
e Movimento circular uniforme;
Unidade VI: Trabalho e Energia. 8h
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Trabalho de uma forca constante;
Trabalho de forcas variaveis;
Energia cinética de uma particula;
O teorema trabalho — energia cinética;
Poténcia e rendimento.
Unidade VII: Conservacao de Energia 8h
Forcas conservativas e dissipativas;
Energia potencial;
Sistemas conservativos;
Curvas de energias potenciais;
Conservacdo de energia de um sistema de particulas.
Unidade VIII: Sistemas de Particulas e Colisdes. 10h
Sistemas de duas particulas e conservacdo de momento linear;
Sistemas de muitas particulas e centro de massa;
Centro de massa de solidos;
Momento linear de um sistema de patrticulas;
ColisBes e impulso;
Conservacéo de energia e momento de um sistema de particulas;
Colisdes elasticas e inelasticas;
Sistemas de massa varivel.
Unidade IX: Cinematica e Dinamica Rotacional. 10h
¢ Movimento rotacional e variaveis rotacionais;
Angular constante;
Grandezas rotacionais escalares e vetoriais;
Energia cinética de rotacgéo;
Momento de inércia;
Torque de uma forga;
Segunda Lei de Newton para a rotacao;
Trabalho e energia cinética de rotagéo.
Unidade X: Momento Angular. 8h
Rolamento e movimentos combinados;
Energia cinética de rolamentos;
Momento angular;
Conservacdo de momento angular;
Momento angular de um sistema de particulas;
e Momento angular de um corpo rigido.
Unidade XI: Equilibrio e Elasticidade dos Corpos Rigidos. 4h
e Equilibrio;
e Condig8es para o equilibrio;
e Estruturas indeterminadas e elasticidade.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
e Diagndstico de aprendizagem (teste, arguicdo) apds cada tdpico ensinado.
e Exercicios individuais e em grupo.
e Estimulo a participacéo individual durante a aula.

RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.
AVALIAC,‘AO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

contelidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fundamentos de |HALLIDAY, David;| 92 Rio de Janeiro LTC 2012
fisica 1: mecénica. | RESNICK, Robert;
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JEARL Walker.
Fisica para TIPLER, Paul. 62 Rio de Janeiro LTC 2009
cientistas e
engenheiros. Vol.
1.
Curso de fisica MOYSES, H.;| 52 Rio de Janeiro Edgard Blucher 2013
Bésica 1: NUSSENZVEIG,
mecanica. Hersh.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fisica para JAWETT JR., Jown 82 Séo Paulo Cengage Learning 2012
cientistas e W.; SERWAY,
engenheiros. Vol. | Raymond A.

1
SEARS, Francis;
YOUNG, Hugh D,
Fisica : mecanica. | FREEDMAN, Roger 122 Séo Paulo Addison Wesley 2008
A.; ZEMANSKY, Mark
Waldo.
Fisica 1: LUIZ, Adir Moysés. 12 Sao Paulo Livraria da Fisica 2012
mecanica.
Fisica bésica: | CHAVES, Alaor; 12 Rio de Janeiro LTC 2007
mecanica. SAMPAIO, J. F.
Fisica CAMPOS, Agostinho 28 Belo Horizonte UFMG 2008
experimental Aurélio; ALVES, EImo
bésica na Salomé&o; SPEZIALI,
universidade. Nivaldo Lucio.
Estatistica |

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Estatistica |

Professor(es): Antbnio de Freitas

Periodo Letivo: 2016-2 | Carga Horaria: 30 horas teéricas

OBJETIVOS

Geral:

e Ultilizar aplicativos computacionais para céalculos, construcao de tabelas e graficos.

Especificos:
e Conhecer as ferramentas para analise e interpretacao de dados;

e Analisar e interpretar os pardmetros e estimadores estatisticos para o refinamento do processo

decisorio;

Identificar a necessidade de estudar estatistica,;

Conceituar variaveis, populacdo e amostra;

Sintetizar informacg6es em tabelas;

Comparar informag8es através da visualizagdo grafica;

Estimar os comportamentos futuros através de gréficos;

Usar um software estatistico para visualizacao gréfica;

Calcular as medidas de posicao;

Solucionar problemas que envolvem as medidas de posicao;
Calcular as medidas de variabilidade;

Solucionar problemas gue envolvem as medidas de variabilidade;

Buscar a correlacéo e integracao do contelddo a ser ministrado com as demais disciplinas do curso;
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Mostrar as nocdes de técnicas de contagem;

Conceituar correlacao e regresséo;

Ajustar fungGes matematicas a conjuntos de dados;

Verificar a correlagdo entre variaveis;

Estimar valores futuros de fendbmenos em estudo;

Usar um software estatistico para calculos e construcéo de gréficos;
¢ Acompanhar o desenvolvimento econdmico e social de uma regiéo.

EMENTA

Organizagdo e apresentacdo de dados estatisticos. Medidas de posicao. Medidas de dispersdo ou
variabilidade. Correlacéo e regressao linear.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Né&o tem.

. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Conceitos Basicos. 4h

e Populacdo e amostra;

e Amostragem e censo;

¢ Varidveis quantitativas e qualitativas;
e Introducdo a amostragem.

Unidade II: Distribuicdo de Frequéncia e Graficos Estatisticos 4h
e Dados discretos;
¢ Dados continuos;
o Gréficos estatisticos;
¢ Uso do software para calculos e representacdo gréafica.

Unidade lll: Medidas de Tendéncia Central 4h
e Média aritmética,
e Mediana;
¢ Moda.
Unidade IV: Medidas Separatrizes 4h
e Percentis;
e Quartis;
e Decis;
e Mediana.
Unidade V: Medidas de Dispersao 6h

e Amplitude total.

e Variancia.

e Desvio padréo.

o Coeficiente de variacao.

Unidade VI: Medidas de Assimetria e de Curtose. 3h
e Coeficientes de Pearson.
e Graus de curtose.

Unidade VII: Regresséo e Correlagéo. 5h
o Regresséao linear;
e Coeficiente de determinacéo;
e Correlagao linear;
e Coeficiente de correlagdo linear.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Exposicao dos conteldos;

e Participacdo dos alunos;

e Exercicios préticos;

e Descricdo, analise e discussdo dos resultados.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
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Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Curso de | COSTA, Giovani G. de| 12 Sao Paulo Atlas 2011
estatistica bésica: | Oliveira.
teoria e pratica.

Introducéo a TRIOLA, Mério F. 112 Rio de Janeiro LTC 2013
estatistica:
atualizacdo da
tecnologia.
Estatistica geral e [ROCHA, Sérgio. 12 Séo Paulo Atlas 2014
aplicada: para
cursos de
engenharia.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
- MARTINS, Gilberto de
Estatistica gerale | . boMINGUES, 42 S#o Paulo Atlas 2011
aplicada.
Osmar.

Introducao a
estatistica: uma
abordagem por KOKOSKA, Stephen. 12 Rio de Janeiro LTC 2013
resolucéo de
problemas.
Estatistica usando | LAPPONI, Juan 42 Rio de Janeiro Campus 2005
Excel. Carlos
Estatistica: teoria |LEVINE, David M.;| 62 Rio de Janeiro LTC 2012
e aplicacdes STEPHAN, David F.;

usando MS Excel. | KREHBIEL, Timothy.;
BERENSON, Mark L.
Estatistica. SPIEGEL, Murray R.;| 42

STEPHENS, Larry J. Porto Alegre Bookman 2009
Ciéncias do Ambiente
Curso: Engenharia de Controle e Automacédo
Unidade Curricular: Ciéncias do Ambiente
Professor(es): Claudio Sérgio Marinato
Periodo Letivo: 2016-2 | Carga Horéria: 30 hora teéricas
OBJETIVOS
Geral:

e Aplicar o estudo de Ciéncias do Ambiente na deteccao de problemas referentes a Engenharia.
Especificos:

¢ Identificar os principais problemas decorrentes da poluicdo ambiental, relacionando-os as atividades

humanas desenvolvidas na &rea profissional;

o Estabelecer medidas preventivas e corretivas na reducao dos impactos ambientais.
EMENTA
Ecossistemas. Dindmica das populacdes. Ciclos biogeoquimicos. Poluicdo ambiental e demais impactos
ambientais. A crise ambiental. Desenvolvimento sustentavel e licenciamento ambiental. Estudos de caso
(importancia da Ecologia para a Engenharia).
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
N&o tem.
CONTEUDOS | CARGA
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HORARIA

energia termoelétrica; impactos ambientais (a cana-de-aglicar como biocombustivel);
urbanizacdo e seus impactos; residuos sélidos domésticos; petrdleo; destruicdo da camada
de ozdnio; poluicdo automotiva; poluicdo sonora e visual; efeito estufa; inversao térmica;
fontes alternativas de energia; programas de monitoramento ambiental.

Unidade |: Ecossistemas. 4h
e Definicdo e estrutura;
e Reciclagem de matéria e fluxo de energia;
e Cadeias alimentares;
e Sucessao ecoldgica;
e Biomas.
Unidade II: A Dinamica das Populacdes. 4h
e Conceitos basicos;
e Comunidade;
e Relacfes intra e interespecificas;
e Crescimento populacional;
e Biodiversidade.
Unidade llI: Ciclos Biogeoquimicos. 4h
e Ciclo do carbono;
e Ciclo do nitrogénio;
e Ciclo do fésforo;
e Ciclo do enxofre;
e Ciclo hidrolégico.
Unidade IV: PoluicAo Ambiental. 4h
e A energia e 0 meio ambiente;
¢ O meio aquatico;
e O meio terrestre;
e O meio atmosférico.
Unidade V: A Crise Ambiental. 4h
e Crescimento urbano;
e Recursos naturais;
e Avaliacdo de impactos ambientais.
Unidade VI: Desenvolvimento Sustentavel. 4h
e Conceitos bésicos;
e Economia e meio ambiente;
e Aspectos legais e institucionais.
Temas Paralelos: radiac@o; impactos ambientais causados pela construcdo de hidrelétricas; 6h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Exposicao dos conteudos;

e Participacdo dos alunos;

e Exercicios préticos;

e Seminarios;

e Descri¢do, andlise e discusséo dos resultados.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducéo a BRAGA, Benedito et| 22 Sao Paulo Prentice hall 2005
engenharia ambiental. |al.

Ciéncia ambiental. MILLER Jr, G. Tyller. | 112 S&o Paulo Thomson Learning 2006
Educacdo ambiental e |PHILIPPI Jr., 22 S&o Paulo Manole 2014
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sustentabilidade. Arlindo; PELICIONI,
Maria Cecilia Focesi.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Ciéncia ambiental: BOTKIN, D., B.;| 72 Rio de Janeiro LTC 2011
Terra, um planeta vivo. KELLER, E. A.

Empresas, MONTIBELLER F.| 12 Sao Paulo Manole 2007
desenvolvimento e Gilberto
ambiente.
Lpr:nC;gSn%mB?:Sr;ltéls gb"ﬁﬁiAS é 3T 22 Rio de Janeiro Bertand Brasil 2004
Qualidade ambiental VALLE, Cyro Eyer| 122 S&o Paulo Senac 2012
Iso 14000. do.
SPIRO, Thomas G.;
Quimica ambiental. STIGLIANI, William| 22 Séao Paulo Pearson-Prentice Hall 2008
M.
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3° Periodo:

Fendbmenos de Transporte |

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Unidade Curricular: Fendbmenos de Transportes |
Professor(es): Cleiton Kenup Piumbini

Periodo Letivo: 2017-1 | Carga Horaria: 90 horas (75 tedricas e 15 préaticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Aplicar os principios e leis fisicas na solucao de problemas praticos.
Especificos:

e Relacionar mateméticamente fenémenos fisicos;

e Resolver problemas de engenharia e ciéncias fisicas;

e Realizar experimentos com medidas de grandezas fisicas;

o Analisar e interpretar gréficos e tabelas relacionados a grandezas fisicas.
EMENTA
Gravitac@o. Estatica e dindmica dos fluidos. Movimento harmonico simples. Ondas em meios elasticos,
ondas sonoras, efeito Doppler. Temperatura. Dilatagdo. Primeira lei da termodindmica. Teoria cinética dos
gases. Segunda lei da termodinamica.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Caélculo |.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Gravitacédo 10h

A lei da gravitacdo de Newton;
Gravitacéo e o principio da superposi¢éo;
Gravitacdo proxima a superficie da Terra;
Energia potencial gravitacional;
Leis de Kepler.
Unidade II: Fluidos 12h
Densidade e presséo;
Fluidos em repouso;
Medindo a presséao;
O Principio de Pascal;
O principio de Arquimedes;
Fluidos ideais em movimento;
Linhas de corrente e a equagéo da continuidade;
A Equacédo de Bernoulli e suas aplicacgdes.
Unidade lll: Oscilacdes. 12h
Oscilagbes.
Movimento harménico simples.
Movimento harménico simples: A Lei de Forc¢a e consideracBes sobre energia.
Um oscilador harménico simples angular.
Péndulos.
e Movimento harmdnico simples e movimento circular uniforme.
Unidade IV: Ondas | 12h
e Ondas e particulas;
Ondas numa corda esticada;
Comprimento de onda e frequéncia;
Velocidade escalar de propagacdo de uma onda;
Velocidade escalar da uma onda numa corda esticada;
Velocidade da luz;
O Principio da Superposicao;
Interferéncia de ondas;
Ondas estacionarias e ressonancia.
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Unidade V: Ondas I

Ondas sonoras;

A velocidade do som;

Propagacéo de ondas sonoras;
Intensidade e nivel do som;

Fontes sonoras musicais e batimentos;
Efeito Doppler.

12h

Temperatura,;

A Lei Zero da termodinamica;

Medindo a temperatura;

A Escala internacional de temperatura,
As Escalas Celsius e Fahrenheit;
Expansao térmica;

Unidades de medidas de calor;
Absorc¢éo de calor por solidos e liquidos;
Calor e trabalho;

e A primeira lei da termodinamica;

e Transmisséo de calor.

Unidade VI: Temperatura, Calor e a Primeira Lei da Termodindmica

10h

Unidade VII: A Teoria Cinética dos Gases

Gases ideais;

Numero de Avogadro;

Presséo e temperatura: uma visdo molecular;
Energia cinética de translagéo;

Livre caminho médio.

Calores especificos molares de um gas ideal;
A equiparticdo de energia.

12h

Unidade VIII: Entropia e a Segunda Lei da Termodindmica
Magquinas e refrigeradores;

A segunda lei da termodinamica,

O ciclo de Carnot;

A eficiéncia das maquinas;

Entropia;

Entropia e a segunda lei da termodinamica.

10h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

¢ Aulas expositivas interativas;

e Estudo em grupo com apoio de bibliografias;
¢ Aplicagédo de lista de exercicios;

e Atendimento individualizado.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Fundamentos de HALLIDAY, David; 9 Rio de Janeiro LTC 2012
fisica 2: RESNICK, Robert;
gravitacdo, ondas, |JEARL Walker.
termodinamica.

Fisica para TIPLER, Paul. 62 Rio de Janeiro LTC 2009
cientistas e

engenheiros Vol.

2.
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Curso de fisica MOYSES, H.; 52 Sao Paulo Edgard Blucher 2014
bésica 2: fluidos, |[NUSSENZVEIG,
oscilacbes e ondas [Hersh.

calor.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fisica para JAWETT JR., Jown 82 Sao Paulo Cengage Learning |2012
cientistas e W.; SERWAY,
engenheiros: Raymond A.

oscilagBes, ondas
e termodinémica.

Vol. 2.
SEARS, Francis;
Fisica 2: YOUNG, Hugh D.;
termodinamica e FREEDMAN, Roger 122 Séo Paulo Addison Wesley 2008
ondas. A.; ZEMANSKY,
Mark Waldo.
Fisica 2:
gravitagdo, ondas LUIZ, Adir Moysés. 12 Sao Paulo Livraria da Fisica 2007

e termodinamica.

CUTNELL, John D.,

Fisica. Vol. 2. JOHNSON, 62 Rio de Janeiro LTC 2006
Kenneth W.

Optlca_\: fisica e FREJLICH, Jaime. 12 Sao Paulo Oficina de Textos 2011

energia.

Calculo 1l

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Célculo 1l
Professor(es): Alexandre Kruger Zocolotti
Periodo Letivo: 2017-1 | Carga Horéria: 90 horas
OBJETIVOS
Geral:
e Apreender os conceitos relacionados com a integral Dupla e Tripla e as Derivadas Parciais, visando
sua utilizagéo como ferramentas utilizadas nas atividades desenvolvidas pelo engenheiro.
Especificos:
¢ Relacionar matematicamente fenébmenos das Ciéncias Naturais.
e Resolver problemas de Engenharia.
¢ Interpretar de forma gréfica fendmenos fisicos .

EMENTA

Sequéncias e séries. Funcdes a valores vetoriais. FungcBes de varias variaveis. Derivadas. Integrais
Multiplas.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

CALCULO I.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA
Unidade |: Sequéncias e Séries. 20h
Sequéncias;

Séries geométricas e p-série;

Testes de comparacao e o teste da Integral;

Teste da série alternada e testes da razéo e da raiz;
Séries de Taylor e Maclaurin.

205



Unidade II: Derivadas Parciais. 18h
Func®es de varias variaveis;
Limite e continuidade;
Derivadas parciais;
Regra da cadeia;
Vetor Gradiente;
Maximos e minimos;
Multiplicadores de Lagrange.
Unidade llI: Integrais Mdiltiplas.
¢ Introducdo a integrais mdltiplas;
e Integrais em regides retangulares;
e Integracdo em regides genéricas;
¢ Integrac@o em coordenadas polares;
[ ]
[ )
[ )
[ ]

30h

Integrais triplas;
Integrais em coordenadas cilindricas;
Integrais em coordenadas esféricas;
Mudanca de coordenadas.
Unidade IV: Célculo Vetorial.
e Teorema de Green,
e Teorema de Gauss,
e Teorema de Stokes;
e Aplicagbes.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
¢ Diagnostico de aprendizagem (teste, argui¢cdo) apos cada tépico ensinado;
e Exercicios individuais e em grupo;
e Estimulo a participacéo individual durante a aula.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

22h

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Célculo. Vol. 2. STEWART, James. 78 Séo Paulo Cengage Learning 2013
Um curso de GUIDORIZZI, H. L. 5a Rio de Janeiro LTC 2011
célculo. Vol. 2.

Calculo B: FLEMMING, D. M.;| 22 Séao Paulo Pearson Prentice Hall | 2007
funcdes, limite, GONCALVES, M. B.
derivacédo e
integracao.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)
Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Calculo. Vol. 2. GIORDANO, Weir| 122 S&o Paulo Pearson Education |2010
Hass; THOMAS,
George B.
O calculo com
geometria LEITHOLD, L. 32 Sao Paulo Harbra 1994
analitica. Vol. 1.
O calculo com LEITHOLD, L. 32 Séao Paulo Harbra 1994
geometria
analitica. Vol. 2.
Calculo: um curso | HOFFMANN, L.D.;| 102 Rio de Janeiro LTC 2010
moderno e suas BRADLEY, G. L.
aplicacdes.
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Calculo. Vol. 2. ANTON, Howard;| 82 Sao Paulo Bookman 2007
BIVENS, Irl C.;
DAVIS, Stephen L.

Estatistica Il

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Estatistica Il
Professor(es): Antbnio de Freitas
Periodo Letivo: 2017-1 | Carga Horéria: 45 horas tedricas
OBJETIVOS
Geral:
¢ Definir conceitos béasicos da teoria estatistica relacionados com o tratamento de fenbmenos
aleatorios, estudo de probabilidade e uso de aplicativos computacionais.
Especificos:
Usar um software estatistico para visualizacdo grafica,
Apreender as no¢des de técnicas de contagem;
Solucionar problemas que envolvem fendmenos aleatdrios;
Definir variavel aleatoria;
Representar variavel aleatdria através de distribuicdes discretas e continuas de probabilidade;
Estudar as técnicas de amostragem;
Calcular o tamanho da amostra;
e Analisar e interpretar os parametros e estimadores estatisticos para o refinamento do processo
decisdrio;
e Realizar testes de hipéteses;
e Acompanhar o desenvolvimento econdmico e social de uma regiéo.
EMENTA
Variaveis aleatorias. Distribuicdes binomial, de Poisson, normal e exponencial. Amostragem. Estimacao de
pardmetros. Intervalo de confianga. Estimativa do tamanho de uma amostra. Margem de erro. Teste de
hipo6tese e significancia. Distribuicdo t-student. Comparacéo de duas médias e teste de hip6tese para
diferenca de duas médias. Andlise de variancia.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
. CARGA
CONTEUDOS HORARIA

Unidade I: Introducéo a Probabilidade. 4h

Técnicas de contagem;

Espacgo amostral e eventos;

Defini¢éo e teoremas de probabilidade;

Diagrama de arvore;

Probabilidade condicional e eventos independentes;

Teorema de Bayes.

Unidade II: Variavel Aleatoria. 6h
e Definicdo de variavel aleatoria;

Funcéo de probabilidades;

Funcéo de reparticdo;

Variavel aleatéria continua;

Funcéo de densidade de probabilidade;

Funcéo de reparticdo continua;
e Meédia, variancia e desvio padrdo da variavel aleatoéria;

Unidade llI: Distribuicdes Discretas de Probabilidade. 5h
e Distribuicao de “bernoulli”;
o Distribuicdo binomial;
e Distribuicdo Poisson;
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Unidade IV: Distribuicdes Continuas de Probabilidade
e Distribuicdo uniforme;
e Distribuicdo normal;
o Distribuicdo normal padréo;
e Distribuicdo exponencial,

10h

Unidade V: Distribuicdes Amostrais 5h
e Principais conceitos: inferéncia, amostragem probabilistica, estimador e estimativa;
e Distribuicdo amostral de médias;
e Teorema central do limite;
e Distribuicdo amostral das proporcoes;
Unidade VI: Intervalo de Confianca 5h
e Introducéo;
e Intervalo de confian¢a para a média;
e Distribuicao “t-student”
e Intervalo de confianga para a proporgao;
e Célculo do tamanho da amostra.
Unidade VII: Teste de Hipéteses 10h

e Principais conceitos: hipéteses, tipos de erro, probabilidade de erro e nivel de

significancia do teste;
e Teste de hip6teses para a média;
e Teste de hip6teses para a proporcao;

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Exposicdo dos contelidos;

e Participacdo dos alunos;

e Exercicios praticos;

e Descricdo, analise e discussao dos resultados.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Curso de FONSECA, Jairo| 62 Séo Paulo Atlas 1996
estatistica. Simon da; MARTINS,

Gilberto A.
Probabilidade: MEYER, PAUL L. 22 Rio de Janeiro LTC 2000
aplicacbes a
estatistica.
Estatistica MONTGOMERY, 5a Rio de Janeiro LTC 2012
aplicada e Douglas C.;
probabilidade para | RUNGER, George C.
engenheiros.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Probab|I|Qade para MENDES, Teixeira. 18 Rio de Janeiro LTC 2010
engenharias.

Probgb!lldade € LOESCH, Claudio. 12 Rio de Janeiro LTC 2013
estatistica.

Probabilidade e HINES, William W.;

estatistica na MONTGOMERY, 42 Rio de Janeiro LTC 2006
engenharia. Douglas C,;
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GOLDSMAN, Dave;
BORROR, Connie M.
Estatistica basica. | MORETTIN, Luiz| 12 Séo Paulo Makron 2010
Gonzaga.
Probabilidade e WALPOLE, Ronald E.;| 82
git;;ﬁrt:;ﬁ ap Zra MXEE§ Rgz:r%r:]d I_Li Séo Paulo Prentice Hall Brasil 2009
ciéncias. YE, Keying.

Algebra Linear
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Algebra Linear
Professor(es): Demétrio Cardoso Daltio
Periodo Letivo: 2017-1 | Carga Horéria: 60 horas
OBJETIVOS
Geral:
e Utilizar os conceitos de Algebra Linear e suas aplicacbes para reconhecer, formular e interpretar
situacdes mateméticas e resolver problemas na area.
Especificos:
e Operar com vetores, calcular matrizes inversas e identificar transformacdes lineares;
e Calcular valores préprios e autovalores de matrizes, aplicando esse conhecimento nos
diversos problemas que se apresentam.
EMENTA
Matrizes e Sistemas Lineares. Inversdo de Matrizes. Determinantes. Espacos vetoriais. Espagos com
Produto Interno. Transformacdes Lineares. Diagonalizacéo.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem.

. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Matrizes. 6h

e Tipos especiais de matrizes;
e OperacBes com matrizes.
Unidade II: Equacdes. 8h
e Sistemas de equacdes lineares;
e Sistemas e matrizes;
e  OperacOes elementares;
e Forma escada;
e  Solucdes de um sistema de equacdes lineares.
Unidade lll: Determinantes. 8h
¢ Determinantes e matriz inversa;
Conceitos preliminares;
Determinante;
Desenvolvimento de Laplace;
Matriz adjunta — matriz inversa;
Regra de Cramer;
Célculo do posto de uma matriz através de determinantes.
Unidade IV: Vetores. 8h
Espacos Vetoriais
Vetores no plano e no espaco.
Espacos vetoriais.
Subespacos vetoriais.
Combinacdo linear.
Dependéncia e independéncia linear.
Base de um espaco vetorial.
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e Mudanca de base.

Produto interno;
Coeficientes de Fourier;
Norma,;

Complemento ortogonal;

e Produto interno e estatistica.

Espacos vetoriais complexos — produto interno;

Processo de ortogonalizacdo de Gram-Schimidt;

Unidade V: Lineares. 10h
e Transformacdes lineares;
e Introducéo;
e Transformag8es do plano no plano;
e Conceitos e teoremas;
e Aplicacdes lineares e matrizes.
Unidade VI: Polinbmios. 6h
e Autovalores e Autovetores;
e Definicao;
e  Polinbmio caracteristico.
Unidade VII: Operadores. 10h
o Diagonalizag&o de operadores;
e Base de autovetores;
e Polinbmio minimal;
o Diagonalizacdo de operadores.
Unidade VIII: Produtos e Processos. 10h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Exercicios individuais e em grupo;

e Estimulo a participacao individual durante a aula.

o Diagndéstico de aprendizagem (teste, arguicdo) apéds cada topico ensinado;

RECURSOS METODOLOGICOS

Aula expositiva; projetor multimidia; livros; apostilas; computadores; sites; videos.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

assimilou os

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano

Algebra linear. BOLDRINI, José L.;| 32 S&o Paulo Harbra 1986

COSTA, Sueli I. R;;

FIGUEIREDO, Vera

L.; WETZLER, Henry

G.
Algebra linear ANTON, Howard A.;| 12 Porto Alegre Bookman 2006
contemporénea. BUSBY, Robert C.
Algebra linear com | ANTON, Howard A;| 102 Porto Alegre Bookman 2012
aplicacdes. RORRES, Chris.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Algebra linear e STRANG, Gilbert. 12 Séo Paulo Cengage Learning 2010
suas aplicacdes.

Algebra linear. LIPSCHUTZ, 42 Porto Alegre Bookman 2011
Seymour;  LIPSON,
Marc.
Algebra linear com | LEON, Steven J. 82 Rio de Janeiro LTC 2011
aplicacdes.
Algebra linear com | KOLMAN,  Bernard;| 92 Rio de Janeiro LTC 2013
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aplicacdes. HILL, David R.
260 Questbes
resolvidas de CRISPINO, Marcos L. 12 Rio de Janeiro Ciéncia Moderna 2010
algebra linear.

Circuitos Elétricos |

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Circuitos Elétricos |
Professor(es): Ralf Majevski Santos

Periodo Letivo: 2017-1 | Carga Horéria: 75 horas (45 tedricas e 30 praticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Analisar circuitos elétricos em corrente continua e corrente alternada.
Especificos:

e Aplicar as técnicas de analise de circuitos em corrente continua;

e Aplicar as técnicas de anélise de circuitos em corrente alternada no regime permanente;

e Analisar circuitos alternados trifasicos equilibrados e desequilibrados;

e Utilizar equipamentos de laboratdrio para medi¢do e implementacao de circuitos elétricos em CC e

CA.

EMENTA
Conceitos bésicos. Linearidade dos Circuitos. Elementos passivos e ativos. Leis de Kirchoff. Topologia de
circuitos. Métodos de resolugdo de circuitos: Teoremas de Thévenin e Norton, Correntes de malhas e
Equacdes de nés. Corrente alternada. Representagdo por fasores. Impedancia. Poténcia aparente, ativa e
reativa. Circuitos trifasicos. Correc¢éo do fator de poténcia.
PRE-REQUISITO

Nao tem.
CONTEUDOS H%ARRA%’I*A
Unidade 1: Conceitos Basicos 5h
o Definicao;
e Corrente elétrica;
e Tens&o elétrica;
e Poténcia e energia;
e Principio da linearidade;
e Componentes ativos e passivos;
e Fontes independentes.
Unidade 2: Leis de Kirchhoff. 5h

Lei de Ohm;
Lei de Kirchhoff das correntes;
Lei de Kirchhoff das tensdes;
Resistores em série e em paralelo;
Divisor de tenséo e divisor de corrente.
Unidade 3: Analise de Circuitos. 10h
e Andlise de circuitos pela aplicagéo das Leis de Kirchhoff;
e Correntes de malha;
e Andlise de circuitos pela aplicacdo das correntes de malha;
e  Principio da Dualidade.
Unidade 4: Teoremas de Rede. 10h
Superposicao;
Teoremas de Thévenin e Norton;
Fontes reais;
Méaxima transferéncia de poténcia;
Circuitos em ponte;
Transformacao estrela-triangulo.
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Unidade 5: Elementos Armazenadores de Energia. 8h

e Introducdo;
Capacitores;
Relacdo carga-tensdo nos capacitores;
Energia armazenada em capacitores;
Capacitores em série e em paralelo;
Indutores;
Energia armazenada em indutores;
Indutores em série e em paralelo;
Capacitores e indutores reais.
Unidade 6: Tensdo e Corrente Alternadas Senoidais. 8h
Representacéo matematica de sinais senoidais;
A geracdo de tensdo alternada senoidal;
Valor médio de um sinal senoidal;
Valor RMS(Root Mean Square) ou eficaz;
Resposta senoidal de um resistor;
Resposta senoidal de um indutor;

e Resposta senoidal de um capacitor.
Unidade 7: Analise de Circuito em CA — Impedéancia e Admitancia. 11h
Fasores;
Diagrama fasorial;
Analise de circuitos em CA no dominio dos fasores;
Representacéo dos elementos de circuito no dominio dos fasores;
Analise de circuitos RLC série;
Impedancia,
Andlise de circuitos RLC paralelo;
Admitancia,;
Circuitos ponte em CA;

e Transformacédo Y-A em CA.
Unidade 8: Poténcia em Corrente Alternada 8h

e Poténcia ativa;
Fator de poténcia;
Poténcia reativa;
Poténcia complexa e aparente;
Correcao do fator de poténcia.
Unidade 9: Circuitos Trifasicos. 10h

e Introducdo;

e Representacao das grandezas em circuitos trifasicos;

e Geragdo de tensao trifasica;

e  Conexdes dos enrolamentos do alternador.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva com estimulo a participacéo dos alunos;

e Aulas praticas de laboratorio;

¢ Resolucéo de exercicios em sala;

e Proposicao de exercicios;

e Proposicao de trabalhos com simulac8es de situacdes praticas.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periédico | Autor | Ed. | Local | Editora | Ano
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Circuitos elétricos. | NILSSON, James W.;| 82 Sao Paulo Prentice Hall do Brasil | 2008

RIEDEL, Susan A.
Fundamentos de |ALEXANDER, 52 Porto Alegre Mcgraw Hill - Artmed | 2013
circuitos elétricos. |Charles K.; SADIKU,

Matthew N. O.
Introducéo aos SVOBODA, James| 82 Rio de Janeiro LTC 2012
circuitos elétricos. |A.; DORF, Richard.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducéo a BOYLESTAD, Robert| 122 Sao Paulo Pearson Brasil 2012
andlise de L.
circuitos.

Analise de ALEXANDER, 12 Porto Alegre Mcgraw Hill - Artmed | 2014
circuitos elétricos: |Charles K.; SADIKU,
com aplicacbes. Matthew N. (O
MUSA, Sarhan.
Analise e projeto | THOMAS, Roland E;| 62 Porto Alegre Bookman 2011
de circuitos ROSA, Albert J;
elétricos lineares. | TOUSSAINT,
Gregory J.
Andlise de HAYT Jr., William H.;| 82 Porto Alegre Mcgraw-Hilll 2014
circuitos em KEMMERLY, Jack E.;
engenharia. DURBIN, Steven M.
Circuitos elétricos. |BURIAN JR., Yaro;| 12 Séo Paulo Pearson Brasil 2006
LYRA, Ana Cristina
C.

Seguranca do Trabalho

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Seguranca do Trabalho

Professor(es): Adjuto Martins Vasconcelos Junior

Periodo Letivo: 2017-1

| Carga Horéria: 30 horas

OBJETIVOS

Geral:

Especificos:

e Realizar avaliacdo qualitativa dos riscos ambientais;
Utilizar métodos e técnicas de combate a incéndio;

Elaborar um plano de emergéncia;
Informar aos trabalhadores sobre os efeitos resultantes da exposicao a agentes agressivos;
Realizar avaliacdo qualitativa e quantitativa dos riscos;
Colaborar com outros programas da organizagdo que visem a promocgao e prevengdo da salde dos
trabalhadores;
o Executar procedimentos técnicos que evitem patologias geradas por agentes ambientais.

¢ Tomar medidas prevencionistas através da identificagdo de possiveis danos a saude do trabalhador
existentes nas diversas atividades profissionais, para evita-los.

EMENTA

Introducdo a seguranca e saude no trabalho. Técnicas de prevenc¢do e combate a sinistros. Avaliacédo e
controle de riscos fisicos, quimicos, biolégicos e ergondmicos. Programas de prevencdo de riscos
ambientais — PPRA. Responsabilidade civil e criminal pelos acidentes do trabalho.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade [; Introducéo a Seguranga e Saude no Trabalho. 8h
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Acidentes no trabalho;

Definicdes legais e técnica;

Tipos de acidentes; causas dos acidentes;
Classifica¢des dos riscos ambientais;
Normas e legislacao.

Unidade IlI: Técnicas de Prevencéo e Combate a Sinistros. 6h
e Propriedades fisico-quimicas de fogo;
e Classes de incéndio;
e Métodos de extin¢cao;
e Causas de incéndios;
e Tridngulo e pirdamide do fogo;
e Agentes a aparelhos extintores;
e Manuseios de equipamentos de combate a incéndio;
e Planos de emergéncia.
Unidade lll: Avaliagcédo e Controle de Risco Ambientais 16h
e Riscos fisicos temperaturas extremas;
¢ Radiagfes ionizastes e ndo ionizastes;
¢ Ruidos e vibragoes;
e  Pressfes anormais;
¢ Riscos quimicos;
e Classificacdo dos agentes quimicos;
e Interpretacéo dos limites de tolerancia — NR15 e ACGIH;
e  Estratégias de amostragem;
o Classificacdo e avaliacao dos gases e vapores;
e Classificacéo e avaliagdo dos aerodispersoides;
e Riscos biolodgicos;
e Anexo 14 — NR15;
e Riscos ergonémicos;
e NR17-ergonomia.
Unidade IV: Programas de Prevencdo de Riscos Ambientais — PPRA. 8h
Unidade V: Responsabilidades Civil e Criminal pelos Acidentes de Trabalho. 7h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva;

Seminario;

Leitura dirigida;

Trabalho de campo;

Trabalho em grupo;

Leitura, analise e debates de textos;
Visitas técnicas;

Estudo de caso.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Legislacéo de ARAUJO, Giovani| 102 Rio de Janeiro GVC 2013
seguranca e Moraes de.
saude no trabalho.

Vol. 1

Seguranga do BARSANO, Paulo 12 Séo Paulo Erica 2012
trabalho: guia Roberto;

pratico e didatico. |BARBOSA, Rildo
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Pereira.
Seguranca do FILHO, Antonio| 42 Sao Paulo Atlas 2011
trabalho e gestdo |Nunes Barbosa.
ambiental.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
NR-10: Guia BARROS et al. 32 Séo Paulo Erica 2014
pratico de analise
e aplicacao.

Manual de VIEIRA, Sebastido | 22 Séo Paulo LTR 2008
segurancga e Ivone

saude no trabalho

CIPA: guia pratico |PAOLESCHI, Bruno 12 S&o Paulo Erica 2010
de seguranca do

trabalho.

Seguranga e COSTA, Marco| 12 Rio de Janeiro Qualitymark 2005
saude no trabalho: | Antonio F. da;

cidadania, COSTA, Maria de

competitividade e | Fatima Barroso

produtividade.

Seguranga do PEPPLOW, Luiz| 12 Curitiba Base Editorial 2010
trabalho. Amilton

Ciéncia dos Materiais
Curso: Engenharia de Controle e Automagédo
Unidade Curricular: Ciéncia dos Materiais
Professor(es): Marina Cominote
Periodo Letivo: 2017-1 | Carga Horaria: 60 horas teéricas
OBJETIVOS
Geral:
e Apreender os conceitos basicos de materiais, assim como a classificagcdo dos seus diversos tipos,
caracterizagdo e propriedades.
Especificos:
Identificar as propriedades dos materiaise os critérios de sele¢cdo de materiais em projetos;
Reconhecer estruturas cristalinas e arranjos atémicos;
Relacionar as estruturas dos materiais com suas propriedades;
Interpretar os diagramas de fases;
Compreender o processo de difusdo atdbmica;
Reconhecer os defeitos e imperfeicdes de materiais;
Descrever as estruturas atémicas e imperfeicdes dos materiais;
Construir o diagrama de um ensaio de tragéo;
Interpretar as propriedades mecénicas no ensaio de tracéo;
Conhecer os processos de fabricacdo de materiais;
Estudar as propriedades térmicas e elétricas;
e Reconhecer as caracteristicas dos polimeros, cerdmicas e compaésitos
EMENTA
Classificacdo dos materiais. Estrutura atdmica e ligacdes interatdmicas. Estruturas cristalinas.
Imperfeicbes em sélidos. Difus8o. Propriedades mecénicas dos materiais. Diagramas de fase.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
g CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Classificacdo dos Materiais Utilizados na Engenharia 4h
o Metais;
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e Ceramicas;
e Polimeros;
¢ Compositos;
e Semicondutores;
e Biomateriais.
Unidade II: Estrutura Atbmica e Ligacdes Interatbmicas 6h
e Conceitos fundamentais;
e Modelo atbmico;
e Forca de ligacédo e energias;
e Ligacao interatbmica primaria;
e Ligacdes secundarias.
e Moléculas.
Unidade llI: Estruturas Cristalinas 10h
e Conceitos fundamentais;
e Células unitérias;
e Estruturas cristalinas de metais;
e Calculo de densidade;
e Direcbes e planos cristalinos;
e Densidade atémica linear e planar;
e Estruturas cristalinas compactas;
e Materiais policristalinos;
e Anisotropia;
o Difragéo de raios X.
Unidade IV: ImperfeicGes em Saélidos. 4h
o Defeitos pontuais;
e Discordancias;
o Defeitos interfaciais e volumétricos.
Unidade V: Difus&o 4h
e Mecanismo de difusao;
¢ Difusdo em estado estaciondrio e ndo estacionario;
e Fatores que influenciam a difuséo.
Unidade VI: Propriedades Mecénicas dos Materiais 12h
o Deformacéo eléstica;
o Deformacéo plastica;
o Deformacéo dos metais policristalinos;
e Ensaios mecénicos;
e Curvas tensdo-deformacao das principais classes de materiais.
Unidade VII: Diagramas de Fases 6h
o Definicdes e conceitos basicos;
e Equilibrio de fases;
e Diagramas de fases em condi¢cBes de equilibrio;
Unidade VIII: Propriedades Térmicas e Elétricas 10h
e Capacidade calorifica;
o Expansao térmica;
e Condutividade térmica;
e Conducdo elétrica.
Seminarios: 4h

e Nanotecnologia;

Materiais inteligentes;
Supercondutividade;

Ensaios destrutivos e ndo destrutivos;
Semicondutores;

Corrosao;

Materiais aplicados em robotica;
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Materiais de engenharia;
Ceramicas piezoelétricas;
Metalografia;

Fundicéo;

Lingotamento;
Laminacao;

Alto forno;

Fabricacdo do aco.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Exposicao dos conteudos;

Participacdo dos alunos;
Exercicios praticos;
Seminarios, descri¢ao;

e Anadlise e discussao dos resultados.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteulidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Ciéncia e engenharia | CALLISTER, , 82 Sao Paulo LCT 2012
de materiais: uma Willam D.;
introducéo. RETHWISCH,

David G.
Principios de ciéncia e VAN VLACK, 12 Rio de Janeiro Elsevier 1984
tecnologia dos Lawrence H.
materiais.
Ensaios mecanicos de [SOUZA, Sérgio| 52 Séo Paulo Edgard Bliicher 2000
materiais metalicos: Augusto de.
fundamentos tedricos e
praticos .

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Ciéncia e engenharia JASKELAND, Donald| 12 Séo Paulo Cengage Learning 2008
dos materiais. R.; PHULE, Pradeep

P.
Fundamentos de SMITH, William F. ;| 52 Lisboa McGraw-Hill 2012
engenharia e ciéncia HASHEMI, Javad.
dos materiais.

. - SHACKELDFORD, Séao Paulo Prentice Hall 2008

Ciéncia dos materiais . 62

James F.
Materiais elétricos: SCHIMIDT, Sao Paulo Edgard Blucher 2010
cond_utores e Walfredo 32
semicondutores. Vol. 1 '
Materiais elétricos: SCHIMIDT, Séo Paulo Edgard Blucher 2010
condutores e Walfredo 32
semicondutores. Vol. 2 '
Materiais de Séo Paulo Hemus 2007
engenharia, PADILHA, A. F. 22

microestrutura e
propriedades.
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4° Periodo:

Mecénica dos Sdlidos
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Mecénica dos Sdélidos
Professor(es): Cleidson Venturine
Periodo Letivo: 2017-2 | Carga Horaria: 45 horas
OBJETIVOS
Geral:
e Uso das ferramentas computacionais para resolver problemas de Engenharia e problemas
relacionados ao dimensionamento de estruturas e equilibrio de corpos rigidos.
Especificos:
o Determinar as reacdes originadas por um sistema de forcas aplicados a uma estrutura ou a um
corpo rigido.
o Avaliar as deformag@es originadas pelas for¢cas internas oriundas do sistema de cargas.
e Dimensionar os elementos sujeitos a determinados esforgos.
EMENTA
Mecénica vetorial. Tensdes e deformac¢des. Torcdo. Flexdo pura. Andlise de tensdes e deformacdes.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Né&o tem.

. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Mecénica Vetorial. 21h

e Forgas no espaco;
Corpos rigidos;
Forcas distribuidas;
Diagrama de esfor¢o cortante;
Diagrama de momento fletor;
Centro de gravidade;
e Momentos de inércia.
Unidade II: Tensbes e Deformacdes 10h
e Forcas axiais;
TensBes normais;
Tensdes de cisalhamento;
Tensdes de esmagamento;
Andlise de estruturas simples;
Diagrama tens&o x deformagéo;

o Dimensionamento de estruturas simples.
Unidade lll: Tor¢&o 8h
o Deformagfes nos eixos circulares;

e Tensbes no regime elastico;
e Angulo de tor¢&o no regime elastico;
e Projeto de eixos de transmisséo.
Unidade IV: Flexdo Pura 6h
o Deformagbes em barra simétrica;
e Tensbes e deformacdes no regime elastico.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
e Aula expositiva;
Demonstracao pratica realizada pelo professor;
Trabalho em grupo;
Exercicios de andlise e sintese;
Estudo de caso;
e Resolucdo de situacbes-problema.

RECURSOS METODOLOGICOS
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Livro texto; quadro branco e pincel; computador; projetor multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Mecénica vetorial |BERR, F.P.;| 92 Séo Paulo McGraw-Hill 2012
para engenheiros: | MAZUREK, D.F,;
estatica. JOHNSTON JR, E.R;;

EISEMBERG, E.R.
Resisténcia dos BEER, F.P.;| 42 Séao Paulo McGraw-Hill 2010
materiais. DEWOLF, J.T.;

JOHNSTON JR, E.R.
Mecénica técnica |MELCONIAN, Sarkis. | 192 Séo Paulo Erika 2012
e resisténcia dos
materiais.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Resisténcia  dos |HIBBELER, R.C. 72, Séao Paulo Pearson Prentice Hall | 2010
materiais.

Mecénica vetorial | BEER, Ferdinand | 92 Séo Paulo Mcgraw-hill Brasil - 2012
para engenheiros: | Pierre. Grupo A

dinamica.

Mecanica dos BEER, Ferdinand P.;| 52 Porto Alegre Bookman 2011
materiais. JOHNSTON Jr., E.

Russel; DEWOLF,
John T.; MAZUREK,

David F.
Mecénica para | KRAIGE, Merian. 62 Rio de Janeiro LTC 2009
engenharia:
estatica — Vol. 1.
Mecénica para | KRAIGE, Merian. 62 Rio de Janeiro LTC 2009
engenharia:

dinamica. Vol. 2.

Economia da Engenharia
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Economia da Engenharia
Professor(es): Wagner Pereira Rocha
Periodo Letivo: 2017-2 | Carga Horéria: 45 horas
OBJETIVOS
Geral:
e Apreender os fundamentos de economia financeira e contabilidade aplicados a engenharia.
Especificos:
Compreender os conceitos basicos de gestéo financeira;
Compreender os conceitos basicos de matematica financeira;
Compreender os conceitos basicos de engenharia econémica.
Utilizar planilhas eletrbnicas e programas de computador que facilitam a utilizacdo das
metodologias de avaliacdo econdmica dos projetos de Engenharia.
EMENTA
Introducdo a Economia da Engenharia. Matematica Financeira, planos de financiamento e descontos.
Métodos da Economia da Engenharia. Casos particulares. Métodos de depreciagao de ativos. Efeito do IR
sobre a lucratividade dos projetos (fator depreciacdo). Efeito do IR sobre a lucratividade dos projetos
(outros fatores). Efeito da inflacdo sobre a rentabilidade de investimentos financiados. Risco e incerteza
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gue afetam a rentabilidade dos investimentos.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem.

. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade 1 — Conceitos de Gestdo Financeira. 6h

e Contas a pagar;
Contas a receber;
Controle de Caixa;
Controle Bancério;
Fluxo de Caixa;
e Demonstrativo de resultados.
Unidade 2 — Taxas de Juros Simples. 8h
¢ Introducdo & matematica financeira;
¢ Representacéo grafica do fluxo de caixa;
e Conceitos basicos: taxa de juros, valor presente, valor futuro, série uniforme de
pagamentos;
e Taxa de juros: conceito, tipos de taxas: juros antecipados, postecipados, reais,
efetivos, nominais, simples, compostos;
e Teoria de juros simples;
e Descontos “por dentro” e “por fora” em juros simples;
e Equivaléncia de juros em juros simples.
Unidade 3 — Taxa de Juros Compostos 16h
e  Teoria de juros compostos;
Descontos “por dentro” e “por fora” em juros compostos;
Equivaléncia de juros em juros compostos;
Séries uniformes: presta¢des iguais;
Fluxos de caixa ndo homogéneos.
Unidade 4 — Métodos de Andlise de Investimento. 16h
Principios fundamentais da Engenharia Econémica,;
Métodos classicos de andlise de investimento;
TMA — Taxa Minima de Atratividade;
Método CAU — Custo Anual Uniforme;
Método do valor presente liquido;
Método da taxa de retorno;
Método da taxa de retorno incremental;
e FEfeito do Imposto de Renda na andlise de investimento.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
e Aula expositiva;
e Exercicios de andlise e sintese;
e Trabalho em grupo.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Matematica PILAO, Nivaldo| 12 S&o Paulo Pioneira Thomson 2003
financeira e Elias; HUMMEL,
engenharia Paulo Roberto
econdmica. Vampreé.

Economia: micro e|VASCANCELLOS. 42 S&o Paulo Atlas 2010
macro: teoria e |Marco Antonio
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exercicios, glossario | Sandoval de.
com o0s trezentos
principais conceitos

econdmicos.
Introducéo a|ROSSETTI, 202 Sao Paulo Atlas 2003
economia. Paschoal.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Gestdo de custos |BRUNI, Adriano Leal.| 52 Séo Paulo Atlas 2008
e formacéo de FAMA, Rubens.
precos: com
aplicacdes na
calculadora HP
12c e Excel.

Matematica PUCCINI, Abelardo| 72 Séo Paulo Saraiva 2008
Financeira: de Lima.

objetiva e aplicada

Andlise de MOTTA, Regis da 12 Séo Paulo Atlas 2002
investimentos: Rocha. CALOBA,

tomada de Guilherme Marques.

decisdo em

projetos industriais

Matematica SAMANEZ, Carlos | 32 Séao Paulo Prentice Hall 2001
financeira: Patricio.

aplicacBes a

analise de

investimentos.

Guia de referéncia| TOSCANO Juanior, | 12 Sao Paulo EdicGes Inteligentes 2005
para o mercado |Luis Carlos.

financeiro.

Calculo Numérico

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Célculo numérico
Professor(es): Carlos Jones Rebello Junior
Periodo Letivo: 2017-2 [ Carga Horaria: 60 horas (30 teéricas e 30 praticas)
OBJETIVOS
Geral:
o Aplicar métodos numéricos a solugéo de problemas de Engenharia.
Especificos:
Realizar aproximacao de fun¢gBes numericamente;
Resolver equagdes diferenciais numericamente;
Resolver integrais numericamente;
Resolver sistemas de equacfes numericamente;
e Programar no ambiente aplicado ao célculo numérico.
EMENTA
Introducdo a um ambiente de programacédo aplicado ao célculo numérico. Erros. Zeros reais de funcoes
reais. Resolucdo de sistemas lineares. Resolugéo de sistemas néo lineares. Ajuste de curvas. Interpolacdo
polinomial. Integracdo numérica. Resolucdo numérica de equacdes diferenciais ordinarias.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Algebra Linear.
CONTEUDOS | CARGA
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HORARIA

Unidade [: Introducéo ao Aplicativo para Realizar Calculo Numérico. 6h
e Variaveis e operacoes;
e Regras para nomeacao de variaveis;
e Ordem dos calculos;
o Funcdes matematicas;
e Criacao de scripts e funcoes;
¢ Funcdo de fungéo;
e Estruturas ciclicas;
e Declaracao de condic@es e ciclos condicionais.
Unidade II: Estudo sobre Erros em Aritmética do Ponto Flutuante. 4h

e Erro absoluto e relativo;
e Truncamento e arredondamento;
e Aritmética do ponto flutuante.

Unidade llI: Calculo de Raizes de Fun¢des Algébricas por Métodos Numéricos. 10h
¢ Método da Bisseccao;
e Método da posicéo falsa;
e Método do ponto fixo;
e Método do Newton Raphson;
e Método da Secante.

Unidade IV: Resolugdo de Sistemas de Equacgdes Lineares. 7h
e Conceitos bésicos;
e Uso do Matlab.

Unidade V: Aproximacéo de Funcgdes. 8h
e Interpolacéo polinomial;
e Minimos quadrados.

Unidade VI: Integracdo Numeérica. 8h
¢ Regra dos Trapezios;
e Regra 1/3 de Simpson.

Unidade VII: Resolugéo de Equacdes Diferenciais Ordinarias por Métodos Numeéricos. 17h

Equacdes diferencias e o problema do valor inicial;
Método do Euler;

Método do Euler estendido;

Método de Heum;

e Método de Runge-Kutta.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

¢ Reviséo do ferramental matematico necessario;

e Anadlise gréfica dos métodos estudados;

¢ Resolugdo manual de exemplos e exercicios;

¢ Implementagdo no aplicativo de calculo numérico;

RECURSOS METODOLOGICOS

e Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Calculo numérico. | FRANCO, Neide 12 Séo Paulo Prentice Hall Brasil 2007
Maria Bertoldi.
Métodos PRESS, William H.; 32 Porto Alegre Bookman 2011
numéricos TEUKOLSKY, Saul
aplicados: rotinas | A.; VETTERLING,
em C++. William T.;
FLANNERY Brian P.
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Metodos CHAPRA, Steven C. 32 Porto Alegre McGraw-Hill 2013
numeéricos

aplicados com
Matlab para
engenheiros e
cientistas.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Célculo numérico: |BURIAN, Reinaldo;| 12 Rio de Janeiro LTC 2007
fundamentos  de | LIMA, Antonio Carlos.
informatica
Calculo numérico: | ARENALES, Selma 12 Séo Paulo Thomson Learning 2008
aprendizagem H. de V.; DAREZZO,
com apoio de Artur.
software.

Calculo numérico: | RUGGIERO, Marcia| 22 Séo Paulo Makron 1996

aspectos teéricos|A Gomes; LOPES,
e computacionais. |Vera Lucia da R.

Calculo numérico. |PUGA, Alvaro; 22 Séo Paulo LCT 2012
PUGA, Leila Zardo;
TARCIA, Jose
Henrigue Mendes.
Calculo numérico: |SPERANDIO, Decio;| 72 Séo Paulo Prentice Hall Brasil 2013
caracteristicas MENDES, Jodo T,
matematicas e SILVA, Luiz Henry M.

computacionais.

Circuitos Elétricos I

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Circuitos Elétricos I

Professor(Es): Bruno Neves Amigo

Periodo Letivo: 2017-2 | Carga Horéria: 60 horas

OBJETIVOS

Geral:

e Utilizar as ferramentas matematicas e computacionais disponiveis para andlise completa de
circuitos elétricos constituidos de resisténcias, capacitancias e induténcias, e alimentados por
fontes de energia elétrica de corrente continua e corrente alternada.

Especificos:

e Compreender o comportamento elétrico dos principais elementos de um circuito elétrico: resistor,
capacitor e indutor;

e Aplicar diferentes metodologias matematicas para analise completa de circuitos elétricos;

e Utilizar software de simulacédo para complementar a andlise de circuitos elétricos.

EMENTA

Transitérios em circuitos de corrente continua. Fung¢des de singularidade. Condi¢Bes iniciais e regime
permanente. Resposta completa de circuitos. Estabilidade de circuitos. Analise de circuitos por
transformada de Laplace (dominio da frequéncia). Convolucdo. Funcdo de Transferéncia, pélos e zeros.
Diagramas logaritmicos. Séries de Fourier e suas aplicacdes a circuitos. Quadripolos.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Circuitos Elétricos I.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Elementos de Armazenamento de Energia. 4h

e Introducéo;
e Capacitores;
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Armazenamento de energia em um capacitor;

Capacitores em série e em paralelo;

Indutores;

Armazenamento de energia em um indutor;

Indutores em série e paralelo;

Condicdes iniciais de circuitos com chaves (supondo o regime estacionario antes do
acionamento das chaves).

Unidade II: A Resposta Completa de Circuitos RL e RC. 4h
e Introducéo;
e  Circuitos de primeira ordem;
e Resposta de um circuito de primeira ordem a uma entrada constante.
e Exercicios - Andlise cc de Circuitos RL e RC.
Unidade Ill: Comuta¢é@o Sequencial 4h
o Estabilidade de circuitos de primeira ordem;
e Fontes do tipo degrau;
e Resposta de um circuito de primeira ordem a uma fonte variavel.
e Exercicios — Transitério de Circuitos RC e RL.
Unidade IV: Resposta Completa de Circuitos com Dois Elementos de Armazenamento de 4h
Energia.
e Introducéo;
e Equacéo diferencial de circuitos com dois elementos de armazenamento de energia;
e Solucdo de uma equacao diferencial de segunda ordem — a resposta natural,
e Resposta natural de um circuito RLC paralelo nédo forcado;
e Resposta natural de um circuito RLC paralelo ndo for¢cado criticamente amortecido;
e Resposta natural de um circuito RLC paralelo ndo forcado sub-amortecido.
o Exercicios — RLC Nao forgcado no Matlab
Unidade V: Respostas de Circuitos 8h
e Resposta forcada de um circuito RLC;
o Resposta completa de um circuito RLC;
¢ Método das variaveis de estado.
e Exercicios - RLC Forcado no Matlab.
e Exercicios de Verificacdo de Aprendizagem
Unidade VI: Resposta de Frequéncia. 2h
e Introducéo;
e (Ganho, deslocamento de fase e a funcdo do circuito.
Unidade VIII: Graficos e Circuitos. 4h
e Gréficos de bode;
e Circuitos ressonantes.
e Exercicios - Resposta em Frequéncia no Matlab.
Unidade VIII: A Transformada de Laplace 2h
e Introducéo;
e Solucéo das equagbes diferenciais que descrevem um circuito;
e Andlise de circuitos usando impedancia e condi¢fes iniciais.
Unidade IX: Funcdes e Teorema 10h
e Funcdo de transferéncia e impedancia;
e Teorema da convolugéo;
e Estabilidade.
e Exercicios — Transformada de Laplace para Solucéo de Circuitos.
Série de Fourier e Transformada de Fourier. 2h
Exercicios de verificacdo de aprendizagem. 6h
Filtros Elétricos. 4h
Circuitos de Dois Acessos. 2h
Exercicios de verificacdo de aprendizagem. 4h
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ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Aula exposi

e Simulacdes

tiva dialogada;

computacionais.

e Trabalhos em sala de aula e extra-classe, individuais e em grupo;

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor Multimidea; livros; computador.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observagdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

LYRA, Ana Cristina C.

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano

Circuitos elétricos. [NILSSON, James W.; 8 Séo Paulo Prentice Hall do Brasil | 2008

RIEDEL, Susan A
Fundamentos de |ALEXANDER, Charles| 52 Porto Alegre Mcgraw-Hill 2013
circuitos elétricos. |K.; SADIKU, Matthew

N. O.
Introducéo aos SVOBODA, James 82 Rio de Janeiro LTC 2012
circuitos elétricos. |A.; DORF, Richard.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducao a BOYLESTAD, Robert | 122 Séo Paulo Pearson Brasil 2012
analise de L.
circuitos.

Analise de ALEXANDER, Charles | 12 Porto Alegre Mcgraw-Hill 2014
circuitos elétricos: [K.; SADIKU, Matthew.
com aplicagdes. |N. O.; MUSA, Sarhan.
Analise e projeto | THOMAS, Roland E; 62 Porto Alegre Bookman 2011
de circuitos ROSA, Albert J.;
elétricos lineares. | TOUSSAINT,

Gregory J.
Andlise de circuitos| HAYT Jr., William H.; | 82 Porto Alegre Mcgraw-Hill 2014
em engenharia. KEMMERLY, Jack E.;

DURBIN, Steven M.
Circuitos elétricos. BURIAN JR., Yaro; 12 Séo Paulo Pearson 2006

Eletronica Basica

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular:

Eletronica Basica

Professor(es): Rogério da Silva Marques

Periodo Letivo: 201

7-2

| Carga Horéria: 75 horas (45 tedricas e 30 préticas)

OBJETIVOS

Geral:

e Apreender os conhecimentos bésicos de eletrbnica e suas aplicacbes para compreender o
funcionamento dos componentes fundamentais utilizados em equipamentos eletrdnicos.

Especifico:

e Aplicar o conhecimento sobre o funcionamento dos componentes eletrbnicos a base der
semicondutores, tais como diodos e transistores, na consturcdo de circuitos de fontes de

alimentacéo

e amplificadores.

EMENTA

Introducdo aos circuitos e dispositivos eletrénicos. Introducdo a fisica dos semicondutores. Diodos
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semicondutores: modelamento, circuitos e métodos de andlise. Transistores bipolares de juncéo (BJTS),
transistores a efeito de campo (FETs) e transistores a efeito de campo com porta isolada (MOSFETS):
modelamento, circuitos amplificadores, polarizacdo e estabilizacdo. Portas légicas elementares.
Dispositivos PNPN: modelagem e circuitos elementares.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Circuitos Elétricos |.

CONTEUDOS H%'AE{F,{AGR'TA
Unidade I: Modelagem. 5h

¢ Modelagem de componentes;

e Curva tensao versus corrente;

e Componentes lineares;

e Componentes ndo lineares.
Unidade II: Circuitos 20h

Diodos;

Curva caracteristica;

Modelo simplificado;

Analise em circuitos de corrente continua;
Aplicacdo em retificadores.

Unidade IlI: Diodos 10h

e Diodo Zener;

e Curva caracteristica;

e Regulador de tenséo.
Unidade IV: Tiristores 5h

e Curva caracteristica;

e Controle de potencia por angulo de disparo.
Unidade V: Transistores |I. 25h
Transistor BJT,;
Regibes de operacao;
Ganho de corrente;
Polarizagéo DC;
Amplificadores.
Unidade VI: Transistores Il. 5h

e Transistor FET;

e Curva caracteristica;

e Andlise em circuito DC.
Unidade VII: Amplificadores. 5h

¢ Amplificadores de poténcia;

e Classes de operacéo;

e Poténcia de saida e rendimento.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

¢ Diagnostico de aprendizagem ap0s cada topico;

e Exercicios de fixacao;

e Estimulo a participagdo individual;

e Contextualizacao do conteddo com a realidade de cada aluno.
RECURSOS METODOLOGICOS
Projetor multimidia; livros; laboratério; softwares de simulacéo.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Perioédico Autor Ed. Local Editora Ano
Microeletrbnica. SMITH, Kenneth C.;| 52 Séao Paulo Prentice Hall do Brasil | 2007
SEDRA, Adel S.
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Dispositivos BOYLESTAD, Robert | 112 Sao Paulo Pearson Brasil 2013
eletrbnicos e L.; NASHELSKY,
teoria de circuitos. | Louis.
Eletrénica. Vol. 1. |BATES, David J.;| 72 Porto Alegre Mcgraw-Hilll 2008
MALVINO, Albert.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Eletrbnica Vol. 2. |BATES, David J.;| 72 Porto Alegre Mcgraw-Hill 2008
MALVINO, Albert.
Dispositivos e CATHEY, Jimmie J. 22 Porto Alegre Bookman 2003
circuitos
eletrbnicos.
Utilizando ALBUQUERQUE, 2a S&o Paulo Erica 2012
eletrénica com Rémulo Oliveira;
AO, SCR, TRIAC, |SEABRA, Antonio
UJT, PUT, CI 555, | Carlos.
LDR, LED, FET e
IGBT.
Eletrénica CRUZ, Eduardo 28 Séo Paulo Erica 2008
aplicada. Cesar A; CHOUERI
JR., Salomao.
Eletrénica: para TORRES, Gabiriel. 12 Rio de Janeiro Nova Terra 2012
autodidatas,
estudantes e
técnicos.
Célculo 11l

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Calculo 1l

Professor(es): Alexandre Kruger Zocolotti

Periodo Letivo: 2017-2

| Carga Horéria: 75 horas

OBJETIVOS

Geral:

o Resolver problemas utilizando Séries de Fourier.

e Aplicar os conhecimentos de matematica em questdes envolvendo a area de Engenharia de
Controle e Automacéo.

Especificos:
e Resolver problemas préticos sobre Equacdes Diferenciais Ordinarias;
e Resolver Equacfes utilizando a Transformada de Laplace;
e Resolver problemas utilizando Sistemas de Equac8es Diferenciais Lineares;
e Resolver problemas utilizando Equacdes Diferenciais Parciais;

EMENTA

Equac6es diferenciais de primeira ordem. Equac¢des diferenciais lineares de ordem superior. Transformada
de Laplace. Sistemas de equaces diferenciais lineares.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Modelos matematicos;

Equacdes lineares;

Equac6es separaveis;

Equacdes homogéneas;

Equacdes exatas e fatores integrantes;

Célculo .

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Equag8es Diferenciais de Primeira Ordem. 16h
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Existéncia e unicidade de solugdes.

Unidade II: Equaces Lineares de Ordem Superior.

Equacdes homogéneas com coeficientes constantes;
Solu¢Bes fundamentais de equacdes lineares homogéneas;
Equagbes ndo homogéneas;

Método dos coeficientes indeterminados;

Variacéo de pardmetros.

14h

Unidade IlI: Transformada de Laplace

Definicdo da transformada de Laplace;

Propriedades da transformada de Laplace;

A transformada de Laplace inversa;

Resolucdo de equacdes diferenciais com transformada de Laplace;
Func¢Bes descontinuas e fun¢des periddicas;

Equacg6es diferenciais com forcamento descontinuo;

Fung¢des Impulso;

Convolugéo.

26h

Unidade IV: Sistemas de Equac¢des Diferenciais Lineares de Primeira Ordem.

Definicbes e exemplos;

Teoria basica de sistemas lineares de primeira ordem;

Sistemas lineares homogéneos com coeficientes constantes: autovalores reais e
distintos;

Autovalores complexos;

Matrizes fundamentais e a exponencial de uma matriz;

Sistemas lineares ndo homogéneos;

Matrizes defeituosas.

9h

Unidade V: Equacgdes Diferenciais Parciais e Série de Fourier.

Problemas de valores de contorno para fronteiras com dois pontos;
Coeficientes de Fourier;

Algumas observagdes sobre convergéncia,

Funcdes pares e impares: as séries em senos e em COSSenos;
Séries de Fourier em intervalos arbitrarios;

Funcdes ortogonais.

10h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva;
Exercicios de analise e sintese;
Trabalho em grupo.

RECURSOS METODOLOGICOS

Livro texto; sala de aula; quadro branco e pincel; computador; projetor multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Equacgdes ZILL, D. G. 32 Sao Paulo Thomson 2011
diferenciais com
aplicacdo em
modelagem.

Um curso de GUIDORIZZI, H. L. ha Rio de Janeiro LTC 2011
célculo. Vol. 2.
Um curso de GUIDORIZZI, H. L. ha Rio de Janeiro LTC 2011
célculo. Vol. 3.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periédico | Autor | Ed. | Local | Editora | Ano
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Equacdes E. BOYCE, William;| 92 Rio de Janeiro LTC 2010
diferenciais DIPRIMA, Richard C.
elementares e
problemas de
valores de
contorno
Equacbes ZILL, D. G. & .
ditorenciais Vol. 1 | CULLEN, M. R. & Sdo Paulo Makron Books 2001
Equacdes ZILL,D. G. & 32 Séo Paulo Makron Books 2001
diferenciais. Vol. 2 | CULLEN, M. R.
Célculo. Vol. 2. ANTON, Howard; 82 Séo Paulo Bookman 2007
BIVENS, Irl C.;
DAVIS, Stephen L.
Calculo: um curso
mo_dern~o e suas :gig'\fé‘yNGLLD 102 Rio de Janeiro LTC 2010
aplicacdes.

Fenbémenos de Transporte |

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Fenémenos de Transporte Il

Professor(ES): Edemir Carlos Camargo de Menezes

Periodo Letivo: 2017-2 | Carga Horaria: 60 horas tedricas

OBJETIVOS

Geral:

e Analisar fendmenos de transporte aplicados a Engenharia e usar ferramentas computacionais para

resolver problemas de Engenharia.

Especificos:
Identificar os fenémenos de transporte;
Representar matematicamente fendmenos de transporte de massa;
Representar matematicamente fenémenos de transporte de energia;
Analisar fendmenos fluidodindmicos de interesse da Engenharia;
Analisar fendmenos termodindmicos de interesse da Engenharia;
Transformar as unidades de medidas das grandezas fisicas em fluidos;
Apresentar os softwares que simulam os escoamentos de fluidos;
Calcular a vaz&o em fluidos;
Calcular a perda de carga em escoamento;
e Apresentar os principios dos medidores de vazéo.

EMENTA

Leis de conservacgdo: principio da conservacdo da massa, da quantidade de movimento e de conservacgéo da
energia. Regimes de escoamento: laminar e turbulento, escoamento em condutos for¢ados: perda de carga.
Processos de transmissdo de calor: conducdo, convecgdo, radiacdo. Conducdo unidimensional: regimes
permanente e transitério. Conveccdo forcada. Convecc¢ao natural.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

CALCULO .

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducéo 4h

e Conceito de fluido, sistema e volume de controle;

e Comparacédo da formulacéo diferencial da formulagéo integral;
e Dimensdes e unidades;

e Sistemas de unidades.

Unidade II: Conceitos Fundamentais 8h
e Fluido como um continuo;

229



e Campo de velocidade;
e Escoamenro uni, bi e tridimensionais;
e Trajetdrias linhas de emisséo e de corrente;
e Campo de tenséo;
e Viscosidade fluido newtoriano;
¢ Fluido ndo newtoriano;
e Descrigdo e classificacdo dos movimentos dos fluidos;
e Escoamento viscoso e ndo viscoso;
e Escoamento laminar e turbulento;
e Camada limite;
e Escoamento compressivel e incompressivel.
Unidade lI: Estética dos Fluidos 6h
e Equacao basica dos fluidos;
e  Atmosfera padrao;
e Variacdo de pressdo de um fluido estatico;
¢  Mandmetros;
e Estudo dos gases.
Unidade IV: Equagbes Basicas na Forma Integral para um Volume de Controle. 12h
e Leis bésicas para um sistema;
e Relacéo entre as derivadas do sistema e a formulagéo para o volume de controle;
e Teorema de transporte de Reynolds;
e  Principio da conservacao da massa;
e Equacéo da quantidade de movimento para um volume de controle inercial;
e  Primeira lei da termodindmica para um volume de controle.
Unidade V: Escoamento Incompressivel de Fluidos nédo Viscosos 8h
e Equacéo de Bernouli;
e Introducdo ao estudo da presédo estatica, de estagnacéo e dindmica,
e Aplicagdo: tubo de Pitot.
e Introducgdo ao conceito de linha de energia e linha piezométrica.
Unidade VI: Escoamento Viscoso e Incompressivel 12h
Introducdo a escoamento completamente desenvolvido;
Escoamento laminar completamente desenvolvido em tubo;
o Perfis de velocidade em escoamento turbulento completamente desenvolvido em
tubos;
o Consideracdes de energia no escoamento em tubos;
e Célculo da perda de carga;
¢ Medicéo de vazdo:métodos diretos;
e Medidores de vazo para escoamento interno.
Unidade VII: Introduc&o a Transferéncia de Calor 6h
e Introducéo;
e Conducéo;
e Conveccao;
e Conceito de conveccao natural (livre) e forcada;
e Radiacao;
e Combinagéo dos mecanismos de transferéncia de calor;
e Introducdo a conducao unidimensional de calor em regime permanente;
e Introducdo a conducao unidimensional de calor em regime transiente.
Seminarios: 4h

Andlise dimensional;

Semelhanca;

Numeros adimensionais;

Medidores de vazao;

Simulacdo de escoamento por software: cfx, cfd;
Experimentos praticos de escoamento: Reynolds;
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e Analise de erro experimental.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Exposicdo dos contelidos;

e Participagdo dos alunos;

e Exercicios praticos;

e Seminarios;

e Descricdo; analise e discussdo dos resultados.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano

Fendmenos de transporte. | BIRD, R. Byron; 22 Rio de Janeiro LTC 2004
STEWART, Warren E.;
LIGHTFOOT, Edwin N.

Fundamentos de fenbmenos |[LIVI, Celso P. 22 Rio de Janeiro LTC 2012
de transporte: um texto para
cursos basicos.

Fendbmenos de transporte  BRAGA FILHO, 28 Rio de Janeiro LTC 2012
para engenharia. \Washington.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fenbmenos de transporte. |[CANEDO, Eduardo Luis. 12 Rio de Janeiro LTC 2010
Fenbmenos de transporte  [ROMA, Woodrow Nelson 28 Séao Paulo Rima 2006
para engenharia. Lopes.

FOX, Robert W.; 82 Rio de Janeiro LTC 2014

Introducdo & mecéanica dos PRITCHARD, Philip J.

fluidos. MCDONALD, Alan T.

Fen(‘)Amlenos de tr_ansportes: KWONG, Wu Hong. 12 Séo Paulo EDUFSCAR |2010
mecanica dos fluidos.

Fendbmenos de transporte: | SESHADRI, Varadarajan; 12 Séo Paulo ABM 2010
fundamentos e aplicacdes PARREIRAS, Roberto T.;

nas engenharias SILVA, Carlos Antonio da;

metallrgica e de materiais. | SILVA, Itavahn Alves da.
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5° Periodo:

Eletrénica Digital |

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Unidade Curricular: Eletrénica Digital |

Professor(es): Valdeir Alfonso Bonfa

Periodo Letivo: 2018-1 | Carga Horaria: 45 horas (30 tedricas e 15 préaticas)

OBJETIVOS

Geral:
e Desenvolver o raciocinio légico através da descricao e andlise de processos fisicos reais para usar as
ferramentas l6gicas necessarias para a solucao de problemas de Engenharia.
Especificos:
e Utilizar a Algebra Booleana e o Mapa de Karnaugh para manipular expressdes logicas;
e Analisar a funcionalidade de circuitos digitais através do uso de tabelas verdade;
e Projetar circuitos digitais através do uso de suas tabelas verdades;
e Entender a construgdo de blocos combinacionais e sequenciais, além de suas aplicagdes a sistemas
digitais.

EMENTA

Conceitos basicos de sistemas digitais. Sistemas de numeracdo e codigos. Algebra Booleana e portas
I6gicas. Tabela Verdade. Minimizacdo de expressdes. Mapas de Karnaugh Circuitos l6gicos combinacionais:
somadores, codificadores e decodificadores, multiplexadores e demultiplexadores, Latches e Flip-flops.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem.

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Conceitos Introdutérios; 3h

e Sistemas analdgicos e digitais;
e Sistemas de numeracéo digital;
e Circuitos digitais/circuitos I6gicos.

Unidade IlI: Sistemas de Numeracgéo e Codigos. 6h
Representa¢des numéricas;

Representacéo de quantidades binarias;
Conversdes de binario para decimal;
Conversdes de decimal para binério;

Sistema de numeracéo hexadecimal;
Relag8es entre as representagfes numeéricas;
Bytes, Nibbles e palavras.

Cddigo BCD;

Cadigos alfanuméricos;

Outros cédigos.

Unidade llI: Descrevendo Circuitos Logicos 9h
Constantes e Variaveis Booleanas;

Tabela-Verdade;

Operacgdes OR (‘OU’) e a Porta OR;

Operacao AND (‘E’) e a Porta AND;

Operagao NOT (‘Nao’) ou Inversor;

Operacdes NOR e NAND e as Portas NOR e Portas NAND;
Descrevendo Circuitos Logicos Algebricamente;

Avaliando as Saidas dos Circuitos Légicos;

Implementando Circuitos a partir de Expressfes Booleanas.
Estudo dirigido: universalidade das Portas NAND e NOR.

Unidade IV: Circuitos Logicos Combinacionais. 9h
e Forma de Soma-de-Produtos;
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e Simplificacdo de Circuitos Logicos: simplificacdo Algébrica e Método do Mapa de

Karnaugh;
e Projetando Circuitos Légicos Combinacionais.
Unidade V: Circuitos Ldgicos 9h

Aritmética Digital: operacdes e circuitos;
Decodificadores;

Codificadores;

Multiplexadores (Seletores de Dados);
Aplicacdes de Multiplexadores;
Demultiplexadores (Distribuidores de Dados);
Conversores de Cédigo.

Unidade VI: Flip-Flops e Dispositivos Correlatos. 9h
e Latch com portas NAND;
e Latch com portas NOR;
e Sinais de Clock e Flip-Flops com Clock;
Aplicacdes com Flip-Flops;
e Armazenamento e transferéncia de dados;
e Transferéncia serial de dados: registradores de deslocamento;
e Divisdo de frequéncia e contagem.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva;

¢ Demonstracéo prética realizada pelo professor;
e Laboratério — pratica realizada pelo aluno;
Trabalho em grupo;

Exercicios de andlise e sintese;

Resolucao de situa¢gbes-problema;

e Estudo de caso.

RECURSOS METODOLOGICOS

Livro texto; quadro branco e pincel; laboratério; computador; projetor multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observagdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Sistemas digitais: |TOCCI, Ronald J; 112 Séo Paulo Pearson Brasil 2011
principios e WIDMER, Neal S,
aplicagoes. MOSS, Gregory L.

Sistemas digitais: | VAHID, Frank. 12 Porto Alegre Bookman 2008
projeto, otimizagéo

e HDLS.

Eletrénica digital. |BIGNELL, James W.; 52 Séo Paulo Cengage Learning 2010

DONOVAN, Robert.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Eletrénica digital: | GARCIA, Paulo Alves; 22 S&o Paulo Erica 2008
teoria e MARTINI, José Sidnei
laboratdrio. Colombo.

Eletrénica  digital | PEDRONI, Volnei. 12 Rio de Janeiro Campus Editora 2010
moderna e VHDL.

VHDL: Descricdo e | D'’AMORE, Roberto. 22 Rio de Janeiro LTC 2012
sintese de circuitos

digitais.

Circuitos digitais. | LOURENCO, Antonio 92 Sao Paulo Erica 2007
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C.; CRUZ, Eduardo C.
A.; FERREIRA,
Sabrina R.; C.
JUNIOR, Salomao.

Fundamentos de | TOKHEIM, Roger. 72 Porto Alegre McGraw-Hill 2013
eletrénica  digital:
sistemas
combinacionais.
Vol.1.

Eletromagnetismo |
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Eletromagnetismo |
Professor(es): Cleidson Venturine
Periodo Letivo: 2018-1 | Carga Horéaria: 90 horas (75 tedricas e 15 préaticas)
OBJETIVOS
Geral:

e Compreender os fundamentos fisicos do eletromagnetismo e suas aplicagdes.
Especificos:

¢ Relacionar conceitos, experimentos e fundamentagdo matematica associados ao

eletromagnetismo;
e Calcular grandezas fisicas resultantes da interagdo eletromagnética;
e Realizar experimentos demostrativos que comprovem qualitativamente os resultados indicados
pela teoria do eletromagnetismo.

EMENTA
Parte tedrica: carga elétrica. Lei de Coulomb. Campo elétrico. Lei de Gauss. Potencial elétrico. Energia
potencial elétrica. Propriedades elétricas dos materiais. Resisténcia elétrica. Lei de Ohm. Capacitancia;
Corrente elétrica e circuito de corrente continua. Instrumentos de corrente continua. Forga eletro-motriz.
Associagdo de resistores. Campo magnético. Lei de inducdo de Faraday. Lei de Lenz. Geradores e
motores. Propriedades magnéticas dos materiais. Lei de ampére. Indutancia. propriedades magnéticas da
matéria. Correntes alternadas e equagfes de Maxwell. Parte pratica: potencial elétrico. Lei de Ohm. Lei de
Inducdo. Transformador.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Caélculo II.

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade [: Lei de Coulomb. 3h

e Carga elétrica;
e Condutores e isolantes;
e Lei de Coulomb; distribuigdo continua de cargas;
e Conservacgéo da carga.
Unidade II: Campo Elétrico. 7h
Conceito de campo;
Campo elétrico;
Campo elétrico de cargas pontuais;
Campo elétrico de distribui¢bes continuas;
Linhas de campo elétrico;
Carga pontual em um campo elétrico;
Dipolo elétrico.
Unidade Ill: Lei de Gauss: 7h
e Fluxo de um campo vetorial;
e Fluxo de um campo elétrico;
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Lei de Gauss;

Aplicacdes da lei de Gauss;
Condutores;

Testes experimentais da lei de Gauss.

Unidade IV: Energia Potencial Elétrica e Potencial Elétrico. 7h
e Energia potencial;
e Energia potencial elétrica;
e Potencial elétrico;
e Calculo do potencial elétrico através do campo elétrico;
e Potencial devido a cargas pontuais;
e Potencial elétrico devido a distribuicdo continua de cargas;
e Cédlculo do campo elétrico através do potencial elétrico;
e Superficies equipotenciais;
e Potencial de um condutor carregado.
Unidade V: Propriedades Elétricas dos Materiais. 6h
e Tipos de materiais;
e Condutor em um campo elétrico: condicdes estaticas e dindmicas;
e Materiais 6hmicos;
e Leide Ohm;
e Isolante em um campo elétrico.
Unidade VI: Capacitancia. 6h
e Capacitores;
e Capacitancia;
e Célculo de capacitancia;
e Capacitores em série e em paralelo;
e Armazenamento de energia em um campo elétrico;
e Capacitor com dielétrico.
Unidade VII: Circuitos de Corrente Continua. 6h
¢ Corrente elétrica;
e Forca eletromotriz;
e Analise de circuitos;
e Campos elétricos em circuitos;
e Resistores em série e em paralelo;
e Transferéncia de energia em um circuito elétrico;
e Circuitos RC.
Unidade VIII: Campo Magnético. 6h
e Interacdes magnéticas e p6los magnéticos;
e Forca magnética sobre uma carga em movimento;
e Cargas em movimento circular;
e O efeito Hall;
e Forca magnética sobre um fio conduzindo uma corrente;
e Torque sobre uma espira de corrente.
Unidade IX: Campo Magnético de uma Corrente. 6h
e Campo magnético devido a uma carga em movimento;
e Campo magnético de uma corrente;
e Duas correntes paralelas;
e Campo magnético de um solendide;
e Leide Ampére.
Unidade X: Lei de Inducdo de Faraday. 6h

Os experimentos de Faraday;
Lei de inducdo de Faraday;
Lei de Lenz;

Fem de movimento;
Geradores e motores;
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e Campos elétricos induzidos.
Unidade XI: Propriedades Magnéticas dos Materiais. 5h
Dipolo magnético;

Forca sobre um dipolo em um campo nédo-uniforme;
Magnetismo atémico e nuclear;

Magnetizacao;

Materiais magnéticos.

Unidade XII: Indutancia. 5h
Induténcia;

Célculo de indutancia;

Circuitos RL;

Energia armazenada em um campo magnético;
Oscilacdes eletromagnéticas.

Unidade XIII: Circuitos de Corrente Alternada. 5h

e Correntes alternadas;

Trés elementos separados: resistivo, indutivo e capacitivo;
Circuito rlc de malha Unica;
Poténcia em circuitos CA;
e Transformador.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas interativas;

e Estudo em grupo com apoio de bibliografias;

e Aplicagdo de lista de exercicios;

e Atendimento individualizado.

RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.
AVALIA(;AO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
contelidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fundamentos de  [HALLIDAY, DAVID; 92 Rio de Janeiro LTC 2012
fisica 3: RESNICK, Robert;
eletromagnetismo. |[JEARL Walker.

Eletromagnetismo. HAYT, Willian H.; 182 Porto Alegre Bookman 2013
BUCK, John A.
Curso de fisica MOYSES, H.; 12 S&o Paulo E. Bliicher 1997
béasica 3: NUSSENZVEIG,
eletromagnetismo. |Hersh.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periédico  |Autor Ed. Local Editora Ano
Fisica para TIPLER, PAUL. 62 Rio de Janeiro LTC 2009
cientistas e
engenheiros. Vol.
3.
Fisica para JAWETT JR., Jown 82 S&o Paulo Cengage Learning 2012
cientistas e W.; SERWAY,
engenheiros: Raymond A.
eletricidade e
magnetismo. Vol.
3.
Fisica 3: SEARS, Francis; 122 Séo Paulo Addison Wesley 2009
eletromagnetismo. | YOUNG, Hugh D.;
FREEDMAN, Roger
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A.; ZEMANSKY, Mark
Waldo.
Elementos de SADIKU, Matthew N. 52 Porto Alegre Bookman 2012
eletromagnetismo. | O.
Fundamentos da |REITZ, John R,; 112 Rio de Janeiro Campus 1982
teoria MILFORD, Frederick
eletromagnética. |J.; CHRISTY, Robert
W.
Fisica para JAWETT JR., Jown ga S&o Paulo Cengage Learning 2012
cientistas e W.; SERWAY,
engenheiros: Raymond A.
eletricidade e
magnetismo. Vol.
3.

Eletrénica Analdgica

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Eletrbnica Analdgica
Professor(es): Lucas Vago Santana

Periodo Letivo: 2018-1 | Carga Horéaria: 60 horas (30 tedricas e 30 praticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Projetar e construir circuitos eletrénicos anal6gicos para solucionar problemas diversos de
Engenharia.
Especificos:

o Efetuar andlise de amplificadores, circuitos com amplificador operacional, uso de realimentacao,
pequenos sinais e sintese de filtros.

EMENTA
Modelagem de amplificadores. Amplificadores operacionais. Realimentagdo positiva e negativa.
Comparador de tensdo. Realimentacdo negativa. Realimentacdo positiva. Sinal PWM e aplicacdes.
Andlise de pequenos sinais para BJT e diodos. Circuitos ndo lineares. Extrator de Log. Multiplicador.
Projeto de Filtros.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Circuitos Elétricos |.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA
Unidade I: Amplificadores I. 4h
Modelagem;

Limitac@es;
Medicbes de ganho;
Impedéancia;
Nocoes e efeitos de realimentacgéo;
Eficiéncia energética.
Unidade II: Amplificadores I 20h
e Amplificadores operacionais;
e Comparador de tenséo;
¢ Realimentagéo negativa;
e Realimentacdo positiva.
Unidade Ill: Modulag&o. 6h
e Modulacéo por largura de pulso.
e Gerador PWM,;
e Controle de poténcia reversivel.
Unidade IV: Sinais 12h
e Andlise de pequenos sinais;
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e Resisténcia de pequenos sinais;
e Transcondutancia.
Unidade V: Circuitos 6h

e Circuitos néo lineares;

e Extrator de logaritmo;

e Multiplicacéo de tensbes;

e Voltimetro true RMS.
Unidade VI: Filtros

e Projetos de filtros;

e Especificacao do filtro;

e Aproximacédo de Bessel e Chebychey;

o Filtros ativos.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Diagnostico de aprendizagem apds cada topico;

e Exercicios de fixagéo;

e Estimulo a participagéo individual;

o Contextualizacdo do conteldo com a realidade de cada aluno.
RECURSOS METODOLOGICOS
Projetor multimidia; livros; montagens em laboratério; softwares de simulacao.

AVALIA(;AO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observac@o do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

12h

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Microeletrénica. SMITH, Kenneth C.;| 52 Séo Paulo Prentice Hall do Brasil | 2007
SEDRA, Adel S.
Dispositivos BOYLESTAD, Robert | 112 Séo Paulo Pearson Brasil 2013
eletrbnicos e L.; NASHELSKY,
teoria de circuitos | Louis.
Eletrbnica. Vol. 2. |BATES, David J.; 78 Porto Alegre Mcgraw-Hilll 2008
MALVINO, Albert.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Eletrbnica. Vol. 1. |BATES, David J.; 78 Porto Alegre Mcgraw-Hilll 2008
BATES, David J;
MALVINO, Albert.
Dispositivos e CATHEY, Jimmie J. |22 Porto Alegre Bookman 2003
circuitos
eletronicos.
Utilizando ALBUQUERQUE, 2a S&o Paulo Erica 2012
eletrbnica com Rémulo Oliveira,;
AO, SCR, TRIAC, |SEABRA, Antonio
UJT, PUT, CI 555, | Carlos.
LDR, LED, FET e
IGBT.
Eletrénica CRUZ, Eduardo 22 Séao Paulo Erica 2008
aplicada. Cesar A; CHOUERI
JR., Salomao.
Eletrénica: para 12 Rio de Janeiro Nova Terra 2012
autodidatas,
estudantes e
técnicos. TORRES, Gabriel.

238



Variaveis Complexas

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Unidade Curricular: Variaveis Complexas

Professor(es): Anténio de Freitas

Periodo Letivo: 2018-1 | Carga Horéria: 30 horas

OBJETIVOS

Geral:

e Aplicar os conhecimentos de Variaveis Complexas em questdes envolvendo a area de Engenharia

de Controle e Automagao.

Especificos:
e Resolver problemas praticos sobre Niumeros Complexos, suas operagdes, representacdo polar e
raizes;

e Resolver problemas préticos sobre fungdes de uma Variavel Complexa;
e Calcular limites de fun¢des complexas;
¢ Resolver problemas de otimizac¢&o utilizando derivadas;
e Resolver problemas préticos utilizando integral de um nimero complexo.
EMENTA
O plano complexo: nimeros complexos, operagdes com numeros complexos, representacéo polar, raizes,
funcdes de uma variavel complexa, limite e continuidade, derivada e integral.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Célculo Il

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: NUmeros Complexos 10h

e Necessidade dos niumeros complexos;
Representacao polar;
Formula de De Moivre;
Propriedades do valor absoluto;
Raizes n-Esimas;
A exponencial;
Conjuntos de pontos no plano.
Unidade II: Fungdes Analiticas 10h
Funcdes de varidvel complexa;
Limite e continuidade;
Propriedades do limite;
Funcéo analitica;
As Equacdes de Cauchy-Riemann.
Unidade Il Integral 10h
e Arcos e contornos;
e Integral de contorno;
e Teorema de Cauchy;
e Formula Integral de Cauchy.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
e Aula expositiva;
e Exercicios de andlise e sintese;
e Trabalho em grupo.
RECURSOS METODOLOGICOS
Livro texto; quadro branco e pincel; computador; projetor multimidia.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Variaveis AVILA, G. 32 Rio de Janeiro LTC 2000
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complexas e

aplicacdes.
Schaum's Outline SPIEGEL, M,; A McGraw-Hill 2009
of complex LIPSCHUTZ S;; Porto Alegre
variables. SCHILLER J.;

SPELLMAN D.
A first course in ZILL D. G,; 12 Jones & Bartlett 2009

. SHANAHAN P. USA Learning
complex analysis. D
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Calculo de uma SOARES, M. G. | 12 Rio de Janeiro Instituto de Matematica 2012
variavel complexa. Pura Aplicada
A friendly SASANE, S. M.; | 12 World Scientific 2014
approach to SASANE A. Publishing Company
complex analysis.

Variaveis BROWN, J.W.; | 92 New York McGraw-Hill 2013
complexas e CHURCHILL, R.

aplicacdes. V.

Complex variables | LEPAGEW.R. | 12 Dover Publications 2010

and the laplace
transform for
engineers.
Variaveis MCMAHON D. 12 Rio de Janeiro Ciéncia Moderna 2009
complexas
desmistificadas.

Controle Automético
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Controle Automéatico
Professor(es): Erlon Cavazzana
Periodo Letivo: 2018-1 | Carga Horéria: 90 horas (60 tedricas e 30 préticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Analisar e projetar sistemas de controle utilizando as técnicas classicas no dominio da frequéncia,
lugar de raizes e sintonia de controladores PID, utilizando alocacdo de pélos e os métodos de
Ziegler e Nichols.
Especificos:
e Distinguir as vantagens e desvantagens da utilizacdo de controladores em malha fechada e em
malha aberta;
e Especificar o comportamento dinamico para sistemas no dominio do tempo, utilizando a curva da|
resposta ao degrau, e da frequéncia, utilizando o lugar de raizes;
e Projetar controladores PID via alocacéo de p6los e os métodos de Ziegler e Nichols;
e Analisar e projetar controladores utilizando métodos classicos no dominio da frequéncia e lugar de

raizes;
e Introdugdo aos métodos em espaco de estados.
EMENTA

Conceituacao de sistemas dindmicos. Modelos de sistemas dindmicos. Linearidade e invariancia no tempo.
Linearizacdo. Simulacdo de sistemas. Funcdo de transferéncia. Transitério de sistemas lineares.
Especificacdo de desempenho para sistemas de controle automatico. Estabilidade de sistemas. Métodos
graficos para projeto de controladores: diagramas de Bode e de Nyquist. Lugar geométrico das raizes e
carta de Nichols-Black. Controladores PID. Compensadores cascata. Realizacdes de fungbBes de
transferéncia. Realimentacdo de estado. Observadores de estado. Principio da separagdo. Ferramentas
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computacionais: Matlab.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Célculo Il
- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: VisdoGeral da Area e Breve Historia. 4h
e Introducéo;
¢ Um sistema simples em realimentacao;
e Primeira analise de sistemas com realimentacao;
e Breve historia.
Unidade II: Modelos de Sistemas Dinamicos. 12h
e Introducéo;
e  Modelos de sistemas mecénicos;
e Modelos de circuitos elétricos;
e Modelos de sistemas eletromecéanicos;
e  Modelos para fluxo de liquido e calor;
e Linearizacéo.
Unidade Ill: Resposta Dinamica. 12h
e Introducéo;
e Utilizagc&o da transformada de Laplace em controle;
¢ Modelagem de sistemas via diagrama de blocos;
e Resposta do sistema versus localiza¢édo dos polos;
o Especificagfes de projeto no dominio do tempo;
o Efeitos da adicdo de pélos e zeros;
e  Prética de laboratério.
Unidade IV: Propriedades Bésicas da Realimentacéo. 14h
e Introducéo;
e Estudo do caso de controle de velocidade;
e  Projeto de controladores PID;
o Estabilidade via Routh e estabilidade BIBO.
Unidade V: Projeto Utilizando Lugar de Raizes. 16h
e Introducéo;
e Lugar de raizes de sistema com realimentacao;
e Passos para o tracado do Lugar de raizes;
e Qutras utilizagbes do Lugar de raizes;
e Selecionando o ganho via lugar de raizes;
e Compensacao dinamica;
e Compensagao em avango;
e Compensagdo em atraso;
e  Pratica de laboratério.
Unidade VI: Projeto no Dominio da Frequéncia. 16h

Introducao

Resposta em frequéncia

O diagrama de Bode

Erros de regime permanente
Estabilidade

Critério de estabilidade de Nyquist
Margens de Estabilidade
Compensacao
Compensagéao PD
Compensagdo em avango
Compensacéo PI
Compensacao em atraso
Compensacéo PID
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. Pratica de laborat6rio

Unidade VII: Introducéo ao Projeto em Espaco de Estados
Introducao;

Equacéo de estados;
Realimentacéo de estados;
Selec¢édo dos polos;

Projeto do compensador;

e  Pratica de laboratério.

16h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas interativas;
e Estudo em grupo com apoio de bibliografias;
e Aplicagdo de lista de exercicios;
e Atendimento individualizado;

e Simulacdo em computador.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; datashow; livros; computador.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Sistemas de KUO, Benjamin C.;| 92 Rio de Janeiro LTC 2012
controle GOLNARAGHI, Farid.
automatico.

Engenharia de OGATA, Katsuhiko. 52 Séo Paulo Prentice Hall Brasil 2011
controle moderno.
Sistemas de DORF, Richard C.;| 122 Rio de Janeiro LTC 2013
controle BISHOP, Robert H.
modernos.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Principios e SMITH, Carlos S.;| 32 Rio de Janeiro LTC 2008
pratica do controle | CORRIPIO, Armando
automatico de Benito.
processo.

Engenharia de 62 Rio de Janeiro
sistemas de
controle. NISE, Norman S. LTC 2012
Controle MAYA, Paulo Alvaro; 22 Séao Paulo
essencial. LEONARDI, Fabrizio. Pearson 2014
Sistemas de FRANKLIN, Geng F.; 62 Porto Alegre
controle para POWELL, J. David;
engenharia. EMAMI-NAEINI,
Abbas. Bookman 2013
CASTRUCCI, Plinio 12 Rio de Janeiro
Controle Benedicto de Lauro;
automatico. BITTAR, Anselmo;
SALES, Roberto
Moura. LTC 2011
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Processos de Fabricacao
Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Unidade Curricular: Processos de Fabricacdo
Professor(es): Daniel Franz Reich Magalhdes
Periodo Letivo: 2018-1 | Carga Horaria: 45 horas teéricas
OBJETIVOS
Geral:
e Apreender conhecimentos relativos aos diferentes processos de fabricacdo e das condicbes passiveis
de automacdao e controle de processo.
Especificos:
¢ Reconhecer os processos de fabricagcdo da indUstria, nos mais diversos setores de producédo, dentre
0s quais: quimicos, petroquimicos, metallrgicos, usinagem, soldagem, caldeiras, manufatura,
celulose, alimenticios e cimenteiros.
e Verificar as condi¢des passiveis de automacado nos processos de fabricagdo.
EMENTA
Processos Quimicos e Petroquimicos: interligacdes das etapas e suas varidveis de projeto, operacdo e
controle. Processos metallrgicos: processos unitarios empregados na producdo dos principais metais.
Processos Térmicos: processos de termodindmica e transferéncia de calor. Geradores de vapor. Turbinas a
\vapor. Ciclos termodindmicos de geragdo de vapor. Processos de fundi¢cdo. Processamento de plasticos.
Processos de conformag@o mecénica. Processos de usinagem convencionais. Processos de usinagem nao
convencionais. Processos de soldagem. Processos e manufatura. Processos de celulose e papel. Processos
alimenticios. Processos cimenteiros.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Processos Quimicos e Petroquimicos. 14h

e Propriedades dos produtos quimicos e petroquimicos;

e Principais opera¢fes envolvidas e seus equipamentos;

e Processos quimicos: balan¢cos de massa e energia;

e InterligacBes das etapas e suas varidveis de projeto, operacdo e controle;
Unidade Il: Processos Metallrgicos e Térmicos 14h
Processos unitarios empregados na produgdo dos principais metais;
Processos Térmicos: termodinamica e transferéncia de calor;
Geradores de vapor;

Turbinas a vapor;

Ciclos termodindmicos de geracdo de vapor,;

Unidade Ill: Processos 10h
Processos de fundigéo;

Processamento de plasticos;

Processos de conformacdo mecanica;
Processos de usinagem convencionais;
Processos de usinagem nao-convencionais;
Processos de soldagem;

Unidade IV: Processos e Manufatura. 7h

e Processos de celulose e papel;

e Processos alimenticios;

e Processos Cimenteiros.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Exposicdo dos conteudos;
Participacdo dos alunos;

Exercicios praticos;

Descricao;

Analise e discussao dos resultados.
Debates e estudos de caso.
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RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contelidos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducao aos GROOVER, Mikell P. 12 Rio de Janeiro LTC 2014
processos de
fabricacao.

Fundamentos do | SZKLO, Alexandre 32 Séo Paulo Interciéncia 2012
refino de petrdleo: |Salem; ULLER, Victor
tecnologia e Cohen; BONFA,
economia. Marcio Henrique P.
Introducédo aos KIMINAMI, Claudio S.;| 12 Séo Paulo Edgard Blucher 2013
processos de CASTRO, Walman B.
fabricacéo de de; OLIVEIRA,
produtos Marcelo F. de.
metdlicos.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Técnicas DIAS, Carlos Alberto. 22 Rio de Janeiro Technical Books 2012
avancgadas de
instrumentacéo e
controle de
processos
industriais: énfase
em petréleo e gas.

Instrumentacéo BEGA, Egidio Alberto. | 32 Séo Paulo Interciéncia 2003
aplicada ao
controle de
caldeiras.
Engenharia de PERLINGEIRO, 12 Séo Paulo Edgard Blucher 2005
processos: andlise, | Carlos Augusto G.
simulacéo,
otimizacéo e
sintese de
processos.
Processos e ROSA, Gilber R.;| 12 Rio de Janeiro Ciéncia Moderna 2011
operagdes GAUTO, Marcelo A.
unitarias da
indUstria quimica.
MORAN, Michael J.;| 12 Rio de Janeiro LTC 2005

Introducao a
engenharia de
sistemas térmicos.

SHAPIRO, Howard
N.; MUNSON, Bruce
R.; DeWITT, David P.

Introducdo a Fisica Moderna

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Introducao a Fisica Moderna

Professor(es): Cleiton Kenup Piumbini

Periodo Letivo: 2018-1

| Carga Horéria: 75 horas (60 teéricas e 15 praticas)

OBJETIVOS
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Geral:

e Aplicar os principios e leis fisicas na solucao de problemas praticos.
Especificos:

e Relacionar matematicamente fenémenos fisicos;

¢ Resolver problemas de Engenharia e Ciéncias Fisicas;

e Realizar experimentos com medidas de grandezas fisicas;

e Analisar e interpretar graficos e tabelas relacionadas a grandezas fisicas.
EMENTA
Teoria: Oscilacdes eletromagnéticas. Equacdes de Maxwell. Ondas eletromagnéticas. Optica. Natureza e
propagacdo da luz. Reflexdo e refracdo em superficies planas e esféricas. Interferéncia. Difragdo. Redes e
difracdo. Polarizagdo. Fisica quantica. Modelos atdmicos. Conducdo de eletricidade nos soélidos. Fisica
nuclear. Particulas Elementares.
Pratica: Optica geométrica: reflexdo, refracéo, lentes e prismas. Interferéncia, difracéo, e polarizagao.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

i CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade [|: Oscilagdes Eletromagnéticas. 4h

e Oscilagdes IC.
e Oscilagbes amortecidas em um circuito RLC;
e Oscilacbes forcadas.
Unidade II: Equactes de Maxwell e Ondas Eletromagnéticas. 8h
o As equacdes béasicas do eletromagnetismo;
e Campos magnéticos induzidos e correntes de deslocamento;
Equacdes de Maxwell: forma integral;
Equacdes de Maxwell: forma diferencial;
Ondas eletromagnéticas;
Energia e intensidade de uma onda eletromagnética;
Vetor de Poynting;
Espectro eletromagnético;
e Polarizacéo.
Unidade llI: Otica e Natureza e Propagac&o da Luz. 8h
e Luz visivel;
A velocidade da luz;
Otica geométrica e 6tica ondulatoria;
Reflexdo e refracdo em superficies planas e esféricas;
Formacéo de imagens por espelhos planos;
¢ Reflexdo interna total.
Unidade 1V: Interferéncia. 7h
e Fendmeno de difracao;
Interferéncia em fendas duplas: experimento de Young;
Coeréncia;
Intensidade das franjas de interferancia;
Interferéncia em peliculas finas;
o Interferdbmetro de Michelson.
Unidade V: Difracao. 6h
o Difracdo e a natureza ondulatéria da luz;
Difracdo de fenda Unica;
Difragdo em uma abertura circular;
Interferéncia e difracdo em fenda dupla e fendas mdltiplas;
Redes de difracao;
Difrac&o de raio x;
o Difracdo por planos paralelos.
Unidade VI: Origens da Teoria Quantica. 6h
e Radiacao térmica;
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Lei da radiacéo de planck de corpo negro;
Quantizacao da energia;

O efeito fotoelétrico;

Teoria de einstein sobre o féton;

Efeito Compton;

e Espectro de raias.

Unidade VII: Mecéanica Quantica
e Experimentos de ondas de matéria;
Postulado de de Broglie e as ondas de matéria;
Func@es de onda e pacotes de onda;
Dualidade onda: particula;
Equacao de Schroedinger;
Confinamento de elétrons: po¢o de potencial;
e Valores esperados.

6h

Unidade VIII: A Estrutura do Atomo de Hidrogénio.
e Ateoria de Bohr;
Atomo de hidrogénio e equacéo de Schrodinger;
O momento angular;
A experiéncia de stern-gerlac;
O spin do elétron;
O estado fundamental do hidrogénio;
e Os estados excitados do hidrogénio.

6h

Unidade [IX: Fisica Atémica.

e O espectro de raio X;
Enumeracéo dos elementos;
Construindo atomos;

A tabela periddica;
Lasers;
e Estrutura molecular.

6h

Unidade X: Conducdo de Eletricidade nos Solidos.
e Os elétrons de condugdo em um metal;

Os estados permitidos;

A conducdo elétrica nos metais;

Bandas e lacunas;

Condutores, isolantes e semicondutores;

Semicondutores dopados;

A funcéo pn;

O transistor;

e Supercondutores.

6h

Unidade XI: Fisica Nuclear.

e Descoberta do nucleo;
Algumas propriedades nucleares;
Decaimento radioativo;
Decaimento alfa;
Decaimento beta;
o Datacdo radioativa.

6h

Unidade XII: Particulas Elementares.
e Particulas e antiparticulas;
Os léptons;
Lei da conservagélo do numero baridnico;
Conservacéo da estranheza;
O caminho 6ctuplo;
Quarks, barions e mésons.

6h
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ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

Andlise e interpretacdo de textos;
Atividades em grupo;

Estudos de caso retirados de revistas, artigos e livros;
Exercicios sobre os conteldos;
Levantamento de casos;

Aulas expositivas e interativas.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fundamentos de |HALLIDAY, David; 92 Rio de Janeiro LTC 2012
fisica 4: optica e RESNICK, Robert;
fisica moderna. JEARL Walker.

Fisica moderna. TIPLER, Paul A, 5a Rio de Janeiro LTC 2010
LLEWELLYN,
Ralph A.
Curso de fisica MOYSES, H.; 12 Séao Paulo Edgard Blucher 1998
basica 4: 6tica, NUSSENZVEIG,
relatividade e Hersh.
fisica quantica.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fisica para JAWETT JR., Jown 8?2 Sao Paulo Cengage Learning 2013
cientistas e W.; SERWAY,
engenheiros: luz, |Raymond A.

Optica e fisica
moderna. Vol. 4.
SEARS, Francis;
Fisica 4: otica e YOUNG, Hugh D.; . .
fisica moderna FREEDMAN, Roger| 122 Séo Paulo Addison Wesley 2009
' A.; ZEMANSKY,
Mark Waldo.
CUTNELL, John D.,
Fisica. Vol. 3. JOHNSON, 62 Rio de Janeiro LTC 2006
Kenneth W.
Fisica 4: 6tica e
f|S|c_a moderna, LUIZ, Adir Moysés. 12 Sao Paulo Livraria da Fisica 2009
teoria e problemas
resolvidos.
Fisica quéantica. RREEEEIIIECRKG ,Rc?b%t;srt’ 92 Rio de Janeiro Campus 1994
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6° Periodo:

Ferramentas Computacionais para Projeto e Simulacéo de Sistemas

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Ferramentas Computacionais para Projeto e Simulacdo de Sistemas
Professor: Bruno Neves Amigo

Periodo Letivo: 2018-2 | Carga Horéria: 45 horas préticas
OBJETIVOS
Geral:

e Compreender o funcionamento dos principais softwares de simulagéo.
Especificos:

o Utilizar software para andlise de circuitos;

e Utilizar software para geracéo de layout de placas de circuito impresso;

o Utilizar software para sistema de controle.
EMENTA
Utilizacdo em analise e projeto de circuitos utilizando software para simulagéo, geracdo de layout de placas
de circuitos impressos. Utilizagdo de software para simulagéo e projeto de sistemas de controle.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducéo. 3h

e Simulacao;

e Modelagem;

e Softwares;
Unidade II: Software para Analise de Circuitos Elétricos. 12h
Analise de circuitos em CC;
Andlise de circuitos em CA;
Circuitos digitais;
Instrumentos;

Animacéo.
Unidade lll: Software para Geracéo de Layout de Placas de Circuito Impresso 12h
¢ Principais comandos;

e Desenvolvimento do circuito;

o Desenvolvimento do layout;

e Desenvolvimento da placa de circuito impresso.
Unidade IV: Software para Sistema de Controle. 18h
Principais comandos;

Operacdes com vetores e matrizes;
Operacgdes relacionais e légicas;
Controle de fluxo;

Polinbmios;

Gréficos;

Funcdes;

Toolbox de matematica simbdlica;
Toolbox de sistemas de controle;
Toolbox de anélise de sinais;
Animacao;

o Interface gréfica.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva;

e Seminario;

e Leitura dirigida;

248



e Trabalho em grupo;

e Laboratorios;

e Estudo de caso.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observagdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
. VIEIRA, C.; a
Matlab: curso completo. MORAIS V. 1 FCA 2013
Slrp_ullnk 7.2: guia MATSUMOTO, Elia 12 S350 Paulo Erica 2009
prético. Y.
Matlab com aplica¢des
em engenharia. GILAT, A. 42 Porto Alegre Bookman 2012
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
. Hanselman, D. C.; .
('\:"O?n“alt;g curso Martins, C. S.; 12 S&o Paulo Pregtr'g‘;""'a" 2003
pieto. Littlefield, B. C.
Matlab 7: fundamentos. I\\(AATSUMOTO’ Elia Sao Paulo Erica 2007
A guide to Matlab: object- a Chapman &
oriented programming. REGITER, A H. 1 Hall/CRC 2007
Programacao em Matlab CHAPMAN, S. J. 28 Sé&o Paulo Cengage 2011
para engenheiros.
Desenvolvimento de Janior, Carlos André
interface grafica em \/ ’ 12 Floriandpolis Edicdo do Autor | 2005
. az
ambiente Matlab.
Eletrdnica Digital Il
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Eletrdnica Digital Il
Professor: Rogério da Silva Margues
Periodo Letivo: 2018-2 | Carga Horéria: 60 horas (30 tedricas e 30 préticas)
OBJETIVOS
Geral:

e Desenvolver pequenos projetos com circuitos légicos combinatérios e/ou sequénciais.
Especificos:

e Analisar e sintetizar uma maquina de estados, de Mealy ou de Moore;

e Usar alinguagem VHDL na descricdo comportamental ou estrutural de blocos l6gicos;

e Programar dispositivos logicos.
EMENTA
Circuitos Sequenciais: multiviboradores monoestaveis, contadores, registradores. Tipos de Memdria.
Associacdo de Memoria. Conversores Analdgico/Digital e Digital/Analégico. Dispositivos Légicos
Programaveis (GAL, PAL, FPGA). Linguagem de Descri¢cdo de Hardware (VHDL). Maquinas Sequenciais -
Moore e Mealy. Projeto de maquinas de estado. Projeto de circuitos combinacionais e sequenciais utilizando
\VHDL e esquematico, implementados em dispositivos I6gicos programaveis.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
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Eletrénica Digital |

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Revisao. 4h
e Sistema de numeracao;
e Mapa de Karnaugh;
e Circuitos combinacionais;
e Flip-Flops.
Unidade II: Método Tabular — Quine McCluskey. 4h
Unidade Ill: Multivibradores Monoestaveis. 4h
Unidade IV: Contadores Assincronos. 4h
e Contador crescente;
o Contador decrescente;
e Selecéo de contagem.
Unidade V: Registradores. 4h
e Deslocamento;
e Paralelo.
Unidade VI: Memoria. 4h
e Estrutura légica de uma meméria;
e Memoria apenas de leitura (ROM);
e Memoria apenas de acesso aleatoério (RAM);
e Qutros tipos de memoria;
o Aplicagbes de memdria;
e Associacdo de memodrias.
Unidade VII: Conversores D/A e A/D. 4h
¢ Métodos de converséo;
e Precisdo e definicdo da conversao;
e Aplicacdo do conversor.
Unidade VIII: Dispositivos Logicos Programaveis. 10h
e PLDs (PAL, CPLD e FPGA);
e Programacéo de PLDs;
e Compilador universal para légica programavel;
¢ Desenvolvimento de projetos.
Unidade IX: Maquina de Estados. 8h
e Mealy e Moore;
e Analise e sintese de maquina de estados.
Unidade X: VHDL. 14h

Introducéo as linguagens de descri¢cdo de hardware;
Elementos Iéxicos;

Tipos de dados;

Expressdes e operadores;

FuncBes e procedimentos;

e Desenvolvimento de projetos.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva;
Seminario;

Leitura dirigida;
Trabalho em grupo;
Laboratorios;
Visitas técnicas;

e Estudo de caso.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
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Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
FSM-based digital design using | MINNS, Peter; a .
Verilog HDL. ELLIOTT, lan. L USA Wiley 2008
Principios digitais, eletrénica
digital, projeto digital, PEDRONI, Volnei A. | 12 Rio de Janeiro Campus 2010
microeletrénica e VHDL.
VHDL descricdo e sintese de |y A\MORE, Roberto. | 23 | Rio de Janeiro LTC 2012
circuitos digitais.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano

Sistemas digitais: principios e | TOCCI, R. J.;

aplicacdes. WIDMER, N. S, 112 Séo Paulo Pearson 2011
MOSS, G. L.

Elementos de eletrbnica IDOETA, Ivan V.

digital. CAPUANO, 382 Séo Paulo Erica 2008
Francisco G.

Digital design and computer | HARRIS, David,; a Elsevier

architecture. HARRIS, Sarah. 2 USA Science 2012

Introducéo aos Sistemas ERCEGOVAC, M

Digitais LANG, T e 12 - Bookman 2000
MORENO, J.

Elementos de l6gica

Programavel com VHDL e COSTA, Cesar; et al 12 Séao Paulo Erica 2011

DSP.

Maquinas Elétricas
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Maquinas Elétricas
Professor(es): Eduardo Jose Fernandes Andrade
Periodo Letivo: 2018-2 | Carga Horéria: 90 Horas (60 h teéricas + 30h préaticas)
OBJETIVOS
Geral:

e Reconhecer o principio de funcionamento de maquinas assincronas e sincronas e suas

caracteristicas pra realizar ensaios em maquinas de corrente continua.

Especificos:

¢ Manusear maquinas assincronas e sincronas;

e Diferenciar motores assincrono e sincrono, monofasicos e trifasicos;

e Usar maquinas de corrente continua;

e  Usar maquinas especiais.
EMENTA
Revisdo de Eletromagnetismo e Circuitos Elétricos. Maquinas CC. Aspectos construtivos. Comutacao.
Tensdo de armadura. Torque. Classificacdo das maquinas CC. Geradores CC: gerador com excitagdo
independente, circuito equivalente, caracteristica terminal. Reagdo da armadura. Gerador shunt (auto-
excitado), circuito equivalente, processo de auto-excitacdo, caracteristica terminal. Geradores série e
compostos: circuito equivalente, caracteristica terminal. Enrolamentos da armadura. Enrolamento de
compensacao e interpolos. Motores CC. Fluxo de poténcia num motor e num gerador. Motores shunt e com
excitagdo independente: caracteristica torque-velocidade, torque-corrente de armadura. Motor série:
caracteristicas torque-velocidade, torque-corrente de armadura. Motor composto: caracteristicas torque-
velocidade, torque-corrente de armadura. Controle de velocidade pela tensdo de armadura, pelo campo e
pela resisténcia de armadura. Controle de velocidade de Motores CC. Motores de Inducdo. Aspectos
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tensdes. Partida. Controle do fator de poténcia e curvas V. Motores Monofasicos.

construtivos, aplicacdes. Escorregamento, FMM e fluxo. Circuito equivalente. Relacdes de poténcia.
Ensaios dos motores de inducdo. Caracteristica torque-escorregamento. Modos de operacdo: motor,
gerador e frenagem. Fluxo de poténcia e rendimento. Gerador de inducdo. Efeito da resisténcia do rotor.
Maquinas sincronas. Aspectos construtivos. Gerador sincrono, tensdo induzida, velocidade sincrona.
Sincronismo. Diagrama fasorial de tensdes, excitacdo normal, subexcitacdo e sobrexcitacdo. Gerador
independente. Caracteristica poténcia-angulo de carga. Motor sincrono. Circuito equivalente, diagrama de

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Eletromagnetismo |.

e Aspectos construtivos e aplicagdes;

e Gerador Sincrono — Alternadores (principio de funcionamento, concepc¢des de
construgdo — pélos moveis e induzido fixo, e polos fixos e induzido mével, tipos de
enrolamentos, tenséo induzida, velocidade sincrona, sincronismo, excita¢gdo normal,
subexcitagcéo e sobrexcitaco);

e Motor Sincrono (circuito equivalente, diagrama de tensfes, partida, controle do fator|
de poténcia);

e Laboratorio (Sincronismo).

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I|: Eletromagnetismo. 4h

e 1° Principio do Eletromagnetismo;

e 2°Principio do Eletromagnetismo;

e 3°Principio do Eletromagnetismo.

Unidade II: Maquinas de Corrente Continua. 24h

e Aspectos construtivos (comutacao, tensdo de armadura, torque, reacdo da armadura,
classificacdo das maquinas CC);

e Geradores CC ( gerador com excitagdo independente, circuito equivalente,
caracteristica terminal, gerador Shunt autoexcitado, circuito equivalente,
caracteristica terminal, geradores série e compostos, circuito equivalente,
caracteristica terminal);

e Motores CC (motores shunt com excitagdo independente, circuito equivalente,
caracteristica torque-velocidade e torque-corrente de armadura, motor série, circuito
equivalente, caracteristica torque-velocidade e torque-corrente de armadura, motor
composto, circuito equivalente, caracteristica torque-velocidade e torque-corrente de
armadura, controle de velocidade do motor CC, controle de velocidade pela tensédo na
armadura, controle de velocidade pelo campo, controle de velocidade pela resisténcia
da armadura

e Laboratorio (geradores, motores, controle de velocidade).

Unidade Ill: M&quinas de Inducao. 24h

e Principio de motor de inducdo (aspectos construtivos, aplicacdes, escorregamento,

FMM e fluxo);

e Circuito equivalente, relacbes de poténcia;

o Perdas, rendimento e fator de poténcia;

e Ensaios dos motores de indugéo (ensaio a vazio, ensaio com rotor bloqueado);

e Variacdo das caracteristicas torque X escorregamento;

e Modos de operacdo: motor, gerador e frenagem (gerador de inducéo);

e Motor de rotor bobinado (efeito da resisténcia do rotor);

e Motores de inducdo monofasicos (aspectos construtivos, aplicacdes, calculo do
capacitor de partida);

e Laboratorio (ensaio a vazio e rotor blogueado).

Unidade IV: Maquinas Sincronas. 24h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

Diagnéstico de aprendizagem (teste, arguicdo) apds cada tépico ensinado;
Exercicios individuais e em grupo;

Estimulo a participacao individual durante a aula;

Trabalhos em grupo e apresentagoes;
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e AvaliacGes presenciais;
e Visitas técnicas.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observagdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Bésica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Fundamentos de |TORO, V. D. 12 Rio de Janeiro LTC 1994
maquinas
elétricas.

Mégquinas. KOSOW, I. L. 152 Séo Paulo Globo 2005
Elétricas e
transformadores.
Magquinas FITZGERALD, A. E,; 72 Sao Paulo Mc Graw Hill 2014
clétricas. KINGSLEY Jr, C,
UMANS, S. D.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Eletricidade GUSSOW, M. 28 Séao Paulo Pearson 2008
basica.

Principle electrical |SEN, P. C. 3a New York John Wiley & Sons 2013

machines and
power electronic.

Mé&quinas de SIMONE, G. A. 22 Séo Paulo Erica 2010
inducdo trifasicas.

Acionamento FRANCHI, C. M. 5a S&o Paulo Erica 2008
elétrico.

Maquinas elétricas | CARVALHO, G. 4a S&o0 Paulo Erica 2011

teoria e ensaios.

Eletrénica de Poténcia
Curso: Engenharia de Controle e Automagéo
Unidade Curricular: Eletrbnica de Poténcia
Professor(es): Valdeir Alfonso Bonfa
Periodo Letivo: 2018-2 | Carga Horaria: 60 horas (30 teéricas e 30 praticas)
OBJETIVOS
Greal:
e Utilizar os conceitos basicos de eletronica de poténcia e de circuitos de acionamento para o controle
de cargas de poténcia, motores CC, motores de passo e motores CA.
Especificos:
e Estudar conversores e fontes de alimentacédo chaveadas;
e Analisar circuitos I6gico fundamentais
e Projeto de circuitos e aplicacdes com tiristores;
EMENTA
Componentes semicondutores de poténcia: diodo, tiristores, transistor bipolar e MOSFET. Retificadores.
Fontes de alimentacéo linear e chaveada. Inversores. Ciclo-conversores. Reguladores CA. Técnicas para
analise de dispositivos eletrbnicos em regime de chaveamento. Andlise dos circuitos légicos fundamentais
(portas e células elementares de memaria nas tecnologias MOS, CMOS, TTL e ECL). Multivibradores.
Geradores de formas de onda. Tiristores (SCR, DIAC, TRIAC, GTO): aplicac6es. Noc¢Ses de conversores
CC-CC, inversores, fontes chaveadas e amplificadores classe D.
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PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Eletrbnica Basica.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

Unidade |: Semicondutores de Poténcia.

Introducao a eletrénica de poténcia;

Chaveamento e perdas em semicondutores de poténcia;
Modulagéo por largura de pulso (PWM);

Diodos de poténcia;

Transistores bipolares de poténcia;

IGBTs e MOSFETS;

DIACs e tiristores (SCRs, TRIACs e GTOs).

15h

Unidade Il: Conversores CA-CC e CA-CA.

Retificadores monofasicos ndo-controlados;

Retificadores monofasicos controlados;

Retificadores trifasicos nao-controlados;

Retificadores trifasicos controlados;

Controle de motores CC com conversores CA-CC;

Controlador de tensdo CA através de variacdo do angulo de disparo;
Controlador estatico de reativos (SVC).

15h

Umdade I1l: Conversores CC-CC.

Ponte H e acionamento de motores de passo;
Principios basicos do circuito chopper;
Chopper step-down — buck;

Chopper step-up — boost;

Chopper buck-boost.

15h

UNIDADE IV: Inversores — Conversores CC-CA

O inversor basico;

Inversor de fonte de tensao;

Técnicas de controle para inversores de tensao;
Inversores modulados por largura de pulso (PWM);
Inversor de fonte de corrente;

Acionamento de motores CA com inversores.

15h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

Aulas expositivas (apresentacéo de slides em PowerPoint ou com uso do quadro).
Apresentacdo de videos técnicos e/ou simulagdes computacionais que envolvam 0s conceitos

abordados.
Aulas de laboratério para fixacao de alguns conceitos estudados.

Exercicios, discussdo em grupo e a consulta ao material bibliografico.

RECURSOS METODOLOGICOS

Sala de aula, quadro branco, pincel, computador, caixas de som e projetor multimidia, laboratdrio.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Eletrbnica de | MOHAN, Ned. 12 Rio de Janeiro LTC 2014
Poténcia: curso
introdutdrio.

Eletronica de | RASHID, 42 S&o Paulo Pearson 2014
Poténcia. MUHAMMAD H.
Eletrénica de | HART, DANIEL W. 12 Porto Alegre Mcgraw-Hill - Artmed | 2011

Poténcia: andlise e

projeto

de
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circuitos. | | | | |

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Power electronics: | MOHAN, N.;| 32 USA WILEY 2002
converters, UNDELAND, T. M,
applications  and | ROBBINS, W. P.
design.

Eletronica de | AHMED, A.. 12 S&o Paulo Pearson Prentice Hall | 2000
poténcia.

Eletrénica de | BARBI, Ivo. 72 Florianépolis Edicdo do Autor 2014
poténcia

Projetos de fontes|MELLO, Luiz F. P. 12 Séo Paulo Erica 2013
chaveadas: teoria

e pratica

Power electronics: | MOORTHI, V. R. 12 USA Oxford USA Trade 2005
devices, circuits,

and industrial

applications.

Sistemas de Controle

Curso: Engenharia de Controle e Automagéo

Unidade Curricular: SISTEMAS DE CONTROLE

Professor(es): Thiago de Aguiar Caloti

Periodo Letivo: 2018-2 | Carga Horaria: 60 h (30 h tedricas e 30 h praticas)

OBJETIVOS

Gerais:

e Utilizar algumas das ferramentas matematicas e computacionais disponiveis para andlise e projeto

de sistemas de identificacdo e controle digitais, bem como sistemas de controle ndo-linear.

Especificos:
Compreender a discretizacdo de um sistema de controle.
Aplicar diferentes metodologias matematicas para analise e projeto de sistemas de controle digitais.
Compreender as metodologias basicas de identificacdo e a sua utilizagdo em sistemas de controle.
Compreender algumas ferramentas matematicas de andlise de sistemas nao-lineares.
Utilizar software de simulagdo para complementar a andlise e o projeto de sistemas de controle.

EMENTA

Projeto de sistemas de controle digital via método de transformadas. Projeto de sistemas de controle digital
via espaco de estados. Sistemas de controles 6timos. Identificagdo de sistemas. Filtros para sistemas digitais
estocasticos. Controle de processos. Andlise de sistemas nao-lineares. Estabilidade no sentido de Liapunov.
Algumas técnicas para tratamento de sistemas ndo-lineares. Amostragem de sistemas continuos. Controle
direto digital. Especificagdo de desempenho para controle por computador. Estabilidade de sistemas
discretos. Compensadores para sistemas discretos. Projeto de controladores no espaco de estados.
Otimizacdo paramétrica de controladores digitais. Controladores 6timos com critério quadrético.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Controle Automatico.

N CARGA

CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Sistemas | 20h

e Amostragem de sistemas continuos;

¢ Projeto de sistemas de controle digital via método de transformadas;

e Projeto de sistemas de controle digital via espac¢o de estados;

e Estabilidade de sistemas discretos;

e Compensadores para sistemas discretos.
Unidade Il: Controles 20h

e Controle direto digital;
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Especificacdo de desempenho para controle por computador;
Otimizacdo paramétrica de controladores digitais;

Sistemas de controles 6timos;

Controladores 6timos com critério quadratico.

Unidade llI: Sistemas Il 20h
Identificacdo de sistemas

Filtros para sistemas digitais estocasticos;

Analise de sistemas nao-lineares;

Estabilidade no sentido de Liapunov;

Algumas técnicas para tratamento de sistemas ndo-lineares;
e Controle de Processos.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

¢ Aula expositiva dialogada;
e Trabalhos em sala de aula e extra-classe, individuais e em grupo;
e Simulacfes computacionais

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; computador e projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contelidos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Sistemas de DORF, R. C.; BISHOP,| 122 Rio de Janeiro LTC 2013
controle modernos. R. H.

Digital control PHILLIPS, C. L.;| 42 USA Prentice Hall 2015
system analysis NAGLE, H. T.
and design.
Sistemas de PHILLIPS, C. L. 12 Séo Paulo Makron Books 1997
controle e
realimentacao.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Engenharia de OGATA, K. 5a Séo Paulo Prentice Hall 2011
controle moderno.

Automatic control  |KUO, B. C.;| 92 John Wiley & Sons 2009
system. GOLNARAGHI, F.

Sistemas de FRANKLIN, G. F.;| 62 Porto Alegre Bookman 2013
controle para POWELL J. D,;

engenharia. EMAMI-NAEINI A.

Controles tipicos de CAMPOS, M. C. M.| 22 Rio de Janeiro Edgard Blucher 2010
equipamentos e M.; TEIXEIRA, H. C

processos G.

industriais.

Controle SIGHIERI, L.;| 22 Rio de Janeiro Edgard Blucher 1998
automatico de NISHINARI, A.

processos

industriais:

instrumentacéo.
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Gestédo Empresarial
Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Unidade Curricular: Gestdo Empresarial
Professor (es) : Klinger Ceccon Caprioli
Periodo Letivo: 2018-2 | Carga Horéria: 30 h
OBJETIVOS
Geral:
e Compreender os pressupostos da teoria da administracdo, bem como sua evolu¢do no contexto
historico e suas influéncias e aplicagées no mundo corporativo contemporaneo.
Especificos:
e Praticas usuais na atividade de Gestdo Empresarial como gestdo organizacional, planejamento
estratégico, PCP, logistica e afins.
EMENTA
O ambiente organizacional. Planejamento estratégico. Desdobramento e disseminacéo das estratégias na
organizacdo. Critérios de exceléncia na gestdo organizacional e modelos de gestdo. Planejamento,
programacéo e controle de processos de producéo; Logistica. Desenvolvimento de projetos e analise de
viabilidade econdmica.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
N&o tem.

CARGA
CONTEUDOS HORARI
A
Unidade I: O aspecto Sistémico do Marketing. 12h

O Marketing e sua interacdo com o todo organizacional,

Introducéo a Planejamento Estratégico;

Conceituacao e sua relacdo com o Plano de Marketing;

Visdo geral,

Aspectos relevantes;

Enfoques de planejamento;

Tipos de planejamento;

Missao e visao corporativas: sua correlagdo com o Planejamento Estratégico;
Aspectos relevantes na elaborac¢éo da Misséo;

Matriz BCG;

Analise SWOT.

Unidade II: Etapas para elaborar um Plano de Marketing; 8h
Resumo executivo e sumario;
Introducéo; Analise da situacgéo;
Analise de competitividade;
Planejamento de marketing;

Objetivos de marketing;

Publico-alvo;

Composto de marketing;
Implementacéo e controle;

Andlise financeira: previsdo de vendas;
Orgamento;

Lucratividade;

Projetos de viabilidade econdmica;
Resumo.

Unidade llI: Sistemas de Producéo. 6h
Introducéo;

A filosofia JIT/TQC;

Classificacdo dos sistemas de producéo;

Visdo de um PCP;

Um modelo genérico para os sistemas de producao;

Integracdo com fornecedores, integracdo da producdo do cliente com o fornecedor,
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participacdo dos transportadores no processo de parcerias (logistica).
Gestédo organizacional. Gestao de pessoas. Modelos de gestao. Evolucédo da gestdo de RH. 4h
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
e Aulas expositivas interativas;
e Estudo em grupo com apoio de bibliografias;
e Aplicagao de lista de exercicios;
e Atendimento individualizado.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; projetor multimidia;
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed Local Editora Ano
Administracdo da
producéo e
n?gr?d?agt%?;e CORREA, Henrique L.; CORREA, Carlos oa Rio de Atlas 2007
o A. Janeiro
servigos: uma
abordagem
estratégica.
O novo papel da
administracgéo;
mgrll?gtﬁgn;s DRUCKER, Peter F.; LEVITT, Theodore; Rio de
NS KATZ, Robert L.; PETERS, Ruanne; 12 . Nova Cultural | 1986
habilitacées de um Janeiro
R BENSON, Herbert
administrador
eficiente; uma
pausa nas tensdes.
Introducao a teoria Rio de Elsevier
geral da CHIAVENATO, Idalberto. 62 X 2000
S ~ Janeiro Campus
administragdo.
: Pioneira
Teoria geral a MOTTA, Fernando C.; PRESTES, =
administragdo. |Vasconcelos; ISABELLA F. Gouveia de. 3 | Sdo Paulo -[Zgrr?]?r?g 2006
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Planejamento,
programacao e GIANESI, Irineu G. N.; CORREA, =
controle da Henrique Luiz; CAON, Mauro. 5% | Sdo Paulo Atlas 2007
producéo.
Administracdo de
recursos materiais POZO, Hamilton. - - Atlas -
e patrimoniais.
Teoria geral da
administracéo: da
escola cientifica a | ;v \iANO, Antonio Cesar Amaru. | 22 | S&o Paulo Atlas 2000
competitividade na
economia
globalizada.
Competindo pelo
futuro: estratégias
inovadoras para HAMEL, Gary; PRAHALAD, C. K. 162 | Sao Paulo Campus 1995
obter o controle do
seu setor e criar 0s
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mercados de
amanha.
Administragao de | ~oppEA Henrigue Luiz: CORREA
producéo e ' d ' ' 22 | S&o Paulo Atlas 2008
~ Carlos A.
operacoes.

Metodologia da Pesquisa

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Metodologia da Pesquisa

Professor(es): Whelligton Renan da Vitoria Reis / Sandra Mara Mendes da Silva Bassani / Marcelo de
Amorim Pandolfi

Periodo Letivo: 2018-2 | Carga Horaria: 30 horas
OBJETIVOS
Geral:
e Aplicar conceitos de Metodologia da Pesquisa na constru¢cdo de um ante-projeto de trabalho
académico.
Especificos:

e Utilizar técnicas de redacao cientifica.

e Prospectar assunto e problema de pesquisa.

Realizar levantamento e revisao bibliografica.

e Elaborar experimentos.

e Conhecer técnicas de andlise resultados experimentais.

EMENTA

Elaboracdo do projeto de pesquisa. Redacdo cientifica. Prospeccdo de problema de pesquisa. Revisdo
bibliografica. Pesquisa experimental. Andlise de resultados.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Redacao Cientifica. 4h

e Fichamentos, resumos e resenhas;
e Projeto e relatério de pesquisa;

e Trabalhos cientificos;

e Publicaces cientificas.

Unidade Il: Prospeccédo de Problemas de Pesquisa. 4h
e Requisitos;
e Eventos e publicacdes técnico-cientificos;
e Grupos de pesquisa;
e Problema de pesquisa e hipoteses

Unidade lll: Pesquisa Bibliografica. 6h
e Busca em bases de informacéo;
e Selecdo e organizacdo de referéncias;
e Elaboracéo de revisdo bibliogréfica.

Unidade IV: Pesquisa Experimental. 8h
e Elementos de estatistica;
o Estimativas e tamanhos amostrais;
e Planejamento de experimentos.

Unidade V: Andlise de Resultados. 8h
e Representacdo de dados;
¢ Inferéncia estatistica;

e Regresséo e correlacao.
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ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

Utiliza-se como motivacao principal a construcdo, ao longo da primeira parte do curso, de um ante-projeto de
um trabalho de concluséo de curso de graduacdo em Engenharia de Controle e Automacao. Este processo
de aprendizagem sera avaliado processualmente, com a realizacdo de procedimentos praticos em
laboratério e apresentacdo de resultados parciais no meio do semestre (seminario), para sugestbes e
ajustes, ficando a apresentacdo do ante-projeto em sua forma final no término do periodo letivo (redacao).
Na segunda parte do curso serdo abordados, de forma tedrico-pratica, técnicas relevantes tanto para a
execucdo de pesquisa de carater experimental, quanto para utilizagdo em sistemas de producao industrial,
para fins de otimizagc&o de processo e/ou produto.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fundamentos da LAKATOS, 72 Séo Paulo Atlas 2010
metodologia cientifica. Eva Maria;

MARCONI,
Marina de
Andrade
MARCONI, 72 Sao Paulo Atlas 2011
. Marina de
Metodologia do trabalho
cientifico.g Andrade;
LAKATOS,
Eva Maria.
Como elaborar projetos | GIL, Antonio| 52 Séo Paulo Atlas 2010
de pesquisa. Carlos.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
MINAYO, 322 Petropolis Vozes 2012
Pesquisa social: teoria, Maria Cecilia
método e criatividade. de Souza
(Org.).
A pesquisa e a DEMO, Pedro. | 72 Tempo Brasileiro 2009
construgéo do
conhecimento cientifico.
CERVO, 62 Séao Paulo Prentice Hall 2006
S Amado  Luiz;
Metodologia cientifica. BERVIAN,
Pedro Alcino.
Fundamentos de FACHIN, 5a Séao Paulo Saraiva 2006
metodologia. Odilia.
Redacéo cientifica: como |FERREIRA, L.| 12 S&o Paulo Atlas 2011
escrever e entender com |G. R.
facilidade.
BARROS 42 Porto Alegre Bookman 2010
NETO, Benicio
Como_ fazer . de:
experimentos: pesquisa e SCARMINIO,
desenvolvimento na .
ciéncia e na industria leda  Spacino;
' BRUNS, Roy
Edward
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7° Periodo:

Arquitetura de Computadores
Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Unidade Curricular: Arquitetura de Computadores

Professor(es): Fabricio Bortolini de Sa

Periodo Letivo: 2019-1 Carga Horaria: 45 horas (30 tetricas e 15 praticas)
OBJETIVOS

Geral:

e Introduzir o aluno do Curso Superior em Engenharia de Automacédo e Controle, no assunto de
Arquitetura de Computadores, através de conceitos e técnicas de constru¢cdo de maquinas, assim
como uma série de niveis e seus detalhes.

Especificos:

e Esta disciplina tratara daqueles aspectos que sao visiveis ao usuario, e ainda, abordara sob o
ponto de vista estrutural, funcional e operacional partes importantes do computador, porém, sem
se deter a aspectos como o tipo de tecnologia empregada no ClI utilizado para implementacéo da
memoria, pois ndo faz parte da arquitetura.

e Familiarizar o0 aluno com as mais diversas siglas que designam tecnologias, padrées, etc.

e Esclarecer como a quantidade de memoria, a arquitetura do processador, o clock dos
componentes (CPU, memdria, etc), velocidade dos dispositivos de armazenamento (HD, CD/DVD,
etc), dentre outros, influenciam no desempenho geral do sistema.

EMENTA

Conceitos. Aritmética de computadores. UCP e ULA. Organizagdo de computadores: fluxo de dados e
Controle. Arquitetura do conjunto de instru¢des: Programacao Assembly. Hierarquia de Memoéria: memoéria
principal, secundéria, cache e virtual. Sistemas operacionais e em tempo real. Dispositivos de
armazenamento e barramentos. Multiprocessadores. Introducdo a Arquiteturas Paralelas. Dispositivos de
entrada e saida. PC industrial, barramentos industriais, placas de aquisicdo de dados.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade [: Introducéo a Arquitetura de Computadores. 3h

e Linguagens, niveis e maquinas virtuais;

e Maquinas multinivel contemporéneas;

e Hardware, software e maquinas multinivel;

e Marcos do desenvolvimento da arquitetura de computadores (geracdo zero —
computadores mecénicos (1642-1945); geragdo — valvulas (1945-1955); geracao —
transistores (1955-1965); geragdo — circuitos integrados (1965 - 1980); geracdo —
computadores pessoais e VLSI (1980 - 2007?);

e A familia Intel.

Unidade II: Organizac&o dos Sistemas de Computadores. 10h

e Unidade Central de Processamento (CPU ou UCP) — (definicdo; finalidade do
processador; organizacdo da CPU; registradores; execucdo de instrucdes;
microprocessadores; processador CISC e RISC);

e Dispositivos de Entrada e Saida (definicao; finalidade e exemplos);

e Memédrias (definicdo; finalidade; classificacdo; memoria principal; memobria
secundaria; fitas magnéticas; discos flexiveis (disquete de 3%); CD / DVD — ROM,;

HD’s (discos rigidos); pen drives; memodria cache; memoria virtual; estrutura de
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circuitos de meméria; bit e byte; endereco de memodria; codigo de correcdo de
erros; tipos basicos de memdéria; memoria volatil e caracteristicas; memoria nao
volétil e caracteristicas;

e Barramentos (definicdo; finalidade; barramento do processador; barramento de
memoria; barramentos sincronos e assincronos.

Unidade II: Légica Digital. 7h
e Breve comentario sobre func@es, portas ldgicas e algebra Booleana;
e Circuitos digitais importantes para o0s sistemas computacionais (circuitos
combinacionais; circuitos sequenciais; circuitos aritméticos);
e Unidade Ldgica e Aritmética (ULA ou ALU);
e Reldgio (Clocks);
e Conversores A/D e D/A.

Unidade IV: Interfaces de Entrada e Saida 6h
o Portas de Comunicacéo (tipos bésicos: serial, paralela e USB; portas seriais padrdo
(RS - 232, RS - 422 e RS - 485);
e Transmisséo serial sincrona e assincrona (modos de comunicacao; simplex; half-
duplex; full-duplex).

Unidade V: Arquitetura do PC — AT 5h
¢ Integracado dos Dispositivos Principais (Processador, memdrias, placa - méae, etc);
e Montagem (visdo geral) e funcionamento.

Unidade VI: Sistema Operacional 4h
Definigéo, finalidade e exemplos;

Caracteristicas fundamentais (consisténcia, flexibilidade e portabilidade);
Classificagdo (monoprogramdveis ou multiprogramaveis), tempo real e exemplos;
Camadas dos sistemas operacionais;

Estrutura dos sistemas operacionais (fungdes principais).

Unidade VII: Introducéo a Arquiteturas Paralelas. 5h
e Processadores com multiplos nucleos;
e Sistemas operacionais com suporte a multiplos processadores;
e Conceitos de programacéo paralela.

Unidade VIII: Computagédo na Indudstria. 5h
e PC industrial,
e Barramentos industriais;
e Placas de aquisicdo de dados.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada;

Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo;
Aulas préticas de laboratorio;

Orientacado de exercicios;

Seminarios;

Palestras;

Simulacdes.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; laboratério; revistas técnicas; livros; apostilas; videos;
computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
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Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico

Autor

Ed.

Local

Editora

Ano

Organizagéo
estruturada de
computadores.

TANENBAUM, A. S

63

Rio de Janeiro

Prentice Hall

2013

Arquitetura e
organizacao de
computadores.

Stallings, William.

83

Sao Paulo

Person

2010

Organizacgédo e
projeto de
computadores: a
interface
hardware/software

Patterson, David A.,
Hennessy, John L.,

42

Rio de Janeiro

Campus

2014

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico

Autor

Ed.

Local

Editora

Ano

Introducéo a
organizacao de
computadores.

MONTEIRO, M. A

58

Rio de Janeiro

LTC

2012

Hardware:
completo.

curso

Gabriel Torres

42

Rio de Janeiro

Axcel Books

2001

Hardware Il: o guia
definitivo.

Carlos E. Morimoto

GDH Press e Sul
Editores

2010

Arquitetura e
organizacgédo de
computadores :
projeto para o
desempenho.

Stallings, William

58

Séao Paulo

Pearson Prentice Hall

2014

Fundamentos de
arquitetura de
computadores.

WEBER, R. F.

42

Porto Alegre

Bookman

2012

Instrumentacdo Industrial |

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Instrumentagdo Industrial |
Professor(es): A contratar
Periodo Letivo: 2019-1
OBJETIVOS
Geral:

e Elaborar projeto prético, visando deteccdo e indicacdo de grandezas fisicas presentes na area

industrial.

| Carga Horéria: 75 horas (45 teéricas e 30 préaticas)

Especificos:
e Conhecer diversos sensores utilizados para medigdo de variaveis de processos;
e Conhecer as principais grandezas fisicas de um processo industrial, tais como pressao, nive
vazao e temperatura,;
e Conhecer os sistemas de transmissao de sinais a distancia (Telemetria);
e Calibrar transmissores e sistemas de medi¢do analégicos;
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e Configurar e parametrizar transmissores inteligentes;

e Conhecer os elementos finais de controle, caracteristicas, curvas tipicas e aplicacoes;

e Descrever o funcionamento dos elementos finais de controle e de seus respectivos acessorios.
EMENTA

Simbologia e normas técnicas para a leitura e interpretacdo de desenhos e projetos de controle en
processos industriais. Medicéo: aspectos dindmicos da medi¢do para aplicacdo em sistemas de controle
Especificacdo e andlise de dispositivos de medicdo de variaveis tipicas de processo como distancid
velocidade angular, forca, pressédo, nivel, vazdo e temperatura. Calibracdo de transmissores eletrénico
analdgicos e digitais. Elementos finais de controle.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Instrumentacé&o. 3h

e Introducdo a instrumentag&o para controle de processos industriais;
e Simbologia de instrumentagdo — Norma ISA S5.1 e suas revisoes;
e Erros de medicdo — zero, span, linearidade, histerese e tratamento de erros.
Unidade II: Medi¢&@o de Distancia/Deslocamento. 3h
e Conceito;
e Principio de funcionamento dos sensores.
Unidade Ill: Medig&o de Velocidade Angular. 3h
¢ Conceito;
e Principio de funcionamento dos sensores.
Unidade IV: Medic&o de Forca. 6h
e Conceito,
e Principio de funcionamento dos sensores.
Unidade V: Medi¢&o de Presséo. 8h
e Conceito,
e Principio de funcionamento dos sensores.
Unidade VI: Medig&o de Nivel. 7h
¢ Conceito,
e Principio de funcionamento dos sensores.
Unidade VII: Medig&o de Vaz&o. 8h
e Conceito;
e Principio de funcionamento dos sensores.
Unidade VIII: Medi¢cédo de Temperatura. 8h
e Conceito;
e Principio de funcionamento dos sensores.
[Telemetria — Bico-Palheta, Relé Amplificador, Fole de Realimentacéo. 4h
Calibracao de Transmissores Analdgicos e Micro-processados (Hart e FieldBus). 6h
Elementos Finais de Controle: Tipos de Valvulas de Controle. Atuadores. Posicionadores. 10h
Projeto Pratico Integrador 9h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
e Aulas expositivas (apresentacdo de slides em PowerPoint ou com uso do quadro).
e Apresentacao de videos técnicos e/ou simulagBes computacionais que envolvam os conceitos
abordados.
e Aulas de laboratério para fixacéo de alguns conceitos estudados.
e Exercicios, discussdo em grupo e a consulta ao material bibliogréfico.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; pincel; computador; caixas de som; projetor multimidia; laboratério.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

264



Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Instrumentacdo e |BALBINOT, 2a Sao Paulo LTC 2010
fundamentos  de | Alexandre.
medidas. Vol. 1.

Instrumentacdo e |BALBINOT, 2a Sao Paulo LTC 2011
fundamentos  de | Alexandre.
medidas. Vol. 2.
Instrumentacdo & |BOLTON, William. 12 Sao Paulo Hemus 2005
controle.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Controle SIGHIERI, Luciano,| 22 Séo Paulo Edgard Blucher 1973
automatico de NISHINARI, Akiyoshi
processos
industriais:
instrumentacéo.

Instrumentacion CREUS SOLE,| 82 Marcombo Barcelona 2010
industrial. Antonio

Modern control | DORF, R. C.,| 122 Rio de Janeiro Prentice Hall 2014
systems. BISHOP, R. H.

Process  control: | BEQUETTE, B.| 12 EUA Prentice Hall 2003

modeling, design, | Wayne
and simulation.

Fundamentals of Dunn, William C. 12 EUA McGraw-Hill 2005
industrial Professional
instrumentation

and process

control.

Andlise de Sinais e Sistemas

Curso: Engenharia de Controle e Automagéo

Unidade Curricular: Analise de Sinais e Sistemas

Professor(es): Thiago de Aguiar Caloti

Periodo Letivo: 2019-1 | Carga Horaria: 60 horas (45 teéricas e 15 praticas)

OBJETIVOS

Geral:

e Capacitar 0 aluno a analisar sinais e sistemas no dominio de tempo continuo e discreto utilizando:
série e transformada de Fourier, transformada de Laplace, transformada Z, convolucdo, e resposta
em frequéncia.

Especificos:

Determinar as caracterizar sinais e sistemas discretos e continuos no tempo;

Modelar sinais e sistemas continuos e discretos no tempo;

Modelar sinais e sistemas no dominio discreto e continuo da frequéncia;

Utilizar Série e Transformada de Fourier e Transformada de Laplace como ferramentas para anélise
de sinais e sistemas.

EMENTA

Sinais continuos, sinais discretos, sistemas continuos, sistemas discretos, modelagem de sistema via
resposta impulsiva (convolugéo), equacdes diferenciais. Equacdo da diferenca e modelagem de sistemas
discretos. Aplicacdes para as Transformadas de Laplace, Fourier e Z.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA
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Unidade |: Conceitos Fundamentais. 4h
e Sinais e Sistemas;
¢ Sinais Continuos;
e Sinais discretos no tempo;
e Exemplo de sistemas;
e Propriedades basicas de sistemas.
Unidade IlI: Sistemas Definidos Através de Equacdes Diferenciais e de Diferenca. 6h
o Equacdes diferenciais lineares com coeficientes constantes;
¢ Modelagem de sistemas;
e Equacdes de diferenca com coeficientes constantes;
Unidade lll: Representacdo de Sinais e Sistemas por Convolugao. 8h
e Representacdo de sistemas lineares discretos invariantes no tempo através de
convolucao;
e Convolucéo de sinais discretos;
¢ Representacéo de sistemas continuos invariantes no tempo através de convolugéo;
e Convolucao de sinais continuos.
Unidade IV: Série e Transformada de Fourier. 12h
e Representacdo de sinais em termos de componentes em freqiiéncia;
¢ Representacdo de sinais periddicos através de Série de Fourier;
e Transformada de Fourier;
e Propriedades da Transformada de Fourier;
e Modulagdo em amplitude e amostragem;
e Transformada generalizada de Fourier;
Unidade V: Analise de Sistemas no Dominio da Frequéncia. 4h
e Resposta a entrada senoidal;
e Respostas as entradas periddicas e aperiddicas;
e Analise de filtros ideais;
e Demodulacdo e reconstrucdo de sinais.
Unidade VI: Andlise de Sinais e Sistemas Discretos Utilizando Fourier. 4h
e Transformada Fourier no dominio de tempo discreto;
e Transformada discreta de Fourier.
Unidade VII: Transformada de Laplace e Representacdo da Funcgéo de Transferéncia. 8h
e Transformada de Laplace de sinais;
e Propriedades da Transformada de Laplace;
e Calculo da Transformada Inversa de Laplace;
e Transformada de Laplace aplicada a equagfes diferencias;
e Representacdo de funcdes de transferéncia;
e Funcéo de transferéncia para diagramas de blocos.
Unidade VIII: Analise de Sistemas Representados por Func8es de Transferéncia. 6h
e Estabilidade e resposta impulsiva;
¢ Respostas as entradas senoidais e sinais arbitrarios;
e Funcéo de resposta em freqiéncia.
Unidade IX: Transforma Z e Sistemas Discretos e Continuos. 8h

Transforma Z de um sinal discreto;
Propriedades da Transforma Z;

Célculo da Transformada Z inversa;

Funcéo de transferéncia discreta;

Estabilidade de sistemas discretos no tempo;

e Resposta em frequéncia de sistemas discretos.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas tedricas;
e Simulacdo em computador.

RECURSOS METODOLOGICOS
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Quadro branco; datashow; livros; computador.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contelidos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Signals & systems. | OPPENHEIM, A. V.| 22 New Jersey Prentice Hall 1997
WILLSKY, A. S,
NAWAB, S. H.
Signals and HAYKIN, S.VAN| 22 USA Wiley 2002
systems. VEEN, B.
Sinais e sistemas |LATHI, B. P. 12 Porto Alegre Bookman 2007
lineares.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
GIROD, B.,| 12 Rio de Janeiro LTC 2003
Sinais e sistemas. | RABENSTEIN, R.,
STENGER, A.
Introducéo a AGUIRRE, L. A. 32 Belo Horizonte UFMG 2007

identificacao de
sistemas: técnicas
lineares e néo
lineares aplicadas
a sistemas reais.
Teoria e HSU, H. P. 28 Porto Alegre Bookman 2012
problemas de
sinais e sistemas.

Computer BUCK, J. R., DANIEL, | 22 Séo Paulo Prentice Hall 2002
explorations in M. M., SINGER, A. C.

signals and

systems using

Matlab. 2. ed.

Matlab 6: curso HANSELMAN, D., Sao Paulo Prentice Hall 2003
complete. LITTLEFIELD, B.

Gestao da Qualidade

Curso: Engenharia de Controle e Automacédo

Unidade Curricular: Gestdo da Qualidade

Professor(es): Guilherme Guilhermino Neto

Periodo Letivo: 2019-1 | Carga Horéria: 30 horas
OBJETIVOS

Aplicar técnicas e utilizar ferramentas que propiciem a melhoria continua de produtos e servicos em uma|
empresa ou instituicao, otimizando os processos, visando ampliar permanentemente os niveis de satisfacao
dos clientes ou usuarios.

EMENTA

Visdo sistémica de um processo de produgcdo. O processo evolutivo da administracdo. O processo
evolutivo da funcdo qualidade. Filosofias da qualidade. Ferramentas para controle da qualidade. Normas e
processos de certificacdo da qualidade.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
CONTEUDOS N. AULAS
Unidade |: Gestdo da Qualidade. 15h
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Gestéo da qualidade total;
O processo evolutivo da administracao;
O processo evolutivo da funcdo qualidade;
Filosofias da qualidade;

e Inovagoes.
Unidade II: Gestéao.
Modelos de Gestéo;
Gestéo da Producdo: viséo sistémica de um processo de producéo;
Gestdo da Qualidade total: ferramentas para controle da qualidade;
Modelos de gestao;

e Gestdo da qualidade total: normas e processos de certificacdo da qualidade
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

o Exposi¢do dialogada com utilizacdo de projetor;

e Exibicéo e discusséo de filmes e filmetos;

e Textos com variadas dindmicas de grupo;

e Atividade individual e em grupo;

e Acompanhamento individualizado.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periddicos etc.)

15h

Titulo/Periédico  |Autor Ed. |Local Editora Ano
Seis Sigma: ROTONDARO, 12 Séo Paulo Atlas 2002
estratégia Roberto G.
gerencial para a
melhoria de
processos,
produtos e
Servigos.
Qualidade na Duret, D.; Pillet, M. 12 Lisboa - Portugal LIDEL 2009
producdo: da Iso
9000 ao Seis
Sigma.
Aprendizagem CARVALHO, Antonio | 12 Séo Paulo Pioneira 1999
organizacional em | Vieira de
tempos de
mudanca.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. |Local Editora Ano
Gerenciamento da | ROCHA, Alexandra 12 Rio de Janeiro FGV 2014
gualidade em V. e colaboradores.
projetos.
Transformando DINSMORE, P. 2a Rio de Janeiro Ed. Qualitymark 2010
estratégias
empresariais em
resultados:
geréncia de
projetos.
Gestao da PALADINI, Edson 32 Séo Paulo Atlas 2012
gualidade: teoria e | Pacheco
pratica.
Administraco: CHIAVENATO, 52 Rio de Janeiro Elsevier 2014
teoria, processo e | Idalberto
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pratica.
Teoria geral da MAXIMIANO, Anténio | 72 Sao Paulo Atlas 2012
administracéo. César Amaru.

Manufatura Integrada
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Manufatura Integrada
Professor(es): Daniel Franz Reich Magalhdes
Periodo Letivo: 2019-1 | Carga Horaria: 90 horas teéricas
OBJETIVOS
Geral:

e Conhecer os elementos que constituem um sistema de manufatura integrada, suas caracteristicas,

planejamentos, layouts e processos.

Especificos:

e Conhecer os diversos sistemas integrados de manufatura;

e Conhecer as técnicas CAD/CAM, CIM e CNC, principais caracteristicas e aplicacoes;

e Conhecer os equipamentos para manufatura e montagem flexivel.
EMENTA
Introducdo a manufatura. Histérico sobre sistemas de manufatura. Elementos que constituem um sistema de
manufatura. Layouts de sistemas de manufatura. Planejamento e controle da producdo. Planejamento de
recursos de manufatura. Plano mestre de producéo. Planejamento de requisitos de materiais. Planejamento
de recursos de Ccpacidade. Determinag&o do tempo de manufatura de um produto. Regras de priorizag&o.
Ponto de ressuprimento. Lote econdmico. Estoque ABC. Balanceamento de atividades numa linha. Just-In-|
Time. Definicdo de desperdicio. Os dez passos para a implementacéo de sistemas integrados de manufatura.
Formacao de células de manufatura. Reducdo do tempo de setup (preparagdo). Controle de qualidade
integrado. Jidoka. Nivelamento e balanceamento (Heijunka). Interligacdo de células via Kanban. Integracéo
do controle de estoque. Automatizacdo e robotizacdo para resolver problemas. Uso de computadores no
sistema de manufatura. Projeto assistido por computador (CAD) e o0 seu papel na manufatura. Interfaces
CAD/CAM (IGES; STEP). Projeto para a manufatura. Engenharia simultdnea. Prototipagem rapida.
Planejamento do processo assistido por computador (CAPP). Equipamentos para a manufatura e montagem
flexivel. Sistemas de transporte e manuseio de materiais. Estruturas de planejamento e controle da
manufatura. Definicdo de Manufatura Integrada por Computador (CIM). Técnicas de integracdo de
equipamentos automatizados. Manufatura de pecas: Comando numérico. Comando numérico
computadorizado (CNC).
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

N CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducdo a Manufatura. 4h

e Histdrico sobre sistemas de manufatura;
e Elementos que constituem um sistema de manufatura.
Unidade Il: Layouts de Sistemas de Manufatura. 9h
e Job shop, flow shop, fixo, processos continuos, células interligadas;
¢ Planejamento de recursos de manufatura;
e Plano mestre de producao;
e Planejamento de requisitos de materiais;
e Planejamento de recursos de capacidade.
Unidade Ill: Manufatura. 7h
e Determinagdo de uma boa sequéncia para a manufatura de um produto;
Regras de priorizacao;
Ponto de ressuprimento;
Lote econémico;
Estoque ABC.
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Unidade IV: Métodos de Atividades. 7h
e Métodos para o balanceamento de atividades numa linha.
e Just-In-Time.
e Definicdo de Desperdicio.
e Tipos de Desperdicio.

Unidade V: Manufatura. 10h
e Os dez passos para a implementacéo de sistemas integrados de manufatura.
e Formacao de células de manufatura;
e Tecnologia de grupo;
e Analise do fluxo da producéo;
e Reducéo do tempo de setup (preparaco).

Unidade VI: Sistemas Integrados. 9h
e Controle de Qualidade Integrado;
e Jidoka;

¢ Nivelamento e balanceamento (Heijunka);
e Interligacdo de células via Kanban;
e Integracdo do controle de estoque.

Unidade VII: Sistemas de Manufatura. 10h
e Automatizagdo e robotizacgao;

Uso de computadores no sistema de manufatura,

Projeto assistido por computador (CAD) e o seu papel na manufatura;

Modelagem de sélidos;

Uso de "features" no projeto de pegas;

e Interfaces CAD/CAM — IGES e STEP.

Unidade VIII: Projetos e Planejamento. 7h
e Projeto para a manufatura (DFM);
e Engenharia simultanea;
e Prototipagem rapida;
e Planejamento do Processo Assistido por Computador (CAPP).

Unidade IX: Equipamentos 8h
e Aspectos dindmicos do planejamento do processo;
e Equipamentos para a manufatura e montagem flexivel.

Unidade X: Transporte. 7h
e Sistemas de transporte e manuseio de materiais;
e Estruturas de planejamento e controle da manufatura.

Definicdo de CIM e razdes para a sua implementacdo. Integracdo entre equipamentos e 6h
sistemas de manufatura.
Manufatura de pecas: Controle Numérico. Controle Numérico Computadorizado (CNC). 6h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Exposicao dos conteudos;
Participac&o dos alunos;

Exercicios praticos;

Descricao;

Analise e discussao dos resultados;
e Debates e estudos de caso.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os conteldos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Automacéo GROOVER, M. P. 32 Sao Paulo Pearson Brasil 2010
industrial e
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sistemas de
manufatura.
Computer Rembold, U., Nnaji,| 12 USA Addison-Wesley 1993
integrated B.O., Storr, A.
manufacturing and
engineering.
Engenharia SOUZA, Adriano| 22 Sao Paulo Artliber 2013
integrada por Fagali de; ULBRICH,
computador e Cristiane Brasil L.
sistemas
CAD/CAM/CNC.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Computer  aided |[Chang, T.C., Wysk,| 32 USA Prentice Hall 2005
manufacturing. R.A. e Wang, H.P.

Sistemas ROMEIRO FILHO,| 12 Sao Paulo Atlas 2004
integrados de Eduardo.
manufatura.
Introducao a FITZPATRIC, 12 Porto Alegre Bookman 2013
manufatura. Michael.
Principio de SLACK, Nigel; | 12 Séo Paulo Atlas 2013
administragdo da |JOHNSTON, Robert;
producéo. BRANDON-JONES,

Alistair
Just in time, MRP | GIANESI, Irineu G. N;| 22 Séo Paulo Atlas 1996
I E OPT: um|CORREA, Henrique
enfoque Luiz
estratégico.

Controle de Processos

Curso: Engenharia de Controle e Automacédo

Unidade Curricular: Controle de Processos

Professor(es): Tiago Reinan Barreto de Oliveira

Periodo Letivo: 2019-1 | Carga Horaria: 60 horas (30 teéricas e 30 praticas)

OBJETIVOS

Geral:
¢ Analisar e projetar estratégias de controle PID em alguns dos tipos de processos continuos presentes
na industria, com os objetivos de regulagéo ou rastreamento de valores desejados para as variaveis
que caracterizam esses processos.
Especificos:
e Compreender o comportamento dos principais elementos de uma malha de controle de processos;
e Aplicar diferentes estratégias e metodologias de sintonia de controladores PID;
e Compreender as ferramentas de implantacdo das malhas de controle na industria.

EMENTA

SDCD (sistemas digitais de controle distribuido). Malha de controle e indicagdo. Estudo dos elementos
essenciais presentes em um sistema de controle. A¢des de controle: On-Off, P, I, D. Controle feedback, feed
forward, cascata, de relacdo, split range. Métodos de sintonia de parametros de controladores PID. Processos
estaveis e instaveis, mono-varidveis e multi-variaveis, continuos e descontinuos. Sistemas de supervisédo e
controle de processos.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Controle Automatico.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducdo ao controle de processos. 8h
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Terminologia e definicbes;

Projeto de um sistema de controle de processos;

Representacdes gréficas;

Consideracfes quanto a implementacdo de uma sistema de controle.

Unidade II: Modelagem de processos. 16h

e Metodologias de modelagem para processos estaveis e instaveis, mono-variaveis e
multi-variaveis.

Unidade lll: Controladores e estratégias de controle. 24h
e Modos de acao;
e On-Off. Agdes P, |, D.;
e Controle feedback, feed forward, cascata, de relagdo, split range e override.

Unidade IV: Sintonia de controladores PID. 8h
e Critérios de desempenho, objetivos de controle, implementacdo numérica do PID,
metodologias de sintonia.
[ ]

SDCD (sistemas digitais de controle distribuido). Sistemas de supervisdo e controle de 4h
processos.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva dialogada;
e Trabalhos em sala de aula e extra-classe, individuais e em grupo;
e Simula¢Bes computacionais.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; computador; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os conteudos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Controles tipicos de CAMPOS, Mario C. M. | 22, Séo Paulo Edgard Blucher 2010
equipamentos e M.; TEIXEIRA, Herbert
processos C. G.
industriais.

Instrumentacdo, |ALVES, José L| 22 Rio de Janeiro LTC 2010
controle e Loureiro
automacao de
processos.
Controle automético | SIGHIERI,  Luciano;| 22. Sao Paulo Edgard Blucher 1998
de processos NISHINARI, Akiyoshi
industriais:
instrumentacao.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Sistemas de DORF, Richard C. 122 Rio de Janeiro LTC 2013
controle modernos. BISHOP, Robert H.

Engenharia de |[OGATA, Katsuhiko 52 Séo Paulo Prentice Hall 2011
controle moderno.

Equipamentos MACINTYRE, 12 Rio de Janeiro LTC 1997
industriais e Archibald J.

processos.

Instrumentacao BEGA, Egidio A. 32 Rio de Janeiro Interciéncia 2011
industrial (IBP)

instrumentacao SOISSON, Harold E. 32 Curitiba Hemus 2008
Industrial.
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8° Periodo:

Instrumentacdo Industrial 1l

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Instrumentagdo Industrial 1l

Professor(es): A contratar

Periodo Letivo: 2019-2 | Carga Horaria: 60 horas (30 tedricas e 30 praticas)

OBJETIVOS

Geral:
e Conhecer os sistemas de amostragem e condicionamento de amostras analiticas.
Especificos:
e Conhecer os diversos sistemas de medi¢éo de grandezas analiticas industriais;
e Conhecer técnicas de abrigo e protecdo de analisadores em &reas classificadas;
e Conhecer os processos de especificacdo, aquisicdo, montagem e manutencgdo de sistemas;
e Calibrar e validar sistemas analiticos industriais.

EMENTA

Sistemas de amostragem e condicionamento de amostras analiticas. Especifica¢do e analise de dispositivos
de medicéo de varidveis analiticas tipicas como densidade, condutividade, viscosidade, pH, ions especificos
e potencial redox, concentracdo de O2 gasoso e dissolvido, percentual de umidade, poluentes gasosos e
particulados. Analisadores de gases e vapores inflaméveis, gases toxicos, analisadores por radiacao,
analisadores do indice de Wobbe e poder calorifico, cromatografia e espectrometria. Analisadores em area
classificada, abrigos e casas de analisadores. Especificacdo, aquisicdo, montagem e manutencdo de
sistemas analiticos. Calibracao e validacéo de sistemas analiticos industriais.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Instrumentacdo Industrial 1.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Amostragem. 15h

e Sistemas de amostragem;
e Condicionamento de amostras analiticas.

Unidade II: Medi¢cdo de Grandezas Fisicas. 15h

e Medicdo de densidade, condutividade e viscosidade (conceito; principio de
funcionamento dos medidores);

e Medicdo de pH, ions especificos e potencial Redox (conceito; principio d
funcionamento dos medidores);

e Medicdo da concentracdo de O2 gasoso e dissolvido (conceito; principio de

funcionamento dos analisadores);

e Medicdo do percentual de umidade, poluentes gasosos e particulados (conceitg

principio de funcionamento dos analisadores);

e Medicdo de gases e vapores inflamaveis e gases toxicos (conceito, principio ds

funcionamento dos medidores).

Unidade Ill: Analisadores. 15h

e Analisadores por radiacdo, do indice de Wobbe e poder calorifico de um gas (conceitg
principio de funcionamento dos analisadores);

e Cromatografia gasosa e liquida (conceito, principio de funcionamento dos analisadores)

e Espectrometria (conceito, principio de funcionamento dos analisadores);

e Analisadores para area classificada e casas de analisadores.

Unidade IV: Caracterizacdo de Processos Analiticos. 15h
e Especificagdo, aquisicdo, montagem e manutencado de sistemas analiticos;
e Calibracao e validagédo de sistemas analiticos;

e Projeto pratico integrador.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Exposicéo dialogada com utilizacao de projetor;
e Exibicdo e discussao de filmes e filmetos;
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e Textos com variadas dindmicas de grupo;

e Atividade individual e em grupo;

e Acompanhamento individualizado.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; pincel; computador; caixas de som; projetor multimidia; baboratorio.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observagdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Analisadores Cohn, Pedro| 12 Sao Paulo Interciéncia IBP 2006
industriais: no | Estéfano.

processo, na area
de utilidades, na

supervisao da

emissao de

poluentes e na

seguranca.

Analytical McMahon, Gillian. 12 EUA Wiley-Interscience 2008

instrumentation: a
guide to laboratory,

portable and
miniaturized
instruments.
Instrumentacdo BEGA, Egidio Alberto. | 32 Séo Paulo Interciéncia-IBP 2011
Industrial.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Analytical CAZES, Jack. 32 EUA CRC Press 2004
instrumentation
handbook.

Controle de FRANCHI, Claiton| 12 Séo Paulo Erica 2011
processos Moro.

industriais.

Principles of Skoog, Douglas A. | 62 EUA College Bookstore 2007
instrumental Holler, F. James,

analysis. Crouch, Stanley R.

Técnicas DIAS, Carlos Alberto. 22 - Technical Books 2012

avancadas de
instrumentacéo e
controle de
processos
industriais.
Fundamentos de | DUNN, William C. 12 Porto Alegre Bokkman 2013
intrumentacéo
industrial e
controle de
processos.
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Empreendedorismo

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Unidade Curricular: Empreendedorismo

Professor(es): Gladyson Brommosnchenkel Demonier / Renato Miranda
Periodo Letivo: 2019-2 | Carga Horéria: 30 horas
OBJETIVOS

Geral:

e Desenvolver a percepcéo e a pré-atividade, bem como as habilidades requeridas para o processo
de desenvolvimento de ideias através do método visionario de Filion, construindo uma visédo de
negocios, seja como intra-empreendedor, seja como empresario.

Especificos:

e Identificar e caracterizar os fundamentos do processo empreendedor;

e Autoavaliar-se quanto as suas caracteristicas empreendedoras;

e Compreender as dindmicas do processo de autoempreendedorismo;

e Desenvolver um pensamento criativo, motivado e estratégico;

e Elaborar planos de negécios.

EMENTA

Empreendedorismo. Visdo. Meta. Teoria visiondria. Criatividade. Lideranga. Espirito de equipe. Estratégia.
Planos. Negécio. Franquia. Abertura de empresas. Investimento.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA
Unidade |: Paradigmas. 4h

e Ser empreendedor;
Mito do empreendedor;
Habilidades empreendedoras;
Bloqueadores;
Facilitadores;
Viséo;
Meta.
Unidade II: Visdo Estratégica. 4h
Sonho;
Ideal;
Plano;
Estratégia;
Misséo;

e Meta.
Unidade lll: Empreendedores e ndo Empresas - Principios Norteadores. 4h
e Obijetividade;

Etica;

Mercado;
Formacao social,
Foco ambiental,
Conhecimento;
Produtividade;
Flexibilidade;
Cooperacéo;
Rede;
Oportunidade.
Unidade IV: Empreendedorismo Social. 2h
Definicao;
Evolucao historica;
Cooperativas;
ONGs;
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e Associacdes.

Unidade V: Empreendedores Empresarios.

Projeto mundial;

GEM - Global Entrepreneur Monitor;

Estudo de oportunidades;

Processo decisorio;

Perfil; conflito: empreendedor, o administrador e o técnico.

4h

Unidade VI: A Revolugéo das Franquias.

Defini¢éo;

Evolucéo historica;

Protétipo;

Trabalhar para o negécio;

Benchmarking;

e Técnicas de identificacdo e aproveitamento de oportunidades.

4h

Unidade VII: Plano de Negdcios:
e Introducéo;

Caracterizagéo;

Defini¢cdo de marca;

Planejamento estratégico;

Estratégia de marketing;

Estratégia de pessoas;

Estratégia de sistemas;

e Plano de investimento.

8h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas interativas;

e Estudo em grupo com apoio de bibliografias;
e Aplicagdo de lista de exercicios;

e Atendimento individualizado.

RECURSOS METODOLOGICOS

Computador; projetor multimidia; quadro branco; pincel; filmes e filmetos; textos; livros.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local

Editora

Ano

Empreendedorism |[DORNELAS, José| 5° Rio de Janeiro
o: transformando Carlos Assis.
ideias em
negocios.

LTC

2014

Empreendedorism | BARON, Robert A. 12 Séo Paulo
0: uma visdo do

Processo.

Thomson Leraning

2007

Empreendedorism |CHIAVENATO, 3 Séo Paulo
0: dando asas ao |ldalberto.
espirito
empreendedor:
empreendedorism
0 e viabilizacédo de
novas empresas:
um guia eficiente
para iniciar e tocar
seu proprio
negocio.

Saraiva

2008

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
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Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano

Formacao GARCIA, Luiz| 21° Florianopolis UFSC - LED 2000
empreendedora Fernando.

na educacéao

profissional;

projeto integrado
MEC/SEBRAE de
técnicos
empreendedores.
Manual de BERNARDI, Luiz| 2° Séo Paulo Atlas 2013
empreendedorism |Antonio
0 e gestao:
fundamentos,
estratégias e
dindmicas.
Inovacéo e DRUCKER, Peter F. - Séo Paulo Cengage Learning 2008
espirito
empreendedor
(entrepreneurship:
praticas e
principios.

Plano de | BIAGIO. Luiz| - Barueri/SP Manole 2011
negécios: Arnaldo;
estratégia para| BARTOCCHIO,
micro e pequenas | Antonio

empresas.
SALIM, César| 3° Rio de Janeiro Elsevier 2005

Construindo Simdes. HOCHMAN,

planos de | Nelson. RAMAL,

negocios. Andréa Cecilia.

RAMAL, Silvina Ana

Controladores Légicos Programaveis
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Controladores Logicos Programaveis
Professor: Eduardo Jose Fernandes Andrade
Periodo Letivo: 2019-2 [ Carga Horaria: 60 horas (30 teéricas e 30 praticas)
OBJETIVOS
Geral:
¢ Projetar e implementar sistemas automatizados com Controladores Légicos Programaveis, incluindo
a programacao logica e instalacéo fisica.
Especificos:
e Projetar um sistema de controle com uso de CLP;
o |dentificar e especificar um CLP de acordo com os requisitos do processo;
e Desenvolver programas para CLP nas diversas linguagens;
e Diagnosticar e corrigir falhas existentes em um sistema com CLP.
EMENTA
Historico. Definicbes. Arquitetura bésica (processador, memdrias, circuitos/modulos de entrada/saida e
estacBes remotas). Modos de operacdo. Ciclo de execucdo. Norma IEC 60848 (descricdo de sistemas
automatizados por meio de GRAFCET). Instrucbes basicas e avancadas da linguagem Ladder.
Programacéo por estagios.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Linguagem de Programacéo.
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CARGA

CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducéo. 4h

e Informacdes gerais;

e Caracteristicas;

e Breve historico;

e Evolucao;

e Aplicacbes;

e Arquiteturas: compacto, modular, I/O distribuido.
Unidade II: Estrutura Basica. 8h

¢ Micromprocessador (processamento ciclico; processamento por interrupcao;
processamento comandado por tempo; processamento por evento).
e Memoria (mapa de meméria; arquitetura de memoria de um CLP; estrutura do mapa
de memoria do CLP).
e Dispositivos de entrada e saida (tipos e caracteristicas das entradas e saidas
analégicas e digitais; terminal de programacéao).
Unidade llI: Principio de funcionamento de um CLP. 2h
e Estados de operacgéo
e Funcionamento interno do CLP
Unidade IV: Linguagem de Programacéo. 2h
e Linguagem de baixo nivel;
e Linguagem de alto nivel.
Unidade V: Programacéo de Controladores Programaveis. 12h
e Linguagens de programacao;
Ladder diagram (Id) - diagrama de contatos;
Function blocks diagram (fbd) - diagrama de blocos;
Instruction list (il) - lista de instrucéo;
Structured text (st) — texto estruturado;
Sequential function chart (sfc) - passos ou step;
Linguagem corrente ou natural;
Analise das linguagens de programacao;
Normalizacéo - IEC 61131;
Elementos comuns;
Linguagens da norma IEC 61131-3.
Unidade VI: Programacdo em Ladder. 4h
o Desenvolvimento do programa Ladder;
e Associacéo de contatos no Ladder;
e Instrucdes bésicas.
Unidade VII: Programacéo e Arquitetura. 2h
Normalizacéo de entradas e saidas digitais;
Programacéo para controle PID;
Noc¢des de sistema SCADA com uso do CLP;
Arquitetura da rede clp para sistemas SCADA,
Disponibilidade e confiabilidade do CLP (requisitos; arquiteturas com redundéancia:
fonte,
e CPU, rede, rack.
Projeto de um sistema de controle com uso do CLP 12h
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
¢ Aulas expositivas dialogadas;
e Dinamicas de grupo;
e Trabalhos em sala de aula;
e Simulacgdes de sistemas supervisorios.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
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Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Editora Ano
C_ontrolado.res I6gicos programaveis: CAMARGO,. Valter L. A, 2a Erica 2014
sistemas discretos. Franchi, Claiton M.

Automacdo industrial: PLC teoria €| oo yneNTE, Francesco 2 LTC 2011

aplicacdes.

Controladores l6gicos programaveis. | PETRUZELLA, Frank. 42 McGraw-Hill 2013
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Editora Ano
PLC S7 — 1200: teorias e aplicacdes | oo\ jpeNTE, Francesco. 12 LTC 2014
— curso introdutdrio.

Automacgdo aplicada: descricdo e )

implementacéo de sistemas | GEORGINI, Marcelo. 92 Erica 2014
sequenciais com PLCs.

Automagao industrial - PLC!| pppENTE, Francisco. 12 LTC 2010

programacao e instalacao.
Automacdo de processos com
linguagem Ladder e sistemas|R OQUE, Luiz A. O. L. 12 LTC 2014
supervisorios.

Automacéo industrial - PLC: teoria e
aplicagdes - curso bésico.

PRUDENTE, Francisco 12 LTC 2007

Microcontroladores

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Microcontroladores

Professor(es): Fabricio Bortolini de Sa

Periodo Letivo: 2019-2 Carga Horaria: 60 horas (30 tedricas e 30 préticas)

OBJETIVOS

Geral:

e Utilizar os conceitos bésicos e avancados sobre o funcionamento dos microprocessadores e

microcontroladores, para desenvolver projetos de controle baseados em microcontroladores.

Especificos:

e Conhecer a arquitetura dos microcontroladores e seus principais blocos funcionais;
Conhecer o conjunto de instrucdes em Assembly;
Conhecer os sistemas embutidos (embedded) com aplicacdo em controle e instrumentacao;
Programacao em linguagem C;
Aprender a gravar e seus principais arquivos;
Montar experiéncias dirigidas com microcontroladores;
Desenvolver projetos com microcontroladores.

EMENTA

Histérico dos microcontroladores. Microcontroladores x  Microprocessadores. Aplicagbes de
microcontroladores. Arquitetura  de microcontroladores. Microcontroladores comerciais. Modos de
endere¢camento. Conjunto de instru¢bes. Diagramas de tempo. Recursos dos microcontroladores:
Memorias: EPROM, EEPROM, FLASH, OTP, RAM. Contadores & Temporizadores. Portas Paralelas.
Portas Seriais (UART, 12C, SPI). Conversores A/D, D/A, PWM; WDT (cdo-de-guarda). Interrupcdes nos
microcontroladores. Programacdo em Assembly. Montagem em experiéncias dirigidas. Gravacao de
microcontroladores. DSPs (Processadores digitais de Sinais).
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PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Linguagem de Programacé&o.

i CARGA

CONTEUDOS HORARIA
Unidade [: Introducéo. 4h

e Historico;

e Microcontroladores x Microprocessadores;

¢ Encapsulamentos;

e Aplicagbes envolvendo microcontroladores;

e Linhas de microcontroladores comerciais (PIC, AVR, ARM).
Unidade II: Reviséo de Eletronica Digital, Arquitetura de Computadores e Comunicac¢éo de 12h
Dados.

e Eletronica digital;

e Sinais analdgicos e digitais;

e Sistemas numéricos (Binario, Hexa, ...);

e Portas ldgicas;

e Circuitos combinacionais e sequenciais;

e Conversao A/D e D/A;

e Arquitetura de computadores;

e Organizagdo da CPU (ALU, FPU, ...);

e Linguagem de montagem;

e Memorias;

e Barramentos;

¢ Dispositivos de E/S;

e Interrupcdes;

e Comunicagédo de dados.
Unidade Ill: Recursos dos Microcontroladores. 18h

e Clock (interno/externo);

e Interrupcdes;

e Portas E/S;

¢ Contadores;

e Watch-dogs;

° PWM;

e Comparadores analégicos;

e Conversores A/D.
Unidade IV: Programando Microcontroladores. 10h

e Apresentacao dos ambientes de programacéao/gravacao/simulacao;

¢ Montagem fisica;

e Programacdo em Assembly (com pequeno projeto para aplicacéo);

e Programacédo em C (abordando diferengas/limitacdes em relacéo ao

microprocessador).

Projeto Final de Microntroladores. 16h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada;

Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo;
Aulas praticas de laboratério;

Orientagdo de exercicios;

Seminérios;

Palestras;

Simulacgdes.
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RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; laboratério; revistas técnicas; livros; apostilas; videos;
computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacao do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os conteudos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Embedded VALVANO, J. W. 12 EUA Createspace 2012
systems:
introduction to

Arm(r)  Cortex-M
microcontrollers.

Analog interfacing | BALL, S. 12 EUA Newnes 2003
to embedded
microprocessor.

Tecnologia Arm - | PEREIRA, Fabio. 12 Séo Paulo Erica 2007
microcontroladore
s De 32 Bits

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Embedded VALVANO, J. W. 12 USA Createspace 2011
systems: real-time
interfacing to

Arm(r)  Cortex-M
microcontrollers.

Fast and effective | TOULSON, R. | 12 USA Newnes 2012
embedded WILMSHURST, T.

systems  design:

applying the

armbed.

The definitive | Yiu, J. 22 USA Butterworth-Heineman | 2009

guide to the Arm
Cortex-M3Atmel.

The art of | Ganssle, J. G 22 USA Newnes 2008
designing
embedded
systems.

Embedded Noergaard, T. A USA Newnes 2011
systems
architecture: a
comprehensive
guide for
engineers and
programmers.
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Direito e Etica Aplicados

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Unidade Curricular: Direito e Etica Aplicados
Professor(es): Renato Miranda / Sérgio Augusto Vieira

Periodo Letivo: 2019-2 | Carga Horéria: 45 horas tedricas
OBJETIVOS
Geral:
e Empregar as normas legais nos processos de Engenharia.
Especificos:

e Descrever os principios historicos das rela¢des de trabalho;

¢ diferenciar os conceitos juridicos e as nogGes gerais de direito;

¢ Identificar as responsabilidades profissionais perante a coletividade respeitando o "bem comum®;

¢ Interpretar a legislacéo, o codigo do consumidor e o codigo de ética do engenheiro;

¢ Identificar os fundamentos éticos que norteiam a carreira profissional do engenheiro junto a

coletividade.

EMENTA
Uma visao histdrica sobre a origem das relagbes de trabalho; as transformagfes sociais e o direito do
trabalho; a evolugdo da sociedade e os principios legais; nogbes gerais sobre as diferentes areas do
direito; os principios gerais do cddigo do consumidor; os principios gerais do codigo de ética do
engenheiro; direitos e deveres do profissional perante a sociedade.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Sociedade e Relacgfes de Trabalho. 6h

e A evolucéo histérica da sociedade e as relacdes de trabalho;
e Os fatores que influenciaram a valorizacéo do trabalho e do homem.
Unidade II: Fundamentos do Direito. 6h
e As conquistas sociais e os fundamentos gerais do direito do trabalho;
e As normas juridicas.
Unidade lll: RelagBes Econémicas. 6h
o A forca do trabalho e as relacdes econdmicas; teorias gerais sobre o trabalho e as
necessidades sociais.
Unidade IV: Ramos do Direito. 12h
e O conhecimento dos diferentes ramos do direito;
e Fundamentos béasicos sobre o direito do trabalho, direito civil, direito constitucional e
direito administrativo.

Cddigo do Consumidor: andlise dindmica sobre o cédigo do consumidor e os direitos do 6h
cliente.

Caédigo de Etica: o codigo de ética do engenheiro e os fundamentos juridicos associados aos 6h
deveres e responsabilidades profissionais.

Pratica Profissional: a prética profissional e as questfes sociais que envolvem as atividades 3h

do engenheiro; as regras de comportamento e a responsabilidade solidéria.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas interativas;

e Estudo em grupo com apoio de bibliografias;

e Aplicagdo de lista de exercicios e seminarios;

e Atendimento individualizado.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)
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Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Nocdes essenciais| PALAIA, Nelson 3 Sao Paulo Saraiva 2010
de direito.

Direito do trabalho. CASSAR, Vilia 9% - Método 2014
Bonfim.
Manual do direitoj TARTUCE, Flavio; 3 - Método 2014
do consumidor. NEVES, Daniel
Amorim Assumpcao.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Etica empresarial. |[SROUR, Robert Henry,| 3% Rio de Janeiro Elsevier 2008
Constituicdo da N
Republica COLECAO SARAIVA a . .

Federativa do| DE LEGISLA(;AO. 49 Sdo Paulo Saraiva 2014

Brasil.

Direito e legislacéo. .

introducéo e ao COTRIM’. Gilberto 21° Sao Paulo Saraiva 2000
L Vieira.

direito.

Cbdigo de Defesal

do Consumidor: Lei a : . Editora Juridica da

n.° 8.078 de 11 de i 4 Rio de Janeiro Editora Manole 2014

setembro de 1990.

A _cra do IANNI, O. 12 Rio de Janeiro Civilizacéo Brasileira (1996

globalismo.
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9° Periodo:

Acionamentos Hidraulicos e Pneumaticos

Curso: Engenharia e Controle E Automagéo

Unidade Curricular: Acionamentos Hidraulicos e Pneumaéticos

Professor(es): Edemir Carlos Camargo de Menezes

Periodo Letivo: 2020-1 | Carga Horaria: 45 Horas praticas
OBJETIVOS

Geral:

e Utilizar os sistemas pneumaticos, eletropneumaticos, hidraulicos e eletrohidraulicos para analisar e
desenvolver circuitos que utilizem essas tecnoldgicas.

Especificos:

e Conhecer componentes e dispositivos pneuméticos, eletropneuméticos, hidraulicos e
eletrohidraulicos, compreendendo principios de funcionamento, identificando simbologias e
determinando aplicacdes.

e Interpretar circuitos pneumaticos, eletropneumaticos, hidraulicos e eletrohidraulicos a partir de
simbologias e esquemas de ligacdo, identificando I6gicas de controle e seqiiéncias de
funcionamento.

e Desenvolver circuitos pneumaticos, eletropneumaticos, hidraulicos e eletrohidraulicos a partir de
demandas logicas e sequienciais de processos.

¢ Realizar a montagem de circuitos pneumaticos, eletropneumaticos, hidraulicos e eletrohidraulicos a
partir de esquemas de ligagéo.

EMENTA

Tecnologia dos componentes pneumaticos, eletropneumaticos, hidraulicos e eletrohidraulicos. Principios
basicos de funcionamento. Simbologia e normas de desenho de circuitos. Tipos de comando. Projetos de
esquemas de comando. Montagens praticas.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Fendbmenos de Transporte I,

. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Sistemas Pneumaticos. 18h

¢ Introducéo aos sistemas pneumaticos;

e Producdo, preparacdo, armazenamento, transporte e condicionamento do ar

comprimido;

Atuadores pneumaticos: cilindros, motores e osciladores;

Vélvulas pneumaticas: direcionais, logicas, bloqueio e controle de fluxo;

Geradores de vacuo;

Ventosas;

Temporizadores pneumaticos;

Contadores pneumaticos;

Desenvolvimento e montagem de circuitos pneumaticos.

Unidade II: Sistemas Eletropneumaticos. 18h
e Valvulas eletropneumaticas.
o Contatores, temporizadores, contadores, chaves fim-de-curso e sensores

eletronicos.
e Desenvolvimento e montagem de circuitos eletropneumaticos.
Unidade IlI: Sistemas Hidraulicos e Eletrohidraulicos. 6h

¢ Introducéo aos sistemas hidraulicos e eletrohidraulicos.
e Atuadores hidraulicos: cilindros, motores e osciladores.
e Valvulas hidraulicas e eletrohidraulicas: direcionais, légicas, bloqueio e controle de
fluxo.
e Desenvolvimento e montagem de circuitos hidraulicos e eletrohidraulicos.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
e Diagndéstico de aprendizagem ao inicio de cada aula;
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Estimulo a participacdo individual durante a aula;
Contextualizacédo dos conteudos estudados;

Investigacéo das experiéncias dos alunos na area;

Estudo de maquinas, dispositivos e equipamentos;

Atividades individuais e em grupo.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Hydraulics and | PARR, Andrew. 32 USA Butterworth Elsevier 2011
pneumatics.

Automacao FIALHO, Arivelto| 72 S&o Paulo Erica 2014

pneumatica: projetos, |B.
dimensionamento e
analise de circuitos.

Automacdo industrial | PRUDENTE, F. 12 Rio de Janeiro LTC 2013
pneumatica: teoria e
aplicacdes.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Automatismos 1° SAO PAULO ERICA 2015
ngsriglécos. principios FIALHO, Arive_lto

X N B; ROCCA, Jairo
dimensionamentos de ~
Estevao.
componentes e
aplicacbes préticas.
Automacio eletro- BONACORSO, | 122 SAO PAULO ERICA 2014
pneumética. Nelso Gauze.
NOLL, Valdir.
Acionamentos LELUDAK, Jorge | 222 Curitiba Base Editorial 2010
eletropneumaticos. A.
Automaco hidraulica: 62 SAO PAULO Erica 2014
projetos, FIALHO, Arivelto
dimensionamento e B.
analise de circuitos.
Engineering applications 12 EUA TAYLOR & FRANCIS | 2014
ofpPneumatics and USA
hydraulics. TURNER, lan C.

Controle Inteligente
Curso: Engenharia de Controle e Automagédo
Unidade Curricular: Controle Inteligente
Professor: Tiago Reinan Barreto de Oliveira
Periodo Letivo: 2020-1 | Carga Horéria: 60 horas (30 tedricas e 30 praticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Resolver problemas de controle de processos, por meio de técnicas de Inteligéncia Artificial.
Especificos:
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e Reconhecer as principais técnicas de controle baseadas em redes neurais e em ldgica nebulosa;
e |dentificar quando e como utilizar essas técnicas, para resolver problemas de controle de

processos;
¢ Resolver problemas de controle de processos, por meio das técnicas de inteligéncia artificial
estudadas.
EMENTA

Inteligéncia Computacional: Légica nebulosa (Fuzzy) e redes neurais. Controle inteligente versus controle
via modelo. Sistemas Fuzzy: teoria e aplicacao a sistemas de controle. Redes neurais: teoria e aplicacéo a
problemas de controle. Integracdo Neuro-Fuzzy. Aplicacbes de Logica nebulosa em controle.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Sistemas de Controle.

- CARGA

CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducéo. 8h

e O que é inteligéncia artificial;

e Por que sistemas inteligentes sdo necessarios;

e Abordagens para a construcéo de sistemas inteligentes (conexionismo e légica

nebulosa);

o Diferencas entre controle inteligente e controle via modelo.

Unidade II: Redes Neurais Artificiais. 20h

e Fundamentos tedricos (conceitos, classificacdo, topologias);

e Aprendizado em redes neurais;

e Aplicacdo de redes neurais a problemas de controle.
Unidade llI: Légica Nebulosa (Fuzzy) 20h

¢ Fundamentos tedricos da légica nebulosa (conjuntos, relagdes, medidas, aritmética,

I6gica e controle);

e Inferéncia baseada em légica nebulosa;

e Aplicacdo de légica nebulosa a problemas de controle;
Unidade IV: Controle Neuro-Fuzzy. 10h

¢ Fundamentos tedricos;

e Aplicacdo de algoritmos neuro-fuzzy a problemas de controle.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas e dialogadas;

e Estudo de casos;

e Trabalho em grupo com apresentacéo conduzida pelos alunos.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco; computador; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Inteligéncia NASCIMENTO Jr,| 1° - Edgard Blucher 2004
artificial em Cairo L; YONEYAMA,
controle e Takashi.
automocao.

Sistemas CAMPOS, Mario| 1% - Editora Ciéncia 2004
inteligentes em Massa de.; SAITO, Moderna

controle e Kanu.

automacao de

processos.

Inteligéncia RUSSELL, Stuart; | 1° Séo Paulo Campus 2013
artificial. NORVIG, Peter
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Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Artificial RUSSELL, Stuart;| 3% - Prentice-Hall 2010
intelligence: a NORVIG, Peter.
modern approach.

Inteligéncia ARTERO, Amilr| 3° Sao Paulo Livraria da Fisica 2009
artificial: tedrica e |Olivette.

pratica.

Redes neurais: | Simon Haykin. 2° - Bookman 2001
principios e

prética.

Controle e | SIMOES, Marcelo| 2% Séo Paulo Edgard Blucher 2007
modelagem Godoy; SHAW, lan S

Fuzzy.

Fundamentos da|ROSA, Jodo Luis| 1° Rio de Janeiro LTC 2011
inteligéncia Garcia.

artificial.

Sistemas Supervisorios
Curso: Engenharia de Controle e Automacao
Unidade Curricular: Sistemas Supervisoérios
Professor: A contratar
Periodo Letivo: 2020-1 | Carga Horéria: 45 horas préticas.
OBJETIVOS
Geral:
e Projetar melhorias nos sistemas convencionais de produc¢éo, instalagdo e manutencao, propondo
incorporagéo de novas tecnologias.
Especificos:
e Representar processos industriais em telas IHM (configuracéo) utilizando técnicas de animacéo de
objetos para compatibilizagdo com a dinAmica de processos industriais;
e Projetar um sistema de supervisdo que se comunique com o0 processo industrial a ser
supervisionado, permitindo a obtencao de dados para diretrizes e gerenciamento.
e Implementar relatérios padronizados da producao;
e Especificar driver de comunicacdo e software de supervisdo para atender os requisitos do processo.
EMENTA
Desenvolvimento de telas IHM por meio de configuracdo, animacdo e scripts de programacao.
Comunicacdo com plantas industriais para supervisdo de processos. Monitoracdo de plantas por meio de
registradores gréaficos. Registros de falhas e controle de acesso.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Linguagem de Programacéo.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade [: Introducéo. 3h

o Explanagéo da disciplina;
e Metodologia;
e Evolucéo dos sistemas de automagao;
e Instrumentacao virtual versus sistema supervisorio;
e Operacdo em tempo real.
Unidade IlI: Arquitetura de sistemas SCADA 12h
o Exemplos de arquiteturas com: FieldBus; CLP; Controle digital direto (DDC);
e Integradores (conceito; componentes);
¢ Interface Homem Maquina (IHM) via Supervisorio (conceito; vantagens e
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desvantagens; conceitos de ergonometria);
Driver de comunicacéo (Protocolo DDE, NETDDE, SuiteLink e OPC; selecdo e
instalacdo do driver de comunicacédo; topologias de implementacéo no sistema

SCADA):

e Consideracdes para aumento ho desempenho da atualizagéo de telas.

Unidade llI: Sistemas SCADA

Hardkey e Softkey;

automacao);
Definicdo de aplicacao;
Tipos de janelas;

Alarmes (sumario; histérico);

e Controle de acesso / senha;
e Relatdrios automatizados.
e Projeto de um sistema Scada.

e Script (conceito; tipos; linguagem;
e Configuragéo de drivers de comunicacgao;

Conceito e exemplos de softwares;

Componentes basicos (Maker ou Builder; View ou Run);
Tagname (conceitos de tipos; relagcdo com enderecamento do equipamento de

Acionadores e ajustes (botbes; slider; numéricos);
Indicador (grafico; numérico; sinalizadores);
Graficos de tendéncia (real; historica);

aplicacao);

12h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas dialogadas;
e Dinamicas de grupo;
e Trabalhos em sala de aula;

e Desenvolvimento e simulagfes de sistemas supervisgrios.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; pincel; laboratério.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Editora Ano
Scadfa_—_ Supervisory Control and Data BOYER, Stuart A. 22 ISA 2009
Acquisition.
Designing scada application software. McCRADY, Stuart G. 12 Elsevier Science 2013
Automacédo de processos com
linguagem Ladder e sistemas ROQUE, Luiz A. O. L. 12 LTC 2014
supervisorios.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Editora Ano
Practical Scada for industry. ES‘\'AII‘IEY David; Wright, 12 Newnes (Elsevier) 2003
Introducdo aos sistemas a eventos
discretos e a teoria de controle COSTA, Eduard. 12 Atlas 2005
o Montgomery Meira.

supervisorio.

BRANQUINHO; Marcelo

Ayres; SEIDL, Jan;
Seguranca de automacdo industrial e MORAES, Leonardo .
Scada. Cardoso de; _ 12 Elsevier 2014

BRANQUINHO, Thiago

Braga; JUNIOR, Jarcy de

Azevedo.
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Criacdo de sistemas supervisérios em
microsoft visual c# 2010 express

; ” SR LUz, Carlos E. S 12 Erica 2014
conceitos  basicos, visualizacdo e
controles.
E3 Tutorial avancado. Elipse Software 32 Elipse Software Ltda | 2009

Redes Industriais de Comunicagéo

Curso: Engenharia de Controle e Automacéao

Unidade Curricular: Redes Industriais de Comunicacdo

Professor: Luis Thiago Ramos

Periodo Letivo: 2020-1 | Carga Horéria: 45 horas (30 tedricas e 15 praticas)
OBJETIVOS

Geral:

e Elaborar e implementar projetos, leiautes, diagramas, esquemas, ferramentas e melhorias,
correlacionando-os com as normas técnicas e com 0s principios cientificos e tecnol6gicos.

Especificos:

e Estabelecer os problemas da comunicacdo em ambientes fabris, e discussédo de solucdes através
das redes industriais e de instrumentacdo, e seus protocolos; no¢gdes sobre o projeto de sistemas
utilizando médulos de redes industriais de tempo-real;

e Reconhecer as diferengas e vantagens das redes digitais de comunicagéo de dados;

e Reconhecer as diferencas, vantagens e desvantagens dos principais protocolos de redes
Industriais;

e Oferecer uma introdugdo aos conceitos necessarios para o projeto, planejamento e avaliacdo de
sistemas distribuidos e redes industriais com aplicagbes em automacgdo, em sistemas tempo-real
genéricos e em outros sistemas embutidos;

e Oferecer formacdo basica em sistemas de tempo-real distribuidos seja ao nivel dos protocolos,
escalonamento de mensagens e tolerancia a falhas. Oferece formacé&o na arquitetura macroscépica
desses sistemas e dos elementos que os integram.

EMENTA

Requisitos de comunicacdo de ambientes industriais. Comunica¢do integrada de uma organizacao
industrial. Conceitos de CIM. Arquiteturas de comunicacéo industrial: barramentos de campo. Principais
propostas de redes de comunicagéo industrial. Exemplo de aplicacbes e produtos disponiveis: Fieldbus,
Profibus, Interbus, CAN, ASI, Ethernet Industrial, Modbus, Device Net.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introdug&o. 2h

e Explanacéo da disciplina;
e Metodologia.
Unidade II: Redes de Comunicacéo. 5h
Introducéo;
Historico;

Alcances (LAN, MAN, WAN);

Topologias (estrela, anel, barra);

Aspectos arquiteturais;

Modelo OSI/ISSO;

Funcdes de cada camada do modelo OSI/ISSO.
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Unidade llI: Interconexdo de Redes.
Repetidores;

Bridges;

Roteadores;

Gateways;

Hubs;

Comutadores.

Meios de Transmissédo
Redes de Chéo de Fabrica.

Arquitetura Distribuida em Sistemas Industriais.
Caracteristicas de Comunicacao das Redes de Chéao de Fabrica.

15h

Unidade IV: Tipos de Fieldbus.
Hart;

Modbus;

ASI;

Modbus;

Profibus;

e Foundation Fieldbus;

10h

Sistemas Hibridos.

3h

Projeto de uma Rede.

10h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

O curso serd desenvolvido através de aulas expositivas dialogadas, dindmicas de grupo, realizagdo de
trabalhos em sala de aula em equipes e desenvolvimento de projetos.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; pincel; laboratério.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
contelidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Editora Ano

ALBUQUERQUE, Pedro U.

Redes industriais. B. de; Alexandria, Auzuir R.| 22 Ensino Profissional 2009
de.

Redes industriais: caracteristicas, | LUGLI,  Alexandre B.; 12 Erica 2014

padrdes e aplicacdes. Santos, Max Mauro D

Pra_ctlca_l |ndustr_|al data networks: MACKAY, Steve: Wright,

design, installation and S 12 Newnes 2004

) Edwin; ; Reynders, Deon.
troubleshooting.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Editora Ano

Redes de computadores. J. Wetherall, David;| 52 Pearson 2011
Tanenbaum, Andrew S

Sistemas Fieldbus para automacéo Luali. Alexandre B.: Santos )

industrial:  deviceNET, CANopen, fo ,Mauro D " 18 Erica 2014

SDS e Ethernet. )

Practical modern Scada protocols: | Clarke, Gordon; Reynders, a

DNP3, 60870.5 and related systems. [Deon 1 Newnes 2004

g/ilgg:ii%em de redes locais: pratico e Hayama, Marcelo M. 92 Erica 2006

Automating with Profinet. METTER, Mark; PIGAN, 12 John Wiley 2008

Practical data communications for | Mackay, Steve; Wright, a

. i e 1 Newnes 2003

instrumentation and control. Edwin; Park, John.
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Robética Industrial

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Robdtica Industrial

Professor(es): Lucas Vago Santana

Periodo Letivo: 2020-1 | Carga Horéaria: 60 horas (45 tedricas e 15 praticas)
OBJETIVOS

Dar formagdo sobre os principios de robds manipuladores e sua formulagdo mateméatica. Também objetiva
informar sobre robds méveis e seus modelos, aplicaveis a area industrial e a servicos diversos.

EMENTA

Aspectos da robotica industrial. Acionamento, sensoriamento, atuacao e programac¢do de robds industriais.
Caracteristicas, arquiteturas, modelagem e controle de robds industriais. Tipos de robds. Espaco de trabalho
de um robd. Sistema de controle do robd.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Algebra Linear, Calculo Numérico.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade [: Introducéo. 6h

e Histdria da robdtica;
e Graus de liberdade e espaco de trabalho;
e Classificag8o dos robés: robés manipuladores e robés moveis;
Unidade II: Sensores e Atuadores. 10h
o Tipos de sensores;
o Classificacdo e avaliacdo dos sensores (sensibilidade, linearidade, tempo de resposta,
precisdo, repetibilidade);
Sensores internos (dead reckoning);
Sensores externos (de proximidade, distancia, toque, deslizamento, forga e torque);
Comentarios sobre visdo computacional;
Tipos de Atuadores (pneuméticos, hidraulicos, elétricos).

Unidade Ill: Robés Manipuladores. 17h
Defini¢&o de rob6 manipulador;

Transformagfes homogéneas;

Modelagem: cinemética direta — convencao de Denavit-Hartenberg;
Modelagem: cinemética inversa;

Cinematica de velocidade — matriz Jacobiana;

Singularidades, redundancia e manipulabilidade;

Modelo dindmico;

e Exemplos de manipuladores industriais.

Unidade IV: Robds Moveis. 12h
e Definicédo de robé movel;
e Modelo cinematico de robds méveis a rodas;
e Modelo dindmico de robés tipo uniciclo;
e Exemplos de robds méveis.

Unidade V: Controle de Robos. 15h

e Breve introducéo a teoria de controle ndo-linear e estabilidade de Lyapunov;

e Controle de robds manipuladores: (controle independente por junta; controle de
posicionamento; controle de trajetéria; controle de forca; controle servo-visual);

e Controle de robdés moveis (controle cinematico; controle com compensagdo da
dindmica; controle de posicdo e orientacdo; seguimento de caminho; seguimento de
trajetodria);

e Exemplos de controle de sistemas multirrobés.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas (apresentacdo de slides em PowerPoint ou com uso do quadro);
e Apresentacdo de videos técnicos e/ou simulacdes computacionais que envolvam 0s conceitos
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abordados;

e Aulas de laboratério para simulacdo computacional relacionadas aos modelos e controladores
estudados;

e Trabalho e discussao em grupo e consulta ao material bibliografico.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; computadores; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observagdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducéo a | NIKU, Saeed B. A Séo Paulo LTC 2013
robdtica:  andlise,
controle,
aplicacoes.

Introducéo a| MATARIC, Maja J 12 Séo Paulo Edgard Blucher 2014
robética.
Robdtica mével. ROMERO, Roseli| 12 Sao Paulo LTC 2014
Aparecida F
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Robdtica industrial: | JUNIOR, José 12 Sao Erica 2014
fundamentos, Hamiltom Chaves
tecnologias, Gorgulho.
programacao e
simulacéo.

Robdtica. CRAIG, John 32 Sao Paulo Pearson 2013
Robética industrial | ROSARIO, Jo&o 12 Sao Paulo Barauna 2011
I: modelagem, Mauricio.
utilizacdo e
programacao.
Robot modeling | Spong, M. W.; 12 EUA Wiley 2005
and control. Hutchinson, S.;

Vidyasagar, M.
Automacéo ROSARIO, Jodo 12 Séo Paulo Barauna 2009
industrial. Mauricio.

Trabalho de Conclus&o de Curso
Curso: Engenharia de Controle E Automagéo
Unidade Curricular: Trabalho de Conclus&o de Curso
Professor(es): A definir no periodo de execugao
Periodo Letivo: 2020-1 | Carga Horéria: 30 h
OBJETIVOS
Geral:
e Desenvolver um projeto, pesquisa ou constru¢do de um sistema na area de engenharia de controle
e automacao, sintetizado os conhecimentos dos diversos componentes curriculares.
Especifico:
e Consolidar os conteddos vistos ao longo do curso num trabalho pratico de pesquisa ou
projeto/construcdo, na area de engenharia de controle e automacao.
EMENTA
Pesquisa bibliografica e estado da Arte. Desenvolvimento do Trabalho de Conclusdo de Curso.
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Interpretacdo dos dados. Resultados e conclusfes. Apresentacao do trabalho para a banca examinadora.

Correcdes e entrega final.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Metodologia da Pesquisa.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Pesquisa bibliogréafica e estado da Arte; 5h
Desenvolvimento do Trabalho de Concluséo de Curso; 10h
Interpretacdo dos dados; 5h
Resultados e conclusoes; 4h
Apresentacdo do projeto para a banca examinadora, 3h
Correcdes e entrega final. 3h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Reunibes semanais com o professor orientador. Verificacdo de execucdo de tarefas. Apresentacdes
parciais das tarefas desenvolvidas para o orientador. Pesquisa em periddicos e artigos Cientificos.
RECURSOS METODOLOGICOS
Livros; quadro branco e pincel; computador; projetor multimidia e DVDs.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora | Ano
Fundamentos da metodologia |LAKATOS, Eva Maria; 72 Séo Paulo Atlas 2010
cientifica. MARCONI, Marina de Andrade.

Metodologia do trabalho MARCONI, Marina de Andrade; 72 Séo Paulo Atlas 2011
cientifico. LAKATOS, Eva Maria.

Como elaborar projetos de GIL, Antonio Carlos. 52 Séo Paulo Atlas 2010
pesquisa.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora | Ano

A ser definido de acordo com as areas de conhecimento

da Engenharia de Controle e Automagdo abordadas no
Trabalho de Conclusao de Curso.
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10° Periodo:

Trabalho de Conclusdo de Estagio Supervisionado
Curso: Engenharia de Controle e Automacéao
Unidade Curricular: Trabalho de Conclusdo de Estagio Supervisionado
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: 2020-2 | Carga Horéaria: 30 h
OBJETIVOS
Geral:
e Apresentar os conhecimentos e resultados adquiridos ao longo da experiéncia pratica realizada no
estagio supervisionado obrigatério.
Especificos:
¢ Ampliar o conjunto de aprendizagem obtido durante o curso mediante a analise das apresentacdes
dos demais alunos matriculados na disciplina;
e Sistematizar as experiéncias pratica no formato de trabalho académico/artigo cientifico;
e Expor oralmente os conhecimentos e resultados no formato de apresentacéo cientifica e
académica.
EMENTA
Elaboracéo do trabalho de concluséo de estagio, utilizando os recursos metodol4gicos de desenvolvimento
de trabalhos e artigos cientificos. Apresentacdo oral do trabalho de concluséo de estagio supervisionado.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Critérios Especificos (Definidos no item 4.6 do PPC: “Estagio Supervisionado”)

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Os conteudos abordados serdo desenvolvidos de acordo com o Regimento do Trabalho de 30h

Concluséo de Estégio.
Parte I: orientagdes sobre o desenvolvimento do texto do trabalho de concluséo do estagio;
Parte II: acompanhamento do desenvolvimento do texto;
Parte II: apresentacédo oral do trabalho de concluséo de estégio.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas Interativas;

e Orientacbes em grupo e individuais;

e Controle das atividades executadas.
RECURSOS METODOLOGICOS
Livros; quadro branco e pincel; computador; projetor multimidia e DVDs.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
MORAES, Cicero
Engenharia de automacéo |Couto de; . .
ndustrial, 0 GASTRUCCI, Plinio de|  2* | Rio de Janeiro LTC 2007
Lauro.
Fundamentos da metodologia |LAKATOS, Eva Maria; 72 Séo Paulo Atlas 2010
cientifica. MARCONI, Marina de
Andrade.
Metodologia do trabalho MARCONI, Marina de 72 Séao Paulo Atlas 2011
L Andrade; LAKATOS,
cientifico. k
Eva Maria.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora | Ano
A ser definido de acordo com as areas de conhecimento
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da Engenharia de Controle e Automacdo abordadas no
trabalho de concluséo de estagio supervisionado.

Disciplinas Optativas com Programas Pré-Estabelecidos:

Metodologia Cientifica

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Metodologia Cientifica

Professor(es): A definir no periodo de execucéo

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 30 horas

OBJETIVOS

Geral:
o Compreender conceitos basicos da Metodologia Cientifica, aplicando suas técnicas no esboco de
um projeto de pesquisa ou de desenvolvimento tecnolégico.
Especificos:
e Aplicar técnicas de sistematizagdo do estudo;
e Definir metodologia cientifica e os tipos de ciéncia, pesquisa cientifica e trabalho cientifico;
e Conhecer conceitos basicos de propriedade intelectual;
o Esbocar e apresentar um projeto de pesquisa ou de desenvolvimento tecnolégico.

EMENTA

Técnicas de estudo. Ciéncia e pesquisa. Projetos de pesquisa e de desenvolvimento tecnoldgico.
Trabalhos cientificos. Introducao a gestao da propriedade intelectual.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Técnicas de estudo: leitura, fichamento, resenha e mapas conceituais; 8h
Ciéncia e pesquisa: conceitos fundamentais; 8h
Elaboracéo de projetos de pesquisa e de desenvolvimento tecnolégico; 10h
Trabalhos cientificos. 2h
Introducao a gestdo da propriedade intelectual. 2h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas interativas;

e Estudo em grupo com apoio de bibliografias;
e Aplicagdo de lista de exercicios;

e Atendimento individualizado.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco; projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observagdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Fundamentos da |LAKATOS, Eva Maria;| 72 S&o Paulo Atlas 2010
metodologia MARCONI, Marina de
cientifica. Andrade.

Metodologia do MARCONI, Marina de| 72 Sao Paulo Atlas 2011
trabalho Andrade; LAKATOS,

cientifico. Eva Maria.

Como elaborar GIL, Antonio Carlos. 5 S&do Paulo Atlas 2010
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projetos de

pesquisa.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Pesquisa social: | MINAYO, Maria | 322 Petropolis - RJ Vozes 2012
teoria, método e |Cecilia de Souza
criatividade. (Org.).

A pesquisa e a DEMO, Pedro. 72 Tempo Brasileiro 2009

construcdo do
conhecimento

cientifico.
Metodologia CERVO, Amado Luiz; | 62 Séo Paulo Prentice Hall 2006
L BERVIAN, Pedro
cientifica. .
Alcino.
Fundamentos de |FACHIN, Odilia. ha Séo Paulo Saraiva 2006
metodologia.
Redacgéao FERREIRA, L. G. R. 12 Sao Paulo Atlas 2011
cientifica: como
escrever e
entender com
facilidade.

Classificacdo de Areas Potencialmente Explosivas.

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Classificacéo de Areas Potencialmente Explosivas.
Professor(es): A definir no periodo de execucao.

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 30 horas tedricas
OBJETIVOS
Geral:

e Estudar normas e procedimentos vinculados a areas classificadas
Especificos:

e Conhecer dados cientificos sobre a Classificacio de Areas Potencialmente Explosivas em
ambientes industriais;

e Conhecer os principais métodos de protecdo de equipamentos para as areas classificadas;

e Conhecer o conceito de Seguranca Intrinseca e seus equipamentos associados;

e Conhecer o processo de Certificacdo de Equipamentos ExX.
EMENTA
Introducdo a atmosferas explosivas. Principios sobre a seguranca intrinseca. Equipamentos elétricos
associados. Ignicdo de gases e vapores por circuitos elétricos. Andlise de equipamentos intrinsecamente
seguros. Critérios para a instalacao de equipamentos intrinsecamente seguros. Inspecdo e manutencéo de
equipamentos intrinsecamente seguros.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Classificacio de Areas Potencialmente Explosivas. 8h
e Introducéo e definicdes;
e Atmosfera explosiva;
e Classificagdo segundo as normas européias: zonas e grupos;
e Classificacao segundo as normas americanas: divisbes, classes grupos;
e Comparacdo entre as normas européia e americana:  materiais,
periodicidade,temperatura de igni¢cdo espontanea e de superficie.
Unidade II: Métodos de protecdo 6h
e Possibilidade de explosdo, métodos de prevencdo, a prova de explosdao (Ex d),
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pressurizado (Ex p), encapsulado (Ex m), imerso em 6leo (Ex 0), enchimento de areia
(Ex q), seguranca intrinseca (Ex i), seguranca aumentada (Ex €), ndo acendivel (EX
n), protecdo especial (Ex s), combinacBes das protecdes (hibridos), aplicacdo dos
métodos de protecao.

e Construcéo, instalacdo, caneletas, cabos, amarracao, outros.
e Montagem de painéis: cuidados, requisitos gerais, efeitos de inducao.
e AplicagBes tipicas: barreiras zener: aplicacdes em diversas situacdes; isoladores

galvanicos: aplicac6es em diversas situacoes.

Unidade lll: Seguranca intrinseca. 6h
e Energia de ignicéo;
e Limitadores de energia: limite de corrente, limite de tensdo, calculo de poténcia,
armazenadores de energia, elementos armazenadores controlados, a prova de
falhas, a prova de defeitos, categorias de protecdo (Ex ia e Ex ib), aterramento,
equipotencialidade dos terras, isolacdo galvanica.
Unidade IV: Certificacao. 4h
e Processo de certificacdo, certificado de conformidade, marcacéo;
e A certificacdo da seguranca intrinseca;
¢ Equipamentos simples ,intrinsecamente seguros, seguros associados;
e Parametrizacéo;
e Conceito de entidade.
Unidade V: Cablagem de equipamentos. 6h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aula expositiva dialogada;

Trabalhos em sala de aula, extraclasse, individuais e em grupo;
Orientacgdo de Exercicios;

Seminarios;

Palestras;

e Exposicoes.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; normas técnicas; livros; apostilas; videos; computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora

Ano

ABNT NBR IEC 60079-10-1: - - - ABNT
classificacdo de areas.

ABNT NBR IEC 60079-10-2: - - - ABNT
classificacdo de areas - poeiras
combustiveis.

ABNT NBR IEC 60079-0: - - - ABNT
equipamentos - requisitos
gerais.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora

Ano

ABNT NBR IEC 60079-1: - - - ABNT
Protecdo de equipamento

por invélucro a prova de
explosao “d”.

ABNT NBR IEC 60079-2: - - - ABNT
Protecdo de equipamento
por invoélucro pressurizado

P
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ABNT NBR IEC 60079-5: - - - ABNT -
Protecdo de equipamento
por Imersao em areia "q"
ABNT NBR IEC 60079-6: - - - ABNT -
Protecdo de equipamento
por imersao em 6leo “0”
ABNT NBR IEC 60079-7: - - - ABNT -
Protecdo de equipamentos
por segurangca aumentada
io”

ABNT NBR IEC 60079-11: - - - ABNT -
Protecdo de equipamento
por seguranca intrinseca
i

ABNT NBR IEC 60079-13: - - - ABNT -
Construgdo e utilizacdo de

ambientes ou edificacbes

protegidos por

pressurizacao.

ABNT NBR IEC 60079-14: - - - ABNT -
Projeto, selecdo e

montagem de instalacdes
elétricas em atmosferas
explosivas.

ABNT NBR IEC 60079-15: - - - ABNT -
Protecdo de equipamento
por tipo de protecdo "n".
ABNT NBR IEC 60079-18: - - - ABNT -
Protecdo de equipamento
por encapsulamento "m".

Controle Estatistico de Processos
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Controle Estatistico de Processos
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60 horas
OBJETIVOS
Geral:
e Entender e aplicar os métodos estatisticos ao controle de processos industriais.
Especificos:
e Gerar informacdes para o suporte a diagndsticos eficazes sobre os estado do processo;
e Detectar desvios em relagdo aos objetivos desejados;
e Propor e aplicar agbes de controle corretivas que restabelecam os estados desejados.
EMENTA
Cartas de controle para variaveis e atributos (construcao e interpretacao). Causas comuns e especiais.
Estabilidade do processo. Sinais estatisticos. Andlise de capacidade do processo. Passos para
implantacdo do gerenciamento estatistico do processo.
PRE-REQUISITO
Estatistica Bésica.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducéo. 4h
Unidade II: Ferramentas Basicas da Qualidade. 10h
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Introducao;
Folha de verificacao;
Estratificacéo;
Grafico de Pareto;
Diagrama de causa e efeito;
Histograma,;
Diagrama de disperséo.
Unidade Ill: Modelos Probabilisticos. 8h
e Introducao;
e Modelos para variaveis discretas;
e Modelos para variaveis continuas.
Unidade IV: Controle do Processo. 9h
e Introducdo;
Gréficos de controle;
Causas de variacao;
Controle estatistico;
Limites de controle;
Interpretagdo dos gréficos de controle;
Utilizacdo dos gréficos de controle;
Tipos de gréficos de controle.
Unidade IV: Graficos de Controle para Atributos. 8h
e Introducéo;
e Gréficos de controle para fragdo defeituosa;
e Gréficos de controle para o niumero de defeitos.
Unidade VI: Graficos de Controle para Variaveis. 7h
e Introducao;
e Gréfico de controle para média e amplitude;
e Gréfico de controle para média e desvio padréo;
e Gréfico de controle para valores individuais.
Unidade VII: Introducéo a outros Controles de Processos. 7h
e Introducéo;
e CEP para pequenos lotes;
e CEP para dados auto-correlacionados.
Unidade VIII: Capacidade do Processo. 7h
e Introducao;
e indices de qualidade;
o Capacidade de sistemas de medicéo.
ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM
e Aula expositiva com estimulo a participacéo dos alunos;
¢ Resolucéo de exercicios em sala;
e Proposicéo de exercicios;
e Proposicao de trabalhos com simulac8es de situacdes préticas.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; projetor multimidia.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observac@o do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Estatistica: teoria e aplicacdes |LEVINE, David 62 Rio de Janeiro LTC 2012
usando MS Excel em portugués. M. Et al
Estatistica aplicada e probabilidade | Montgomery, 52 Rio de Janeiro LTC 2012
para engenheiros. Douglas C.

Controle estatistico de processos: |Louzada et al 12 Rio de Janeiro LTC 2013
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uma abordagem pratica para cursos
de engenharia e administracéo.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

manufacturing.

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Statistical methods | Drain, David 12 New York Chapman and Hall 1997
for industrial
process control.

Statistical control | Box, George e| 22 Nova lorque Wiley Series in 2009
by monitoring and | Alberto Luceno Probability and

feedback Statistics

adjustment.

Statistical process |Hubele, J. Bert Keats - Marcel Dekker 1988
control in

automated

Multivariate Mason, R.L. e J.C. - Philadelphia Society for Industrial | 2002
statistical process Young and Applied

control with Mathematics

industrial

applications.

Understanding WHEELER, Donald J.| 32 SPC Press 2010
statistical process J.

control.

Projetos e Instalacdes Elétricas

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: PROJETOS E INSTALACOES ELETRICAS

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 60 h (30 h Tedricas e 30 h Praticas)

OBJETIVOS

Gerais:

e Conhecer a composicdo de um Sistema elétrico de poténcia.
Conhecer e analisar os Sistemas de lluminagao.
Interpretar padrées, normas técnicas e legislacéo pertinente;
Interpretar catalogos de componentes elétricos, manuais e tabelas;

Conhecer sobre conservacado de energia;
Conhecer equipamentos elétricos industriais
Conhecer os métodos de protecdo contra descargas atmosféricas

e Conhecer os principios da qualidade de energia elétrica
Especificos:

e Calcular grandezas elétricas em dispositivos e circuitos elétricos.
Identificar e descrever fendmenos e principios aplicados a eletricidade.
Identificar os tipos, caracteristicas dos componentes de um circuito elétrico.
Dimensionar os componentes e dispositivos dos circuitos elétricos.
Dimensionar sistema de protecdo para evitar acidentes com choques elétricos.
Escolher os instrumentos e ferramentas adequadas e sua utilizagao.
Executar instalacdes elétricas de baixa tensao.
e Consultar catalogos de fabricantes de materiais elétricos.

Conhecer as caracteristicas de materiais e componentes elétricos utilizados nos sistemas de energia;

EMENTA

Introducdo ao sistema elétrico brasileiro. Dimensionamento de condutores em baixa tensdo. Sistemas de
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Aterramento. Comandos, controle e protecdo de circuitos. InstalacGes elétricas residenciais e prediais.
InstalacGes elétricas industriais. Sistemas de protecao contra descargas atmosféricas. Qualidade de energia

elétrica.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

Apresentacdo do programa da unidade curricular, discussdo e expectativas / Revisdo de
Eletricidade

2h

Revisdo dos Conceitos Basicos de Corrente Alternada / Sistema Elétrico de Poténcia -
Geracdo, Transmisséo e Distribuicdo — Conceitos/ Exercicios

2h

UNIDADE I: LUMINOTECNICA

1.1 Luminotécnica-NBR5413

1.2 Apresentacdo de pesquisa sobre tipos de lampadas e suas aplicacdes
1.3 Célculos de iluminacéo e aplicacdo da norma NBR5413

1.4 Exercicios

1.5 Laboratdério: luximetro

6h

UNIDADE Il: ESQUEMA DE REPRESENTAGAO DAS LIGACOES ELETRICAS
e Dispositivos de Comando de lluminacéo e Sinalizac&o
Fornecimento de Energia,
Introducdo a NBR-5410;
Seguranc¢a em eletricidade segundo a NR-10
Topicos de Projeto Elétrico
Locacgédo de pontos, fiacéo elétrica,quadro de cargas;
o Dimensionamento de Condutores Elétricos e circuitos de protecéo;
o Dimensionamento de eletrodutos;
o Dimensionamento de padréo de energia;
o Célculo de demanda.
e Exercicios
2.1.Laboratério: LigacSes de Comandos de lluminacao e circuitos de forca

20h

UNIDADE Ill: PROJETOS ELETRICOS INDUSTRIAIS

¢ Dimensionamento de prote¢do contra descargas atmosféricas (SPDA)
o Luminotécnica industrial
o Dimensionamento de circuitos elétricos industriais
o Dimensionamento e prote¢do de motores elétricos de baixa tenséo;
o Dimensionamento de dutos industriais;
o Introducdo a NBR 14039

e Acionamento de motores industriais.

e Laboratério: LigagBes e Comandos de motores elétricos.

e Exercicios

24h

UNIDADE IV: QUALIDADE DE ENERGIA

ANEEL

Qualidade da Tensao

Flickers

Qualidade da corrente.

Laboratorio: Medicao da influéncia dos harménicos de tenséo e de corrente.
e Exercicios

6h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

DIAGNOSTICO DE APRENDIZAGEM (TESTE, ARGUICAO) APOS CADA TOPICO ENSINADO.
EXERCICIOS INDIVIDUAIS E EM GRUPO.

ESTIMULO A PARTICIPACAO INDIVIDUAL DURANTE A AULA.

REALIZACAO DE UM PROJETO ELETRICO PREDIAL EM GRUPO.

TRABALHOS EM GRUPO E APRESENTACOES.

VISITAS TECNICAS

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia.
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AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contelidos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
InstalacGes Cotrim, Ademaro 52 SAO PAULO PEARSON 2009
Elétricas EDUCATION
InstalacGes Mamede Filho, Jodo 82 RIO DE JANEIRO LTC 2010
Elétricas
Industriais
InstalacGes Creder, Hélio. 152 RIO DE JANEIRO LTC 2007
Elétricas

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
NBR 5410 ABNT 2004 RIO DE JANEIRO - 2010
NBR 14039 ABNT 2005 RIO DE JANEIRO - 2010
Manual do | Creder, Helio
Instalador 2a RIO DE JANEIRO LTC 2004
Eletricista
Projeto de Lima Filho, Domingos X -

Instalacfes . ' 122 SAO PAULO Editora Erica 2011

e . Leite
Elétricas Prediais
Projeto de | Cevelin & Cavallin
Instalacbes 222 SAO PAULO Editora Erica 2014
Elétricas Prediais
INSTALAC;OES NERY, Norberto
EEEJ g'ﬁgss E 22 SAO PAULO Editora Erica 2015
APLICACOES

Manutencéo Industrial
Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAQAO
Unidade Curricular: Manutencéo Industrial
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 60 h Tedricas
OBJETIVOS
Gerais:
e Fazer um histérico da evolu¢@o da Manutencéo Industrial;
Conceituar os tipos de manutencéo;
Conceituar as técnicas utilizadas da manutencao;
Discorrer sobre Planejamento Estratégico e sua importancia na Manutenc¢ao;
Descrever acfes estratégicas, taticas e operacionais para atingir os objetivos com exemplos de
resultados na gestdo da Manutencao;
Demonstrar a reducéo de custo como um produto da manutencéo;
Confrontar Manutencéo x Planejamento (Quebra de Paradigmas);
Montar uma matriz de habilidades (mantenedores) necesséaria a Manutenc¢ao;
e Explanar sobre “tendéncias” na area de manutengao.
Especificos:

e Elaborar, executar, supervisionar e avaliar projetos de instalacdo e/ou manutencao industrial; e aplicar,
ferramentas de gestdo tecnolégica de processos industriais, adequado a realidade do
desenvolvimento industrial, e inserido no contexto social e humano,

EMENTA
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Histérico e panorama da manutencdo industrial no Brasil. Tipos, formas e conceitos de manutencéo.
Execucdo e gestdo da manutencdo. Apropriacdo e gestdo de custos de manutencdo. Técnicas de
manutencao preventiva, preditiva e de engenharia de manutencao (reprojetos). Os operadores e as atividades
de manutencdo. A manutencdo com foco na producédo. Sistema de tratamento de falhas.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o Tem

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
UNIDADE I[: Histérico e evolucdo da Manutencéo Industrial 12h

¢ Conceitos, tipos de manutencao e técnicas utilizadas
Tipos de Manutengéo

Manutencéo Corretiva

Manutengéo Preventiva

Manutenc¢&o Preditiva

Manutenc¢&o Produtiva Total. - TPM

Manutencg&o Centrada na Confiabilidade. - RCM

e Manutencgéo Planejada

e Panorama da manutenc¢é&o industrial no Brasil

e Exercicios

UNIDADE II: Planejamento Estratégico na Manutengéo 8h
o Ac0es estratégicas, taticas e operacionais
e Resultados na gestdo da Manutencao
o Exercicios

UNIDADE IlI: Reducéo de custo como um produto da manutencdo 10h
e Manutencgdo x Planejamento (Quebra de Paradigmas);
¢ Matriz de habilidades dos mantenedores necessaria a Manutencgéo;
e Tendéncias na area de manutencao
e Exercicios

UNIDADE IV: Organizacdo da Manutencao 8h
e Mao de obra qualificada.

Ferramentas e instrumentos adequados.

Lay-Out de oficinas e laboratérios.

Arquvos de catalogos, plantas.

Arquivos de Manutencgéo.

Gerenciador de Manuteng&o.

e Exercicios

UNIDADE V: Gerencia e Planejamento de Manutencgéo 8h
e PERT-CPM

Caminho critico

Nivelamento de méo de obra

Diagrama de Pareto

5W+2H

Ciclo PDCA

Exercicios

UNIDADE VI: Sistema de tratamento de falhas. 4h
e Tratamento de Falhas;
e Tratamento de Anomalias;
e Tratamento de Ndo-Conformidades;
e Exercicios

UNIDADE VII: Gestédo de Custos da Manutencéo 6h
e Controle da Manutencéo
e Indicadores de Desempenho
e Indicadores de Manutencéo
e Exercicios

UNIDADE VIII: MANUTENCAO CENTRADA NA CONFIABILIDADE ( RCM) 4h

303



e Funcdes e padrées de desempenho

e Andlise das falhas

e Exercicios
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
DIAGNOSTICO DE APRENDIZAGEM (TESTE, ARGUICAO) APOS CADA TOPICO ENSINADO.
EXERCICIOS INDIVIDUAIS E EM GRUPO.
ESTIMULO A PARTICIPACAO INDIVIDUAL DURANTE A AULA.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; projetor multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contelidos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
MANUTENCAO KARDEC, Alan;| 12 RIO DE JANEIRO Qualitymark 2013
PREDITIVA NASCIF, Julio
GERENCIANDO A |XENOS, HARILAUS| 22 RIO DE JANEIRO FALCONI 2014
MANUTENCAO GEORGIUS
PRODUTIVA D'PHILIPPOS
TPM/MPT TAKAHASHI, 42 SAO PAULO INSTITUTO IMAM 2010
MANUTEN(;AO YOSHIKAZU; OSADA,

PRODUTIVA TAKASHI
TOTAL

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Técnicas de | Nepomuceno, L.X. 12 SAO PAULO Edgard Blucher 2014
Manutencgéo
Preditiva — Vol 1
GESTAO KARDEC, Alan;| 12 RIO DE JANEIRO Qualitymark 2006

ESTRATEGICA E |FLORES, Joubert;
INDICADORES SEIXAS, Eduardo.

DE
DESEMPENHO
GESTAO DA MARSHALL, Isnard | 102 - FGV 2011
QUALIDADE Junior, et al.
Técnicas de | Nepomuceno, L.X. 12 SAO PAULO Edgard Blucher 2014
Manutencéo
Preditiva — Vol 2
INSTRUMENTA-
CAO E ENSAIOS
DE SALEN SIMHON, 12 i MOUSSA SALEN 2011
MANUTENCAO MOUSSA SIMHON

PREDITIVA
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Comunicacao de Dados
Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
Unidade Curricular: COMUNICACAO DE DADOS
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60h (45 hs Tedricas e 15 hs Préticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Compreender os fundamentos matematicos, fisicos e conceituais de tecnologias e sistemas de
comunicacao de dados.
Especificos:
e Conhecer os principios de comunicacdes nas formas analdgica e digital.
e Caracterizar os meios fisicos mais utilizados para implementar sistemas de comunicagfes de
dados em ambiente industrial.
e Conhecer técnicas de detecc¢édo e corre¢do de erros e protocolos de controle de enlace de dados.
e Conhecer os modelos de referéncia de arquiteturas de sistemas de comunicacdo de dados em
redes.
o Conhecer tecnologias de redes de comunicacdo de dados para aplicacdo em ambiente industrial.
EMENTA
Analise de Sinais. Canais de Transmissdo de Dados. Codificacdo. Modulagdo. Detecgdo e Correcédo de
Erros. Controle de Enlace de Dados. Multiplexacdo. Arquitetura de Redes de Comunicacéo de Dados.
Protocolos e Padrbes de Redes de Comunicacfes de Dados.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Arquitetura de Computadores.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Parte | — Contextualizagéo: Comunicacéo de Dados e Redes de Computadores 4h

e Introducéo
e Arquitetura de redes
Parte Il — Camada Fisica 20h
e Sinais em sistemas de comunicagao
e Transmissao digital
e Transmissao Analégica
Multiplexacéo
o Meios de Transmissao
Parte Il — Camada de Enlace de Dados 16h
o Deteccdo e correcao de erros
e Controle do enlace de dados e protocolos
e Acesso ponto-a-ponto
e Acesso multiplo
Parte IV — Redes de Comunica¢des de Dados 20h
e Ethernet
¢ Redes sem fio
o Redes Industriais
o Redes de transporte de dados
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
IAbordagem multidisciplinar: utilizacdo de base tedrica matematica e conceitos aplicados de circuitos
elétricos e analise de sinais para construcdo de modelos, aplicacdo de conceitos e exemplificagao.
Abordagem transdiciplinar: o tema transversal € a aplicacdo de comunicacdo de dados em sistemas
logisticos e de producdo industrial automatizados.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; projetor multimidia.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
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Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Comunicacdo de |FOROUZAN, B. A. 4 Porto Alegre Bookman 2008
dados e redes de
computadores
Redes de | TANENBAUM, AS.;| 5 Rio de Janeiro PEARSON 2011
Computadores WETHERALL, DAVID

J.
Principios de | MEDEIROS, J. C. 4 Séo Paulo Erica 2014
telecomunicacdes:
teoria e pratica |
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Redes de | TORRES, GABRIEL 2 - NOVATERRA 2014
Computadores.

Sistemas de | SOARES NETO,| 1 Séo paulo Erica 2014

Comunicacao de|VICENTE

Dados.

Redes de |KUROSE, J.; ROSS,| 5 S&o Paulo Pearson 2010

Computadores e A | K.

Internet

Sinais e Sistemas |HAYKIN, S.; VAN| 1 Porto Alegre Bookman 2003
VEEN, B.

Redes e Sistemas | STALLINGS, W. 5 Rio de Janeiro ELSEVIER EDITORA | 2005

de Comunicacao

de Dados

Converséo de Energia

Curso: Engenharia de Controle e Automacéo

Unidade Curricular: Converséo de Energia

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa)

| Carga Horaria: 60h (30 hs Tedricas e 30 hs Préticas)

OBJETIVOS

Estabelecer os conceitos para a compreensao do funcionamento das maquinas elétricas. Descrever os
principios de funcionamento dos transformadores e de analise de seu desempenho. Fornecer ao aluno os
conceitos fundamentais para a utilizacdo do sistema por unidade. Descrever, qualitativa e quantitativamente,
as variaveis relacionadas com o funcionamento dos dispositivos eletromecanicos em geral, dentre eles as
maquinas elétricas rotativas.

EMENTA

Circuitos magnéticos. Transformadores. Principios de conversao eletromecénica de energia. Introducéo
as maquinas elétricas rotativas. Sistema por Unidade.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Circuitos Elétricos I

N CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Circuitos Magnéticos 16h

Introducéo

Fluxo concatenado, indutancia e energia
Propriedades dos materiais magnéticos
Excitacdo CA
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e Comentarios sobre imas permanentes

Unidade II: Transformadores 24h
Introducéo

Condicdes sem carga

Efeito da corrente do secundario

Circuitos equivalentes e modelos

Autotransformadores e transformadores de multiplos enrolamentos
Transformadores em circuitos trifasicos

Sistema Por Unidade (pu)

Unidade llI: Principios de Conversao Eletromecanica de Energia 6h
e Forcas e Conjugado em Sistemas de Campo Magnético
e Balango Energético
e Determinacao de forca e conjugado

Unidade IV: Introdu¢éo as Maquinas Rotativas 14h
e Conceitos Elementares

Introducao as maquinas CA e CC

FMM de enrolamentos distribuidos

Campos magnéticos em maquinas rotativas

e Ondas girantes de FMM em maquinas CA

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aulas Expositivas Interativas; Estudo em grupo com apoio de bibliografias; Aplicacdo de lista de exercicios;
Atendimento individualizado.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Maquinas Elétricas de |UMANS, S.D. 72 Porto Alegre Editora Bookman 2014
Fitzgerald e Kingsley
Maquinas Elétricas e |KOSOW, | 152 Séo Paulo Globo 2005
Transformadores 42

Reimp.
Fundamentos de | TORO, Vincent 12 Rio de Janeiro LTC 1999
Maguinas Elétricas Del
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducdo aos Circuitos | DORF, R.C. 82 Rio de Janeiro LTC 2012
Elétricos SVOBODA, J.A.

Maquinas Elétricas e |Edson Bim 32 Rio de Janeiro ELSEVIER 2014
Acionamento
Catalogo  Geral de|Weg - Jaragua do Sul Weg 2015
Motores Elétricos
Eletrénica industrial: | LANDER, C.W. 22 S&o Paulo Makron Books 1996
teoria e aplicacdes RIBEIRO, M.E.B.
Circuitos Elétricos NILSON, James 82 Rio de Janeiro PRENTICE HALL 2008
W.; RIEDEL, BRASIL
SUSAN A.

307


http://www.livrariacultura.com.br/busca?Ntt=RIEDEL%2C+SUSAN+A.
http://www.livrariacultura.com.br/busca?Ntt=RIEDEL%2C+SUSAN+A.

Energia Solar Fotovoltaica

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: ENERGIA SOLAR FOTOVOLTAICA

Professor(es): A definir no periodo de execucéo

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéaria: 30h TEORICAS

OBJETIVOS

Fornecer uma visao geral das aplicacdes da energia solar fotovoltaica apresentando os principios basicos
dos dispositivos envolvidos na conversao e no aproveitamento da energia solar.

EMENTA

Fontes de Energia, Introducéo a Energia Solar, Contexto Atual. Radiacao Solar. Célula Solar, Principio de
Funcionamento. Tecnologia de Fabricacdo, Células e Mddulos Fotovoltaicos. Gerador Fotovoltaico,
Condicbes de Operacdo e Associacdes. Sistemas Fotovoltaicos Autdbnomos. Sistemas Conectados a
Rede. Sistemas Hibridos. Regulamentacdo da Geracdo Distribuida de Eletricidade com Sistemas
Fotovoltaicos (RN482/2012).

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Circuitos Elétricos Il, Eletrbnica Basica.

. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I 8h

e Fontes de energia.
e Introducédo a Energia Solar;
e Contexto Atual,
Unidade II: 8h
Radiacéo Solar;
Célula Solar;

Principio de Funcionamento;
Tecnologia de Fabricagéo;
Células e Modulos Fotovoltaicos;
Unidade III: 8h
e Gerador Fotovoltaico;
e Condicbes de Operacao e Associagdes;
e Sistemas Fotovoltaicos Autbnomos;
e Sistemas Conectados a Rede
e Sistemas Hibridos
Unidade IV: 6h
o Recomendacdes de Seguranca e Manutencgéo para Sistemas Fotovoltaicos
¢ Regulamentacdo da Geracéo Distribuida de Eletricidade com Sistemas Fotovoltaicos
(RN482/2012)
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacdo de
Exercicios; Seminarios; Palestras;
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Energia Solar
E(c))tr(])(\:/;[[tgéca é Marcelo Gradella
O™ Villalva e Jonas| 12 Séao Paulo Erica 2012
Aplicacbes - .
! Rafael Gazoli
Sistemas Isolado§
e Conectados A
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Rede

Roberto Zilles, Wilson
Sistemas Negrao Macédo,
Fotovoltaicos R Marcos André B«sltrrqs 1a Sé&o Paulo Oficina de Textos 2012
Conectados a | Galhardo, Sérgio
Rede Elétrica Henrique Ferreira de

Oliveira
Energia Solar e
Fontes Wolfgang Palz 12 S#o Paulo LEOPARDO 2002
Alternativas

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Aplicacdes .
Tgrmigas da BEZERRA,  Arnaldo 42 Joao Pessoa . Edltqra 2001
: Moura. Universitario-UFPB

Energia Solar
Energias
Renovaveis e
Produgéo
Descentralizadas: | CASTRO, R. M. G 32 Portugal 2009
Introducao a
Energia
Fotovoltaica
Laboratorios  De | Oliveira, Manuel
Energia ~ Solar|Angelo Sarmento De 1a Portugal Publindustria 2011
Fotovoltaica Pereira, Filipe

Alexandre De Souza
The = Physics  of Nelson, Jenny 12 Inglaterra Imperial College Press | 2003
Solar Cells '
Photovoltaic James P. Dunlop 32 EUA Atp 2012
Systems

Redes Neurais Artificiais

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
Unidade Curricular: REDES NEURAIS ARTIFICIAIS
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 30h TEORICAS
OBJETIVOS
Gerais:
¢ Introduzir a teoria de redes neurais artificiais
e Mostrar a diferenca entre o uso de redes neurais e ferramentas de outra natureza
e Apresentar ferramentas de software para redes neurais
e Mostrar a aplicacdo de redes neurais a problemas de aproximacdo de funcgdes, classificacdo e
reconhecimento de padrbes
Especificos:
e Apresentar o histérico e a evolucéo das técnicas de inteligéncia computacional.
¢ Fundamentar a teoria de redes neurais, com as principais caracteristicas, topologias e paradigmas
de aprendizagem.
e Apresentar o perceptron como ferramenta para solugédo de problemas diversos.
e Fundamentar a necessidade do uso do perceptron de camadas multiplas com base em problemas
na existéncia de problemas ndo-linearmente separaveis.
e Apresentar as vantagens e desvantagens do uso do perceptron para solugédo de problemas
diversos.
EMENTA
Introducdo as Rede Neurais. Fundamentos das redes neurais. Perceptron. Perceptron de multiplas
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camadas e algoritmo de retropropagacéo (backpropagation). Aplicacdes.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Célculo I, Linguagem de Programacao.

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

1. Introducéo

e Definicdes e caracteristicas
e Histodrico e evolugao
e Neurdnio bioldgico vs. neurdnio matematico

4h

2. Fundamento de redes neurais
e Terminologia e conceitos fundamentais
e Topologias de redes
o Paradigmas de aprendizagem
e Trade-off entre viés e variancia

4h

3. Perceptron

¢ Regra delta

e Redes lineares
e Topologia do perceptron

e Separabilidade linear e problema do OU-exclusivo

8h

e Topologia

4. Perceptron de multiplas camadas (MLP)
e Redes de multiplas camadas

e Algoritmo de retropropagacao (backpropagation)
e Regra delta generalizada

8h

5. Aplicacdes

e Problemas de previsdo de séries temporais
e Problemas de classificagédo
e Problemas de reconhecimento de padrdes

6h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; discussao e tratamento de problemas reais; trabalhos em sala de aula e extra-
classe, individuais e em grupo; apresentacdo de seminarios.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; livros; apostilas; videos; microcomputadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Redes Neurais —|HAYKIN, Simon. 2a Porto Alegre Bookman 2000
Principios e
Pratica
Redes Neurais | BRAGA, Antbnio de| 22 Séo Paulo LTC 2007
Artificiais — Teoria | PAdua; CARVELHO,

e Aplicactes André Ponce de Leon

F. e LUDERMIR,

Teresa Bernarda.
Redes Neurais [ DA SILVA, lvan| 12 Séo Paulo Artliber 2010
Artificiais para | Nunes; SPATTI,
Engenharia e|Danilo Hernane e
Ciéncias FLAUZINO, Rogério
Aplicadas — Curso | Andrade.
Pratico

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periédico | Autor | Ed. | Local | Editora | Ano
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Neural Networks | BISHOP, Christopher| 1st Oxford Oxford University Press | 1995
for Pattern | M.
Recognition
Neural and | PRINCIPE, José C.;| 1st New York Wiley 1999
Adaptive Systems:|EULIANO, Neil R. e
Fundamentals LEFEBVRE, W. Curt.
Through
Simulations
Pattern DUDA, Richard O.;|2nd New York Wiley 2001
Classification HART, Peter E. e

STORK, David G.
Neural Computing: | WASSERMAN, Philip| 1st Scottsdale Coriolis Group 1989
Theory and D.
Practice
Statistical Learning|VAPNIK, Vladmir N. 1st New York Wiley 1998
Theory

Légica Fuzzy
Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMA(;AO
Unidade Curricular: Légica Fuzzy
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 30h TEORICAS
OBJETIVOS
Geral:

e Fornecer uma visdo geral e introdutoria dos fundamentos e aplicagbes da Légica Fuzzy

apresentando os principios basicos envolvidos na disciplina.

Especificos:

e Estudar conceitos de l6gica nebulosa;

¢ Projetar controladores fuzzy;

o Aplicar conceitos de controle inteligente.
EMENTA
Introdugdo. Conjuntos Fuzzy, Teoria classica dos conjuntos, algebra de Boole. Definicdo dos conjuntos
Fuzzy, reticulados.Operacdes com conjuntos Fuzzy. t-normas, classificacdo de t-normas. Cortes ou Niveis
dos conjuntos Fuzzy. Relacdes Fuzzy. Relacéo classica e suas representacoes. Relacdo Fuzzy e suas
representacoes. Relacdes Fuzzy binarias, relacfes de ordem parcial e de equivalencies. Opera¢gdes com
relacdes Fuzzy binérias. 4. Logica Fuzzy:Revisdo de légica classica. Histdrico da logica a valores multiplos
(multivaluate logics) Proposi¢cdes Fuzzy. Quantificadores Fuzzy. Raciocinio Aproximado. Aplicacoes:
Teoria de Sistemas. Modelos de Mamdami e Sugeno-Takagi. Raciocinio aproximado para sistemas
especialistas.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: 6h

e Introducéo;
e Conceitos incertos, conceitos vagos, conceitos subjetivos;
e Abordagem histérica dos conjuntos Fuzzy;
Unidade II: 6h
Conjuntos Fuzzy;
Teoria classica dos conjuntos, algebra de Boole;
Definicdo dos conjuntos Fuzzy, reticulados;
Operagdes com conjuntos Fuzzy;
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e T-normas, classificacao de t-normas;
Cortes ou Niveis dos conjuntos Fuzzy;

Unidade Il 6h

Relacao classica e suas representacoes;

¢ Relacdo Fuzzy e suas representacoes;
e Relac6es Fuzzy binarias, relacdes de ordem parcial e de equivalencies;
e Operacdes com relagdes Fuzzy binarias;
Unidade IV: 8h

¢ Revisao de logica classica;

Historico da I6gica a valores mdltiplos (multivaluate logics);

Proposicées Fuzzy;

Quantificadores Fuzzy;

Raciocinio Aproximado;

Unidade V: 4h
e Aplicagbes: Teoria de Sistemas. Modelos de Mamdami e Sugeno-Takagi;
e Raciocinio aproximado para sistemas especialistas;

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacdo de

Exercicios; Seminarios; Palestras;

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;

Computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Controle e lan S. Shaw,
Modelagem Fuzzy Marcelo Godoy 28 Sao Paulo BLUCHER 2007
Simoes
Inteligéncia
Artificial em Ir. Cairo L
Controle e e ' 1@ Sao Paulo BLUCHER 2000
= Nascimento
Automagéao
Sistemas
Inteclggnetp;;aeseem Mario Massa de
~ Campos 12 Rio de Janeiro Ciéncia Moderna 2004
Automacéo de .
Kaku Saito
Processos
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)
Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Logica Fuzzy Lan2|llott|,~Reg|na 12 Jundiai -SP Paco Editorial 2014
Serrao
Topicos de Ldgica .
L. C. Barros e a x Editora do IMECC-
_Fuzzye R. Bassanezi | 1 Sdo Paulo UNICAMP 2006
Biomatematica
Fuzzy Set The(_)ry- Zimmermann, H.-J | 42 Holanda Kluwer Academic 2001
And Its Applications
Fuzzy Logic With Ross, imothy | 32 USA WILEY 2010
Engineering
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Applications
Sistemas
Inteligentes- Solange Oliveira 1a Barueri-SP Manole 2003
Fundamentos e Rezende
Aplicacbes

Conversores Chaveados

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
Unidade Curricular: CONVERSORES CHAVEADOQOS
Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60 h (30h TEORICAS e 30h PRATICAS)
OBJETIVOS
Geral:
e Conhecer conceitos e aplicagdes de conversores chaveados.
Especificos:

o Revisar as caracteristicas dos principais dispositivos semicondutores de poténcia;
e Identificar e compreender a estrutura e o funcionamento dos principais conversores CC-CC

chaveados;

e Identificar e compreender a estrutura e o funcionamento dos principais conversores chaveados
isolados;

e Compreender o modo de operacgdo dos circuitos de filtragem e regeneracédo usados em conversores
chaveados;

o Desenvolver habilidade de programac¢éo de microcontroladores para emprego em laco de controle
de circuitos chaveados.
e Usar ferramentas de trabalho para projeto e andlise dos conversores: modelos, simulagcdo e
otimizagao.
o Desenvolver através de atividades praticas, a habilidade para montagem de fontes chaveadas.
EMENTA
Introducdo ao Conversores Chaveados: Dispositivos semicondutores de poténcia, Modulacdo PWM e
Modelo de chave PWM. Conversores Chaveados CC-CC: Buck, Boost, Buck-Boost, Sepic, Cuk e Zeta.
Conversores Chaveados isolados: Flyback, Forward, Forward a 2 transistores, Push-pull, Half-bridge e
Full-bridge. Circuitos Snubber. Circuitos de filtro de linha. Circuitos integrados PWM. Pre reguladores de
fator de poténcia. Uso de microcontroladores em conversores chaveados.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Eletrénica de Poténcia

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: 4h

e Conversores lineares versus conversores chaveados;

e Estudo do diodo de poténcia, transistor bipolar de poténcia, MOSFET e IGBT;

e A modulagéo por largura de pulso (PWM);

e Estudo do modelo de chave PWM.

Unidade II: 15h

e Conversor Buck: topologia, etapas de operagédo, equagdes caracteriticas e
aplicacdes;

e Conversor Boost: topologia, etapas de operacéo, equacgdes caracteriticas e
aplicacdes;

e Conversor Buck-Boost: topologia, etapas de operacdo, equacfes caracteriticas e
aplicacdes;

e Conversor Sepic: topologia, etapas de operacao, equacdes caracteriticas e
aplicacdes;

e Conversor Zeta: topologia, etapas de operagdo, equagdes caracteriticas e
aplicacdes;
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e Conversor Cuk: topologia, etapas de operacgdo, equagdes caracteriticas e

aplicacdes;
e Analise comparativa dos conversores CC-CC.
Unidade Il 15h
e Conversor Flyback: topologia, etapas de operacao, equacdes caracteriticas e
aplicacdes;
e Conversor Forward: topologia, etapas de operacédo, equagdes caracteriticas e
aplicacdes;

e Conversor Forward a 2 transistores: topologia, etapas de operacéo, equacgdes
caracteriticas e aplicacdes;
e Conversor Push-pull; topologia, etapas de operacdo, equacdes caracteriticas e

aplicacdes;
e Conversor Half bridge: topologia, etapas de operacdo, equac¢des caracteriticas e
aplicacdes;
e Conversor Full bridge: topologia, etapas de operacéo, equagdes caracteriticas e
aplicacdes;
e Andlise comparativa dos conversores isolados.
Unidade IV: 8h

o Circuitos tipo Snubber para comutagéo suave e regeneracdo de energia,;
e Circuitos de filtro de linha empregados em conversores chaveados;
e Estudo de circuitos integrados PWM: TL494 e SG3525. Circuito integrado para
Phase-Shift. Driver de acionamento de interruptores MOSFET e IGBT;
e Circuitos pre reguladores de fator de poténcia.
Unidade V: 18h
e Uso de microcontrolador PIC para implementar laco de controle em circuitos
chaveados: periférico PWM,;
¢ Implemetagéo de controlador PID digital com PIC.
e Projeto pratico de um conversor chaveado.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientagdo de
Exercicios; Seminarios; Palestras; Simulacdes e projetos praticos;
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores; Equipamentos de laboratério; Componentes eletrdnicos.
AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
contelidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Projetos de Fontes | BARBI, Ivo. A Santa Catarina Edicéo do Autor 2010
Chaveadas
Switching  Power BILLINGS, Keith; | 32 USA McGRAW-HILL 2007
Supply Design PRESSMAN,

Abraham |.
Conversores CC-
CC Basicos Néo II\B/@RRI'SI'II,NZ, Denizarléc.)’ 42 Santa Catarina Edicéo do Autor 2007
Isolados
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Power-Switching |ANG, Simon S.;| 32 USA CRC PRESS 2010
Converters OLIVA, Alejandro. TAYLOR & FRANCIS
Projetos de Fontes | MELLO, Luiz| 12 Séo Paulo Editora Erica 2011
Chaveadas — | Fernando Pereira de
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Teoria e Pratica

Sliding Mode [TAN, Siew-Chong; | 12 USA CRC PRESS 2011
Control of LAI, Yuk-Ming; TSE, TAYLOR & FRANCIS
Switching  Power |Chi Kong.

Converters -

Techniques and
Implementation

Power Electronics: MOHAN, Ned. 32 USA JOHN WILEY & SONS | 2002
Converters,

Applications, And

Design

Switching  Power BILLINGS, Keith; | 32 USA McGRAW-HILL 2010

Supply Handbook |MOREY, Taylor.

Otimizacdo Combinatéria e Meta-Heuristicas

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: OTIMIZACAO COMBINATORIA E META-HEURISTICAS

Professor: A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60h (30 hs Tedricas e 30 hs Préticas)

OBJETIVOS

Conhecer as dificuldades na busca pela solugdo 6tima de problemas combinatérios e de otimizacao.
Estudar algumas metaheuristicas mais comumente utilizadas na literatura e sua aplicacdo a problemas de
otimizacdo combinatéria.

EMENTA

Problemas de Otimizagdo. Heuristicas Gulosas e Construtivas. Busca Local. Metaheuristicas.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Algoritmos e Estruturas de Dados; Linguagem de Programacao.

N CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Introducéo 2h

e Problemas de Otimizacéo;
e Justificativas do uso de heuristicas.

Unidade |: Heuristica Gulosas e Construtivas 4h
e Representacdo de Solugdes;
e Heuristicas Gulosas;
e Heuristicas Aproximativas;
e Heuristicas Aleatorizadas.

Unidade IlI: Heuristica Gulosas e Construtivas 4h
e Representacdo de Solucgdes;
e Heuristicas Gulosas;
e Heuristicas Aproximativas;
e Heuristicas Aleatorizadas.

Unidade lll: Refinamento: Busca Local 4h
e Conceitos de Vizinhanga;
e Espaco de Busca;
e Otimo Local x Otimo Global;
¢ Diversificagdo e Intensificacéo;
e Busca Local.

Unidade IV: Metaheuristicas 46h
Algoritmos Genéticos (AG);

Busca Tabu (BT);

Simulated Annealing (AS);

Greedy Randomized Adaptive Search Procedure (GRASP);
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Coldnia de Formigas;

Nuvem de Particulas;

Variable Neighborhood Search (VNS);
Multi Start;

Iterated Local Search (ILS);

e Heuristicas Hibridas.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Aulas Praticas em Laboratério; Exercicios/Trabalhos em sala de aula;
Seminérios; Implementacdes Computacionais.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Livros; Apostilas; Computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacédo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os conteudos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano

Handbook of GENDREAU, Michel;| 22 Berlim Springer Verlag 2010
Metaheuristics. POTVIN, Jean Yves. Publishing

Algoritmos LINDEN, Ricardo. 3a Rio de Janeiro Ciéncia Moderna 2012
Genéticos — Uma
Importante
Ferramenta da
Inteligéncia
Computacional.

Metaheuristics:
From Design to [TALBI, El-Gazhali 12 Nova Jersey Wiley 2009
Implementation.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Hybrid ALCIATORE D. G.;| - Berlim Springer Verlag 2014
Metaheuristics: An HISTAND M. B. Publishing
Emerging
Approach to
Optimization.

CORMEN, Thomas
IAlgoritmos: Teoria H.; LEISERSON, . .
o Pratica Charles E.; RIVEST,| 22 Rio de Janeiro Campus 2012
’ Ronald L.; STEIN,
Clifford.
Tabu Search. GLOVER, Fred;| - Berlim Springer Verlag 1997
LAGUNA, Manuel. Publishing
Local Search in|AARTS, Emile; | 22 Nova Jersey Princeton University 2003
Combinatorial LENSTRA, Jan Karel. Press
Optimization.
Metaheuristic REGO, Cesar; | - Berlim Springer Verlag 2005
Optimization via |ALIDAEE, Bahram. Publishing
Memory and
Evolution: Tabu
Search and Scatter
Search.
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Programacéo Linear

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
Unidade Curricular: PROGRAMACAO LINEAR
Professor: A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéaria: 60h (30 hs Tedricas e 30 hs Préticas)
OBJETIVOS
Geral:
e Estudar os conceitos de Programacao Linear através do Método Simplex.
Especificos:

e Aplicar algebra linear na programacao;
e Estudar algoritmos de programacéo linear;
e Aplicar métodos de otimizacdo e programacao linear;
EMENTA
Algebra Linear. Programacao Linear. Formulagdo de Modelos. Solucdo grafica. Método Simplex. Pés-
otimizacdo. Resolucdo de Problemas.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Algoritmos e Estruturas de Dados; Linguagem de Programacéao.

CARGA

CONTEUDOS HORARIA
Revisdo de Algebra Linear 4h
Unidade I: Problemas de Programacéao Linear 12h

e Formulag&o de Modelos e Forma Padréo dos Problema de Programacéo Linear.
Resolucao Gréfica;

e Formulagdo Grafica e Algoritmo Primal.

Unidade Il: O Algoritmo Simplex 16h

¢ Fundamentacéo Tedrica;

e Algoritmo Simplex;

¢ Resolucéo de Problemas de Programacao Linear usando a forma matricial;

e Algoritmo Simplex Revisado;

Unidade IlI: Dualidade 8h
e Dualidade e Algoritmo Primal Dual,

O Algoritmo Dual-Simplex 8h

P6s-Otimizacao 6h

IAlguns problemas classicos em Otimizagcdo Combinatéria 6h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Aulas Préaticas em Laboratério; Exercicios/Trabalhos em sala de aula;
Seminarios; Implementa¢cdes Computacionais.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Livros; Apostilas; Computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacéo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os conteudos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Otimizacdo GOLDBARG, Marcos| 22 Rio de Janeiro Editora Campus 2005
Combinatéria e | Cesar; LUNA,

Programacéo Henrique Pacca

Linear Loureiro.

Programacéo KWONG, Wu Hong 12 Santa Catarina Edufscar 2013
Linear.

Programagao PRADO, Darci. 62 Minas Gerais INDG —Tecnologiae | 5,
Linear. Servicos Ltda
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Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Programacéao
Linear - Como
Instrumento  de | PASSOS,  Eduardo| ), Séo Paulo ATLAS 2008
. José Franco dos.
Pesquisa
Operacional.
SILVA, Ermes
Medeiros da; SILVA,
Pesquisa Elio Medeiros da; ~
Ope?acional. GONCALVES, Valter;| +° Sdo Paulo ATLAS 2010
MUROLO, Afranio
Carlos.
Pesquisa BELFIORE, Patricia;| 12 Rio de Janeiro Campus 2012
Operacional para | FAVERO, Luiz Paulo.
Cursos de
Engenharia.
Linear BAZARAA, Mokhtar| 42 Nova Jersey Wiley 2009
Programming and|S.; JARVIS, John J;
Network Flows SHERALI, Hanif D.;
Elementary Linear .
Programming with KOLMAN,  Bernard; 22 Massachusetts Academic Press 1995
. BECK, Robert E.
Applications

Teoria dos Grafos

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: TEORIA DOS GRAFOS

Professor: A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 60h (30 hs Tedricas e 30 hs Préticas)

OBJETIVOS

Geral:
e A aprendizagem de conceitos matematicos e métodos de Teoria dos Grafos com aplicacbes em
problemas da Engenharia.
Especificos:
e Conhecer a teoria dos grafos por textos vinculados ao assunto;
e Aplicar teoria dos grafos em problemas da Engenharia

EMENTA

Grafos e Subgrafos. Conectividade. Ciclos. Hipergrafos. Algebra de caminhos. Arvores e Arborescéncias.
Grafos orientados. Grafos Eulerianos e Hamiltonianos. Fluxo em Redes.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Algoritmos e Estruturas de Dados; Linguagem de Programacéo.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Introducao a Teoria dos Grafos 2h
e Histérico e aplicacdes.
Conceitos Basicos 6h
e Definicdes. Subgrafos. Grafos completos e bipartidos. Isomorfismo de grafos.
Complemento de um grafo. Cliques. Cobertura de Vértices.
Representacdo Computacional de Grafos 2h
e Matriz de adjacéncias. Listas.
Caminhos e Circuitos 8h
e Caminhos, percursos, trajetos e ciclos de grafos (Hamiltonianos e Eulerianos). Grafos
conexos e desconexos. Distancia entre vértices. Excluséo e inclusdo de arestas.
Arvores 8h
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e Arvore e floresta. Arvore geradora. Raiz de uma arvore, nivel de um vértice, arvores
m-éaria. Arvores geradoras de custo minimo. Algoritmos de Prim e Kruskal.

Digrafos 4h
e Digrafos fortemente conexos e fracamente conexos. Alcancabilidade de vértices.
Digrafo aciclico. Aplicacdes.

Grafos Valorados 2h
e Grafos valorados. Menor caminho. Algoritmo de Djikstra.
Conectividade, Planaridade e Coloragéo 12h

e Conectividade: cortes, grafos k-conexos. Planaridade: grafos planares, férmula de
Euler. Coloracao: grafos k-coloriveis, o problema das 4 cores.

Busca em Grafos 8h
e Algoritmo basico. Busca em profundidade e largura.
Fluxos em Redes 8h

e Algoritmos de Ordenacéo Topoldgica,
e Fluxos em redes;

e Cortes;

e Teorema do fluxo maximo.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Aulas Praticas em Laboratorio; Exercicios/Trabalhos em sala de aula;
Seminarios; Implementa¢cdes Computacionais.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Livros; Apostilas; Computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os conteudos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Grafos: Introducdo | BOAVENTURA- 12 Rio de Janeiro Edgard Blucher 2009
e Pratica. NETTO, Paulo

Oswaldo.
Grafos. Teoria, | BOAVENTURA- 52 Rio de Janeiro Edgard Blucher 2012
Modelos, NETTO, Paulo
IAlgoritmos. Oswaldo.
Grafos - Conceitos, | GOLDBARG, Marco
Algoritmos e|Cesar; GOLDBARG,| 12 Rio de Janeiro Campus 2012
Aplicacdes Elizabeth.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Network Flows: NICOLETTI/HRUSCH | 12 New Jersey Prentice Hall 1993
Theory, KA J.

Algorithms,  and

Applications.

Graph Theory:

Graduate Texts In|DIESTEL, R. 42 Nova York Springer-Verlag 2010
Mathematics

A Friendly BUCKLEY Fred; 12 Nova Jersey Prentice Hall 2002

Introduction to LEWINTER, Marty.
Graph Theory.

Algorithmic  Graph |GIBBONS, Alan. - Cambridge Cambridge University | 1985
Theory. Press

A First Course in|CHARTRAND, Gary; - Nova York Dover Publications 2012
Graph Theory. ZHANG, Ping.
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Inteligéncia Artificial

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: INTELIGENCIA ARTIFICIAL

Professor(es): A definir no periodo de execucéo

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60 h (30 hs Tedricas e 30 hs Praticas)

OBJETIVOS

Geral:
e Apresentar os principais conceitos e técnicas de inteligéncia artificial focando principalmente na
aplicacéo préatica destas técnicas.
Especificos:
e Aplicar os conceitos e técnicas de inteligéncia artificial na resolugéo de problemas computacionais,
levando em consideracéo as vantagens e desvantagens de cada técnica.

EMENTA

Introducéo a Inteligéncia Computacional. Introducéo, conceitos béasicos, histérico e aplicacbes de Redes
Neurais Artificiais. Perceptron Simples. Perceptron Logistico. Perceptron Multicamadas. Aprendizado em
Redes Neurais. Rede de Kohonen. Algoritmos Genéticos: conceitos basicos, historico e aplicagdes.
Principais operagdes de selecdo, reproducdo e mutacdo em Algoritmos Genéticos: sele¢do, reproducédo e
crossover. Introducdo a Légica Fuzzy. Aplicagfes usando técnicas de Inteligéncia Computacional Aplicada
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Célculo Numérico

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: 4h

e Introducgdo
¢ Inteligéncia Artificial
e Evolucao da Inteligéncia Artificial
e Agentes Inteligentes
Unidade II: 12h
° Busca
¢ Resolugdo de Problemas por Meio de Busca
e Busca Cega
e Busca Heuristica
e Busca Local
e Algoritmos Genéticos
Unidade Il 12h
e Ldgica

e Légica Proposicional
e Logica de Primeira Ordem
Unidade IV: 16h
¢ Raciocinio com Incerteza
¢ Redes Bayesianas
e Logica Fuzzy
Unidade V: 16h
e Aprendizado de Maquina
e Aprendizado Supervisionado
e Aprendizado Nao Supervisionado
e Aprendizado Por Reforco
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacdo de
Exercicios; Seminarios; Simulacdes.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
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conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Inteligéncia Russell, S. e Norvig 22 Rio de Janeiro Campus 2004
Artificial
Sistemas Solange Oliveira 12 Barueri-SP Manole 2005
Inteligentes — Rezende
fundamentos e
aplicacdes.

Redes Neurais [Fernando Mendes de
com aplica¢cdes em |Azevedo, Lourdes
Controle e em Mattos Brasil, Roberto | 12 Santa Catarina Visual Books 2000
Sistemas Célio Lim&o
Especialistas de Oliveira
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Machine learning | MITCHELL, T.M. 12 Séo Paulo McGraw-Hill 1997
Mathematical
me_t_hc_st in BENDER, E.A. 12 i IEEE Computer Society 1996
artificial Press
intelligence
Fundamentals of Laurene V. Fausett 12 Séo Paulo Pearson 1993
Neural Networks:

Architectures,

Algorithms And

Applications

Neural Networks HAYKIN, S. 32 Sao Paulo Prentice Hall 2008
and Learning

Machines

Redes Neurais |[A. P. BRAGA, A. P. L.| 22 Rio de Janeiro LTC 2007
Artificiais: Teoria e F. de CARVALHO, T.

Aplicacdes B. LUDERMIR

Processamento Digital de Sinais

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: PROCESSAMENTO DIGITAL DE SINAIS

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa)

| Carga Horéaria: 60 h (30h TEORICAS, 30h PRATICAS)

OBJETIVOS

Geral:

e Compreender os principios do processamento digital de sinais.
Especificos:
e Compreender as ferramentas de projeto utilizadas em processamento digital de sinais
e Conhecer as arquiteturas de filtros e suas aplicacdes.
¢ Implementar filtros digitais e aplica-los a sinais de audio ou de sensores.
e Compreender a implementacéo da transformada de Fourrier em um processador digital.
e Implementar filtros digitais a partir de diferentes técnicas de implementacéo.
EMENTA
Sinais e sistemas no tempo discreto; transformada z; transformada discreta de Fourier; filtros digitais tipo
FIR e tipo IIR; representacdo matricial de filtros digitais; processadores digitais de sinais (DSP);
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implementacao de filtros digitais e algoritmos diversos; transformada rapida de Fourier (computagéo).

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Céalculo Numérico, Andlise de Sinais e Sistemas, Linguagem de programacao

CONTEUDOS H%AEQF,{AGR'?A
Unidade I 4h

e Introducdo ao Processamento Digital de Sinais
Unidade II: 12h

e Sinais e Sistemas no Tempo Discreto

¢ Sinais no tempo discreto: sequéncias

e Sistemas no tempo discreto

e Sistemas lineares invariantes no tempo e suas propriedades
e Causalidade

o Equagdes diferenga lineares a coeficientes constantes

o Descrigdo por variaveis de estado
Unidade III: 12h
e A Transformada Z
o A Transformada Z e as propriedades de sua regido de convergéncia
e A Transformada Z inversa
Propriedades da Transformada Z
O Teorema da convolugao complexa
Transformada Z unilateral
Aplicagédo da Transformada Z: a fungéo de transferéncia no tempo discreto
o Estabilidade
Unidade IV: 6h
e Estruturas para Filtros Digitais
Filtros de resposta ao impulso finita (FIR)
Filtros de resposta ao impulso infinita (IIR)
e Estruturas basicas de filtros digitais ndo recursivos
o Estruturas basicas de filtros digitais recursivos
Unidade V: 6h
e Aproximacao de Filtros Digitais FIR
Propriedades
Linearidade de fase
Aproximacao usando janelas
Janela de Kaiser
e Projeto a partir de especificagdes pré-definidas
Unidade VI: 6h
e Aproximacao de Filtros Digitais 1IR
e Aproximacao pelo método da invariancia ao impulso
e Aproximacgio usando Transformacéo Bilinear
Unidade VII: 14h
e Transformada Discreta de Fourier (TDF ou DFT)
Definigao e propriedades
Relagcdo da TDF com a transformada Z
Convolugéo linear usando TDF
Computagéo eficiente da TDF (TRF ou FFT)
Algoritmo de decimacgao no tempo
e Algoritmo de decimacdo em frequéncia
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacdo de
Exercicios; Seminarios; Simulacdes; Atividades em laboratério
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores; Equipamentos de laboratério.
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AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Digital Signal | A. Antoniou 12 Sao Paulo McGraw-Hill 2005
Processing:

Signals, Systems

and Filters

Processamento P.S. R. Diniz, E. A.B.| 22 Porto Alegre Bookman 2014
Digital de Sinais: da Silva e S. Lima

Projeto e Analise Netto

de Sistemas

Digital Signal

Processing - A|IFEACHOR, JAERVIS | 22 Séo Paulo Addison-Wesley 2001
pratical approach

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Digital Signal | MITRA, S. 42 Séo Paulo McGraw-Hill 2010
Processing
Signal Processing
- The Modern|CANDY, J. V. 12 Séo Paulo McGraw-Hill 1988
Approach
Introducéo ao |[Nalon, J.E. 12 Rio de Janeiro LTC 2009
Processamento
Digital de Sinais
Applications of KAHRS, M e| 12 Séo Paulo Springer 1998
Digital Signal BRANDENBURG, K
Processing to |((Editors)

Audio and
Acoustics
Processamento WEEKS, M. 2a Rio de Janeiro LTC 2012
Digital de Sinais
Utilizando Matlab
e Wavelets

Robdtica Mével
Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAQAO
Unidade Curricular: TOPICOS ESPECIAIS: ROBOTICA MOVEL
Professor(es): A definir no periodo de execucao
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60 h TEORICAS
OBJETIVOS
Geral:
e Apresentar os principais conceitos e técnicas de inteligéncia artificial focando principalmente na
aplicagédo pratica destas técnicas.
Especificos:
¢ Ao final do curso o aluno deve ser capaz de aplicar 0s conceitos e técnicas de inteligéncia artificial
na resolucdo de problemas computacionais, levando em consideracdo as vantagens e
desvantagens de cada técnica.
EMENTA
Introducdo a Inteligéncia Computacional. Introducéo, conceitos basicos, histérico e aplicacdes de Redes
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Neurais Atrtificiais. Perceptron Simples. Perceptron Logistico. Perceptron Multicamadas. Aprendizado em
Redes Neurais. Rede de Kohonen. Algoritmos Genéticos: conceitos basicos, histérico e aplicacdes.
Principais operacdes de selecdo, reproducdo e mutacao em Algoritmos Genéticos: selecao, reproducéo e
crossover. Introducéo a Légica Fuzzy. AplicagGes usando técnicas de Inteligéncia Computacional Aplicada

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Calculo Numérico

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

Unidade I
Introducao:

Diferenca robd manipulador x Robd Movel,
Caracteristicas do robd movel;

Tipos de Robé;

Aplicacdes de robds moveis;

Tipos de Robés terrestres

Tipos de trag&o para robds moveis terrestres;
Tipos de Sensores;

Fontes de Erro.

8h

Unidade II:

Integracdo Sensorial;

Definicao;

Formas de Integracdo Sensorial;
Enfoques para Integracdo Sensorial;
Outros métodos;

Projeto dos Sensores utilizados;
Especificacdo Ldgica de Sensores;
Modelagem dos Sensores.

12h

Unidade IlI:

Modelagem do Entorno;

Definicao;

Uso de landmarks;

Decomposicdo geométrica do entorno;
Fusdo geométrica ou "map building"
Formas de modelagem do entorno

16h

Unidade IV:

Arquiteturas de Controle de Robbs Mdveis;
Reativas;

Por Planejamento;

Baseado em Comportamento;

Decomposicao Funcional do Sistema de Controle;

Arquiteturas Hibridas;
Exemplos de Arquiteturas de Controle;

16h

Unidade V:

Alimentacdo de Rob6s Moveis;

Tipos de Bateria para Robds Méveis (acido-chumbo, zinco-carbono, alcalina, litio,
mercurio, niquel-cadmio, hidreto de niquel-metal, prata e ar-zinco). Caracteristicas
(energia, densidade de energia, variagbes com o tempo e capacidade, voltagem da

célula, resisténcia interna, recarregabilidade);
Circuito Recarregador de Baterias;

Regulador de Tens&o. Exemplos de Cls comerciais;

Conversor CC-CC,;
Regulador de Chaveamento;

Isolamento de Circuitos de Parte Légica, Sensores e Baterias;

Resolvendo Problemas de Ruido no Circuito.

8h
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ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacédo de
Exercicios; Seminarios; Simulacdes.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Mobile Robots: | Joseph L. Jones,| 22 - A K Peters/CRC Press | 1998
Inspiration to|Bruce A. Seiger,

Implementation Anita M. Flynn
Autonomous Meystel, A 12 - World Scientific 1991

Mobile Robots
Robotics. Control,
Sensing, Vision,
and Intelligence

Fu, K.S., Gonzalez,

a X i
R.C. Lee. C.S.G 1 Sao Paulo McGraw-Hill 1987

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Robética Moével Osorio, 12 Rio de Janeiro LTC 2014
FernandoPrestes,
EdsonRomero, Roseli
Aparecida Francelin

Introduction to | Roland Siegwart, lllah

Autonomous Reza Nourbakhsh, | 22 - The MIT Press 2011
Mobile Robots Davide Scaramuzza

Principles of Robot Howie Choset, Kevin| 12 - A Bradford Book 2005

Motion: Theory, M. Lynch, Seth
Algorithms,  and [Hutchinson
Implementations

Computational Gregory Dudek, | 22 - Cambridge University | 2010
Principles of Michael Jenkin Press

Mobile Robotics

Mobile  Robotics: |Alonzo Kelly 12 - Cambridge University | 2013
Mathematics, Press

Models, and

Methods

Sistemas Embarcados
Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAQAO
Unidade Curricular: SISTEMAS EMBARCADOS
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60 h (30h TEORICAS, 30h PRATICAS)
OBJETIVOS
Geral:
e Compreender as limitacdes no projeto e implementacdo de sistemas embarcados.
Especificos:
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e Compreender as limitagcdes no projeto e implementacdo de sistemas embarcados em comparacao
com outros sistemas computacionais.
o Compreender as fun¢gBes de hardware e software no sistema e a cooperacdo entre eles na solucao
do problema.
e Desenvolver hardware para o sistema de maneira a atender as restricdes de projeto.
o Desenvolver software de aplicacdo para atender requisitos de projeto, respeitando restricdes de
plataforma e outras.
e Compreender a interacdo entre os diversos componentes de um sistema computacional embarcado.
o Realizar o processo de desenvolvimento de um sistema em tempo real, em laboratério, desde a sua
especificacdo até o teste final.
EMENTA
Aplicacdes de sistemas embarcados. Estudo das arquiteturas de hardware e de software.
Desenvolvimento de Hardware para Sistemas Embarcados. Desenvolvimento de Software para Sistemas
Embarcados. Introducdo aos Sistemas Operacionais embarcados. Compreensdo de metodologias de
projeto e linguagens de programacdo. Aplicacdo de sintese de hardware, software e comunicacao.
Validacdo de sistemas mistos hardware-software. Projeto baseado em plataformas e projeto de sistemas
de baixa poténcia.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)
Microcontroladores

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I 10h

Introducéo a Sistemas Embarcados
e Problemas Fundamentais em Sistemas Embarcados
e AplicacBes
¢ Modelagem de sistemas embarcados
e Modelos de computacdo
¢ Confiabilidade e Seguranca
e Mercado
Unidade II: 22h
Hardware para Sistemas Embarcados
e Unidades de Processamento
e Caracteristicas Gerais
e ASICs
e Ldgica Reconfiguravel
e Memorias
e Unidades de Entradas e Saida
e Sensores
e Atuadores
e Circuitos de condicionamento de sinal
e Comunicagéo
¢ Integragdo de periféricos externos
e Sistemas de Alimentagdo
Unidade Il 16h
e Desenvolvimento de Software para Sistemas Embarcados em linguagens de alto

nivel

Unidade IV: 12h
Introducéo a Sistemas Operacionais Embarcados
e Requisitos gerais
e Sistemas Operacionais de Tempo Real

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacdo de
Exercicios; Seminarios; Simulacdes; Atividades em laboratério

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
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Computadores; Equipamentos de laboratério.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou o0s

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico

Autor

Ed.

Local

Editora

Ano

Real-time systems
and software.

SHAW, Alan C.

13

New York

John Wiley & Sons

2001

Sistemas
Embarcados-
Hardware e
Firmware na
pratica

ANDRADE,F.S.
OLIVEIRA,A.S.,

23

Sao Paulo

Erica

2010

Making Embedded
Systems:  Design
Patterns for Great
Software

White, Elicia

la

O'Reilly

2011

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico

Autor

Ed.

Local

Editora

Ano

Microcontroladore
S e FPGAs:
aplicacdes em
automacao

ORDONEIZ, Eduard
D. M.

13

Sao Paulo

Novatec

2006

Real Time
Concepts for
Embedded
Systems

Quin Li & Caroline
Yao

18

CRC Press

2003

The Definitive
Guide to ARM®
Cortex®-M3 and
Cortex®-M4
Processors,
Edition

Third

Joseph Yiu

38

Newnes

2013

Construindo
Sistemas
Embarcados

Linux

Masters,
JonYaghmour, Karim

28

O'Reilly

2009

Eletroeletrénica
Automotiva -
Injecdo Eletrdnica,
Arquitetura do
Motor e Sistema
Embarcados

Capelli, Alexandre

16.

Sao Paulo

Erica

2010

Sistemas Lineares

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: SISTEMAS LINEARES

Professor(es): A definir no periodo de execucéo

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa)

| Carga Horéaria: 60 h TEORICAS

OBJETIVOS

Geral:

e Compreender aspectos tedricos e fisicos de sistemas lineares
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Especificos:

e Estudar aspectos quantitativos e qualitativos de sistemas fisicos descritos (ou aproximados) por

modelos matematicos lineares. Em particular:
Representacdo de estados

Relacdo entrada-saida. Extenséo para o caso multivariavel
Estabilidade, controlabilidade e observabilidade
Vantagens das diferentes representacdes
e Estudo da solucdo da equacéo de estados

EMENTA

Fundamentos de algebra linear. Equacbes diferenciais lineares e equacdes a diferencas. Descricao
matematica de sistemas. Representacdo de sistemas por variaveis de estado. Sistemas continuos e
sistemas discretos. Formas candnicas. Estabilidade. Critério BIBO (entrada-saida); Critério de Lyapunov

(estabilidade assintética); Controlabilidade e observabilidade. Decomposicéo
Minima.

candnica; Realizacao

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Calculo Numérico, Controle Automatico, Variaveis complexas

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

Unidade I:
e Introducéo;
e Visao Geral.

2h

Unidade II: Descricdo Matematica de Sistemas
e Introducéo;
e Sistemas Lineares;
Sistemas Lineares Invariantes no Tempo;
Linearizacéo;
Exemplos;
e Sistemas de tempo discreto.

4h

Unidade Il

e Algebra Linear;
Introducao;
Bases, representacéo, ortonormalizacéo;
Equacdes algébricas lineares;
Transformacéo de similaridade;
Forma diagonal e forma de Jordan;
Funcbes de uma matriz quadrada;
Equacéo de Lyapunov;
Algumas Férmulas Uteis;
Formas quadraticas e matrizes definidas positivas;
Decomposicdo em valores singulares;
Normas de matrizes.

8h

Unidade IV: Solucdes no espaco de estados e realizagcbes

Introducao;

Solugéo de equacdes de estado de sistemas lineares invariantes no tempo;
Discretizacao;

Solugéo de equacdes discretas;

Equacdes de estado equivalentes;

Formas candnicas;

Realizacbes.

8h

Unidade V: Estabilidade de Sistemas Lineares

Introducao;

Estabilidade entrada-saida para sistemas lineares invariantes no tempo;
Caso discreto;

Estabilidade interna;

Teorema de Lyapunov.

8h
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Unidade VI: Controlabilidade e Observabilidade de Equacdes Dinamicas Lineares 8h
Introducao;
Controlabilidade;
Observabilidade;
Decomposicdo canbnica;
Equacdes de estado discretas;
Controlabilidade ap6s amostragem.
Unidade VII: Realiza¢cdes minimas e fracdes coprimas 6h
Introducao;
Implicacdes de coprimidade;
Calculando fracdes coprimas;
Realiza¢bes balanceadas;
Realizacbes a partir de pardmetros de Markov.
Unidade VIII: Realimentac&o de Estados e Estimadores de estados 8h
e Introducao;
e Realimentagéo de estados;
o Regulagdo e seguimento;
e Estimadores de estado;
¢ Realimentacéo a partir de estados estimados.
Unidade IX: Alocacgéo de pdlos e model matching 8h
Introducao;
Configuracdo de realimentacéo unitéria - alocacéo de polos;
Funcdes de transferéncia implementaveis;
Sistemas de realimentacao unitaria multivariavel;
Model matching de modelos multivaridveis — configuracédo de dois pardmetros.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacdo de
Exercicios; Seminarios; Simulacdes.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Linear System [Chen, C. T. 42 New York Oxford University Press | 2012
Theory and
Design,

Sinais e Sistemas B.P.Lathi A Porto Alegre Bookman 2007

Lineares

Linear Systems KAILHAT T 12 Séo Paulo Prentice-Hall 1980
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Linear Systems | G. Strang 42 Sao Paulo Cengage Learning 2005
and Its
Applications
Applied Linear B. Noble, J. W. Daniel | 32 Séo Paulo Prentice-Hall 1988
Algebra
Andlise Linear de|Geromel J. C.,| 22 Rio de Janeiro Blucher 2011
Sistemas Palhares A. G. B.

Dindmicos
Algebra Linear (Gratton, Sergelago,| 12 Rio de Janeiro Ciéncia moderna 2011
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Numeérica e RafaelM. Carvalho,
Computacional - |LuizMaculan, Nelson

Métodos de Krylov
Para a Solucédo de
Sistemas Lineares
Algebra Linear Alfredo Steinbruch;| 22 Sao Paulo Makron Books 1987
Paulo Winterle

Identificacdo de Sistemas

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
Unidade Curricular: IDENTIFICACAO DE SISTEMAS
Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 60 h
OBJETIVOS
Geral:
e Apresentar e discutir conceitos sobre identificagdo de sistemas
Especificos:
e Apresentar de forma unificada os aspectos fundamentais da teoria e pratica de identificacdo de
sistemas.

e Familiarizar os alunos com os principais algoritmos de identificacdo de sistemas e com ferramentas
computacionais tais como o System Identification Toolbox, do Matlab.

e Formar uma nomenclatura uniformizada para a discussédo e apresentacdo de problemas e
resultados no que diz respeito a representacBes paramétricas, estimacdo de parametros e
identificacdo de sistemas.

e Fundamentar os conceitos estudados através de atividades préticas utilizando-se tanto dados
simulados quanto dados reais.

EMENTA

Introducao. Identificacdo deterministica. Identificacdo ndo paramétrica baseada em fun¢des de correlacao.
Estimacédo usando minimos quadrados (MQ). propriedades estatisticas de estimadores. Estimadores nédo
polarizados. Estimacéo recursiva. ldentificacdo de sistemas ndo lineares. Projeto de testes e escolha de
estruturas. Validacdo de modelos. Estudo de casos.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

CONTROLE AUTOMATICO

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Introducéo e Identificagcdo Deterministica 6h

e Tipos de Modelos
Um exemplo de modelagem pela fisica do processo
O que é Identificacdo de Sistemas?
Identificac&o a Partir das Respostas ao Impulso e ao Degrau
Identificacdo Usando Convolucao
e Identificacdo da Resposta em Frequéncia
Unidade II: Identificacdo N&o Paramétrica 6h
¢ Reducao de Ruido por Acumulagdo de Amostras - Um exemplo
¢ ldentificacdo Usando Funcfes de Correlacéo
¢ Sinais Aleatorios e Pseudoaleatorios
e Identificacdo Usando Funcfes Espectrais
Unidade llI: Estimacao Usando Minimos Quadrados (MQ) 6h
Resolvendo Sistemas de Equagfes Sobredeterminados
O Estimador de Minimos Quadrados
O Estimador de dos Minimos Quadrados Ponderados
Propriedades do Método MQ
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e Estimacdo de Parametros de Modelos ARX Usando MQ
Unidade IV: Propriedades Estatisticas de Estimadores 6h
e Polarizacao de Estimadores: Conceitos
e Polarizacdo do Estimador MQ
e Variancia de Estimadores
e Eficiéncia de Estimadores
Unidade V: Estimadores nédo Polarizados 6h
e O Estimador Estendido dos Minimos Quadrados
e O Estimador Generalizado dos Minimos Quadrados
e O Estimador GMQ lterativo
e O Estimador de Varidveis Instrumentais
Unidade VI: Estimacdo Recursiva 6h
e Atualizagdo Recursiva
e O Método Recursivo dos Minimos Quadrados
¢ O Método Recursivo de Variaveis Instrumentais
e Estimacdo Recursiva de Modelos em Espaco de Estados
Unidade VII: Identificacdo de Sistemas N&o Lineares: uma Introducéo 6h
e Representac des de Sistemas N&o Lineares
e Modelos Polinomiais e Racionais NARMAX
e Estimacao de Parametros
e Selecao de Estrutura de Modelos NARMAX
e Andlise de Agrupamento de Termos
Unidade VIII: Projeto de Testes e Escolha de Estruturas 6h
e Escolha de Pares Entrada/Saida
e Escolha dos Sinais de Entrada
e Escolha do Tempo de Amostragem
e Escolha da Estrutura do Modelo
Unidade IX: Validacio de Modelos 6h
¢ Validacao Estatistica
e Validagdo Dindmica
e Validacdo para Aplicacdes em Malha Fechada
Estudo de Casos 6h
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacdo de
Exercicios; Seminarios; Palestras; Simulacdes;
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacao do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periodico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducéo a | Aguirre, L.A. 22 Minas Gerais Editora da UFMG 2000
Identificacdo  de
sistemas
IAn Introduction for [INorton, J.P. 12 Rio de Janeiro Academic Press 1986
Identification
Simulation of Van den Bosch, P.P.J. Modeling, Identification
Dynamical and van der Klauw, | 22 Londres ! 1994

and, CRC Press
Systems A.C.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)
Titulo/Periédico | Autor | Ed. | Local | Editora | Ano




System ILjung, L., 12 Estados Unidos Prentice Hall 1987

Identification

Theory for the

User

System Sod_erstrom, T. and 1@ Rio de Janeiro McGraw-Hill 1989

Identification Stoica

Identificacdo  de | Coelho, A.A e

sistemas Coelho, L. dos| 12 Santa Catarina UFSC 2004

dindmicos lineares | Santos

Andlise linear de Geromel  Jose.C e

sistemas ' ’ 22 Séao Paulo Blucher 2011
RN Palhares, Alvaro G.B

dindmicos

Modeling and .

Identification of | Sinha, K. e Kuszta, B. Nova Yorque Van Nostrand Reinhold 1983
. . Company

Dinamic Systems

Organizacgdo do Trabalho e Métodos

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMA(;AO

Unidade Curricular: ORGANIZACAO DO TRABALHO E METODOS

Professor(es): A definir no periodo de execugéo

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéaria: 30 h TEORICAS

OBJETIVOS

Geral:

e Compreender aspectos tedricos envolvendo organizacéo do trabalho e métodos

Especificos:

Repensar a organizacdo metodoldgica das organizacdes face as pressées do mercado;

Capacitar o Engenheiro de Automacéao Industrial a interferir nos resultados operacionais;

Conhecer e comparar o modelo tradicional e o modelo sistémico de organizacao;

Instruir o Engenho de Automac&o Industrial na compreenséo, no redesenho e na estruturacdo da
empresa por processos inerentes a sua area de atuacéao;

Compreender organogramas e desenvolver fluxogramas adequados as caracteristicas da estrutura
organizacional,

Dominar técnicas de andlise de formulérios;
Analisar e avaliar as etapas dos projetos de layout dos diversos setores organizacionais;

Propor solugBes de melhores adequacdes do trabalho, bem como sua distribuicdo (QDT);

Identificar a necessidade de terceirizacdo de trabalho;

Desenvolver através de atividades praticas, as seguintes habilidades necessérias ao engenheiro de
controle e automacéo:

o Pensamento critico;

Pensamento criativo;

Iniciativa,

Comunicacao oral e escrita;

Lideranca;

Relacionamento humano inter-pessoal e em grupo;
Auto-desenvolvimento.

O O O O O O

EMENTA

Técnicas gréficas para representacdo de sistemas administrativos: Organograma; Fluxograma;
Formularios; Layout; Quadro de Distribuicdo do Trabalho; Terceirizagdo e outras.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM
CONTEUDOS Sl ol
Unidade I: 6h

e Consideracdes preliminares;
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Processos empresariais;

Estrutura Organizacional (Organizacdo vertical e Organizacao horizontal);
Departamentalizagéo;

Mapas de processos empresariais;

Escolha dos processos;

Unidade Il 6h
Graéficos de processamento;
Organogramas;

Fluxogramas;

Tipos de fluxogramas;

Roteiro para elaboracéo de fluxogramas;
Fluxograma de trabalho;

Unidade IlI: 6h
e Importancia e conceituagdo de formularios;
e Sequéncia de elaboracao dos formularios;
e Objetivos do controle de formularios;
e Processo de controle de formularios;
e Técnicas de analise e delineamento de formularios.

Unidade IV: 6h
e Conceituacdo de Layourt;
e Etapas de um projeto de layout;
e Layout de escritdrios, layout de fabricas, layout por processo, layout por produto;
e Arranjo fisico das instalag6es;
e Instrumentos auxiliares para o layout;
e Trabalho em Grupo: desenvolvimento de layouts.

Unidade V: 6h
e Analise e distribui¢do do trabalho;

Projeto e medida do trabalho;

Quadro de Distribui¢céo do Trabalho (QDT);

Andlise do QDT;

Problemas na distribuicdo do trabalho;

Elabora¢éo do QDT;

e Terceirizacdo do Trabalho.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientagédo de
Exercicios; Seminarios; Palestras; Simulacdes;

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou oS
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Organizacéo e | CURY, Antonio. 82 S&o Paulo Editora Atlas S.A. 2009
Métodos: uma
visdo holistica
Organizacéo, ARAUJO, Luis César Séo Paulo Editora Atlas S.A. 2000
Sistemas e G.

Métodos.

Administracdo de

ReCUTSOS. MARRAS, Jean| 3 S&o Paulo Saraiva 2009
umanos: do |Pierre.

operacional ao
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estratégico. | | | | |
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Administracdo da | MOREIRA, Daniel | 22 Sao Paulo Cengage Learning 2008
Producéo e | Augusto.

Operacoes.
Administragdo  da| g Ack Nigeletal. | 32 Séo Paulo Editora Atlas S.A. | 2009
Producéo.
Administracdo da |[MARTINS, Petrbnio| 22 Sao Paulo Saraiva 2005
Producéo. G.; LAUGENI,

Fernando Piero.
Sistemas, OLIVEIRA, Djalma de| 112 Séo Paulo Editora Atlas S.A. 2000
organizacdo e |P. Reboucas.
métodos: uma
abordagem
gerencial.
Administracdo de HEIZER, Jay; BARRY,| 5?2 Rio de Janeiro LTC Editora 2001
Operacdes Render.

Negociacdo e Gestao de Conflitos
Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMAQAO
Unidade Curricular: Negociacéo e Gestdo de Conflitos
Professor(es): A definir no periodo de execugéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 30 h TEORICAS
OBJETIVOS
Geral:
e Identificar os conceitos de negocia¢cdo, analisar as necessidades das partes negociantes e seu
comportamento para aplicagdo no mercado corporativo.
Especificos:
¢ Identificar os conceitos basicos de negociacao.
¢ Identificar os conceitos ligados a comunicacado e identificar comportamentos a partir da anélise da|
comunicacao verbal e ndo verbal.
¢ Identificar e analisar as etapas da negociacao e suas técnicas.
e Aplicar as técnicas em negociacdes em geral.
EMENTA
Quadro branco e marcador; projetor multimidia.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM
. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: 6h
e Unidade | - Negociacédo orientada para resultado: conceitos e premissas.
Unidade II: 12h

e Unidade Il - Desenvolvimento da habilidade de negociacdo: conhecimento do
“objeto”da negociacgéo, recursos metodoldgicos e técnicos; comportamento e
atitudes do negociador; Estratégias e taticas de negociacao.

Unidade IlI: 12h
o Negociagdo Gerencial: formacdo e desenvolvimento de gerentes negociadores.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacédo de

Exercicios; Seminarios; Palestras; Simulagdes;

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos; Computadores

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
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Critérios: observacédo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetdos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Negociando BAZERLAN, Max H.;| 2 Sao Paulo Atlas 1998
racionalmente. EALI, Margaret A.

Estratégias de | FISHER, Roger;| - Rio de Janeiro Ediouro 1997
Negociacao. ERTHEL, Danny.
Como transformar | MARTINENELLI,
confronto em |Dante P., ALMEIDA,| - S&o Paulo Atlas 1997
cooperacao. Ana P.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Principios de | ANDRADE, Rui| - Séo Paulo Atlas 2004
Negociacao: Otavio Bernardes de;
ferramentas e|ALYRIO, Rovigati
gestao. Danilo; MACEDO,

Marcelo Alvaro da
Silva.
Negociacao:
tecnologia e | JUNQUEIRA,L.A.C.| 9 Rio de Janeiro COP 1993
comportamento
Como chegar ao FISHER, Roger; URY,| 2 Rio de Janeiro Imago 1994
SIM. William; PATTON,
Bruce
Negociacao e | MARTINELLI, Dante| - S&o Paulo Atlas 1997
solucao de|P.
conflitos : do
impasse a
ganhaganha
através do melhor
estilo.
Negociacao PINTO, Eder Séo Paulo Atlas 1991
orientada para | Paschoal.
resultados: como
chegar ao
entendimento
através de
critérios  legitimos
justos.

Marketing e Servi¢cos

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular:

Marketing de Servi¢cos

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa)

| Carga Horaria: 30 h TEORICAS

OBJETIVOS

Geral:

Especificos:

e Propor uma discussdo em torno da importancia da gestéo de servigos;
e Discutir as estratégias de marketing que facilitam a entrega de servigos;
e Discutir como buscar a satisfacdo dos clientes.

e Propor uma discusséo sobre marketing em servigos e negdcios envolvidos com a engenharia.
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EMENTA

Visdo geral do marketing de servicos; diferencas entre bens e servicos; o processo de prestacdo de
servicos; a gestao do mix de marketing de servicos; avaliacdo e melhoria na prestacéo de servicos.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM
CONTEUDOS H%T?FX?{'TA
Unidade I 8h
e O marketing de servicos
Unidade II: 4h
¢ Diferencas basicas entre produtos e servigos
Unidade Il 12h
e O processo de prestacdo de servigcos
Unidade IV: 6h
e Avaliacdo e melhoria na prestacdo de servigos

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aulas expositivas e estudos de caso com utilizagc&o de textos.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
contelidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Gestéo de | DIAS, Sérgio| - Séo Paulo Saraiva 2003
Marketing. Roberto, (coord.)

Estratégia de FERREL, O. C. - Séo Paulo Cengage Learning 2009
Marketing

Principios de

Marketing de

Servu;_os. HOFFMAN, K| . S&o Paulo Cengage Learning 2012
conceitos, Douglas

estratégias e

casos.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Administracdo de |KOTLER, Philip. 122 S&o Paulo Pearson Prentice Hall | 2006
Marketing.

Marketing de

SEIvVicos  para| cp ANDALL, Rick. : S&o Paulo Makron Books 2000
pessoas que

odeiam vender.

Marketing de ROCHA, Angela da.;| - Séo Paulo Atlas 2000
Servicos:  Casos MELLO, Renato Cotta

brasileiros. de(orgs).

Guia Pratico de MARQUES, Fabio. - Séo Paulo Nobel 2006
Exceléncia em

Servicos.

Marketing: LAS CASAS, | 82 S&o Paulo Atlas 2009
conceitos, Alexandre Luzzi.

exercicios, casos.

336



Logistica

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: LOGISTICA

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 30 h TEORICAS

OBJETIVOS

Geral:

e Apresentar os fundamentos e as ferramentas existentes na logistica empresarial, através de

planejamento, organizacdo e controle efetivo das atividades de movimentacdo e armazenagem
visando a facilitacdo do fluxo da producéo.

Especificos:

e Identificar a logistica como funcdo essencial na empresa, entender o escopo da logistica
empresarial, verificar as interfaces da logistica juntamente com o sistema de distribui¢éo fisica,
Identificar os niveis de servigos, analisar os sistemas de transportes e seus operadores, fornecer as
estratégias logisticas e politicas empresariais existentes.

EMENTA
Evolucdo recente do conceito de logistica. Definicdo do sistema logistico. Componentes do sistema
logistico. A missdo da logistica. Estratégias logisticas. Servicos ao cliente. Previsao e geréncia de pedidos.
O sistema de transporte. Administracido das atividades de transporte e os principais modais. O sistema de
estoques. Armazenagem e embalagem. Distribuicdo Fisica. Organizagdo da atividade logistica. Politica de
instalacdes logisticas.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade | — Visao Geral 4h

e Apresentacdo do programa e do critério de Avaliacao;
e Logistica como funcdo essencial na empresa;

e Os problemas logisticos;

e Escopo da logistica empresarial.

Unidade II: O Papel da Funcao Logistica 6h
e As Interfaces da Logistica.

e Atividades primarias logistica;

¢ Relagbes entre as atividades logisticas primarias e de apoio e o nivel de servico.

Unidade llI: Principais Meios de Transporte Logistico 6h
e O Sistema de transporte;

e Escopo do sistema de transporte;

e Alternativa de servico e suas caracteristicas de desempenho;
e Transporte internacional;

e Operadores Logisticos;

e Intermodal, multimodal e transbordo;

e Fretes e seguros.

Unidade IV: Modelos Matematicos de Avaliacéo e Custo por Modal 8h
e Custo Total de Distribuicao;

e Previsibilidade de Estoque;
e Estoque Minimo e Estoque Virtual.

Unidade V: Estratégia Logistica 6h
¢ O processo de planejamento estratégico logistico;

e Sistema logistico;
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Logistica global;
Logistica Integrada X SCM;
Os riscos da logistica global;

e O novo contexto empresarial logistico.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacédo de
Exercicios; Seminarios proprios.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
contelidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Logistica BALLOU, Ronald H. 72 Séao Paulo Atlas 2008
empresarial:
transportes,
administracdo de
materiais e
distribuicdo
Logistica e NOVAES, Antonio G. 52 Rio de Janeiro Campus 2006
gerenciamento da
cadeia de
distribuicdo
Administracdo  de
materiais, — UMap Ag A p.M. 42 S#o Paulo Atlas 2010
abordagem logistical

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducéo aos| RODRIGUES, P.R. A. | 22 S&o Paulo Aduaneiras 2002
sistemas de
transporte no Brasil
e a logistical
Internacional
Administracdo LAMBERT, D. M. - Séo Paulo Vantine Consultoria 2009
estratégica da
logistica
Gerenciamento da|CHOPRA, Sunil; | - Séo Paulo Prentice Hall 2003
cadeia de IMEINDL, Peter
suprimentos
Administracdo de MARTINS, Petrbénio G.;| 62 S&o Paulo Atlas 2007
materiais e |ALT, Paulo Renato C.
recursos
patrimoniais.

Renovacgéo da KOBAYASH], S. 82 S&o Paulo Atlas 2011
logistica, como

definir estratégias

de distribuicao

fisicas globais
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Gestédo de Projetos

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: Gestdo de Projetos

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéaria: 30 h TEORICAS
OBJETIVOS

Geral:

e Aplicar metodologias, técnicas e ferramentas de geréncia de projetos de acordo com o modelo de
gerenciamento de projeto do Project Management Institute (PMI).

Especificos:

e Analisar o] estado da arte e da pratica em geréncia  de projetos.
Descrever as diferentes atividades envolvidas na geréncia de projetos.
Planejar, executar, acompanhar e controlar o desenvolvimento do projeto, assim como, finaliza-lo.

EMENTA

O conceito e os objetivos da geréncia de projetos. O processo de Geréncia. Modelo de gerenciamento de
projeto do Project Management Institute.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM

: CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: 4h

e O conceito e os objetivos da geréncia de projetos
e O ambiente que cerca 0s projetos
Unidade II: 12h
e O processo de Geréncia
e Desenvolvimento da equipe
e O gerente do projeto
e Gestdo de conflitos no projeto
Unidade Il 14h
e Modelo de gerenciamento de projeto do Project Management Institute
¢ Planejamento
e Execucdo
[ ]
[ ]

Controle

Encerramento
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacdo de
Exercicios; Seminarios; Palestras; Simulacdes;
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos; Computadores

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacédo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetidos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Projetos CLEMENTE, A. et| - Séo Paulo Atlas 1998.
Empresariais e | alli.

Publicos.

Gestéo de projetos MENEZES, Luis| - Séo Paulo Atlas 2001
César de Moura.

Projeto:

planejam~ento, WOILER, Sangdo et| S30 Paulo Atlas 2000

elaboracéo e|al.

andlise.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
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Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano

Avaliacéo de | DAMODARAN, - Rio de Janeiro Qualitymark 1997
Investimento —| Aswath.
ferramentas e

técnicas para a
determinacdo do
valor de qualquer
ativo.

Guia pratico para
gerenciamento de

projetos:  manual GASNIER, Daniel

de sobrevivéncia - Séao Paulo IMAM 2000
Georges.

para 0Ss

profissionais de

projetos.

Investimentos HALFELD, Mauro. - Sao Paulo Fundamento 2001

Educacional

Andlise de LAPPONI, J. C. - Séao Paulo Lapponi Treinamento e | 1996

Projetos de Editora

Investimento -

Modelos em

Excel.

Geréncia VALERIANO, Dalton| - Séao Paulo Makron Books 1998

projetos: pesquisa, | L.
desenvolvimento e
engenharia.

Contabilidade e Custos

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: Contabilidade de Custos

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 30 h TEORICAS
OBJETIVOS
Geral:

e Conceituar e relacionar os elementos basicos da Contabilidade de Custos.
Especificos:

e Habilitar o aluno a utilizar os custos de producédo de bens e de servicos como fonte de informacé&o
para tomada de decisdo e controle

e Implantar sistemas de custos

¢ Utilizar o método de custeio por absor¢éo

e Utilizar o método de custeio por atividades

EMENTA

O qué, como, para qué e para que serve a disciplina Contabilidade de Custos; conceitos basicos, principios,
classificacdo e nomenclaturas; terminologia utilizada em contabilidade de custos; custeio por absor¢ao;
custeio por atividades introducéo; departamentalizacdo; custeio por ordem e. por processo; tratamento de
custos e despesas; alocacdo de custos diretos e indiretos.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM

. CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |; Contabilidade de Custos 4h
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Conceito;

Origem e Evolucdo da Contabilidade de Custos;
Finalidade da Contabilidade de Custos;
Terminologias Aplicadas a Contabilidade de Custos;
Sintese e Relacao entre as Terminologias;
Identificacdo dos Elementos de Custos;

e Classificacdo dos Custos;

Unidade II: Classificacdo dos Custos 4h
e Quanto a Facilidade de Atribuicéo;
e Classificacfes Quanto ao Comportamento ou Variabilidade dos Custos;
e Esquema Basico da Contabilidade de Custos;

Unidade llI: Principais Métodos de Custeio 8h
e Custeio por Absorc¢éo;
e Exemplo de Custeio por Absorcéo;
e Custeio Direto ou Variavel,

Unidade IV: Custeio por Departamentalizacdo 8h
e Introducéo;
e Centro de Custos;
e Custeio por Departamentalizagdo: um passo a passo;
e Sintese do Fluxo do Custeio por Departamentalizacao.

Unidade V: Custeio Baseado em Atividades - ABC 6h
e Introducéo;
e Conceitos do ABC;
e Vantagens da Aplicacdo do ABC;
e Desvantagens da Aplicacdo do ABC.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacédo de
Exercicios; Seminarios; Palestras

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
contelidos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Contabilidade de|MARTINS, Eliseu 92 Séao Paulo Atlas 2003
custos
Contabilidade de [MARTINS, Eliseu 92 Séao Paulo Atlas 2006
custos: livro de
exercicios
Curso de
contabilidade de
Custos LEONE_,NGeorge 32 Séo Paulo Atlas 2009

Sebastido Guerra
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Peridédico Autor Ed. Local Editora Ano
IAndlise gerencial de| BORNIA, Anténio | - Sao Paulo Bookman 2002
custos — aplicacéo |Cezar.
em empresas
modernas.
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Contabilidade IUDICIBUS, S. de - Séo Paulo Atlas 2008
gerencial
Contabilidade de [Ribeiro, Osni Moura 8° Séo Paulo Saraiva 2013
Custos Facil
Contabilidade  de [Maher, Michael 1° Séo Paulo Atlas 2011
Custos
Fundamentos de [Pinheiro, Paulo| 23 Séo Paulo Atlas 2013
Gestdo Estratégica [Roberto Santos. José
de Custos Luiz dos  Schmidt,

Paulo

Gestéo da Producéo e Operacdes
Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
Unidade Curricular: Gestéo da Producéo e Operacgdes
Professor(es): A definir no periodo de execucao
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 30 h TEORICAS
OBJETIVOS
Gerais:
e Apresentar as principais caracteristicas do processo produtivo
e Contextualizar a funcdo produgédo como parte da estratégia de um negdcio
e Apresentar, discutir e estimular a utilizagdo e a pesquisa por métodos e tecnologias para otimizacdo
do processo produtivo.
Especificos:
e Conceituar as caracteristicas do processo produtivo, discutir o papel do gestor de operacdes e da
funcéo producéo;
Apresentar ferramentas para projeto de produtos e servi¢os;
Apresentar métodos e tecnologias para a modelagem de processos;
Discutir fatores que determinam a escolha de um bom arranjo fisico para o processo produtivo;
Introduzir conceitos sobre o planejamento e controle da produgdo, apresentar seu contexto historico,
debater sobre a importancia da relagdo suprimento x demanda, apresentar técnicas de
programacéo e sequenciamento da produgéo.
EMENTA
Introducao a gestédo da producdo. Projeto de produtos e servicos: fases do projeto e ferramentas. Processos:
modelagem e tecnologias de processos. Arranjo fisico: escolha e projeto. Planejamento e controle da
producdo: demanda, planejamento, plano agregado, plano mestre e programacao.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Introducéo 4h

e Caracteristicas dos processos produtivos

e Papel estratégico e objetivos da producdo
Unidade II: Projeto de produtos e servicos 6h

e Ciclo de vida

e Fases do projeto de produtos e servigos

e Ferramentas para projeto de produtos e servicos
Unidade lll: Projeto de Processos

e Tipos de processos; 6h

e Modelagem de processos;

e Tecnologia de processos.
Unidade IV: Arranjo Fisico e Fluxo 6h

e Tipos basicos de arranjo fisico;
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e Selecao de um tipo de arranjo fisico;
e Projeto detalhado de arranjo fisico.
Unidade V: Planejamento e Controle da Producéo 8h
e Caracteristicas da demanda;
e MRP/MRPII/JIT/OPT,;
e Planejamento agregado;
e Plano mestre de producao;
® Sequenciamento e programacéo da producéo.

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; estudos de caso; trabalhos em sala de aula e extra-classe, individuais e em
grupo; apresentacao de semindrios.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; livros; apostilas; videos; microcomputadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contetddos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Administracdo da|SLACK, Nigel;| 32 S&o Paulo Atlas 2009
Producéo CHAMBERS, Stuart e

JOHNSTON, Robert.
Planejamento e [TUBINO, Dalvio| 22 Séo Paulo Atlas 2009
Controle da |Ferrari
Producéo: Teoria e
Pratica
Gerenciamento de |[SLACK, Nigel;| 22 Séo Paulo Bookman 2013
Operacdes e de|CHAMBERS, Stuart;
Processos: JOHNSTON, Robert e
Principios e BETTS, Alan.
Praticas de
Impacto
Estratégico

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Administracdo da | MOREIRA, Daniel | 22 S&o Paulo Cengage Learning 2003
Producéo e Augusto.

Operagdes

Administracdo  de [CORREA, Henrique L.| 12 S&o Paulo Atlas 2009
Producdo e de e CORREA, Carlos A.

Operagdes -

Manufatura e

Servicos: Uma

IAbordagem

Estratégica

Administracdo da |RITZMAN, Larry P.;| 82 S&o Paulo Pearson 2009
Producéo e KRAJEWSKI, Lee e

Operacdes MALHORTA, Manoj.

Just in Time, MRPII CORREA, Henrique L.| 22 S&o Paulo Atlas 1996
e OPT: Umle GIANESI, Irineu G.

Enfoque N.

Estratégico

Administracdo da |MARTINS, Petrénio G. | 22 Sao Paulo Saraiva 2005
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Producéo e LAUGENI, Fernando
Piero

Controle da Qualidade

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: Controle da Qualidade

Professor(es): A definir no periodo de execucéo

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 30 h TEORICAS

OBJETIVOS

Gerais:

o Discutir o papel da gestédo da qualidade no contexto atual

e Apresentar os principais conceitos e ferramentas relacionados ao controle da qualidade

e Contextualizar e estimular a aplicacdo das ferramentas para a melhoria de processos produtivos
Especificos:

¢ Introduzir o conceito de Gestdo da Qualidade Total e discutir sobre o papel da estatistica no controle

da qualidade

e Apresentar as sete ferramentas da qualidade, aplicagbes praticas e uso computacional

e Apresentar os principais tipos de graficos de controle, como interpreta-los e sua aplica¢do

e Introduzir o conceito de capacidade de processos e debater sua importancia

e Apresentar no¢des sobre inspecdo da qualidade, com foco em planos de amostragem

EMENTA

Introducéo a Gestao da Qualidade Total. As sete ferramentas da Qualidade. Tipos de graficos de controle e
sua interpretacdo. Andlise da capacidade de processos. Inspecéo da qualidade por amostragem.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Nao tem.

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Gestéo da Qualidade Total 4h

e Controle da qualidade: contexto historico;

e Conceitos basicos sobre controle da qualidade;
o Ciclo PDCA;

o O papel da estatistica no controle da qualidade.

Unidade II: Ferramentas Estatisticas da Qualidade 8h
Coleta de dados.
Diagrama de causa-efeito.
Diagrama de Pareto.
Histograma.

Folha de verificacao.
Diagrama de disperséo.
Fluxograma.

Aplicacdo computacional.

Unidade Ill: Gréficos de Controle
e  Gréficos de controle para variaveis; 6h
e  Gréaficos de controle para atributos;
o Interpretacdo dos gréficos de controle;

Unidade IV: Capacidade do Processo

e Indices de capacidade 6h
e Andlise de capacidade de processos
Unidade V: Inspe¢&o por Amostragem 6h

e Inspecédo da qualidade
e Planos de amostragem
e  Curva caracteristica de operacdes
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ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; estudos de caso; trabalhos em sala de aula e extra-classe, individuais e em
grupo; apresentacdo de seminarios.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; livros; apostilas; videos; microcomputadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacédo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os contelidos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducéo ao
Controle MONTGOMERY, a . .
Estatistico da|Douglas C. 4 Rio de Janeiro LTC 2004
Qualidade
Estatistica para a VIEIRA, Sonia. 32 Rio de Janeiro Elsevier 2014
Qualidade
Gestdo da
Qualidade — Teoria
e Pratica PALADINI, Edson 22 Séo Paulo Atlas 2002

Pacheco
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano

Introducéo ao DA ROSA, Leandro| 12 Santa Maria UFSM 2009

Controle Estatistico| Cantorski
de Processos

Métodos KUME, Hitoshi. 62 Rio de Janeiro Qualitymark 2001
Estatisticos para a

Melhoria da

Qualidade

Quality Control JURAN, Joseph 12 New York John Wiley & Sons 1991
Hanbook

Ferramentas WERKEMA, Maria| 12 Belo Horizonte Werkema 2006
Estatisticas Cristina Catarino

Basicas para o
Gerenciamento de

Processos
Criando a Cultura WERKEMA, Maria| 32 Belo Horizonte Werkema 2004
Seis Sigma Cristina Catarino

Pesquisa Operacional
Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
Unidade Curricular: Pesquisa Operacional
Professor(es): A definir no periodo de execucao
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 30 h TEORICAS
OBJETIVOS
Gerais:
¢ Introduzir o uso da modelagem de problemas por meio de grafos;
e Apresentar heuristicas para resolucao de problemas em grafos;
e Mostrar aplicacbes de grafos a engenharia.
Especificos:
e Apresentar a pesquisa operacional, suas sub-areas e aplicagdes a engenharia;
e Mostrar a distingdo entre modelagem e resolucdo de problemas via programacado linear e via
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heuristicas em grafos;
e Fundamentar conceitos gerais sobre teoria dos grafos;
e Apresentar a ideia de arvores geradoras minimas, problemas praticos e heuristicas de construcéo;
e Discutir problemas de caminho minimo e fluxo méaximo em redes, e heuristicas para sua
determinacao;
e Introduzir a utilizacdo da metodologia PERT/CPM para coordenacao de projetos.
EMENTA
Introducao a pesquisa operacional e a modelagem matematica. Teoria dos grafos: conceitos fundamentais.
Algoritmos de Prim e Kruskal para arvore geradora minima. Algoritmos de Dijkstra, Bellmann-Floyd e Floyd-
\Warshall para caminho minimo. Algoritmo de Ford-Fulkerson para fluxo maximo. Redes PERT/CPM.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.
- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Introducéo 6h

e Pesquisa operacional: contexto histérico e aspectos gerais

e Noc¢Oes de modelagem matematica;

e Modelos de programacéo linear;

e Heuristicas.
Unidade |: Noc¢des sobre Teoria dos Grafos 4h

e Definicdo e componentes de um grafo.

¢ Representacao gréfica.

e Representacao por matriz de adjacéncia.

e Tipos de problemas que podem ser modelados por grafos.
Unidade II: Arvores geradoras Minimas

e O que séo arvores geradoras; 4h

e Algoritmo de Prim;

e Algoritmo de Kruskal;

e Aplicacdes a construcdo de redes.
Unidade lll: Caminho Minimo em Grafos 6h

e Apresentacdo do problema

e Algoritmo de Dijkstra

e Algoritmo de Bellmann-Ford

e Algoritmo de Floyd-Warshall

e Aplicacbes a logistica: problemas de roteamento de veiculos
Unidade IV: Fluxo Maximo em Grafos 4h

e Apresentacdo do problema;

e Algoritmo de Ford-Fulkerson;

e Aplicacdes a problemas reais de fluxo em redes.
Unidade V: Metodologia PERT/CPM para Planejamento e Controle de Projetos 6h

e Grafico de Gantt e construcao da rede;

e Determinagdo do caminho critico em um projeto;

e Programacdo de atividades;

e Metodologia PERT para incerteza nas duracdes das atividades de um projeto.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; discusséo e tratamento de problemas reais; trabalhos em sala de aula e extra-
classe, individuais e em grupo; apresentacio de seminarios.
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; projetor multimidia; livros; apostilas; videos; microcomputadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os conteldos,
por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)
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Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Introducéo a|HILLIER, Frederick S.| 92 Sao Paulo McGraw Hill 2013
Pesquisa e LIEBERMAN,

Operacional Gerald S.
Pesquisa LACHTERMACHER, 42 Sao Paulo Pearson Prentice Hall | 2009
Operacional na | Gerson.
Tomada de
Decisbes
Algoritmos —|CORMEN, Thomas| 32 Séo Paulo Campus 2012
Teoria e Pratica H; LEISERSON,

Charles E.; RIVEST,

Ronald L. e STEIN,

Clifford.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Pesquisa ARENALES, Marcos;| 12 Rio de Janeiro Elsevier 2007
Operacional para| ARMENTANO,

Cursos de | Vinicius Amaral;
Engenharia MORABITO, Reinaldo
e YANASSE, Horacio
Hideki.
Grafos: Teoria, | BOAVENTURA 52 S&o Paulo Blucher 2012
modelos, NETTO, Paulo
algoritmos. Oswaldo
Algorithms in C,| SEDGEWICK, 3rd Upper Saddle River Addison-Wesley 2001
Part 5: Graph|Robert. Professional
Algorithms
Pesquisa TAHA, Hamdy A. 82 Séo Paulo Pearson 2008
Operacional
Introducéo a|ANDRADE, Eduardo| 42 Séo Paulo LTC 2009
Pesquisa Leopoldino
Operacional:
Métodos e Modelo
para Analise de
Decisdes

Gestao de Pessoas

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: GESTAO DE PESSOAS

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60 h TEORICAS

OBJETIVOS

Geral:

e Criar nos alunos a consciéncia critica do papel da Gestdo de Pessoas, face aos processos

empresariais e 0s arranjos produtivos que acompanham os atuais cenarios mutantes;
Especificos:

e Motivar os alunos para os estudos na area de engenharia, dando énfase ao trabalho em equipe;

Apresentar os modelos de Gestao de Pessoas;
Conhecer os processos de recrutamento e selecdo de pessoal,
Entender o funcionamento dos desenhos de cargos, salarios e beneficios;

aprendizagem e de treinamento visando seu desenvolvimento;
e Propiciar ferramentas de avaliagdo de desempenho e performance;

Identificar o memento em que o0s recursos humanos necessitam de aprimoramento de
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Desenvolver a comunicacao, a lideranca e a motivacdo no trabalho em equipe e na formacao de
grupos;

Aplicar praticas de qualidade de vida no trabalho;

Desenvolver através de atividades praticas, as seguintes habilidades necessarias ao engenheiro de
controle e automagéo:

Pensamento critico;

Pensamento criativo;

Iniciativa;

Comunicacéo oral e escrita;

Lideranca;

Relacionamento humano inter-pessoal e em grupo;

Auto-desenvolvimento.

EMENTA

Modelos de Gestdo de Pessoas. Recrutamento & Selegdo. Cargos, salarios e beneficios. Aprendizagem,
treinamento e desenvolvimento. Avaliacdo de desempenho e competéncias. Comunicacdo. Lideranca.
Motivacdo. Os grupos nas organizacdes. O trabalho em equipe. Qualidade de vida no trabalho (QVT).

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM

CONTEUDOS

CARGA
HORARIA

Unidade I: 6h

Evolugéo dos modelos de gestéo;
Estruturas tradicionais;

O recrutamento e seus tipos;

Fontes de recrutamento;

Selecao e suas técnicas;

Cuidados no processo seletivo;
Resultados da sele¢éo de pessoal;
Absenteismo, rotatividade e demissoes.

Unidade II: 6h

As mudangas ambientais e o sistema de remuneracao;
Obijetivos do sistema de remuneragao;

Critérios que determinam a remuneragao;
Componentes da remuneracao;

Novas tendéncias em remuneragao;

Remuneracgéo por competéncias;

Beneficios

Unidade IlI: 10h

Treinamento e desenvolvimento;

Processo e planejamento de treinamento;

Definicdo de competéncias exigidas pelos cargos;
Identificacéo e validacdo de talentos;

Tipos ambientais de treinamento;

Aprendizagem individual e aprendizagem organizacional;
Avaliacéo dos treinamentos.

Unidade IV: 10h

Avaliacéo dos resultados em gestédo de pessoas;

Por que avaliar resultados das pessoas?

O propo6sito da avaliagdo de desempenho;

Quem avalia as pessoas?

Sistemas mais comuns de avaliacdo de desempenho;
Métodos modernos de avaliagdo de desempenho;
Cuidados ao avaliar desempenho;

Indicadores de desempenho na gestédo de pessoas;

Unidade V: 16h
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A importancia da comunicacao;
Canais de comunicac¢do formais e informais;
Reunibes de trabalho;

Conceito de Lideranca;

Tipos de lideranca;

Poder, autoridade e responsabilidade;
O perfil do lider;

A lideranca contingencial/situacional;
Formacéao de grupos;

Transformacé&o de grupos em equipes;
Competicdo e cooperacao;

Tipos de equipes;

e Caracteristicas das equipes eficazes

Unidade VI: 12h
Aspectos conceituais da motivagao;
Teorias motivacionais;

Processo motivacional;
Comprometimento profissional;
Higiene do Trabalho;

Saulde Ocupacional;

Estresse no trabalho;

Segurancga no trabalho;

Qualidade de vida no trabalho (QVT);
Modelos de QVT,;

Programas de bem-estar
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacédo de
Exercicios; Seminérios; Palestras; Simulagdes;

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores;

AVALIA(;AO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Gestéao de | CHIAVENATO, 32 Rio de Janeiro Elsevier 2010
Pessoas: o0 novo | Idalberto.
papel dos

recursos humanos
nas organizacoes.

Praticas de FRANCA, Ana Cristina | 12 Séo Paulo Atlas 2010
Recursos Limoingi.
Humanos — PRH:
conceitos,
ferramentas e
procedimentos.
Gestéo de
Pessoas: enfoqy_e GIL, Antonio Carlos. 1@ Sé&o Paulo Atlas 2009
nos papéis
gerenciais.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano

Gestéo de | VERGARA, Sylvia| 82 Séo Paulo Atlas 2009
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Pessoas. Constant.
Administracdo de [MARRAS, Jean| 132 Sao Paulo Saraiva 2009
Recursos Pierre.
Humanos: do
operacional ao
estratégico.
Gestéo de JARAUJO, Luis César| 22 Sao Paulo Atlas 2009
Pessoas: G. de.
estratégias e
integracdo
organizacional.
Administracdo de MILKOVICH, George| 12 Séo Paulo Atlas 2009
Recursos T.; BOUDREAU, Jhon
Humanos. W.; traducéo
MARCONDES,
Reynaldo C..
Aspectos A
Comportamentais | MACEDO,  Ivanildo| o, Rio de Janeiro Editora FGV 2007
da Gestdo de|lzaias de.
Pessoas.
Financas

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO
Unidade Curricular: Financas
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60 h TEORICAS
OBJETIVOS
Geral:
e Desenvolver os conceitos béasicos de Financas e suas aplicagfes na andlise de situacdes
empresariais.
Especificos:
e Estudar as fontes alternativas de recursos, bem como apresentar conceitos necessarios a boa
administrag&o de ativos operacionais e outros investimentos
e Estimular a pesquisa em finangas sob uma perspectiva dos dilemas nacionais de financiamento e
investimento.
e Analisar a melhor op¢éo de investimentos.
e Fomentar habilidades comportamentais para a geracdo de informacfes financeiras e suporte de
decisdes.
EMENTA
O qué, como, para qué e para que serve a disciplina Finan¢cas na graduacédo de engenharia de controle e
automacao; objetivos e ambiente da administracdo financeira; conceitos financeiros basicos; A funcao
financeira na empresa. Administracdo do capital de giro. Administracdo dos ativos fixos e investimentos de
capital. Custos de capital, estrutura de capital e avaliagdo. Fontes de financiamentos de curto prazo. Fontes
de financiamento em longo prazo. Controles financeiros.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade | - Introducado a Financas 5h

e O papel e 0o ambiente financeiro
e O que séao financas?
e Principais areas e oportunidades de carreira em financas;
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¢ A funcdo de Administracdo Financeira;
e Principais atividades do administrador financeiro;
e Objetivo da empresa;
Unidade IlI: DecisBes Financeiras de Curto Prazo 10h
e Capital de giro e administracdo do ativo circulante
Fundamentos do capital de giro liquido;
Ciclo de conversao de caixa;
Administracdo de estoques;
Administracdo de contas a receber.
e Passivos espontaneos;
Unidade llI: Estrutura Financeira e Custo de Capital 10h
e Fatores que influenciam a composi¢éo da estrutura financeira de uma empresa,;
e Conceito de risco econémico e risco financeiro;
e Estrutura 6tima de capital: avaliagéo, tipos e determinacéo;
e Custo de capital: conceito e caracteristicas;
e Avaliacéo das fontes de capital: risco e custos financeiros.
Unidade IV: Alavancagem Total: Operacional e Financeira 10h
e Principios de alavancagem financeira e operacional,
e Andlise e avaliacao do ponto de equilibrio;
e Impactos da alavancagem sobre a estrutura de capital, precificacdo das acdes e valor

da empresa;
e Alavancagem total: combinacéo de efeitos.
Unidade V: Administracéo do Fluxo de Caixa 10h

e Fluxos de Caixa para Orcamentos de Capital
Tomada de decisdes no processo de orgamento de capital;
Fluxos de caixa relevantes;
Determinacéo do investimento inicial;
Determinacéo das entradas de caixa operacionais;
e Determinacao do fluxo de caixa terminal
Unidade VI: Decisdes de Investimentos de Longo Prazo 15h
e Periodo de payback;
e Valor presente liquido;
e Taxa interna de retorno;
e Comparacédo das técnicas de VPL e TIR.
ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM
Aula expositiva dialogada; Trabalhos em sala de aula, extra classe, individuais e em grupo; Orientacédo de
Exercicios; Seminarios; Palestras
RECURSOS METODOLOGICOS
Quadro branco e marcador; Projetor Multimidia; Revistas Técnicas; Livros; Apostilas; Videos;
Computadores;

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM
Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteudos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Principios de | GITMAN, 122 S&o Paulo Pearson Prentice Hall | 2010
Administracdo LAWRENCE J.

Financeira

IAdministracdo SANVICENTE, 32 S&o Paulo Atlas 2008
financeira Antdnio Zoratto

Curso de

administracao A_ssaf Netp, Alexandre 32 Séo Paulo Atlas 2014
. ' Lima, Fabiano Guasti

financeira

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
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Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano

Administracao BRIGHAM, EUGENE| 12 Sao Paulo Thomson Learning 2007
Financeira: teoria|F

e pratica

Mercado ASSAF NETO, | 52 Sao Paulo Atlas 2003
Financeiro ALEXANDRE

Avaliacéo de DAMODARAN, 12 Rio de Janeiro Qualitymark 2001
investimentos: ASWATH

ferramentas e

técnicas para a
determinacdo do
valor de qualquer

ativo
Administracéo Hoji, Masakazu 50 Séo Paulo Atlas 2014
Financeira na
Pratica - Guia
para educagéao
financeira
corporativa
Administracdo Jaffe, Jeffrey F. Ross,| 2° S&o Paulo Atlas 2010
Financeira — [Stephen A.
Corporate Finance Westerfield, Randolph
W.
Mercado FORTUNA, E. 162 Rio de Janeiro Qualitymark 2005
Financeiro

Inglés Instrumental para Automacao

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: INGLES INSTRUMENTAL PARA AUTOMACAO
Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 30 horas tedricas
OBJETIVOS

Geral:

e Desenvolvimento de habilidades e competéncias de leitura e compreensdo de textos escritos em
inglés, relacionados a area de Automacao e Controle e areas afins, por meio do uso de estratégias
de leitura, vocabulario técnico e tépicos gramaticais basicos.

Especificos:

e Utilizar, de forma eficaz, as estratégias basicas de leitura.

¢ Identificar as estruturas gramaticais basicas da lingua inglesa como ponto de apoio para a leitura e
compreenséo de textos técnicos ou académicos.

e Utilizar, de forma prética, o vocabulario especifico da area de Automacédo para o entendimento de
instrugdes e termos técnicos em pecas e maquinarios.

EMENTA

Estratégias de leitura. Grupos nominais. Semantica. TOpicos gramaticais basicos. Leitura e interpretacéo
de textos técnicos. Estudo de vocabuldrio técnico da area de Automacéo e Controle.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

g CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade [: Estratégias de Leitura 8h

o |dentificacdo de Cognatos;
¢ Identificacdo de Pistas Tipograficas;
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Identificacdo de Estrangeirismos;

Skimming;

Falsos Cognatos;

Prediction (prever o significado);

Uso do dicionério;

Tépicos gramaticais: Artigos Indefinidos (A, An); Artigo Definido (The); Verbo To Be
(presente e passado); Verbo There to be; Verbo to have; Numerais Cardinais e
Ordinais.

e Exercicios.

Unidade II: Leitura e Interpretacéo de Textos
e  Grupos Nominais;
e Vocabulério Técnico;
e Textos Técnicos;
e Tdpicos Gramaticais: Preposicdes; Prefixos e Sufixos; Conjun¢des; Pronomes
Demonstrativos, Relativos, Pessoais; Adjetivos e Pronomes Possessivos.
e Exercicios.

8h

Unidade lllI: Leitura e Interpretacdo de Textos

e Vocabulério Técnico;

e Textos Técnicos;

e Topicos gramaticais: Simple Present (varios verbos); Simple Past (varios verbos);
Usos do ING; Simple Future.

e Exercicios.

8h

Unidade IV: Leitura e Interpretagcéo de Textos
e Vocabulério Técnico;
e Textos Técnicos;
e Topicos Gramaticais: Plural dos Substantivos; Adjetivos e Advérbios; Caso
Possessivo; Imperative;
e Exercicios.

6h

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas, com recursos audiovisuais e multimidia;
e Trabalhos e exercicios em sala de aula e extraclasse, individuais e em grupo;
e Aulas de exercicios no laboratério de informética com o uso de Internet.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; revistas técnicas; livros; apostilas; softwares; computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Critérios: observacéo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor(es) Ed. Local Editora Ano
Inglés para .
f'iutomz_i(;éo gﬁg@ﬁ?h gfiggﬁio_ 12 Séo Paulo Barauna 2012
industrial.
Inglés para .
re?ja(;é% e leitura RAPOSO, Priscila. 12 Séo Paulo Universo dos Livros | 2010
vol. 5
Como ler melhor
em inglés: SANTOS, Denise. 12 Sao Paulo Disal 2011
estratégias 1.

Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periédico Autor(es) Ed. Local Editora Ano
Aumente o0 seu
vocabulario em | BRUSCHINI, Ricardo. | 12 Séo Paulo Disal 2012
inglés.
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Gramatica de
inglés para SC.:H.UMACHER’ 12 Rio de Janeiro Elsevier 2011
o Cristina.
brasileiros.
Dicionario pratico
inglés: —inglés- | \ycHaELIS 2a S&o Paulo Melhoramentos 2010
portugués,
portugués-inglés.
Inalés CORTIANO, Edson
ng J.; CANDIDO, Regina| 12 Rio de Janeiro IESDE Brasil 2012
instrumental.
Palma.
O ABC do inglés:
0 passo a passo|DAVIS, Ben Parry. 12 Rio de Janeiro Elsevier/Gen 2012
para iniciantes

Espanhol Instrumental

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: ESPANHOL INSTRUMENTAL

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéaria: 30h TEORICAS
OBJETIVOS

Geral:

e Desenvolver habilidades e competéncias de leitura e compreensédo de textos escritos em espanhol,
relacionados a area de Automacéo e Controle e de areas afins, por meio do uso de estratégias de
leitura, vocabulario técnico e tépicos gramaticais basicos.

Especificos:

e Utilizar, de forma eficaz, as estratégias basicas de leitura.

e Identificar as estruturas gramaticais basicas da lingua espanhola como ponto de apoio para a leitura
e compreensdo de textos técnicos ou académicos.

e Utilizar, de forma prética, o vocabulério especifico da area de Automacao para o entendimento de
instrucfes e termos técnicos em pecas e maquinarios.

EMENTA
Estratégias de leitura. Semantica. Tépicos gramaticais béasicos. Leitura e interpretacdo de textos. Estudo
de vocabulario geral, e técnico da &rea de Automacao e Controle.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

N&o tem.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade |: Estratégias de Leitura e Topicos Gramaticais 8h

e Estratégias de leitura: identificacdo de cognatos, de pistas tipograficas e de
estrangeirismos; skimming e scanning; falsos cognatos; prediction; uso do
dicionario;

e Topicos gramaticais: referenciales temporales (la hora, de los dias, los meses);
sustantivos (género, nimero, concordancia); articulo (morfologia, contraccion);
numerales; tiempos verbales (presente de indicativo, futuro imperfecto, imperativo);

e Exercicios.

Unidade II: Leitura de Textos e Topicos Gramaticais 8h

e Leitura de textos técnicos e gerais.

e Topicos gramaticais: adjetivo (calificativo; gentilicio — concordancia y comparativos);
adverbios y locuciones adverbiales; preposiciones y locuciones prepositivas;
tiempos verbales (pretérito indefinido e perfecto de indicativo);

e Vocabulario técnico;
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e Exercicios.

Unidade llI: Leitura e Interpretacdo de Textos e TOpicos Gramaticais 8h
e Leitura de textos técnicos e gerais.
e ToOpicos gramaticais: pronombres personales; demonstrativos; posesivos,
indefinidos; interrogativos; tiempos verbales (pretérito imperfecto de indicativo,
presente de subjuntivo)
e Vocabulario técnico;
e Exercicios.
Unidade IV: Leitura e Interpretacao de Textos e TOpicos Gramaticais 6h

e Leitura de textos técnicos e gerais.

e TOpicos gramaticais: los pronombres complemento directo e indirecto; las
conjunciones; los heterosemanticos;

e Vocabulario técnico;

e Exercicios.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

e Aulas expositivas, com recursos audiovisuais e multimidia;
e Trabalhos e exercicios em sala de aula e extraclasse, individuais e em grupo;

e Aulas de exercicios no laboratério de informatica com o uso de Internet.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco e marcador; projetor multimidia; revistas técnicas; livros; apostilas; softwares; computadores.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor(es) Ed. Local Editora Ano
Leia e pense em THINK IN ENGLISH
b Magazine. 12 Rio de Janeiro Alta Books 2011

espanhol.

Materiales  para

ingenieria: ASHBY, Michael F;

introduccion a las | JONES, David R. H. 1a Barcelona Reverté 2008
propiedades, las
aplicaciones y el
disefio. Vol. 1.

Gramatica de | MILANI, Esther
espanhol para | Maria. 42 Sao Paulo Saraiva 2011
brasileiros.
Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor(es) Ed. Local Editora Ano
Gramatica de
espafiol: paso a\px g adrian, 32 S&o Paulo Santillana 2014
paso - con
ejercicios.

Espanhol -

Gramatica, ANHAIA, Elisa
Vocabularios, Hoffmeister  Coelho

Interpretagdo  de de 12 Porto Alegre Artes e oficios 2013
Textos e ’

Exercicios

Dicionario SANCHEZ
espanhol: HERNANDEZ, a x .

portugués — Josephine; JIMENEZ 1 Sao Paulo Scipione 2012
espanhol; GARCIA, Maria de
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espanhol — Los Angeles.

portugués
MILANI, Esther

Nuevo listo. Maria. A Séo Paulo Santillana 2012
MENDEZ MUNIZ,

Energia solar | Javier Maria;

fotovolcanica. CUERVO GARCIA,| 72 Madri FC Editorial 2012
Rafael.

Fontes Alternativas de Energia

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular: FONTES ALTERNATIVAS DE ENERGIA

Professor(es): A definir no periodo de execucao

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horaria: 30h TEORICAS

OBJETIVOS

Gerais:

aspectos.
Especificos:
e Conhecer e diferenciar fontes renovaveis e n&o renovaveis de energia.
¢ Identificar e compreender as fontes tradicionais de energia.

oceanica.
e Conhecer as principais formas de armazenamento de energia.

e Explorar fontes alternativas e renovaveis de energia, conhecendo suas origens, modo de
utilizacéo, tecnologias, aplica¢des, modo de integracéo com fontes tradicionais e outros

e Compreender as tecnologias utilizadas nas fontes de energia solar, edlica, biomassa, geotérmica e

EMENTA

biomassa. Energia geotérmica. Energia oceanica. Armazenamento de energia.

Geragdo e uso de energia no Brasil e no mundo. Introducéo as fontes renovaveis e alternativas. Fontes
tradicionais de energia. Energia solar fotovoltaica. Energia solar térmica. Energia edlica. Energia da

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

Quimica Geral e Experimental |

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Introducéo. 8h

e Geracao e uso de energia elétrica no Brasil e no Mundo;
¢ Introducéo as fontes renovaveis e alternativas;
e Fontes tradicionais de energia e comparacdo com as fontes alternativas.
Unidade I: Energia solar. 5h
e AplicacBes da energia solar;
e Sistema de termoconversao de energia solar;
e Sistema fotovoltaico.
Unidade II: Energia edlica 5h
e Aerogeradores: aspectos histdricos e tipos;
e Fundamentos da energia edlica.
Unidade lll: Energia da biomassa. 4h
Unidade IV: Energia geotérmica. 2h
Unidade V: Energia oceénica. 2h
Unidade VI: Sistemas de armazenamento. Tecnologias de baterias. 4h
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ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

As aulas serdo ministradas de forma expositiva seguida de discussdes, estudos dirigidos e outras técnicas
de abordagens que convierem a cada assunto a ser tratado.

RECURSOS METODOLOGICOS

Quadro branco, computador e projetor de multimidia.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.

Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Fontes,de Energia Novas e SANTOS, M. A. 12 Rio de LCT 2013
Renovavel Janeiro
Série Energia .

2 . GOLDEMBERG, José; a ~ Edgard
Susten:[ab!hdade — Energias PALETTA, Francisco Carlos. 1 Sdo Paulo Blicher Ltda 2012
Renovaveis

~ . . NETO, Manuel Rangel a ~ .
Geracao de energia elétrica Borges: CARVALHO, Paulo. 1 Séo Paulo Erica 2012
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Energ|§\ Solar Fptovgltama- VILLALVA, M. G. ; GAZOLI. 12 S30 Paulo Erica 2012
Conceitos e Aplicaces. J.R.

Energia e meio ambiente.
~ . HINRICHS, R. A. ; =
a ’ ’ a
Tradg(;ao da 42 edicéo KLEINBACH. M. 4 Séo Paulo Cengage 2010
americana
Energia — uma abordagem BURATINI, M. P. T. de a ~ .
multidisplinar. CASTRO. 1 Séao Paulo Elsevier 2008
Energia Alternativa — Solar,
Folica, Hidreletrica e de WALISIEWICZ, Marek. | 12 | S&oPaulo | Publifolha | 2008
Biocombustiveis Série: Mais
Ciéncia
CORTEZ, Luis Augusto
. . Barbosa; LORA, Electo a | Campinas, :
Biomassa para energia Eduardo Silva: GOMEZ, 1 Sp Unicamp 2008
Edgardo Olivares.
Aproveitamento de Pequenas FARRET, Felix Alberto 3a Santa UFSM 2014
Fontes de Energia Elétrica ' Maria,RS

Corroséo

Curso: ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

Unidade Curricular;: CORROSAO

Professor(es): A definir no periodo de execucgdo

Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa)

| Carga Horéria: 60h TEORICAS

OBJETIVOS

Gerais:

e Compreender os conceitos basicos envolvidos na corrosdo dos metais e suas ligas.
e Abordar os principais mecanismos de atuacéo e controle de corroséo.

Especificos:
e Conceituar corrosao.

Compreender os principios fisico-quimicos dos processos de corrosao e suas variaveis.
Conhecer os principais tipos de corroséo.
Aplicar solugBes de controle de corroséo e como avalia-la.
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EMENTA

Introducéo. Corrosédo de metais e suas ligas. Tipos de corrosdo. Corroséo sobtensfes. Oxidacdo de metais

em altas temperaturas. Protecdo contra corrosdo. Ensaios de corrosio.

PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

CIENCIA E TECNOLOGIA DOS MATERIAIS.

- CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Introducéo. 2h

e Historico;
e Aspectos tecnoldgicos e econémicos da tribologia.
Unidade I: Corrosdo de metais e suas ligas. 20h
e Equilibrio eletroquimico (oxidagao-reducéo, potencial de eletrodo, potencial padréo,
equacao de Nernst e diagrama de Pourbaix, velocidade de corroséo);
e Formas de corroséo;
e Mecanismos de corrosao;
e Meios corrosivos.
Unidade IlI: Tipos de corroséo. 8h
e Corroséo generalizada;
e Corrosao galvanica;
e Corrosao por pites;
e Corrosao por frestas;
o Corrosao seletiva;
e Corrosao induzida por microorganismos.
Unidade lll: Corrosdo sobtensdes. 2h
Unidade IV: Oxidag&o de metais em altas temperaturas. 6h
e Mecanismos de oxidacdo;
e Ensaios e técnicas de controle.
Unidade V: Protecdo contra a corrosao. 18h
e Inibidores de corroséao;
e Modificacdes de projeto, processos e de materiais;
e Revestimentos (metalicos, ndo metalicos inorganicos e ndo metalicos organicos);
e Protecao catddica;
e Protecéo anddica.
Unidade VII: Ensaios de corroséo. 4h

ESTRATEGIA DE APRENDIZAGEM

As aulas serdo ministradas de forma expositiva seguida de discussdes, exercicios, estudos dirigidos €
outras técnicas de abordagens que convierem a cada assunto a ser tratado. Serdo realizados experimentos

em laboratério de quimica para melhor fixacdo dos conhecimentos teoricos.

RECURSOS METODOLOGICOS

Serdo utilizados videos, livros, artigos, quadro branco, “datashow” e aulas de laboratério.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os

conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos envolvendo estudos de caso.
Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)
Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano
Corros&o. GENTIL, V. 62 Rio de LTC 2011
Janeiro
Ciéncia e engenharia de CALLISTER, , Willam D.; a x

materiais: uma introducéo. RETHWISCH, David G. 8 Sdo Paulo LCT 2012
Quimica: Um curso MAHAN, B.M.; MYERS, R.J.| 4% | Sao Paulo |Fd9ard Blicher| ) gqq

universitario Ltda.

Bibliografia Complementar (titulos; periédicos etc.)
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Titulo/Periédico Autor Ed. Local Editora Ano

Ciéncia e engenharia dos ASKELAND, Donald R.; Cengage

materiais PHULE, Pradeep P. i Sao Paulo Learning 2008
[Corrosdo de materias GEMELLI, E. 12 Rio de LTC 2001
metalicos e sua caracterizacéo. Janeiro

Protecédo catddica — técnicas de Rio de

DUTRA, A. e NUNES, L. 42 Interciéncia 2006

combate & corroséo Janeiro
Quimica: a matéria e suas BRADY, James E.; ~
~ RUSSELL, Joel W.; HOLUM, | 52 | Sao Paulo LTC 2009
transformagoes, volume 1 John R.
Quimica: a matéria e suas BRADY, James E.; ~
~ RUSSELL, Joel W.; HOLUM, | 52 | Sao Paulo LTC 2012
transformacdes, volume 2 John R.
Libras
Curso: Engenharia de Controle e Automacéo
Unidade Curricular: Libras
Professor(es): A definir no periodo de execucéo
Periodo Letivo: N/A (Disciplina optativa) | Carga Horéria: 60 horas (30 tedricas e 30 préticas)
OBJETIVOS
Geral:
o Desenvolver a habilidade do uso da Lingua Brasileira de Sinais.
Especificos:

e Compreender o processo histérico-educacional do individuo surdo.
e Analisar os aspectos legais que respaldam o individuo surdo quanto aos seus direitos linguisticos e
educacionais no Brasil.
¢ Analisar a origem da Lingua de Sinais e sua importancia na constituicdo da identidade e cultura do
individuo surdo.
e Praticar a Lingua Brasileira de Sinais.
EMENTA
Processo histérico-educacional do individuo surdo. Os aspectos legais que respaldam o individuo surdo
quanto aos seus direitos linguisticos e educacionais no Brasil. O sujeito surdo, sua identidade e cultura. A
origem da lingua de Sinais e sua importancia na constituicdo do individuo surdo. Ensino e pratica da
Lingua Brasileira de Sinais-LIBRAS: parametros fonolégico, Iéxico, morfologico, didlogos
contextualizados.
PRE-REQUISITO (SE HOUVER)

NAO TEM

] CARGA
CONTEUDOS HORARIA
Unidade I: Teoria 10h

e Histérico da educacgéo do surdo;

e O sujeito surdo e suas caracteristicas: identidade e cultura;

e Um histdrico da Lingua Brasileira de Sinais e sua importancia na educacéo do surdo;

e ALei10.436 e 0 Decreto n° 5.626.

Unidade II: Pratica 35h

e Alfabeto manual ou datilolégico;

e Soletracao ritmica: parametros da LIBRAS;

e Apresentagdo pessoal, cumprimento, advérbio de tempo e condi¢des climaticas,
calendario, atividades de vida diéaria;

e Pronomes: pessoais, demonstrativos, possessivos, interrogativos, indefinidos;

e Profissdes, sinais de ambiente escolar, meios de comunicagdo, nimeros ordinais,
cardinais, quantidade, familia, estado civil, cores;

e Construcdo de didlogos e estérias em LIBRAS;
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e Interpretacdo de pequenas narrativas.

ESTRATEGIAS DE APRENDIZAGEM

Aula de campo;

Relato de Experiéncia;

Exposicdo dialogada;
Aulas praticas — LIBRAS;
Atividades em grupo: didlogos, pesquisas, encenacdes;
Interpretagdo de texto - portugués para a Lingua de Sinais;
Apresentacao de filmes em LIBRAS e filmes relacionados a educacao de surdos.

RECURSOS METODOL

OGICOS

Data-show; quadro branco; computador; apostilas; revistas; textos; CDs.

AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Critérios: observacdo do desempenho individual verificando se o aluno aprendeu ou assimilou os
conteldos, por meio de atividades, de acordo com as estratégias de aprendizagem previstas.
Instrumentos: provas, listas de exercicios e trabalhos.

Bibliografia Basica (titulos; periédicos etc.)

sociointeracionista.

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Lingua de sinais .
It')ras"i!ei.ra: estudos SXQB ggg LR BM Porto Alegre Artmed 2004
Inguisticos.

WalPrint
LIBRAS em contexto.  |FELIPE, T. A; 82 Rio de Janeiro Gréfica e 2007
Editora
A Invencéo da surdez:
cultura, alteridade, THOMA, A.S,;
identidade e diferenca |LOPES, M.C. Santa Cruz do Sul EDUNISC | 2005
no campo da educacéo.
Bibliografia Complementar (titulos; periddicos etc.)

Titulo/Periddico Autor Ed. Local Editora Ano
Lei 10.436, de 24 de Brasil http://www.planalto.gov.br/CCIVIL/
abril de 2002. LEIS/2002/L10436.htm

http://www.planalto.gov.br/ccivil_0
Decreto 5.626, de 22 de .
dezembro de 2005, Brasil 3/_Ato2004-
2006/2005/Decreto/D5626.htm

éit:]"z'i?saggsu'g’éﬁo_'as eMALMEIDA, E.C. | 2a Rio de Janeiro Revinter | 2013
Surdez e Bilinguismo. |FAGUNDES, E. 7a Porto Alegre Mediacdo | 2010
A crianca surda:
linguagem Cognica%~ 5 prELD, M. 2a S&o Paulo Plexus | 2002
numa perspectiva
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10. ANEXO Il — Pesquisa de Demanda

A pesquisa de demanda do curso de Engenharia de Controle e Automacdo a ser
implantado no Ifes campus Linhares foi realizada entre os dias 14 e 27 de fevereiro de
2013. A metodologia utilizada foi espelhada em outras pesquisas de demanda realizadas
no Instituto Federal do Espirito Santo, como as apresentadas abaixo, e consistiu em um
formulario on-line com perguntas direcionadas a comunidade, incluindo empresarios e

pessoal de RH de industrias.

e Campus Montanha: Ifes realiza pesquisa de demanda para cursos
técnicos para o campus Montanha (01-08-2013):
http://lwww.ifes.edu.br/noticias/4094-ifes-realiza-pesquisa-de-

demanda-para-cursos-tecnicos-para-o-campus-montanha

e Campus Vitéria: Pesquisa de demanda € lancada para projeto de
curso de poés-graduacao (04-dez-2013):
http://www.ifes.edu.br/noticias/4457-pesquisa-de-demanda-e-lancada-

para-projeto-de-curso-de-pos-graduacao

e Reitoria: Pesquisa para implantar doutorado interinstitucional para
servidores do Ifes (12/02/2014):
http://lwww.ifes.edu.br/noticias/4599-pesquisa-para-implantar-

doutorado-interinstitucional-para-servidores-do-ifes

e Reitoria: Ultimos dias para responder a pesquisa sobre doutorado
interinstitucional para servidores (17/02/2014):
http://lwww.ifes.edu.br/noticias/4611-ultimos-dias-para-responder-a-

pesquisa-sobre-doutorado-interinstitucional-para-servidores-

e Reitoria: Ultimos dias para responder a pesquisa sobre doutorado
interinstitucional para servidores (11/03/2014)
http://www.ifes.edu.br/noticias/4671-diretoria-de-pos-graduacao-

realiza-pesquisa-de-demanda-para-mestrado-e-doutorados

e Campus Vitoria: Coordenadoria de Educacédo Fisica abre pesquisa de
demanda para pos-graduacao (30/05/2014):

http://www.ifes.edu.br/noticias/4871-coordenadoria-de-educacao-
fisica-abre-pesquisa-de-demanda-para-pos-graduacao

Formulario da Pesquisa de Demanda

AplOs uma breve explicacdo sobre a profissdo, o visitante foi submetido ao seguinte
guestionario:

Ifes — campus Linhares: Pesquisa de Demanda para o curso de Engenharia de Controle e
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Automacao

*Obrigatorio

Questionario:
Nome Completo: *
e-mail: *

Em qual municipio vocé reside? *

o  Linhares

—~

o  RioBananal

o © Sooretama

o © Jaguaré

o U S&o Mateus

o © Colatina

o © Aracruz

o U Ibiragu

o © Municipio da Grande Vitéria

o U oOutro:

Qual é o seu grau de escolaridade? *

—~

o ensino médio incompleto
o ensino médio completo
o superior

o © pés-graduacéo

o outro:

Qual € a empresa ou 6rgéo onde vocé trabalha? *

o | sou estudante
o | outros
o | empresa ou 6rgao:

—
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Vocé ja conhecia o perfil profissional do Engenheiro de Controle e Automacgao? *

1 2 3 4 5

nao totalmente © « © C ©  sim, plenamente

Levando em consideragéo as informacgdes sobre o curso, vocé considera que este

profissional tem importancia estratégica para a regido? Justifique sua escolha. *

&
1 o

Se vocé for um empregador/profissional de RH de empresas ou industrias da

regido vocé contrataria um Engenheiro de Controle e Automacao se houvesse mao

de obra qualificada e disponivel na regido? *

o ' sim
o ' nao
o ' n&o sou um possivel empregador

Vocé teria interesse em fazer o curso de Engenharia de Controle e Automacao se

ele fosse ofertado gratuitamente no Ifes — campus Linhares? *

o sim
o  nao
o  eunao, masrecomendaria 0 cCurso para outras pessoas

Caso a resposta do item anterior seja “nao”, a razao para isto é:

—
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Resultados da Pesquisa

Em qual municipio vocé reside?

anal [15] Linhares
i Rio Bananal
2t ] ' Sooretama
Jaguaré

S&o0 Mateus

Colatina
Aracruz

Ibiracu

Municipio da Grande Vitdria

Qutros

Qual é o seu grau de escolaridade?

ensino medio incompleto

— Qutros [51 ensino medio completo

superior
pas-graduacéo

Qutros

Qual é a empresa ou 6rgao onde vocé trabalha?

sou estudante
sou estudante

outros

outros
empresa ou érgao:

0 60 120 180 240 300

216
73
299

442 78%
15 3%
18 3%
4 1%
17 3%
5 1%
14 2%
1 0%
M 5%
18 3%

96 17%

241 43%

96 17%

81 14%

51 9%

37%

12%

51%

Prefeitura Municipal de Sooretama. Brametal S.A. Policia Militar CMJN. Trop Brasil

Prefeitura Municipal de Linhares. Funcionario Publico Municipal. Rimo S/A. Forum

Linhares. Weg Motores. Brametal. Clinica Oftalmolégica. Prefeitura Municipal de Rio

Bananal. INDUSTEC Automacao Industrial. Professor no Ifes. Caixa Econémica Federal.
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Senai. Ferrari Instalacdes. Educacéo. Ducoco Alimentos S/A. Solidus. Ifes. General Cable
do Brasil. Itatiaia. Patio Mix. Publico. Imopel. Petrobras S.A. AW Solucdes. Lincol
Assessoria Empresarial. LASA. Venturini Esquadrias. Noca Retifica. Marcenaria Real.
Noca Auto Pecas. Thaisi Mdéveis. Servidor Publico. INCAPER. CBMES privada. Trop
Frutas do Brasil. Frisul Alimentos, Frigorificos e Servicos. COOPESMA. Distribuidora S&o
Rafael. Ledo Alimentos. Bezerra Mundo Celular. Unido Engenharia, Fabricacdo e
Montagem. Bunge. Escudo Contabilidade. Juiz de Fora Empresa de Vigilancia. Receita
Estadual. CT Janior Mecéanica. Desempregada. Samarco Mineracdo. Farmacia. Ifes S]ao
Mateus. Avila Consultoria de Produc&o Industrial. USP. Lielb Eletrobobinagem. Cachoeiro
Laboratorio. Cedtec. Irrigamais. INNET Softwares. Eletricista autbnomo. Autébnoma.
Auténomo. Linhagro Linhares Agronegécios Ltda. Profissional liberal. E.E.E.F.M. Céandido
Portinari. Estagiario da Petrobras. Fibria. Prefeitura Municipal de Jaguaré. SAAE de
Linhares. Ifes Colatina. Panan Industria de Madeiras e Moveis LTDA. Acadis. Ducoco
Alimentos. Universidade Estadual de Campinas. CTA Meio Ambiente. Empresa Hope.
Padaria. Agropastoril. Abiko. Linhares Equipamentos Eletricos S.A. Imopel Moveis e
Molduras Ltda. DLD Comércio Varejista. Cegelec. Breno Scarpat ME. Maket-Vix Comércio
e Manutencdes Industriais Ltda. Ponto Som Instrumentos Musicais e Audio. Banco do
Brasil. Estaleiro Jurong Aracruz. Escola Bartouvino Costa. IDR Instituto Capixaba do Rins.
Material de Constru¢do. Master Contrucdes. TV Sim. Edp Escelsa. Industria de Méveis
Peroba Ltda. G.A.L Coelho LTDA. BL Engenharia. Sedu. Ifes Campus Venda Nova do
Imigrante. Incomasa. Moéveis Linhares. Natura Cosméticos S/A. Automaguinas. Central
Copias. Casagrande. Yes aluguel de Carros. Rotolar Engenharia. Vale. Panan.
Universidade Federal de Vicosa/MG. FCB. Nico Cereais. Proteinorte Alimentos S/A.
Aposentado. APX Engenharia e Servigos LTDA. Advogado. Premium Veiculos. Perfilados

Rio Doce. CSE Mecéanica e Instrumentacéo.
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Vocé ja conhecia o perfil profissional do Engenheiro de Controle e Automacéo?
150

120

1 73 13%
20 2 67 12%
60 3 180 27%

4 143 25%
30

5 132 23%

Levando em consideracgao as informagdes sobre o curso, vocé considera que este profissional
tem importancia estratégica para a regidao? Justifique sua escolha.

sim 5663 98%
néo 12 2%

Resumo das Respostas:

Visto que muitas industrias estdo vindo para a cidade de Linhares e que outras chegaram
recentemente, este profissional podera atuar nelas. A Engenharia de Controle e
Automacdo ganhou status por causa do vertiginoso desenvolvimento tecnolégico e da
grande demanda por modernizacdo dos processos industriais; as possibilidades de
atuacdo nessa area ha muito ultrapassaram a escala industrial. Em nome da economia,
da eficiéncia, da qualidade e do conforto, a automacao invadiu 0 comércio, 0S servigos

publicos e privados, bem como os de saude e transporte e, até mesmo, as residéncias.

Portanto, como a regido Norte do Estado passa por um processo de industrializagdo muito
forte, para onde virdo diversas empresas de varios ramos, é importante que quando essas
empresas forem implantadas ja existam os profissionais qualificados. Essa tem crescido
em uma oOtima propor¢do no ambito industrial; contudo, a oferta de profissionais bem

qualificados ndo acompanha o mesmo crescimento. Vale ainda destacar que Linhares,
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tendo em média 3502 km2 em area, e uma populacdo estimada em 157.814 individuos,
nao oferece nenhuma graduagao gratuita em Engenharia, for¢cando, assim, o0s
interessados a se deslocarem do Municipio. Portanto, o curso de Engenharia de Controle
e Automacdao instalado na regido, com a qualidade de Instituto Federal, sera uma o6tima
oferta para estudantes e, principalmente, para as empresas, que terdo em seu grupo

profissionais de excelente qualidade.

As engenharias, em geral, estdo em um momento muito bom e a area tem crescido muito.
O aumento do uso de tecnologias de exploracéo, producdo e a modernizacdo do parque
tecnoldgico estdo entre as principais razfes para o curso de Engenharia de Controle e
Automacdao seja importante para a regido. Tendo em vista que a cidade de Linhares esta
em constante crescimento na area industrial, € de grande importancia a abertura de um
curso voltado para essa area. Além disso, as industrias que ja estdo situadas em
Linhares, em sua maioria, ainda tém muitos processos para serem automatizados, o que

ajuda a garantir a possibilidade de boa empregabilidade dos futuros engenheiros.

O norte do Espirito Santo tem recebido, nos ultimos anos, fortes investimentos na area
industrial, com excelentes perspectivas de novos investimentos nos proximos anos.
Assim, a oferta de vagas para técnicos qualificados sera cada vez maior, tanto para

empregos diretos, quanto indiretos (manutencéo, prestadores de servicos em geral).

Com grandes empresas instaladas, entre elas a Coca-Cola, Weg, Trop-Fruit, Brametal,
entre outras, a implementacédo deste Curso, assim como o crescimento do Ifes campus

Linhares é fundamental para a regiao.

Se vocé for um empregador/profissional de RH de empresas ou indlstrias da regiao vocé contrataria um
Engenheiro de Controle e Automagéo se houvesse mao-de-obra qualificada e disponivel na regidao?

sim 350 62%
néo 7 1%

néo sou um possivel empregador 208 37%
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Vocé teria interesse em fazer o curso de Engenharia de Controle e Automacao se ele
fosse ofertado gratuitamente no Ifes — campus Linhares?

sim 420 T74%
néo 12 2%

eu n&o, mas recomendaria o curso para outras pessoas 133 24%

Caso a resposta do item anterior seja “nao”, a razao para isto é:

N&o tenho interesse que o lfes-campus Linhares oferte cursos superiores. 2 6%
O Ifes-campus Linhares deveria ofertar outro curso superior. Qual? 32 94%
Cursos Citados:

Engenharia Mecanica ou Civil. Curso na area de Humanidades. Engenharia do Petréleo.
Engenharia de Produgdo. Engenharia Elétrica. Administragdo. Logistica. Engenharia
Quimica. Agronomia. Arquitetura e Urbanismo. Danca. Ciéncias Sociais. Comunicacgao.

Artes. Economia. Medicina. Direito. Medicina Veterinaria. Geografia.

Acessos aos chamados para participacédo na Pesquisa

Total de acessos contabilizados nos meios de comunicacdo monitorados pela comisséo

logo apds o encerramento da pesquisa: 3.530.
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Fontes monitoradas:

Site do Ifes-campus Linhares: 1.557 acessos.

http://www.linhares.ifes.edu.br/noticias

# Titulo do Artigo Acessos
4 Comissao Local divulga os Planos de Gestido de Logistica Sustentavel o7

do campus Linhares 0 (
2 | Passeio Ciclistico do Ifes Linhares é sucesso absoluto 103

3 Pesquisa de demanda é langada para o curso de Engenharia de @
Controle e Automagado no campus Linhares
Alunos que participam do Projeto Esportivo do Ifes campus Linhares

4 410
receberam atleta da Selegao Brasileira de Handebol

. Projeto do Ifes campus Linhares faz doagoes de computadores a 506 o:
alunos.

6 Ifes campus Linhares na campanha “RIO BANANAL PRECISA DE VOCE” 260

Site principal do Ifes: 832 acessos.

http://www.ifes.edu.br/noticias

Pagina Inicial Pesquisar ... 0K

Noticias Gerais

Filtrar Titulo demanda 0K

# Titulo do Artigo Acessos
1  Ifes realiza pesquisa de demanda para implantagio de curso no campus Linhares
2 Setec levanta demandas de formagdo dos servidores dos institutes federais 1299

3 Pesquisa de demanda é langada para projeto de curso de pés-graduagio ﬂ

4  Ifes realiza pesquisa de demanda para cursos técnicos para o campus Montanha ﬂ

§ Ministro da Educagio recebe demanda de polo de inovagdo no Ifes 1395

6 Campus Serra sedia palestra sobre demandas do centro de pesquisas da Petrobras 431

7 Campus de Alegre realiza pesquisa de demanda para oferta de programas de ensino ﬂ

8 Campus Vitdria realiza pesquisa de demanda para criagio de Pés-Graduagéo em Engenharia Elétrica ﬂ

9 Professores do campus Vitéria realizam pesquisa de demanda para criagdo de Pés-graduagdo ﬂ

10 Campus Piuma realiza levantamento de demanda para cursos técnicos ﬂ
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Site “Eu vi em Linhares”: 983 acessos.

http://euviemlinhares.com.br/NOTICIA/1107/CAT/4/IFES_ESTUDA_IMPLANTAR_CURSO
_DE_ENGENHARIA DE_CONTROLE_E_AUTOMACAO_NO_CAMPUS LINHARES#.Ux

Noticias / Educagao TAMANHO DAFONTE A-
A+

Postado em 17/02/2014 as 07h49 983 visitas Il

Ifes estuda implantar curso de Engenharia de Controle e Automacao no
campus Linhares

O Instituto Federal do Espiritc Santo — Ifes esta realizando
uma pesquisa de demanda com a comunidade para verificar
a viabilidade de implantacdo de um curso de Engenharia de
Controle e Automacgé&o no campus Linhares. Este estudo visa
realizar uma primeira consulta popular acerca da
verticalizac@o do ensino, no intuito de ampliar a insercéo do

Ifes na comunidade capixaba, oferecendo formacdo de
profissionais com conhecimento cientifico e tecnolégico de
nivel superior, gratuitamente no municipio de Linhares.

Dessa forma, solicita-se a sua opinido por meio de um questionario composto de 10 perguntas, que
podem ser respondidas on-line até o dia 27 de fevereiro de 2014. Clique aqui e participe da pesquisa.

(3 curtr FEN] & Share BEY
Site “Linhares em Dia”: 158 acessos.

http://linharesemdia.com.br/destaque-do-dia/14844-ifes-de-linhares-lanca-pesquisa-de-

demanda-para-o-curso-de-engenharia-de-controle-e-automacao.html
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Ifes de Linhares langa pesquisa de demanda para o curso de
Engenharia de Controle e Automacao

IERFIR(
ERE

=

Pesquisa tem o objetivo de verificar a viabilidade de
implantacéo do curso.

| O Instituto Federal do Espirito Santo (Ifes) esta
realizando uma pesquisa de demanda com a
comunidade de Linhares e regido para verificar a
viabilidade de implantacdo de um curso de
Engenharia de Controle e Automag¢&o no campus
1 Linhares.

O estudo tem como objetivo realizar uma primeira
consulta popular acerca da verticalizagcdo do ensino,
no intuito de ampliar a inser¢do do Ifes na
comunidade capixaba, oferecendo formacéo de
profissionais com conhecimento cientifico e
tecnolégico de nivel superior, gratuitamente no municipio de Linhares.

A opinido é solicitada por meio de um questionario composto de 10 perguntas, que podem ser respondidas
on-line até o dia 27 de fevereiro.

Participe da pesquisa clicando aqui

Redacéo Linhares Em Dia
Foto: Divulgacéo

As seguintes a¢des de divulgacdo também foram realizadas, mas nesses casos,

néo foi possivel mensurar o numero de acessos a informagao obtidos:

Entrevista na Radio Globo AM: Dia 20/02/14 as 17:30hs.
Entrevista na Radio SIM AM: Dia 26/02/2014 as 9:30hs.

Entrevista na TV SIM: Dia 26/02/2014 as 9:00hs.

Publicacdo no Jornal Correio do Estado:

http://www.google.com.br/url?sa=t&rct=j&q=&esrc=s&source=web&cd=1&cad=rja&uact=8

&ved=0CCkQFjAA&url=http%3A%2F%2Fwww.correiodoestadoonline.com.br%2Festrutur
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a%?2Fver-

informativo2.php%3Fid%3D211&ei=jlQfU_v4K4iikQfCs4CgBg&usg=AFQjCNG7kA4LSNB

yme68ritQh_sZGnY_aYA&bvm=bv.62788935,d.eW0

CorreiouEstado

2 Torca-faira, 18 de favereiro da 2014

OPINIAO

~ horas, sobre o projeto Praca Saudavel. O encontro sard
A qua tro maos no auditério da Sesport, Rua Coronel Schwab Filho,
Bento Ferreira. O objetivo da reuniao sera a explicagao

v da instalagio @ manutengio das academias o a froca

de experiéncias entre a Sesport e municipios para a
malhoria do projeto.

Legislador do povo
Estar préximo ao povo, ser um homem do povo.
Esta é a maior promessa da campanha do um lagis-
lador durante o periodo eleitoral, porém, quando o
sau mandato entra em vigor, alguns vereadores fo-
gem da populacio tal como o “diabo foge da cruz”. E - Educacio do Campo. A implantagio do curso é uma
Isso tem acontecido na CAmara Municipal de Linha-  conquista dos movimentos soclals e entidades que atu-
tos - falvez ndo de caso pensado, mas, sim, pelo  am junto & Educagio do Campo, O prazo de inscrigio 6
bloqueio que alguns assessores fazem sobre o edil.  até o préximo domingo (23) e todas as informagies es-
A cena se repetiu na Casa de Lels, na diima se-
mana, quando um representante dos movimentos  duagio sord am allernd@ncia lempo escola o lempo co-
populares no municipio solicitou o ndmero do celular  munidade, com turmas no campus UFES de Vitdria @
de um vereador, o que fol negado veemente por seu  Sdo Mateus.
As508800, a0 que 5o sabe, aos berros. Solicitar o
namero do felefone de um vereador ou querer falar Lider de produga'?o
“cara a cara” com alo ndo sao sinbnimos do invasao O Brasil deve bater mais um recorde de produgdio
de privacidade, uma vez que ele & o intermediador  para esla salta, lormando-se o maior produtor mundial
da populagio. Casos assim podem refletir significati-  de soja, de acordo com o 5° levantamento da Safra de
vamanlte nas urnas, portanto, abram os olhos, Grios 20132014, divulgado no dltimo dia 11 pela Com-
panhia Naclonal de Abastecimento (Conab). O estudo
Fim da greve traz uma estimativa de 90 milhdes de toneladas para o
Uma proposta poda dar fim ao movimento grevis-  produto, o que representa um incremento da 10 4% em
ta iniciado na ultima quinta-feira (13), na Unidade do  relagio a safra 201213, Com isso, o Pais deverd ulira-
Tratamento de Gas de Cacimbas (UTGC), em Linha-  passar os Estados Unidos (89,4 milhGes t), malor pro-
ras, E que, onlom, a alta gardncia da Potrobras no  dulor do grio. Ainda do acordo com a pesquisa, a pro-
Espirito Santo oferacou ao operador punido, daque-  dugho recorde ¢ resultado de um crescimento do 6 9%
la Unidade, um acordo acelthvel e, provavalments, a  da drea plantada o de 3,3% de produtividade.
assamblaia do hojo pode encerrar a mobilizagho,

Pesquisa do Ifes

O Instituto Fedaral do Esplrito Santo - lles estd
raalizando uma pesquisa de demanda com a comu-
nidada do municiplo de Linhares para viabilizar a im-
plantagio de um curso do Engenharla de Controle @
Automagio no campus Linharas, O objetivo & fazer
uma consulta popular com o infulto do ampliar a in-
sorgho do Ifes na comunidade @ ofarecer formagio
profissional com cenhecimanto clentifico o tecnologi-
oo do nivel suparior, da acordo com os inlerasses @
nacessidades locals, Toda a populagho pode opinar,
respondendo a um questiondrio on-line, disponivel
no site da Instituigho, am: www.linhares.lfes.adu.br
Ao todo, sfo dez perguntas que podem ser respon-
didas até 2¢ da lavereiro,

Vestibular Educacdo no Campo
Estao abertas as inscrigoes para o vestibular em

Senai Centromoda
Para suprir a cardnela de trabalhadores qualificados
ra atuarem na inddstria @il o do vestudrio o tlambém
om o objetivo de apolar o fortalecimanto das inddstrias
solor, 0 Sistema Findes Invastiu A 4 milhdas na cons-
ugiio do Senal Centromoda Colatina, um modermo can-

dla 20 do loverairo, &s 18h30,

Colatina.

O comploxo, com 775 mé, val funclonar anexe ao
ontro Integrado SesiSenal/EL Colatina, com um ma-
lo inovador do minitdbrica téxtil qua simula o ambian-
industrial @ onde o8 alunos poderfio apronder como
fato aluardo no amblonte do trabalho real.

Carnaval de rua

Sarpentinas ao ar, rulo de tambores @ multo Zirgul-
diim na Carnsdal da sis da Namilnaae Martine Fyvsalan.

Raunifn

tao no link: ffwww.covufes. br/ps-educampo2014. A gra-

formagao proflssional. A inau-

FABRCIC LOPEE

No wltimo sabado (15), uma equipe técnica iniciou as
instal das cimeras de videomonitoramente,
ne bairre Aviso, em Linhares. Uma das cimeras

{foto) foi instalada no cruzamento da Avenida
Parana o Rua Pernambuco.

ws de samba, forrd, marchinhas, axé @ outros ritmos
astio confirmados.

As atividades trazam am destaque as marchinhas
clissicas do carnaval, executadas pela Banda Cam-
pinhio, que anima os lostejos camavalescos da clda-
do ha corca de 30 anos. A “Furiosa’, como 6 carinho-
samente chamada, agita os quatro dias de festa em
Campinho,

Compromisso ambiental

Em cumprimanto ao Plano Nacional de Residuos
Stlidos (PNRAS), os municipios do Espirito Santo os-
tio extinguindo seus likGes. Dos 78 municiplos capl
xabas, 67 |4 assinaram o Tarmo de Compromisso Am-
biantal (TCA) para recuperagio das dreas da disposi-
Gio Inadequadas do residuos sdlidos. Em 2006, 102
lixtos a cdu aberto ainda estavam ativos, Havia 52
dalos quando a Politica Nacional de Residuos Stlidos
fol institulda, am 2010. Atualmente, hi apenas um,

O TCA é um termo firmado antre o Ministério PO-
blico do Estado (MPES), o Minlstario Pablico do Tra-
balho, o Institule Estadual do Melo Amblento @ Re-
cursos Hidricos (lema) @ as prefeiiuras a fim de que
sojam adotadas as medidas destinadas a adequar,

corrigir, minimizar, neutralizar @ pravenir eveniuals
Imnastae a dasradashas amblantale Asicadas nala
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11.ANEXO Il — Planta Baixa dos Espacos Utilizados
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FIGURA 6 - Area de Esportes e Vivéncia - Quadra Coberts
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12. ANEXO IV - Fotos da Infraestrutura Existente

Os laboratérios que atenderdo ao curso de Engenharia de Controle e Automacgdo sao
modernos e foram projetados para atender as aulas praticas dos mais diversos

componentes curriculares profissionalizantes do curso.

Neste anexo, sdo mostradas imagens de alguns laboratérios ja existentes e da

infraestrutura do campus Linhares.

1 - Laboratério de Maquinas Elétricas e Acionamentos

Fig. AIV-1 - Sistema de treinamento para estudos de Maquinas Elétricas.

2 - Laboratério de Pneumaética e Hidraulica

Fig. AlV-2 - Sistema de treinamento em pneumatica e eletropneumatica.
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3 - Laboratério de Robdtica e Sistemas de Manufatura

Fig. AIV-5 - Planta de Controle de Processo Industrial com Sistema de Superviséo.
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Fig. AIV-6 — Brago Robdtico.

4 - Laboratorio de Automacéao

Fig. AIV-7 — Maletas de Treinamento em CLP.

5 - Laboratério de Informéatica A

Fig. AlV-8 — Laboratorio de Informética.
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6 - Laboratdrio de Quimica

Fig. AIV-9 — Bancada do Laboratério de Quimica (ao fundo a capela de exaustéo de gases).

Fig. AIV-10 — Espectrofotdmetro.

Fig. AlV-11 — Bancada do Laboratério de Quimica (em detalhe: microscépio esterioscépico).
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7 — Novo Bloco de Ensino

Fig. AIV-12 — Novo Bloco de Ensino, em fase de adaptagGes para utilizagao.

8 — Entrada Principal

Fig. AlV-13 — Entrada principal do Ifes — campus Linhares

388



